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O%elem navrZeného Fefenf je vyfeSeni pri-
b&Zného impulsniho po&itdni pneumatik nebo
jinych kruhovych podobnych p¥edméti, riznych
primért dopravovanych v horizontdlni poloze
na pdsovém dopravniku, nebo radi&ln& samospé-
dem ve spddovych %¥labech, p¥iemZ na doprav-
nicich mohou pneumatiky a jiné kruhové pred-
méty zaujimat libovolné polohy oproti teore-
tické ose dopravniho pdsu a jako nejzivainéj-
81, Ze se miZe Fadov& o sebe opirat bez mezery,
nebo tato miZe byt libovoln& velk4.

Uvedeného Glelu se dosdhne navrienym
fefenim, které se skldd4 z kopirovacfho kola
1 neseného requlovateln& vsuvnou vidlic{ 2,
uloZenou v matrici 4 oto&ného segmentu 5,
ktery je spojen vratnou pruZinou 6 se sta-
bilnim segmentem 17, jenZ je nesen vlastni
regulovatelnou konzolou 19 na nosné konzole
20.

L 990

Na oto&ném segmentu jsou upnuty starto-
vac{ svételné zdroje 10 a po&itaci sv&telny
zdroj 13 v réznych optickych hladindch. Na
stabilnim segmentu 17 jsou upevn&ny starto-

- vaci fotorelé 11 v souhlasné optické hladiné&

+ zdroje 13 a omezovaci Sasovaci relé 14 p¥i-
pojeno pruin& se zdrojem 13 a na elektrome-
chanicky po&itad 21. Startovaci zdroj 10 je
elektricky napojen na startér 32. Sstartova-
ci fotorelé 11 je elektricky pruzn& spojeno
s po¢itacim zdrojem 13 a po&itaci fotorelé
14 je napojeno na &asové relé 15.

Otolny segment 5 je pFfes svij nédboj
oto&n& uloZen na Zepu 18 stabilniho segmen-
tu 17.
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Vyndlez se tyk4 zaffizen! k prib&inému impulsnimu polftdni pneumatik nebo jinych kruho-
vych pfedm&td, dopravovanych v horizontdlni poloze na pdsovych dopravnicich, u p¥ijmu a
vydeje ve skladech, ve v§rob&, zejména k po¥itdni pneumatik dopravovanych valivym radidlnim
gravitadnim samospddem, po skloné&né dréaze.

Pro podf{tani pneumatik a jingch kruhov& podobnych p¥edm&tdi, p¥i horizontdlni dopravé
na padsovych dopravnicich, nebo valivym radidlnim gravitadnim samospédem, se dosud pouZivajf
po&itade kvantové laserové, fotoreléové, kde se u vech vyuZivd paprsek pferuSovany nab&hlou~
dopravovanou pneumatikou, za rozhodujfcfiho ptedpokladu, fe je mezi nimi v sledu mezera, pifes
kterou se po&fitacim paprskem opdt spoji vysilaci zdroj paprsku s p¥ijimacim registratorem,
ktery vysfl4 do vlastnfho po&itade ka?dé pferuSeni paprsku, jako kusovy zéznam o pro¥lé
pneumatice.

Vv p¥ipad®, %e jsou v dopravnim ¥adu o sebe op¥eny dv& nebo vice pneumatik na pédse,
kter§y jev je v praxi mo¥n§, a u radidlnfho véaleni nevyhnutny, je poitdni pomocf paprsku
nemo¥né, jeliko? u shluku dopravovanych pneumatik nebo jingch kruhovych pfedm&th k sobé
priléhajicich, nedochdzf{ k pferufeni po&itacfho paprsku po pro$lém kusu, disledkem &eho% by
doSlo k po&itdni dvou nebo vice kust za jeden kus, co¥ vibec nesplni ufel kusového polftdni.

Uvedené nedostatky se odstranf za¥fzenim k prib&Znému impulsnimu pof{itdnf{ pneumatik
nebo jinych kruhov& podobnych p¥edmdtd rtznych primé&rt dopravovanych v horizontdlni poloze
na p&sovych dopravnicich, nebo radidlnim samospddem v dopravnich spddovych Zlabech podle
vyndlezu, jeho? podstatou je, %e sestava z kopirovaciho kola, uloZeného ve vidlici, kterd
je regulovateln& suvn® uloZena teleskopicky v matrici obdélnikového prifezu a tato je p¥iva-
Yenfm nesena otodnym segmentem, ktery je nastaven do vychozi ndb&hové polohy oproti ose
dopravniku. Otodny segment jako svafenec se déle skl4add z otoZného ndboje, nosné desky a
ndrazniku na ji¥t&nf, nebo nastaveni vychozi polohy.

Na nosné desce oto&ného segmentu je dal3f konzola, ve které je upevné&na vratnd taZnd
pru¥ina, kterd je svym druhym koncem pfes regulovatelny Sroub s matici upevnéna o konzolu
stabilnfiho segmentu. Na desce oto¥ného segmentu jsou pfes diry upevn&ny nosile dvou svétel-
nych zdroju.

Déle sestava ze stabilnfiho segmentu jako svafence sestdvajiciho ze zdkladové desky
%epu, nosné konzoly, kterd stabilizuje zdkladni nébZhovou polohu kopirovaciho kola, a je
pfes regulovatelné Zrouby upevn&na na nosnou konzolu, kterd je Srouby se zapu¥té&nou hlavou,
upevn&na pfes svislé stavitelné diry na ndraznikové bo&ni vedeni dopravniku.

Na desce stabilnfho segmentu jsou déle upevn&ny pfes nosite dvé snimacf tyristorové
fotorelé, kterd jsou spolu s otodnym segmentem, nesoucim svételné zdroje, chrdnéna snimatel-
nym plechovym krytem upevnénym zboku po obvodé na desce stabilniho segmentu $rouby.

za¥fzeni d4dle sestdvd ze dvou typovych elektromechanickych po&itadl s moZnost{ nulo-
vani. Podftade jsou prepojeny elektricky se, snimacim tyristorovym fotorelé.

V¢hodou za¥fzen{ k prub&%inému impulsnimu po&itdni pneumatik nebo jingch kruhovych pted-
mdté dopravovanych v horizontdlni poloze na dopravnicich, zejména k po¢itdni dopravovanych
valivym radi&lnim samospddem podle vyndlezu je to, Ze umofnuje kopirovénim Céste&ného oblou-
ku pneumatiky &i kruhového p¥edm&tu shodného nebo libovoln& velkého prim&ru, libovoln& situ-

ovaného.y rémci 3{¥ky dopravniho pdsu vzhledem k jeho teoretické ose.

Daldf vghodou, a to hlavni, je to, Ze pneumatiky nebo jiné kruhové pFedmé&ty mohou se
t4dov& o sebe opirat bez mezery, nebo tato mife byt libovoln& velkd.

Dalf vyhodou je to, e je toto zafizen{ konstrukin& jednoduché, nendroéné, které je

mo¥no poff{dit s minim&lnimi ndklady, individuéln& nebo ve velkém sériové.
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Na pfiloZeném vykrese je zndzorn&no schematicky p¥ikladné provedeni za¥izenf. podle
vyndlezu, kde na obr. 1 je pidorysny pohled na zatizeni uchycené na pasovy dopravnik dopra-
vujfci pneumaticky v libovolnych primérech a polohédch oproti ose pdsu s libovolnou mezerou
od 0 do max. dopravovanych pneumatik.

Déle je na obr. 1 zn&zorn&no elektrické p¥epojeni na elektromechanlcky po¢itad, umisté&-
ny na ovlédacim pulté,

zaffzeni{ k prib&Znému impulsnimu po&ité&ni pneumatik nebo jinych kruhovych pfedm&tt
v p¥ikladném provedeni sest4vd z kopirovaciho kola 1 neseného pfes oto&ny &ep teleskopickou
vidlici 2, kterd je regulovatelnd vsuvnd uloZena v matrici 4 a jiZténa Sroubem 3. Matrice
4 je pevn& spojena s deskou otodného segmentu 5, ktery je pfes svij ndboj oto&né ulo¥en na
svislém epu 18 stabilnfho segmentu 17.

Otolny segment je pfes svoji svislou konzolu pruZné spojen vratnou pruZinou 6 s konzo-
lou 9 desky stabilnfho segmentu 17 regulovatelnym Eroubem 7 s matrici. V konzole 9 je ptes
z4vit uloZen regulovatelny Zroub 8 s jistici matici, kterym se opfenim o oto¢ny segment 5
nastavy{ vychozi{ snimaci poloha I kopirovaciho kola 1. Na desce oto&ného segmentu 5 je pres
nosi& upevnén startovaci sv&telny zdroj 10, ktery je elektricky spojen se startérem 32,
kterym se synchronn& zapini elektromechanicky po&itad 21l. Ddle je na desce otodného segmentu
5 upevnén pfes nosi& v odli¥né vyEkové poloze od zdroje 10 po&itac{ sv&telny zdroj 13, ktery
je elektricky pru¥n& pfepojen se startovacim tyristorovym fotorelé 11, upevn&nym nosidem 12
v souhlasné vyZkové hladin& svEtelného zdroje 10 na desce stabilnfho segmentu 17, na kterém
je déle upevn&n pfes nosi& podftaci tyristorové fotorelé 14 elektricky pfepojeno na omezo-
vaci Easové relé 14 upevn&né op&t na desce stabilnfho segmentu 17.

Relé 14 je elektricky pYepojeno s po&fitadem 21 a také elektricky pruin& s poditacim
svételnym zdrojem 13, nachdzejicim se v souhlasné vySkové hladin& s po&itadem fotorelé 14.

Na desce stabilniho segmentu 17 je upevnéno optické stinftko 16, které bradni svételnému
toku startovaciho zdroje 10 vniknout rozptylem do po&itacfho fotorelé 14. Souddsti celku
stabilnfho segmentu je konzola 19, p¥iva¥end na desku 17. Konzola 19 je vsuvn& upevnéna na
nosné konzole 20 Srouby, kterymi je mo¥no nastavit oproti ose dopravniho pdsu 31 vychozi
polohu I kopirovaciho kola 1. Nosn& konzola 20 je upevnéna Srouby pfes svisly prot&hly otvor
s naraznikovym bo&nim vedenim 26, ¢im? je moZné nastavit optim&lni v?ékovou polohu kopiro-
vacfho kola 1 a tim i celého po¥itaciho za¥izeni oproti pasu 31. Jemné souldsti jako tyris-
torové fotorelé 1, svételné zdroje 10, Casové relé 15, jsou chrénény krytem odnimatelné&
pfichycenym na desku stabilnfho segmentu 17. startérem 32 se soulasn& spoudti do chodu do-
pravnik 31, oZivuje se elektricky elektromechanicky po&ftad 21 a rozsviti se startovaci

zdroj 10, ktery v dob& chodu dopravniku permanentnd sviti.

Pfed nédbZhem pneumatiky se nachdzi startovaci sv&telny zdroj 10 v souhlasné optické
ose I-0 se startovacim fotorelé 11, které sv&telnou energii prom&ni na elektrickou, ktera
rozsvitl pfepojenim pofitaci sv&telny zdroj 13, nachdzejici se ve vychozi poloze I. Po néb&hu
napfiklad pneumatiky s minim&lnim primérem 29 v extrémni pravé poloze P na kopirovaci kolo
1, dostdvé se toto z vychozi polohy I do kulmina®ni polohy IIZKmin, pri&em? otd&enim seg-
mentu 5 p¥ekond po&ftaci zdroj 13 zdvih 22 a dostane se do optické osy II souhlasné se sta-
bilni polohou po&itacfho fotorelé 14, které pfijme svételny tok ze zdroje 13.

Tato svételnd energie, zm&n&nd na elektrickou, vys{l4 po&itaci relé 14 do omezovaciho
Casového relé 15, které krdtkym impulsem vysfld po&itaci povel do podftade 21 jako kusovy
zéznam a soutasn& &asové relé 15 vypind poditaci svételny zdroj 13. Po p¥echodu kopirovaciho
kola 1 pfes kulminum II=Kmin vrac{ se po&ftaci zdroj 13 vypnuty z optické osy II do I, sou-
Sasn& se vrati synchronn{ startovaci trvale svitici zdroj 10 do optické osy I-0, v které se
op&tovné& pfes startovac{ relé 11 rozsvit{ po&itaci zdroj 13, ktery je takto p¥ipraven na
opakovany po&itacf proces, n&b&hem dal%{ pneumatiky s malym prumé&rem 30, nebo s velkym pra-
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mérem 27, nachdzi se v levé extrémni krajn{ poloze L kopirovaci kolo 1 vychdzi z polohy I
ptes II do III kulmina¥ni polohy IV = Kmax, pfiZemZ se po&itaci zdroj 13 zdvihem 22 dostévéd
do optické osy II, ve které vy3le impulsni poftact sv&telny tok do poéitaciho fotorelé 14.
Relé 14 vysf1l4 po&itaci impuls pfes &asové relé 15 do po&ftafe 21. Relé 15 soutasné tésng—
za optickou osou II v krétkém okamiiku zhasind poditac{ zdroj 13, ktery zdvihem 23 pfes III
a daliim zdvihem 24 dost4dvd se do vratné kulmina&ni polohy IV. Z polohy IV se zpé&tné& vraci
zdroj 13 nesvitici zdvihem 25 do vychoz{i optické polohy I. Takto se po&ftaci proces opakuje.
Svételné zdroje po&itacf 13, startovacf{ 10, jsou neseny na desce oto&ného segmentu 5
v rozdilngch optickych hladindch, &imZ nemiZe dojit k ovlivn&ni po¥fitaciho fotorelé 14,
trvale svitfcim zdrojem 10, &emu? napomdhd i optické stinftko 16 p¥i zdvihu I-IV a zpétném
Iv-I.

PREDMET VYNALEZU

za¥{zeni k prib&¥nému impulsnimu po&iténi pneumatik nebo jingch kruhovgch pfedmétd do-
pravovanych v horizontdlnf poloze na pésovych dopravnicich, zejména dopravovanych valivym
radidlnim samospédém ve sklon&ném %labu, vyznadené tim, Ze sestavd z kopirovaciho kola 1,
neseného teleskopickou vidlici (2}, vsuvn& regulovateln& uloZenou Vv matrici (4), jiZté&nou
%roubem (3), kde matrice (4) je pevnou souddsti desky oto¥ného segmentu (5), ktery svym
oto&nym nibojem je uloZen na svislém &epu (18) stabilnfiho segmentu (17), ptiZemZz otolny
segment (5) je pru#n& spojen vratnou pru¥inou (6) regulovatelnym Sroubem (7) s konzolou (9)
stabilnfho segmentu (17), pfifemf v zdvitu konzoly (9) je stavitelny Eroub (8), opirajici se
svym koncem o oto&ny segment “(5), na kterém jsou upevnény v riznych optickych hladinéch
startovaci sv&telny zdroj (10) napojen na startér (32) a poditaci sv&telny zdroj (13), pruZ-
né ptepojen na startovac{ fotorelé (11) upevn&né na desce stabilnfho segmentu (17), na kterém
je upevn&no politaci fotorelé (l4) v souhlasné optické hladin& po&ftaciho svételného zdroje
(13), p¥iem? po&ftact fotorelé (14) je napojeno na omezujfci Zasové relé (15), upevnéné na
stabilnim segmentu (17) a &asové relé (15) je p¥epojeno na elektromechanicky po¥ita& (21)
a pru¥n® na politaci svdtelny zdroj (13) a stabiln{ segment (17) svou konzolou (19) je regu-

lovateln& upevndn na nosnou konzolu (20) .

1 vykres
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