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ﬁ4)Dynamickj pritokomdr pro stanoveni okamZitych hodnot pritokd tekutin

Vynélez se tykd dynawlckeho pritokomdru pro mdiend malych a strednlch prutocnych
mnozstv1 kapalin a plyni. OkamZité pritocné mmofstvi pdevddi na p¥imo Uimdrny nechanicky po-
suv, ktery je moZné snimat nékterym z béZnych mechanickych, optickych, hydraulickych, elek-
trickych nebo kombinovanych zpisobt podle poZadavki na zplsob daldiho zpracovanl a vyuzit{
signalu.

Uvedené m&¥idlo pat?{ do kategorie dynamickych méridel 8 prom&énnym prirezem, jeji% do-
savadnimi predstaviteli Jsou plovdkové pritokomdry, je# jmou sice Jednoduché a spolehlivé,
ale jsou citlivé na stabilitu polohy, jsou rozmErné, vyrobn¥ ndrodné a vlivem gsetrvadnosti
ﬁlovéku nepouZitelné pro pritoky s rychlbu Sasovou zmdnou, 2iskéni elektrického v¥stupu je
u nich velmi obti¥né,

: Vyse uvedend nevyhody odstranuje dynamicky prﬁtokomer pro stanoveni okam¥itych hodnot
pritokd tekutin podle vynélezu, JehoZ pouzdro je pru¥ng deformovatelnou pPepd Zkoun rozdéle-
no na vstupni prostor a vystupni prostor a ktery. jervyzna5énjitim, fe tato deformovetelns

prepéika Je mechanicky gpojens se’ §krt101m orgénem, JenZ je jedinym propojenlm obou pros-

torﬁ e jeho¥ pritodny pr&rez je umérny deformaci prepééky. '

Vyhodou tohoto prutokomeru Je moznost instalace v libovolné poloze, otfesuvzdorhost,
.male rozmé€ry, indikace od nulovych prﬁtoénych mnoistv1, dobra dynamickd vérnost, milo pro-

ménné tlakové ztrdta v oelém rozsahu & snedné prevedenl udage na elektrlcky gigndl, Vlastni
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technické YeXen{ lze provést bez téenéni a tieni pohyblivych gést{, takie pritokomdr neméd
34dnou hysteresi a opot¥#ebeni a ndroky na ddrsbu jsou minimdlni. ‘

Na vfkresech jsou qvedeny priklady dynamického pritokomdru podle vyndlezu, kde na obr.
1 je schematicki ¥ez pritokomérem o membrénou a na obr, 2 8 vlinovcem. V konkrétnim provede-
ni na obr. 1 je pouzdro L rozddleno deformovatelnou prepdikou 2 membrdnoun ne vetupni pros-
gor 3 a vystupni prostor 4, piitem? spojeni téchto prostord je umo¥nino pouze p¥i otevieni
gkrticiho orgdnu 2; Jim% je jehlovj ventil, jehoé jehla je spojena & pouzdrem ) a otvor je
unistén ve stiedu membrény. Velikost otevreni ventilu 5, tJ. gt¥edovd vychylka membrény,
je-sniména tenzometrickym snimadem 6 posuvu, Jehlovy ventil Jje zavirdn pru¥inou I, jeii
predpdti Je nastavitelné se¥izovacim Sroubem 8, Na obr. 2 je zndzornéno alternativni‘feéé—

2 je vytvorena vlnovcem, ktery Zastévé_i funkeci pruiiny

ni, v ném¥ deformovatelnd prepdika
7, & snimad 6 posuvu je induktivni,

Funkce pritokoméru je zalofena na zpétnovazebnim G3inku rozdilu tlaku ve vatupnim
prostoru 3 a v{stupnim prostoru i,_vﬁéi velikosti prdtoéného prifezu ve Skrticim orgénu 2.
P#1 nulovém pritoku, tedy od nulového rozdilu tlakid aj do urditého oteviracitho pretlaku ve
vetupnim prostoru 3 je jehlovy ventil uzavien p&sbbeniﬁ pruginy ] resp. pru¥nosti vlinovce.
Po phekrodeni tohoto rozd{lu, kdy Jje pPitlednd eila pPrekondna vyalednici pfetlaku na defor-
movatelnou prepdfku 2, se gkrtici orgdn 5 ‘otevird, pridenZ jeho pritodny prifez Je ﬁm%rnj.
vychylce mérené snimaSem & posuvi. T{mto propojenim obou prostord vzniké_hydraulicki zpét-i
novazebni systém, take vychylka membrény se ustdli na urdité hodnotd odpovidaﬁici_okaméi-'
tému prﬁtoéﬁému mno¥stvi. Je-1i GZinek prufiny I nehraZen konstantni silou, 3. tvarovanou'
_ pruzinou nebo zévazim, mé pritokomdr v celém rozsshu konstantni ztrdtu tlakové vydky rov-
nou hodnotd oteviraciho pretlaku, Jjinak se tato ztrita zvétduje pédle ﬁoméru g{ly p¥l ma-
simdlnim stladeni pruZiny 1 & sily jeifho klidového predpdti. '

Je zhejimé, Ze vliv velikosti hydrostatického tlaku namé na ﬁdaj o pritokoméru vliv,
jeliko¥ se p¥i oboustranném pisobeni ne membrinu eliminuje & nezdle¥i tudi¥% na umfsténi
pritokoméru v mévené soustavé ani na zrychlenich celé soustavy. Velkou provozni piednosti
je té% samodistici gchopnost Ekrticiho orgédnu viéi usazovéni nedistot nebo bublinek, MéFe-
ni pritoku je mo¥né pouze v‘jednom smdru, v opadéném smdru pisobi pritokomdr jako zp&tny
ventil., Pritokomdr méd dobrou dynamickou vérnost a vzhledem k tlumicim vlastnostem m&¥ené
tekutiny nevykazuje samobuzené kmitédni. Jeho presnost je urdena stélosti viskozity md¥ené
tekutiny.

Hlavnim polem pro jeho vyutitl je méven{ kem#ité spotieby paliva mobilnich za¥{izeni,
pPi8em# vyatupni elektricky signdl je mo¥né vyuZit k indikaci, registraci, regulacl nebo
k daliimu elektronickému zpracovéni, nap? pro vyhodnoceni okam¥ité dréhové spotZeby. Dal-
54 vyuiiti 1ze oSekdvat pii 1gboratornich mifenich, kde nent hlavnim nérokem piesnost, ale
gpolehlivost & elektricky vystup. '

piepuEr VYNLLEZU
1, "Dynanicky pritokomér pro gtanoveni okam¥itych hodnot pritokd tekutin, jeho% pouzdro je.
pruing Qeformovatelnou prepdZkou rozddleno na vetupni prostor a vystupni prostor, vy-

znadeny tim, Ze deformovatelnd prepdika (2) je mechanicky spojena ge Bkrticim orgénem
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(5), jen% je jedinym propojenim obou prostord a jehoi pritodny prirez je imérny defor-
maci pfeﬁééky {2).

2, Dynamicky pritokom3r podle bodu 1, vyznadeny tim, Ze Bkrtici orgén'(E) je p¥i nulovém'
pritoku tekutiny uzavien pruinym Slenem, napPiklad pru¥inou (7), jehoZ predpdti je ne-
staveno gefizovacim Slenem (8),

3, Dynamicky pritokomér podle bodu 1, vyznaleny tim, %e poloha Fkrticiho orginu (5) je in-
dikovdna snimadem (6) posuvu.

{. Dynamicky pritokomdr podle bodu 1, vyznadeny tim, %e funkeci deformovatelné pPepdZky

(2) 1 pruného 3lenu (7) zasdvd vlnovec,

1 vikres
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Vytiskly Moravské tiskaiské zdvody,
provoz 12, Leninova 21, Olomouc

Cepi: 2,40 Kés
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