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69 Rasiergerit mit mindestens einer Scherplatte.

@ Das Rasiergerit weist drei Scherplatten (3) mit Haar-

durchgangsdffnungen (4) und drei gegeniiber den
Scherplatten (3) drehend antreibbare Schneideinheiten
(5) auf. Jede Schneideinheit (5) umfasst ein Schneidor-
gan (21) mit Messern (25) und ein Haarzugorgan (22)
mit beweglichen Vorlaufmessern (23), die durch elastisch
verformbare Verbindungsarme (28) am Haarzugorgan 218
(22) befestigt sind. Damit eine einfache Konstruktion :
geschaffen wird, die sich fiir Herstellung grosser Mengen o)
eignet, wird vorgeschlagen, die Vorlaufmesser (23) be-
reits im Ruhezustand mit Vorspannung an den zugeho-
renden Messern (25) anliegen zu lassen.
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PATENTANSPRUCHE

1. Rasiergerét mit mindestens einer Scherplatte (3) mit
Haardurchgangséffnungen (4) und einer gegeniiber der
Scherplatte (3) drehend antreibbaren Schneideinheit (5), die
ein Schneidorgan (21) mit einem zentralen KSrper (24), der
mit Messern (25) versehen ist, und ein Haarzugorgan (22)
mit einem zentralen Teil (27), der mit beweglichen Vorlauf-
messern (23) versehen ist, umfasst, wobei an jeder Fiihrungs-
wand (31) eines Messers (25) des Schneidorgans (21) ein
Vorlaufmesser (23) des Haarzugorgans (22) anliegt, welche
Vorlaufmesser (23) mittels Verbindungsarme (28) mit dem
zentralen Teil (27) verbunden sind, dadurch gekennzeichnet,
dass jedes Vorlaufmesser (23) infolge elastischer Verformung
des Verbindungsarms (28) gegen die zugehdrende Fithrungs-
wand (31) gespannt ist.

2. Rasiergerit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die durch den Verbindungsarm (28) infolge der ela-
stischen Verformung auf das Vorlaufmesser (23) ausgeiibte
Kraft (K) Resultierende einer senkrecht auf die Fithrungs-
wand (31) wirkenden Komponente (K 1) und einer lings der
Fithrungswand (31) in Richtung der Scherplatte (3) wirken-
den Komponente (K2) ist (Fig. 6).

3. Rasiergerit nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Verbindungsarm (28) im wesentlichen V-
formig ist und zwei Schenkel (33, 35) aufweist, wobei der er-
ste Schenkel (33) am zentralen Teil (27) befestigt ist und sich
im wesentlichen in tangentieller Richtung gegeniiber dem
Schneidorgan (21) erstreckt und der zweite Schenkel (35) mit
dem Vorlaufmesser (23) verbunden ist (Fig. 6).

4, Rasiergerit nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, dass das Vorlaufmesser (23) bei seiner Verschiebung

Die Erfindung bezieht sich auf ein Rasiergerét mit min-
destens einer Scherplatte mit Haardurchgangséffnungen und
einer gegeniiber der Scherplatte drehend antreibbaren
Schneideinheit, die ein Schneidorgan mit einem zentralen
Korper, der mit Messern versehen ist, und ein Haarzugorgan
mit einem zentralen Teil, der mit beweglichen Vorlaufmes-
sern versehen ist, umfasst, wobei an jeder Fithrungswand ei-
nes Messers des Schneidorgans ein Vorlaufmesser des Haar-
zugorgans anliegt, welche Vorlaufmesser mittels Verbin-
dungsarme mit dem zentralen Teil verbunden sind.

Ein derartiges Rasiergerit ist beispielsweise aus der DE-
OS 2 513 017 bekannt.

Die Erfindung hat nun zur Aufgabe, eine verbesserte
Konstruktion zu schaffen, die fiir Massabweichungen weni-
ger empfindlich ist und sich fiir Herstellung in grossen Men-
gen eignet und wird dadurch gekennzeichnet, dass jedes
Vorlaufmesser infolge elastischer Verformung des Verbin-
dungsarms gegen die zugehdrende Fithrungswand gespannt
ist.

Fiir ein einwandfreies Funktionieren der Schneideinheit
ist es von Bedeutung, dass alle Vorlaufmesser sich unmittel-
bar an die Fithrungswinde der zugehdrenden Messer an-
schliessen. Dies erfordert jedoch eine grosse Herstellungsge-
nauigkeit der Einzelteile der Schneideinheit, insbesondere
wenn die Vorlaufmesser zu einem Finzelteil vereint sind. Da-
durch jedoch, dass bereits im Ruhezustand die Vorlaufmes-
ser mit einer sogenannten Vorspannung an den F ihrungs-
winden anliegen und dabei die elastischen Verformungen
der Verbindungsarme ausnutzen, kénnen grossere Masstole-
ranzen fiir die Vorlaufmesser und das Schneidorgan erlaubt
werden.
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ldngs der Fithrungswand (31) in einer von der Scherplatte 3)
abgewandten Richtung um einen Punkt in der Nihe des En-
des (34) des ersten Schenkels (33) drehbar ist und die durch
das Messer (25) auf das Vorlaufmesser (23) ausgeiibten
Krifte ein entgegenwirkendes Moment bilden.

5. Rasiergerit nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die beiden Schenkel (33, 35) des V-formigen
Verbindungsarms (38) elastisch verformbar sind.

6. Rasiergerit nach einem der vorstehenden Anspriiche,
wobei die Vorlaufmesser (23) mittels Verbindungsarme (28)

- mit einem zentralen Teil (27) verbunden sind, der am zen-
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tralen K&rper (24) des Schneidorgans (21) befestigt ist, da-
durch gekennzeichnet, dass der zentrale Korper (24) des
Schneidorgans (21) und der zentrale Teil (27) des Haar-
zugorgans (22) durch eine Nocken-Lochverbindung (30, 26)
vor Verdrehung gegeniiber einander infolge der Krifte zwi-
schen dem Messer (25) und dem Vorlaufmesser (23) gesi-
chert sind.

7. Rasiergerit nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass mindestens ein Nocken (30) durch eine aus der
Ebene des zentralen Teils (27) abgewinkelte Zunge gebildet
ist und die Zunge in eine entsprechende Offnung (26) im zen-
tralen Korper (24) des Schneidorgans (21) greift.

8. Rasiergerit nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass der zentrale Korper (24) des Schneidorgans 21)
mit mindestens einem Nocken versehen ist, der in einer ent-
sprechenden Offnung im zentralen Teil (27) liegt. ’

9. Rasiergerit nach einem der Anspriiche 6 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, dass der Nocken (30) unterschnitten
ist.

Eine vorzugsweise zu verwendende Ausfithrungsform
wird dadurch gekennzeichnet, dass die durch den Verbin-
dungsarm infolge der elastischen Verformung auf das Vor-
laufmesser ausgeiibte Kraft Resultierende einer senkrecht
auf die Fiihrungswand wirkenden K omponente und einer
léngs der Fithrungswand in Richtung der Scherplatte wir-
kenden Komponente ist.

Eine Ausfithrungsform wird dadurch gekennzeichnet,
dass der Verbindungsarm im wesentlichen V-formig ist und
zwei Schenkel aufweist, wobei der Schenkel am zentralen
Teil befestigt ist und sich im wesentlichen in tangentieller
Richtung gegeniiber dem Schneidorgan erstreckt und der
zweite Schenkel mit dem Vorlaufmesser verbunden ist.

Ausfithrungsbeispiele der Erfindung sind in den Zeich-
nungen dargestellt und werden im folgenden ndher be-
schrieben. Es zeigen:

Fig. 1 eine Ansicht eines Rasiergerites mit drei Scher-
platten,

Fig. 2 eine Darstellung des Rasiergerites aus Fig. 1in
Seitenansicht und zum Teil in einem Schnitt geméiss der Li-
nie II- in Fig. 1,

Fig. 3 eine schaubildliche Darstellung des Schneidorgans
mit Vorlaufmessern in demontiertem Zustand,

Fig. 4 eine Draufsicht der in Fig. 3 dargestellten Teile die
zu einer Schneideinheit zusammengefiigt sind,

Fig. 5 einen Schnitt gemiss der Linie V-V in Fig. 4,

Fig. 6 eine detaillierte Darstellung des Schaittes durch
Fig. 5,

Fig. 7 eine detaillierte Darstellung entsprechend Fig. 6 ei-
ner anderen Ausfithrungsform,

Fig. 8 eine Draufsicht der Einzelheit nach Fig. 7,



Fig. 9 und 10 eine Darstellung zur Erlduterung der Wir-
kungsweise des Vorlaufmessers.

Das Rasiergerit nach den Fig. 1 und 2 umfasst ein Ge-
hiuse 1, von dem ein Teil als Scherplattenhalter 2 fiir drei
Scherplatten 3 ausgebildet ist. Die Scherplatten 3 sind mit 5
Haardurchgangsoffnungen 4 versehen.

Wie in dem teilweisen Schnitt nach Fig. 2 dargestellt, be-
findet sich auf der Innenseite einer Scherplatte 3 eine
Schneideinheit 5. Diese Schneideinheit 5, die deutlichkeits-
halber in Fig. 2 nur auf schematische Weise dargestellt ist, ist
aus einem Schneidorgan und Vorlaufmessern aufgebaut und
in vergrossertem Massstab in den Fig. 3 bis 6 detailliert dar-
gestellt.

Die Schneideinheit 5 ist mittels der Hohlachse 6 (Fig. 2),
der Zahnrider 7 und 8 und der Achse 9 mit einem Elek- 1
tromotor 10 gekuppelt, so dass die Schneideinheit gegeniiber
der zugehdrenden Scherplatte 3 drehend antreibbar ist. Das
Zahnrad 7 ist auf einem Stift 11, der in einer Montageplatte
12 befestigt ist, drehbar gelagert. Das Zahnrad 7 ist mit ei-
nem Hohlraum 13 versehen, der durch eine Abdeckplatte 14
abgeschlossen ist. In diesem Hohlraum befindet sich der
Flansch 15 an dem Ende der Hohlachse 6. Dadurch, dass fiir
den Flansch 15 eine nicht kreisrunde, beispielsweise qua-
dratische Form gewéhlt und der Hohlraum 13 entsprechend
ausgebildet wird, entsteht eine Kupplung zum Ubertragen 2
der Drehbewegung von dem Zahnrad 7 auf die Achse 6. Die
Feder 16, die zum grossen Teil in der Hohlachse 6 liegt und
zwischen der Hohlachse 6 und dem Zahnrad 7 gespannt ist,
iibt auf die Achse 6 in Richtung der Schneideinheit 5 eine
Kraft aus. Dadurch, dass der zylinderformige Teil 17 der
Achse 6 an der Schneideinheit 5 anliegt, wird diese Kraft auf
die Schneideinheit und iiber die Schneideinheit auf die
Scherplatte 3 ausgeiibt, wodurch die Scherplatte mit dem
Rand 18 gegen den Scherplattenhalter 2 gedriickt wird. In-
folge dusserer Krifte, wie diese bei Verwendung des Rasier- 3
gerites auftreten konnen, kann die Scherplatte 3 zusammen
mit der Schneideinheit 5 und der Achse 6 entgegen der Wir-
kung der Feder 16 einwirts gedriickt werden.

Die Kupplung zum Ubertragen der Drehbewegung zwi-
schen der Achse 6 und der Schneideinheit 5 entsteht da- 4
durch, dass das Ende 19 der Achse 6 im wesentlichen eines
rechteckigen Querschnittes ist. Dieses Ende 19 liegt in einer
entsprechenden Kupplungsoffnung 20 der Schneideinheit 5.

Die obenstehend beschriebene Kupplung mit dem Elek-
tromotor 10 ist fiir drei Schneideinheiten des Gerdtes nach
den Fig. 1 und 2 identisch, wobei die drei Zahnrider 7 mit
einem einzigen zentral angeordneten Zahnrad 8 auf der Mo-
torwelle 9 im Eingriff sind.

Die Schneideinheit 5 (Fig. 3 bis 6) umfasst ein Schneidor-
gan 21 und ein Haarzugorgan 22 mit Vorlaufmessern 23.

Das Schneidorgan 21 wird im wesentlichen durch einen
zentralen Kdrper 24 gebildet, der am Umfang mit Messern
25 versehen ist. Der zentrale KSrper 24 ist mit der Kupp-
lungsoffnung 20 und drei Ausnehmungen 26 versehen.

Das Haarzugorgan 22 umfasst einen zentralen Teil 27,
mit dem die Vorlaufmesser 23 mittels Verbindungsarme 28
verbunden sind. Der zentrale Teil 27 hat eine zentrale Off-
nung 29. Das Haarzugorgan ist vorzugsweise in einem Teil
aus Plattenmaterial hergestelit. Nocken 30 sind durch drei
aus der Ebene des zentralen Teils 27 abgewinkelten Zungen
gebildet. Das Schneidorgan 21 und das Haarzugorgan 22
mit den Vorlaufmessern 23 kénnen auf einfache Weise zu ei-
ner Schneideinheit 5 zusammengestellt werden. Die beiden
Organe 21 und 22 werden dazu derart zusammengefigt, dass
an jeder Fithrungswand 31 eines Messers 25 ein Vorlaufmes-
ser 23 anliegt. Dies ist bereits der Fall bevor der zentrale
plattenformige Teil 27 den zentralen Korper 24 erreicht hat.
Dadurch, dass das Haarzugorgan 22 gegeniiber dem
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Schneidorgan 21 in Pfeilrichtung P gedreht wird, wird er-
reicht, dass die Verbindungsarme 28 elastisch verformen und
die Vorlaufmesser 23 gegen die zugehorenden Fithrungswin-
de 31 gespannt werden. Nach Verdrehung der beiden Teile
gegeniiber einander liegen die Nocken 30 gegeniiber den
Ausnehmungen 26 und die Organe 21 und 22 kdnnen weiter
ineinander geschoben werden, bis der zentrale Kérper 24 an
dem zentralen Teil 27 anliegt. Die Nocken 30 liegen dabei an
den Ausnehmungen 26 und vermeiden, dass das Schneid-
organ 21 und das Haarzugorgan 22 unter dem Einfluss der
zwischen den Messern und den Vorlaufmessern auftretenden
Krifte gegeniiber einander verdrehen konnen. Auf diese
Weise wird erreicht, dass trotz Massabweichungen, beispiels-
weise durch Herstellung des Haarzugorgans oder des
Schneidorgans oder durch Toleranzen bei den Massen dieser
Teile dennoch alle Vorlaufmesser an den zugehdrigen Mes-
sern anliegen.

Im Schnitt nach Fig. § sind deutlichkeitshalber nur drei
Messer mit ihren zugehdrenden Vorlaufmessern dargestellt.
Die Nocken 30 sind einigermassen unterschnitten, wie dies
durch die schrige Seite 32 angegeben ist. Dadurch wird zu-
gleich eine auf einfache Weise trennbare Verbindung zwi-
schen dem Schneidorgan 21 und dem Haarzugorgan 22 er-
halten. Der zentrale Korper 24 und der zentrale Teil 27 kon-
nen auch auf bekannte Weise, beispielsweise durch Ver-
leimen oder Punktschweissen, aneinander befestigt werden.

Es ist selbstverstindlich auch moglich, die Nocken der
Nocken-Lochverbindung am zentralen Korper 24 des
Schneidorgans 21 zu bilden und den zentralen Teil 27 des
Haarzugorgans 22 mit entsprechenden Offnungen zu ver-
sehen.

Fig. 6 zeigt in vergrossertem Massstab das mittlere der
drei Messer 25, die in Fig. 5 dargestellt sind. Wie in Fig. 6
dargestellt, ist der Verbindungsarm 28 im wesentlichen V-
formig ausgebildet mit einem ersten Schenkel 33, der am
Ende 34 mit dem zentralen Teil 27 und tiber diesen zentralen
Teil mit dem zentralen K orper 24 verbunden ist. Der Schen-
kel 33 erstreckt sich im wesentlichen in tangentieller Rich-
tung gegeniiber dem Schneidorgan 21, wie in Fig. 4 darge-
stellt ist. Der zweite Schenkel 35 ist an einem Ende mit dem
Vorlaufmesser 23 verbunden. Durch elastische Verformung
des Verbindungsarms 28, was eine Beugung der Schenkel 33
und 35 und eine Beugung des Knieteils 36 bedeutet, der die
Verbindung zwischen den Schenkeln 33 und 35 bildet, ist das
Vorlaufmesser 23 gegen die Filhrungswand 31 gespannt.
Das Vorlaufmesser 23 wird dadurch eine Kraft K auf das
Messer 25 ausiiben, die im allgemeinen in eine Kraft K,
senkrecht zur Fithrungswand 31 und eine Kraft K, lings der
Fithrungswand in Richtung der Scherplatte 3 zerlegt werden
kann, die in Fig. 6 auf schematische Weise durch gestrichelte
Linien dargestellt ist.

Die Kraft K, kann durch eine Reibungskraft zwischen
der Fithrungswand 31 und dem Vorlaufmesser 23 oder
durch eine Reaktionskraft durch die Scherplatte 3 auf das
Vorlaufmesser 23 ausgeiibt, entgegengewirkt werden, so dass
die resultierende Reaktionskraft R durch das Messer 25 und
gegebenenfalls durch die Scherplatte 3 auf das Vorlaufmes-
ser 23 ausgeiibt, der Kraft K entspricht jedoch entgegenge-
setzt gerichtet ist und fiir Gleichgewicht sorgt.

Wihrend der Wirkung wird das Vorlaufmesser 23 lings
der Fithrungswand 31 eine geringe Verschiebung erfahren in
einer Richtung, die im wesentlichen von der Scherplatte 3
abgewandt ist. Durch die Biegsamkeit des ersten Schenkels
33 des Verbindungsarmes 28 kann diese Verschiebung an-
nihernd als Drehung um das Ende 34 betrachtet werden.
Die resultierende Reaktionskraft R hat einen Momentarm A
gegeniiber diesem Ende 34, wodurch ein entgegenwirkendes
Moment gebildet wird, wodurch das Vorlaufmesser 23 wie-
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der in die in Fig. 6 dargestellte Lage zuriickkehrt, wenn die
Ursache der Verschiebung aufgehoben ist.

Waihrend der Verschiebung wird der Momentarm A eini-
germassen abnehmen, aber die resultierende Reaktionskraft
R wird zunehmen, beispielsweise durch weitere Verformung
des Knieteils 26 und des zweiten Schenkels 33, so dass das
Moment nahezu konstant bleibt. Der Vorteil ist, dass der er-
ste Schenkel 33 als ziemlich schwache Biegefeder ausgebildet
werden kann, so dass bei der genannten Verschiebung des
Vorlaufmessers 23 durch die elastische Verformung des er-
sten Schenkels 33 keine grossen entgegenwirkenden Krifte
entstehen, wihrend dennoch eine ausreichend grosse Kraft
bzw. ein ausreichend grosses Moment vorhanden ist, um das
Vorlaufmesser in die Ausgangslage in Fig. 6 zuriickzubrin-
gen.

Der erste Schenkel 33 kann auch als starrer Teil des Ver-
bindungsarms 28 ausgebildet werden, welcher Teil beim
Ende 34 mit dem zentralen K6rper 24 gelenkig verbunden
ist.

Bei der Ausfithrungsform nach den Fig. 7 und 8 ist der
Verbindungsarm ebenfalls im wesentlichen V-férmig ausge-
bildet, mit einem ersten Schenkel 37 und einem zweiten
Schenkel 38. Die beiden Schenkel sind durch einen Knieteil
39 miteinander verbunden, der véllig in der Ebene des ersten
Schenkels 37 liegt. Das in Fig. 7 auf schematische Weise dar-
gestellie Messer 25 ist in Fig. 8 einfachheitshalber fortgelas-
sen. Diese Ausfiihrungsform des Vorlaufmessers 23 mit dem
Verbindungsarm ist sehr einfach herstellbar und hat nahezu
dieselben Eigenschaften wie die nach den Fig. 3 bis 6.

Die Fig. 9 und 10 zeigen auf schematische Weise eine Sei-
tenansicht eines Teils der Schneideinheit 5 und eines Teils

der Scherplatte 3 und dienen zur Erlduterung der Wirkungs-
weise der Vorlaufmesser 23. Wird in einer Haardurchgangs-
6ffnung 4 ein Haar 40 eingefangen, so wird infolge der Dreh-
bewegung des Messers 25 und des Vorlaufmessers 23 dieses
Haar an der Stelle A bald den scharfen Rand 41 des Vorlauf-
messers 23 beriihren. Der scharfe Rand ist derart ausgebil-

* det, dass dieser einigermassen in das Haar 40 eindringen
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wird, ohne jedoch das Haar zu schneiden. Die Reaktions-
kraft, die von dem Haar 40 auf das Vorlaufmesser 23 ausge-
iibt wird, wird der Bewegungsrichtung P entgegengesetzt ge-
richtet sein. Diese Kraft wird durch die Komponente N, der
Normalkraft N ausgeglichen werden miissen, die durch die
Fithrungswand 31 des Messers 25 auf das Vorlaufmesser 23
ausgeiibt wird (Fig. 9). Dabei sind einfachheitshalber die ge-
ringen Reibungskrifte zwischen dem Vorlaufmesser 23 und
dem Messer 25 vernachlissigt. Die Komponente N, der
Normalkraft N wird dazu fithren, dass das Vorlaufmesser 23
an der Fithrungswand 31 entlang gleitet. Der Winkel a zwi-
schen der Fithrungswand 31 und der Wand 42 des Messers
25 die an der Scherplatte 3 anliegt, wird dann kleiner als 90°
sein miissen.

Das Haar 40 wird u.a. infolge der natiirlichen Elastizitit
der Haut durch das Vorlanfmesser 23 mitgenommen werden
bis die Schneide 43 des Messers 25 das Haar an der Stelle B
erreicht hat (Fig. 10). Das Haar wird danach durch die Zu-
sammenarbeit der Scherplatte 3 und des Messers 25 ge-
schnitten werden. Auf diese Weise wird ein Teil des Haares
40 abgeschnitten, der um eine Linge entsprechend dem Ab-
stand A und B liinger ist als derjenige Teil, der ohne Vorlauf-
messer abgeschnitten werden wiirde, so dass eine bessere Ra-
sur erhalten wird. o
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