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(54) Zapojenie sledovacieho obvodu '

Uéelom vynélezu je reguldcia Grovne budenia
nizkofrekvenénych vykonovych zosililovatov po-
mocou riadenych zosiliiovacov na ich vstupe, &m
sa odstrani skreslenie vystupného signalu pri preta-
Zeni ich vystupu.

Uvedeny tdel sa dosiahne zapojenim obvodu

. podla obr. 1, kde vinutie Vn prvého transforméto-
- ra 2 vykonového zosiliovada 13 je pripojené na
vstup prvého zosildiovada 4, na vystup ktorého je
. pripojend prva diéda 6, ku ktorej je pripojeny prvy
filter 8, pri¢om vinutie Vp druhého transformatora
3 vykonového zosiliiovaca 13 je pripojené na vstup
druhého zosiltiovada 5, na vystup ktorého je
pripojend druha diéda 7, ku ktorej je pripojeny
druhy filter 9, pri¢om na prvy a druhy filter 8, 9 je
" pripojeny vstup tretieho zosilfiovaca 10, ktorého
vystup je pripojeny na RC ¢len 11, ku ktorému je
pripojeny riadiaci vstup riadeného zosiliiovaca
12. C '

Okrem uvedenych znakov predmetu vynélezu
existuji i dal§éie moZné varianty pripojenia prvého
a druhého zosiliiova&a 4, § podfa obr. 1a a obr.
1b. :

218629



Vynalez sa tyka zapojenia sledovacieho obvodu
stavu zifaZe na vystupe nizkofrekvenénych vyko-
novych zosiliiova&ov.

Nizkofrekvenéné vykonové zosililovale byvaja
proti prefaeniu a skratu na vystupe chréanené
vnttornou ochranou na principe elektronickej
poistky. Nevyhoda tychto elektronickych poistiek
je, Ze pri pretaZeni vystupu obvykle dochadza ku
skresleniu zosiliiovaného vystupného signalu.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zapojenie sledo-
vacieho obvodu stavu zdtaZe na vystupe nizkofrek-
venénych vykonovych zosiliiovalov podfa vynile-
zu, ktorého podstata spoliva v tom, Ze vinutie
prvého transformétora vykonového zosiliiovaca je
pripojené na vstup prvého operaéného zosiliova-
&a, na vystup ktorého je pripojend prva diéda, ku
ktorej je pripojeny prvy filter, pricom vinutie
druhého transformitora vykonového zosilfiovada
je pripojené na vstup druhého opera¢ného zosilfio-
vada, na vystup ktorého je pripojena druha di6da,
ku ktorej je pripojeny druhy filter, pri¢om na prvy
a druhy filter je pripojeny vstup tretiecho opera¢né-
ho zosilfiovada, ktorého vystup je pripojeny na RC
&en, ku ktorému je pripojeny riadiaci vstup
riadeného zosiliiovaca.

PouZitim zapojenia sledovacieho obvodu stavu
zataze na vystupe nizkofrekvenénych vykonovych
zosilfiovadov podla vyndlezu sa dosiahne reguldcia
drovne budenia nizkofrekvenénych vykonovych
zosilfiovadov pomocou riadenych zosilfiovaov na
ich vstupe, ¢im sa odstréni skreslenie vystupného
signélu pri pretaZeni ich vystupu.

Zapojenie podla vynéilezu bude dalej vysvetlené
podla pripojeného vyobrazenia, kde na obr. 1 je
priklad blokového zapojenia sledovacieho obvodu
stavu zifaZe na vystupe nizkofrekvencnych vyko-
novych zosiliiovacov a na obr. 2 priklad zapojenia
prvého a druhého filtra v obvode zapojenia podla
vynélezu.

V zapojeni podla vynilezu je vinutie Vn prvého
transformétora 2 vykonového zosililovada 13 pri-
pojené na vstup prvého opera¢ného zosiliiovata 4,
na vystup ktorého je pripojend prvd diéda 6, ku
ktorej je pripojeny prvy filter 8, priom je vinutie
Vp druhého transformétora 3 vykonového zosiliio-
va&a 13 pripojené na vstup druhého opera¢ného
zosilitlovada 5, na vystup ktorého je pripojena
druhd diéda 7, ku ktorej je pripojeny druhy filter 9,
pri¢om na prvy a druhy filter 8,9 je pripojeny vstup
treticho opera¢ného zosiliiovaca 10, ktorého vy-
stup je pripojeny na RC ¢&len 11, ku ktorému je
pripojeny riadiaci vstup riadeného zosilfiovaca
12.

Vzorka vystupného napitia a vystupného pridu
vykonového zosiliiovada 13 sa pripoji na prvy

a druhy operadny zosiliiova& 4, 5, kde s tietonaich -

vystupe v protifaze, z ktorych na vystupe prvého
a druhého filtra 8, 9 sa vytvoria napitia opaénych
polarit, na ktoré je pripojeny vstup treticho ope-
raéného zosiliiovada 10, z ktorého v, stupu je cez
RC &len 11 riadené zosilnenie riadeného zosilfio-
vada 12 na budenie vykonového zosiliiovaca 13
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v zavislosti od pretaZenia jeho vystupu, ked vzorka
vystupného pridu prevlada nad vzorkou vystupné-
ho napitia. :

RC &en 11 na vystupe treticho opera¢ného
zosiliovata 10 riadi plynuly ndbeh zosilnenia
riadeného zosiltiovaéa 12 pre budenie vykonového
zosiliiovada 13 pri pretaZeni jeho vystupu najmé
pri dynamickom budeni.

Princip zapojenia podla vynalezu sa nezmeni, ak
je vstup prvého opera¢ného zosiliiovada 4 pripoje-
ny na vinutie Vs transformatora VT.

Princip zapojenia podla vyndlezu sa nezmeni, ak
je vstup prvého operacného zosiliiovaca 4 pripoje-
ny na odpor Rn.

Princip zapojenia podfa vyndlezu sa nezmeni, ak
je vstup prvého operaéného zosiliiovaca 4 pripoje-
ny do uzlového bodu vystupu riadeného zosiltiova-
&a 12 a vstupu vykonového zosiliiovaca 13.

Princip zapojenia podla vyndlezu sa nezment, ak
je vstup druhého operaéného zosiliiovaca S pripo-
jeny do uzlového bodu Rs a vinutia V transforma-
tora VT.

Princip zapojenia podla vynilezu sa nezmeni, ak
je vstup druhého operaéného zosililovaca S pripo-
jeny do uzlového bodu odporu R a zdroja NZ.

Priklad zapojenia prvého a druhého filtra 8,
9 z obr. 1 je na obr. 2. Primenovitych podmienkach
v statickom reZime to je pri sinusovom budeni
vykonového zosiliiova¢a 13, ma byt splnena pod-
mienka rovnosti napéti na vystupoch prvého a dru-
hého filtra 8,9, aby na vystupe treticho opera¢ného
zosiliiovaga 10 bolo riadiace napétie nulové. Aj pri
dynamickom budeni vykonového zosiliiovala 13
a pri fazovych chybach medzi vzorkou vystupného
napiitia a vzorkou vystupného pridu sa vyZaduje

. na vystupe treticho operaného zosiliiovaca 10

nulové riadiace napiitie, alebo aby liasto¢ne pre-
chddzalo do opaénych polarit neZ je pozadovana
polarita riadiaceho napiitia. Preto u druhého filtra
9 sa vyZaduje, aby narast napitia v uzlovom bode
R2’, C2’ bo] oneskoreny oproti nédrastu napitia
v uzlovom bode R2, C2 u prvého filtra 8, dalej sa
pozaduje, aby pokles napitia v uzlovom bode R2’,
C2’ u druhého filtra 9 bol rychlejsi ako pokles
napitia v uzlovom bode R2, C2 u prvého filtra 8.
Tieto podmienky nastani vtedy, ak asova kon-
kons$tanta R1’, C1’' u druhého filtra 9, pricom
&asova konstanta R2, C2 u prvého filtra 8 je mensia
ako &asovi konstanta R2’, C2’ druhého filtra 9.

Zapojenie sledovacieho obvodu stavu zataze sa
pouZiva v nizkofrekvenénom zosilfiovacom retazci
vykonovych blokov vidsich vykonov napr. kW.
Jeho aplik4cia je vhodna i pre zosililovade mensich
vykonov.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie sledovacieho obvodu stavu zétaze
na vystupe nizkofrekvenénych vykonovych zosil-
fovatov budenych z riadenych zosiliiovaov vy-



znadujice sa tym, Ze vinutie (Vn) prvého transfor-
matora (2) vikonového zosiliiovaéa (13) je pripo-
jené na vstup prvého operaéného zosilitovaca (4),
na vystup ktorého je pripojena prva didéda (6), ku
ktorej je pripojeny prvy filter (8), pri¢om vinutie
(Vp) druhého transformdtora (3) vykonového
zosilfiova¢a (13) je pripojené na vstup druhého
opera¢ného zosiliiovada (5), na vystup ktorého je
pripojend druhd diéda (7), ku ktorej je pripojeny
druhy filter (9), pricom na prvy a druhy filter (8),
(9) je pripojeny vstup tretieho opera¢ného zosiliio-

vaca (10), ktorého vystup je pripojeny na RC &len

(11), ku ktorému je pripojeny riadiaci vstup
riadeného zosiliiovada (12).

2. Zapojenie podla bodu 1 vyznadujice sa tym,
Ze vstup prvého operatného zosiliiovada (4) je
pripojeny na vinutie (Vs) transformdtora (VT).

3. Zapojenie podla bodu 1 vyznacujice sa tym,
Ze vstup prvého  operadného zosiliiovada (4) je
_ pripojeny na odpor (Rn).
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4. Zapojenie podla bodu 1 vyznaéu_]uce sa tym,
Ze vstup prvého operatného zosiliiovaéa (4) je
pripojeny do uzlového bodu vystupu riadeného

_ zosililovaca (12) a vstupu vykonového zosilfiovaéa

(13).
5. Zapojenie podla bodu 1, 2, 4 vyzna&ujice sa

tym, Ze vstup druhého operacného zosiltiovaca (5)
- je pripojeny do uzlového bodu odporu (Rs) a vinu-

tia (V) transformdtora (VT).

6. Zapojenie podfa bodu 3 vyznadujice sa tym,
Ze vstup druhého operadného zosiltiovada (5) je
pripojeny do uzlového bodu odporu (R) a zdroja
(NZ).

7. Zapojenie podla bodu 1 vyznaéu_]uce sa tym,
Ze u prvého filtra (8) je hodnota Easovej kon§tanty
(R1, C1) viadsia neZ hodnota &asovej konstanty

"(R1’, C1’) u druhého filtra (9), pri¢om hodnota

Zasovej konstanty (R2, C2) u prvého filtra (8) je !

 men§ia neZ hodnota dasovej kon§tanty (R2', C2') |
‘u druhého filtra (9).

2 vykresy
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