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Vynalez se tyka kinematického systému polohovéani |

~ vriku stomatologického kFesla, u kterého se fe&§i naklapé-

ni opérky zad a nohou kinematickou vazbou a misto zakotveni
otoénych kloub& na nosnou &ast zdvihaciho mechanismu, aby se
zabezpe&il harmonicky pohyb pacienta pfi polohovéni po opti-
malni trajektorii pohybu.

Doposud znamé systémy polohovéni opérky zad a nohou
stomatologického kiesla jsou konstruované bud na principu
paékového mechanismu se dvéma oto&nymi body, jeZ jsou pevnd
zakotveny na nosné &ésti stomatologického kiesla anebo na
principu samostatného naklan&ni obou &asti vrdku kFesla oko-
lo spole&ného kloubu p#i silovém pdsob&ni zdvihacich jedno-
tek na kazdou &ast zv1ast, pripadnd na principu kinematické
vazby mezi naklopenymi &astmi vriku stomatologického kresla,
s jednou zdvihaci jednotkou..

Nevyhoda vySe popsaného zplsobu polohovéni vriku stoma-
tologického kresla je v tom, Ze pferuSovany pohyb obou gasti
a tim i polohovéni pacienta se vykonava samostatnou zdvihaci
jednotkou., U v8ech popsanych principd dochézi k relativnimu
posuvu pacienta proti povrchu opérky zad, coZ ma negativni do-
pad na jeho psychiku, |

Jiné znémé polohovani vréku stomatologického kiesla
spodivd v tom, Ze obd %asti se naklapdji samostatnd okolo
vlastnich oto&nych bodd, p&idemZ bod naklépéni opérky zad
je totozny s polohou mista antr@pologického bodu ohybu u
glovéka, Polohovédni se vykondva pakovym pirevodem z &éasti
op&rky rukou kifesla. Nevyhodou jsou samostatné zdvihaci
jednotky a preruSovany zdvih, Uvedené nedostatky jsou od-
stranény kinematickym systémem polohovéni vrdku stomatolo-
gického kiesla s otolnym kloubem opérky zad a oto&nym &epem
opérky nohou, vyznadujici se tim, Ze v otoénéni Gepu opérky
nohou je zakotvena jednim koncsm prvni‘zdvihaci jednotka,
jejiz druhy konec je préé?gfgfiy kloub ~, segment a paku
upevndn k prvnimu oto&nému kloubu, ktery oddékuje opérku
zad od opérky nohou, kdyZ druhy oto&ny kloub a tFeti otoény
kloub jsou pevn& uchyceny ve vydkovd pifestavitelné &asti sto-
matologického kFesla,
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Cely systém je ovladany jednou zdvihaci jednotkou, ktera

eliminuje véhu pacienta a zabezpeluje polohovani kfesla po vy-
mezené trajektorii poloh ve dvou bodech vrdku kfesla vyvozova-
nou silou,

Kinematicky systém polohovéani vrdku stomatologického kies-
la podle vyndlezu vychazi z principu pakového mechanismu se dvé-
ma otodnymi body'pevné zakotvenymi na nosaé Casti stomatologické-
ho ki*esla, kterad je spojena jednim z koncovych bodd s pékovym
mechanismem a druhym koncovym bodem s op&rkou nohou. Sila vyvo-
zenad zdvihaci jednotkou je pakovym mechanismem pFevadéna jednak
do spoledného oto&ného Eepu opérky zad a nohou a jednak do klou-
bu- zakotveného na opé&rce nohou.

Kinematickym systémem polohovéni vréku stomatologického
kfesla se dosahne fyziologicky optimdlni poloha pacienta p#i je-
ho polohovéni, podle ergonomickych principé préce v sedici, zaklo-
néné i lezici poloze. Vzhledem k polohovéni opé&rky zad v rozmezi
cca 80° a z toho vyplyvajiciho naklap&ni pacienta je pii kinematic-
kém systému podle vyndlezu umistdni oto&ného kloubu, ktery soufasnéd
prenddi t&zidté& hmoty celkové hmotnosti pacienta v poloze relativné
nejbli28i k bodu t&2isté& hmotnosti &lovéka, takze nakiépﬁni pacien-
ta pfi polohovani se vykondvéd v rovnomérném stavu a kinematicka vaz-
ba mezi op&rkou zad a nohou zabezpeluje pro pacienta z hlediska po-
‘hybu trajektorii orgenického pohybu t&la a nohou pacienta.

Umist&ni oto&ného bodu opérky zad v relativnim t&Zisti vahy
pacienta a soufasnd vyuZiti ohybnosti dorzdlni ¥asti lidského té&la
p¥i deformacich v prabdhu polohovéni eleminuje relativni pohyb po-
suvu &asti lidského té&la proti povrchu vriku stomatologického ktesla.
Kinematicky systém polohovani vrdku stomatologického kiesla podle
vynédlezu sniZuje poet ovladanych pohybl Casti kfesla pfi jeho po=~
lohovani a z hlediska prestaveni pacienta v jakékoliv poloze neni
potfebnd kontrola polohy nohou paciehta ze strany odetfujiciho lé-
karte, Na ptipojeném vykresu je schematicky znazornén systém polo-
hovani stomatologického kiésla podle vynélezu. |
Op&rka 1 zad je oto&n& uloZena na kloubu 2 pevné zakotveném na nos-
né %asti 10 stomatologického kiesla. Prvnim oto&nym kloubem 3 v kon-
covém bodé op&rky 1 zad je nosné &ast 10 stomatologického kiesla
spojens s opérkou 4 nohou. Tlakovy mechanismus vytvafri prvni zdvi-
haci jednbtka 7, kterd je zakotvea jednim koncem v oto&ném &epu 8
na opérce 4 nohou a druhym koncem pfes druhy otoény kloub 8 segmen-
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tu 6 a paku S na prvni oto&ny kloub 3, piiZemZ kloub 2 a
druhy oto&ny kloub 9 jsou pevnd zakotveny na nosné &asti
10 stomatologického -ktesla.

Tlakovy mechanismus vykonavéa vazany harmonicky po-

hyb opérky 1 zad a op&rky 4 nohou silou prevedenou segmentem
6 od prvni zdvihaci jednotky 7 na oto&ny Cep B, ktery je za-
kotven na op&rce 4 nohou. Pi@sobenim druhé zdvihaci jednotky
12 na rovnob&Zna ramena 11l je moZno u stomatologického ktes-
la m&nit vygkov& polohu.
Kinematicky systém polohovéni vréku stomatologického kresla
je mozné vyuZit na dentalnich pracovi&tich pii zabezpeovani zmény
poloh pacienta v &ase odetiovani podle ergonomickysh metod pra-

ce,
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Kinematicky systém polohovani vr¥ku stomatelogiokého k¥esla
s otodnym kloubem umistdnym mezi opdrnym kloubem opdrky zad
a otodnym Cepem opérky nohou, vyznadujiofi se tim, Ze v oto-
&ném Sepu (8) opdrky (4) nohou je jednim koncem zakotvena prv-
ni zdvihaoi jednotka (7), jeji%Z druhy konec je pies druhy otod-
n¢ kloub (9), segment (6) a paku (5) upevndn k prvmnimu oto&né-
ma kloubu (3), ktery odddluje opdrku (1) zad od opdrky (%) no-
hou, kdy% druhy otodny kloub (9) a t¥eti otodny kloub (2) jsou
pevnd uchyoceny ve vy¥kovd prestavitelné Z4sti (10) stomatologio-
kého kiesla,
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