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(54) Zapojeni pro -fizeni automatického cyklu a prﬂbéiné vyhodnocovani okam3itych
' stavd aktivnich uzll vicetutelovych obrab&cich strojd

vynalez se tyka zépojeni pro Fiiéni automatického cyklu a pribéiné vyhodnocoVén1
okamzitych stavi aktivnich uzld zejména vicedtelovych obrabdécich strojl, piredeviim staveb-
nicovych vicetu&elovych strojﬁvs automatickou vyménou vicevietenovych operagnich hiav s

automat1ckou vym&nou obrobkl.

*stavebnicoveé v1ceuéelové obrébéci strOJe Jsou charakter1zovény predeviim svou sta-
vebnicovosti a vyznaltuji se tim, 2e jak potet pracovnich jedmotek, tak i podet ostatnich
aktivnich uzlG zavisi jednak na druhu obrobku, jednak na poZadované technologii. V dlUsted=~
ku toho jsou kladeny 1 poiadavky na stavebnicovost Fizeni téchto strojl.

Novou, nastupu;icl generact v1ceuéeLovych stavebn1covych strojl predstavu;i viceUie~
= Lové stavebnicové obrébéci stroje s automat1ckou vymenou obrobkl.

L Pro. Fizeni tohoto progresivniho typu strojl neni mozné poulit znama zapo;eni, pouzﬁ-«
v:ﬂvané“dosud u stavebn1covych a jednouéelovych stroju, protoze tato zapo;enﬁ neumoznuji po-
'Vﬁadovanou éastou zméau cyk[u stro:e pii zméné obrobku nebo technotog1e, coz je zakladni

D pozadavek, kLadeny na Fizeni viceuEeLovych stroju.

: io Eizeni téchto stro;u neni vyhodné a gasto ani ‘moiné pouiit znama zapo;eni fidi=
‘ t u, které se pouziva;i pro Fizeni konvenén1ch stroju, ‘které maji pevay potet

. nrizenych 08 : a z Klediska viceuéelovych strojl s automatickou vyménou operaénich hlav a s
ﬁ,:automatickou vyménou obrobka 4 maLy poéet pomocnych funkci

??1tom ani jedno z dosud znamych vyée uvedenych zapo;eni neumoznuye vyhodnocovén1
okamiitych stavh viech aktivnich uzll stroje a s tim spojené ad&omat1cké preruseni cyklu
stroje v okamfiku, kdy stav kteréhokol1v aktivniho uzlu stroje neodpovida stavu, pozado~
vanému pro dodrien1 spravneé teuhnotogie praveé obrébéného obrobku,. Pokraéovéni cyklu stro-
je v pripadé, Ze okamZity stav kteréhokoliv aktivniho uzlu neodpovidé technoLog1cké po=-
tteb& obrobku, by mélo za nésledek zmetkovy vyrobek nebo havarii strOJe.
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Uvedené néddstatky zceLa,ddatnahuit-rmpoden# pro Ftizent automatickéha cyklu a pria=
'b&2né vyhodnocovani bkamiitychjstavﬁ-aktivnich uzld podte vynétezu, jeho? podstata spoli-
va v tom, %e na Fidici a ovlédaci tast viceutelového obréb&ciho stroje je napdjena mati-
cova pamét dat, ha-jejdi vystupy. je prfipojen jednak blok vyhodnocovani. okamZitych stavi
aktivnich uzll stroje, jednak blok dekodérl, na jehot vystupy jsou napojeny logﬂpk? obvod
pro fizeni pracovni jednotky stroje spolu s Logickym obvodenm pro fizent otoného vyméniku
obrobki a Logickym. obvodem pro Fizent wyméniku operaénich hlav, a blok porovnavacich ob=-
vodl, na ktery jsou zp!tnovrzebné pfipojeny Logtcky obvod pro #izeni pracovniho zésobniku
vicevietenovych openaénich hlav & logicky obvod pro #izent automatického oto&ného stotu .
spolu s Logickym obvodem pro ifizeni 24sobniku vicevietenovych operaénich hLav, ptitemz
Logicky obvod pro F1zend'pracgvni.;ednotky, napojeny pkes posuvny registr:na fidici a
ovladaci tast a vﬁechnyféstatni togické obvody. 5soulnmpoiohy n& blok wyhodnocovani okamii—f
tych stavd aktivnich.uzld, na jeho: vystupy je napojena jednotka signalizace a blokovacH '
jednotka, kterd je date napojena na Pidict a ovliaddaci East a na (ogicki obvod pro tizent
pracovni jednotky, zatimco na blok dekod&rﬁ je zp&tnovazebné ptipojen E{taé, na ktery na< ;
vazuje odméFovaci zarizeni piipojené na Logicky obvod pracovni Jednotky.

Toto zapo:eni umo!nuje stavebnicové Feéeni elektrického Ffizeni vicouéelového obrabé-
ctho stroje a umoinuje Fidit cely automaticky cyklus podle ptedem stanoveného. programu,
porovnavat okamiity stav pracovnich jednotek a ostatnich aktivnicﬁ‘uzlﬁ»stroje se stavem
pfedepsanym v pfisludném fadku maticové paméti vstupnich dat. Vysledek porovnavani se ne- .
ustale vyhodnocuje a pied&vé se do;hﬁo&uvmai Jednotky, kterd dava prib&ins Fid1c1 a ovla~
daci éésti pokyny bud k pokrataovani nebo pfaruieni cyklu stroje a okamZité stavy nktivnichf
~uzld viceuéegového obrabéciho stroje soutasné signalizuje. Tim se zabranuje nciédouci
funkci stroje a zabezpeluje se sprévny chod stroje bez zbyte&nych havaﬁ{i a zmwetkl. PPRi=
kladné zapojeni pro Fizeni pro tizeni automatieckého cyklu a prub&iné vyhodndcov#ni okam-
2itych stava akf%vnich-uzlﬁ vicettelovych obrab&cich strojl s automatickou vyménou vice-
v?etenquch operaénich hlav a s automatickou vymé&nou oBroka,'provedené'podLe vynilezu,
je schematicky zndzornéno na piipojeném vykrese. ’ : '

Na Fidici a ovladaci Sast 1 viceulelového obréBéciho_stnoiqh kterd sestavéd -2 ovlada~ .
cich a spinacich prvky, jdk& tlatitek, pFepinaEd, stykadd, relé a pod., umﬁst?nych jednak
v ovladacim panelu, jednak v rozvadééi, je napojena maticova paméi 2 ustupﬂich dat, na
kterou je napojen jednak blok 13 vyhodnocovéni okamZitych stavd aktivnich uzld stroje,
ktery sestava z komparbtoru, soutinovych obvodu, soultovych obvodl a &asovych jednotok,
jednak blok 3 quodéru a blok 4 porovnavacich obvodi. Na blok 3 dekodérl je napojen jed-
nak Logicky obvod 7 pro #izeni pracovni jednotky a Logicky obvod 8 pro fizeni otolného
vyméniku obrobkl, jednak Logicky obvod 9 pro fizeni vym&nika operaénich hLav. Na blok 4
porovnavacich obvodi jsou napojeny zpétnovazebné togicky obvod Jo pro fizent pracovn1ho'
zhsobniku vicovretenovych operatnich hlav a togicky obvod 11 pro Ffizeni automatického
ototného stolu spolu s logickﬁh obvoden lg_érb tizeni pPipravného zasobniku operatnich
hlav. vystupy viech Logickych obvedd 7 at 12 jsou ptipojeny na blok 13 vyhodnocovani okam~
2itych stavi aktivnich uzld stroje. Na dal3i vystup bloku 3 dekodérd je zpé&tnovazebnd pii-
pojen titat 5, na ktery navazuje odméfovaci zafizeni 6, které je pifipojeno na Llogicky ob--
vod 7 pro tfizeni pracovni jednotky, kterd ‘je dale spojena s blokovact jednotkou 15, tvo-
Fenou bistabilnimi klopnymi obvody a pfes posuvny registr 14 s #idici a ovliadaci Easti 1
stroje. Na dal3i vstup Fidici & ovlédeci Tésti 1 stroje ‘je pnostiednictvim blokovaci jed=
notky 15 pFipojen bLok 13 vyhodnocovdni okamiitych stavd aktivnich uzld strojo, ktery je
soutasné piipojen na jednotku 16 signalizace, sestavajici ze signilek a éislicové 1nd1ka-‘
ce, :

Sepnutim spinac1ch prvkd Ftidici a ovladaci ¥asti 1 yiceulelového obrébéciho stroje
je pfipraveno napé&ti do prvniﬁo Fadku maticové paméti 2 vstupnich dat., Z jednotlivych
sloupcti maticové paméti 2 vstupnich dat jsou pifivadény elektrické signély jednak do bgoku
3 dekodérl, jednak do bloku 4 porovnavacich obvodi a jednak do bloku 13 vyhodnocovanit
okam#itych stavi aktivnich uzll stroje. Z bloku 3 dekedérl jsou pFivadény elektrické sig=-
naly jako jnstrykde o stavu, poloze a dal3i &innosti na vstupy Llogického qbVodu 7 pro -
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zeni pracovni Jednotky, logického bbvodu 8 pro fizen1 vyméniku obrobku a. Log1ckeho obvodu
9 pro fizeni vyméniku operaénich hlav. BLok porovnévacich obvodd 4 je zpétnovazebné spo-
Jen [] logickym obvodem 10 pro. t1zeni pracovniho zadsobniku operaénich hlav s Logickym ob-
vodem 1 pro fizent automatického otoéného stoLu a ‘s Logickym obvodem 12 pro fizeni pii=-
pravného zésobniku operatnich hlav,

V bloku & porovnévacich obvod{ je porovnana skute&na poloha z&sobnikd operadnich
hlav a automatického ototného stolu s ,polohou zadanou v prisludném Fadku maticové pamé&ti
g vstupnich dat. vV ptipad&, %e se jejich programovana a skuteénad poloha Li8i, zésobniky
operaénich htav a automaticky ototny stll se otd&i . do poZadované’ polohy. Udaje o poloze,
,stavu a tinnosti. zasobnikd operaénich hLtav a automatického otoéného stolu jsou prostifed=
nictvim Logickych obvodd 10, 11 a 12 ptivadény do. ‘bloku 13 vyhodnocovani okamiitych stavd
akt1vn1ch uzlh strOJe, da kterého jsou soutasné p?ivédény informace z Logického obvodu 7
pro rizeni pracovni Jednotky, Logického obvodu 8 pro Fizeni vyméniku obrobkt a Log1ckého
obvodu 2 pro f1zen1 vyméniku operadnich ‘hlav. Poﬂhd poloha a okamiity stav viech uzll spl-
nuje podminky pro vyjeti pracovni jednotky do Fezu,blokovaci jednotka 15 obklopuje Logic-
ky obvod 7 pro fizeni pracovni jednotky a jednotka vykona pracovni operacia.

f ‘pélka pracovniho zdvihu je zadéna v maticové_pamétila.vstubnich dat a prostifednict~
vim bloku dekodérl 3 potovnavana v Eitadi 5 s délkou odméfovanou odm&Fovacim zakizenim 6.
Po vykon&ni poZadovaného zdvihu-pracovni jednotky vyda titat prostifednictvim bloku 3 de-.
kodéru logickému obvodu 7 pro tizeni pracoVni jedhotky pokyn k zastaveni a vracent pra~
covn1 jednotky do vychozi pol,ohyc Logicky obvod 7 pro Fizend pracovn1 jednotky d& impuls
posuvnému registru 14, jehoZ prostfednictvim se pFes. r1d1ci a ovladaci tast 1 pfivede na-
péti na dal§1 t4dek maticové pamé&ti 2 vstupnich dat. ‘Pokud okamzity stav kteréhokoliv ak- ‘
‘tivniho uzlu stroje neodpovida v témie okamiiku potadované &éinnosti jiného aktivniho uzlu,
blokovaci jednotka 15, Zablokuje Pidici a ovlédaci tadst 1 obréabé&ciho stroje a Logicky ob~
vod 7 pro fizeni pracovni jednotky a okamiity stav akt1vn1ch uzll stroje je signalizovan
Jedno kou signalizace 16. Je=Li v bloku 13 vyhodnocovani okamiitych stavid aktivnich uzld
stro;e vyhodnocen stav v3ech aktivnich uzll jako stav poZadovany - v daném okamiiku, bjo-
.kovaei _jednotka odbloku;o«¢idie4 a~ov¥&d&e$~éést—4wobnébéc+ha'strﬁﬁw & cety eyklus pokra=
EuJe v popsaném sledu. ‘ K

.PREOMET VYNALEZU

Zapojeni pro fizeni automatického cyklu a prﬁbéiné'vyhodnocovén1'okimiit?ch stavl
aktivnich uzll. vicettelovych obrabécich strojli, ptedeviim stavebnicovych viceulelovych
stroji s automatickou vyménou viceviretenovych operaénich hlav a s automatickou vyménou
bbrobkﬁ, vyznatujici se tim, Ze na Fidici a ovladdaci &ast l1)_v1ceaéetového obrabé&ciho
‘stroje je napojena maticova pamé% 12/ vstupnidh dat, na jeji% vystupy je piipojen jed=-
nak blok 713/ vyhodnocovani okamiitych stavi aktivnich uzld stro;e, jednak blok /3/ de~
kodérd, na jehoZ vystupy Jsou napojeny Logicky obvod /7/ pro tizent pracovni jednotky
stroje .spolu s Logickym obvodem /8/ pro Fizeni otoéného vymé&niku obrobkd a Logickym ob-
vodem 19/ pro Fizen1 vymé&niku operaénich hlav a blok /4/ porovnavacich obvodu, na ktery
Jsou zpétnovazebné piripojeny Logicky obvod /10/ pro fizeni pracovniho zasobniku vice=-
vietenovych operaénich hLav a Logicky obvod /11/ pro fizeni automatického otoéného stolu,
spolu & Logickym obvodem /12/ pro Fizend pfipravného zésobniku vicevFetenovych operat-~
nich htav, pFiéemi Logicky obvod /7/ pro tizent pracovni jednotky je napojeny pies posuv-
. ny registr /14/ na Fidici a ovladaci &ast /1/ a vSechny ostatni logické obvody /8 aZ 11/
jsou napojeny na blok /13/ vyhodnocovani okamzitych stavi aktivnich uzll, na jeho vy-
stupy je napojena jednotka /16/ signalizace a bLokngci'jednotka /15/, kterd je dale na-
pojena na Fidici a ovladaci tast /1/ a na Logicky obvod /7/ pro Fizeni pracovni iednotky,
.zatimco nablok /3/ dekodérli je zp&tnovazebné pﬁ1po;en g¢itat /5/, na ktery navazuje odméfo=
vaci zatizeni /6/, pfipo;ené na Llogicky obvod /7/ pro i#izent pracovni jednotky.

1 vykres
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