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Muhastdieafspour balai d'essuie-glace et dispositif
d'essuyage.
Adaptateur (4) pour balai d’essuie-glace (3) configuré

pour pouvoir assembler un balai d’essuie-glace (3) a un bras d’essuie-glace (2) dans lequel une face d’'attaque latérale (31)
d’un doigt de blocage (22), contigué a la surface d’extrémité latérale (30) et configurée pour entrer en premier en contact

avec le bras d'essuie-glace (2) lors de linsertion du bras
d’essuie-glace (2) dans un volume de blocage (19), pré-
sente une forme de rampe, inclinée par rapport a la surface
d’extrémité latérale (30), de maniére a entrainer un pivote-
ment du bouton de verrouillage (20) au passage du bras
d’essuie-glace (2) dans le volume de blocage (19), libérant
le passage pour l'insertion du bras d’essuie-glace (2) dans
la gouttiere d’extrémité (18).
Figure 5




Description

Titre de I'invention : Adaptateur pour balai d’essuie-glace et
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dispositif d’essuyage
Domaine technique de I’invention

La présente invention concerne un adaptateur pour balai d’essuie-glace configuré
pour pouvoir assembler un balai d’essuie-glace a un bras d’essuie-glace de véhicule.
L’invention a aussi pour objet un dispositif d’essuyage comprenant un bras
d’essuie-glace et un balai d’essuie-glace relié audit bras au moyen dudit adaptateur.
Arriere-plan technique

Les véhicules automobiles sont couramment équipés de systemes d’essuyage destinés
a nettoyer leurs surfaces vitrées, et notamment leurs parebrises. De tels systemes
d’essuyage comprennent un bras d’essuie-glace et un balai d’essuie-glace entrainé par
ledit bras. Le bras d’essuie-glace est reli€ a un moteur électrique du véhicule et le balai
d’essuie-glace comprend au moins une lame d’essuyage adaptée pour venir au contact
de la surface vitrée a essuyer. Afin de pouvoir entrainer le balai d’essuie-glace, un
adaptateur est agencé entre le bras d’essuie-glace et un connecteur du balai.

Il existe différentes sortes de bras, comme les bras crochets, les bras a axe de pi-
votement latéral, les bras a clipsage longitudinal, les bras tiges etc.

Un adaptateur est ainsi spécifiquement configuré pour coopérer avec un bras tige.
Les bras tiges sont plats et présentent l'avantage d’avoir un faible encombrement du
fait de leur faible épaisseur.

Durant I’assemblage du bras d’essuie-glace avec 1’adaptateur, le bras tige est inséré
en coulissement dans un logement de 1’adaptateur. En utilisation, le retrait du bras en
déplacement longitudinal est empéché dans une zone de verrouillage de 1’adaptateur du
fait du relachement d’un bouton de verrouillage dont un doigt de blocage vient
s’engager dans une découpe latérale dédiée du bras.

Dans certains adaptateurs, le logement dans lequel le bras s’inseére comporte une
premiere et une deuxieme gouttieres, alignées et espacées 1’une de 1’autre.

Un inconvénient est qu’il peut arriver qu’apres le passage de la premicre gouttiere, le
bras soit dévié de sa trajectoire par le doigt de blocage avec lequel il entre en contact
par 'arriere. Le bras d’essuie-glace et le doigt de blocage se repoussent alors 1’un
I’autre dans des directions transversales opposées, le doigt de blocage prenant appui
contre la cage d’un logement de connecteur de 1’adaptateur. Le bras d’essuie-glace est
alors repoussé vers I’extérieur de la deuxieme gouttiere et ce désalignement du bras
peut provoquer des difficultés d’assemblage, le bras entrant en butée contre la

deuxieme goutticre.



[0008]

[0009]

[0010]

[0011]

[0012]

Résumé de l'invention

Un des buts de la présente invention est de proposer un adaptateur résolvant au moins
partiellement un inconvénient de ’art antérieur.

A cet effet, I’invention a pour objet un adaptateur pour balai d’essuie-glace configuré
pour pouvoir assembler un balai d’essuie-glace a un bras d’essuie-glace, 1’adaptateur
comportant :

- un logement de bras comportant une cage d’entrée et une gouttiere d’extrémité
alignées et espacées d’un volume de blocage, le logement de bras étant configuré pour
recevoir une extrémité du bras d’essuie-glace en coulissement dans une direction lon-
gitudinale, et

- un bouton de verrouillage pivotant présentant un doigt de blocage configuré pour
s’engager dans une encoche du bras d’essuie-glace en position verrouillée, une
extrémité longitudinale du doigt de blocage venant en appui contre une face
transversale de I’encoche pour empécher le retrait du bras d’essuie-glace dans la
direction longitudinale et une surface d’extrémité latérale du doigt de blocage venant
en appui contre un chant de I’encoche du bras d’essuie-glace, caractérisé en ce qu’une
face d’attaque latérale du doigt de blocage, contigué a la surface d’extrémité latérale et
configurée pour entrer en premier en contact avec le bras d’essuie-glace lors de
I’insertion du bras d’essuie-glace dans le volume de blocage, présente une forme de
rampe, inclinée par rapport a la surface d’extrémité latérale, de manicre a entrainer un
pivotement du bouton de verrouillage au passage du bras d’essuie-glace dans le
volume de blocage, libérant le passage pour I’insertion du bras d’essuie-glace dans la
goutticre d’extrémité.

Lors de I’insertion du bras dans le volume de blocage interposé entre la cage d’entrée
et la goutticre d’extrémité, le doigt de blocage entre en contact avec le bras au niveau
de la face d’attaque latérale et la forme de rampe de la face d’attaque latérale engendre
un contact progressif et continu avec le bras au passage du bras, provoquant le sou-
levement et le pivotement du doigt de blocage. Le bras peut alors continuer d’avancer
dans le logement de bras sans obstacle. Le doigt de blocage ainsi « chanfreiné » permet
une insertion du bras avec un effort et une résistance moindres, le doigt de blocage ne
déviant pas la trajectoire du bras qui peut entrer sans difficulté d’alignement dans la
goutticre d’extrémité.

Une fois le bras inséré en butée, le doigt de blocage reprend sa position initiale de
repos, assurant le verrouillage du bras d’essuie-glace dans 1’adaptateur et le rattrapage
des jeux du fait de son €lasticité en calant le bras dans les directions longitudinale et
transversale.

L’adaptateur peut en outre comporter une ou plusieurs des caractéristiques qui sont
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décrites ci-apres, prises seules ou en combinaison.
La pente de la rampe est par exemple comprise entre 5° et 20°.

Le logement du bras peut comporter une butée longitudinale agencée en saillie dans
le volume de blocage et configurée pour coopérer avec le bras d’essuie-glace pour
bloquer I’insertion longitudinale du bras d’essuie-glace dans le logement du bras.

L’adaptateur peut comporter un logement de connecteur configuré pour coopérer
avec un connecteur du balai d’essuie-glace, le doigt de blocage encadrant deux parois
perpendiculaires entre elles du logement de connecteur.

Les flancs internes de la cage d’entrée et de la gouttiere d’extrémité du logement de
bras présentent par exemple une forme respective arrondie en « U » complémentaires
d’un chant arrondi du bras d’essuie-glace.

Le logement du bras peut étre configuré pour maintenir le bras d’essuie-glace en
position inclinée.

L’invention a aussi pour objet un dispositif d’essuyage comprenant un bras
d’essuie-glace, en particulier un bras-tige, et un balai d’essuie-glace caractérisé en ce
qu’il comprend un adaptateur tel que décrit précédemment pour relier le balai
d’essuie-glace a I’extrémité du bras d’essuie-glace.

Breve description des figures

D'autres avantages et caractéristiques apparaitront a la lecture de la description
suivante d'un mode de réalisation particulier de I’invention, mais nullement limitatif,
ainsi que des dessins annexés sur lesquels :

[Fig.1] La [Fig.1] est une vue en perspective d’un exemple de réalisation d’un
dispositif d’essuyage.

[Fig.2] La [Fig.2] est une vue en perspective d’un adaptateur reli€ a une tige du bras
d’essuie-glace du dispositif d’essuyage de la [Fig.1].

[Fig.3] La [Fig.3] montre une vue de coté des éléments de la [Fig.2].

[Fig.4] La [Fig.4] montre une vue d’une extrémité de la tige du bras d’essuie-glace
de la [Fig.2].

[Fig.5] La [Fig.5] montre une vue de dessous de I’adaptateur de la [Fig.2].

[Fig.6] La [Fig.6] montre une autre vue de dessous de 1’adaptateur de la [Fig.2].

[Fig.7] La [Fig.7] montre une vue en perspective d’une étape intermédiaire
d’insertion de la tige du bras d’essuie-glace dans I’adaptateur.

[Fig.8] La [Fig.8] montre la tige du bras d’essuie-glace en position verrouillée dans
1’adaptateur.

Sur ces figures, les éléments identiques portent les mémes numéros de référence.

Description détaillée

Les réalisations suivantes sont des exemples. Bien que la description se référe a un
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ou plusieurs modes de réalisation, ceci ne signifie pas nécessairement que chaque
référence concerne le méme mode de réalisation, ou que les caractéristiques
s'appliquent seulement a un seul mode de réalisation. De simples caractéristiques de
différents modes de réalisation peuvent également étre combinées ou interchangées
pour fournir d'autres réalisations.

Dans la suite de la description, on adoptera a titre non limitatif des directions longi-
tudinale, verticale et transversale indiquées notamment sur la [Fig.1] par le triedre (L,
T, V) fixe par rapport a I’adaptateur. La direction longitudinale L correspond a la
direction principale de 1’adaptateur. Les directions verticales V et transversales T sont
perpendiculaires a la direction longitudinale L et perpendiculaires entre elles.

La [Fig.1] montre un exemple de dispositif d’essuyage 1.

Le dispositif d’essuyage 1 comprend un bras d’essuie-glace 2 destiné a étre reli¢ a un
mécanisme motorisé d’essuyage d’un véhicule et dont une extrémité est reliée a un
balai d’essuie-glace 3 au moyen d’un adaptateur 4, pour assurer le nettoyage d’une
surface vitrée du véhicule, par exemple un parebrise.

Le bras 2 est de type bras-tige, il comprend une tige reliée a une embase du bras 2,
elle-méme destinée a €tre reli€e au mécanisme motorisé. La tige s’étend d’une
extrémité raccordée a I’embase a une extrémité coopérant avec 1’adaptateur 4 pour le
raccord au balai 3. On comprend par « tige » un €lément plein dont I’extrémité
s’allonge dans la direction longitudinale L.

Comme mieux visible sur la [Fig.4], la tige du bras 2 est « plate », c’est-a-dire qu’elle
comporte deux faces planes et paralleles entre elles. La section de la tige est par
exemple rectangulaire avec des chants arrondis en dehors d’une zone de verrouillage.

Tel que plus particulicrement visible sur la [Fig.2], I’adaptateur 4 s’étend princi-
palement le long de la direction longitudinale L de I’extrémité de la tige du bras 2. Il
comprend une paroi supéricure 11 présentant par exemple un profil lisse et courbe,
cette paroi étant celle visible lorsque le dispositif d’essuyage 1 est monté sur un
véhicule.

Au dos de cette paroi supérieure 11, et comme visible sur la [Fig.5], I’adaptateur 4
comporte des éléments permettant d’une part, de verrouiller le bras 2 a 1’adaptateur 4
et d’autre part, d’assembler le balai d’essuie-glace 3 au bras d’essuie-glace 2 de
maniére articulée.

Pour relier I’adaptateur 4 au balai 3, I’adaptateur 4 comporte des organes de rotation
complémentaires d’un connecteur 8 du balai d’essuie-glace 3. Le connecteur 8§ est un
élément du balai 3 surmontant une lame d’essuyage 10 du balai 3 en son milieu (
[Fig.1]). La rotation entre 1’adaptateur 4 et le connecteur 8 est réalisée autour d’un axe
de rotation parallele a la direction transversale T.

Dans cet exemple, I’adaptateur 4 comporte un logement de connecteur 12, présentant
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par exemple quatre parois s’inscrivant dans une forme parallélépipedique, le logement
de connecteur 12 étant configuré pour coopérer avec le connecteur 8 du balai
d’essuie-glace 3.

Selon un exemple de réalisation des organes de rotation de I’adaptateur 4,
’adaptateur 4 comprend d’une part un plot cylindrique 13 ([Fig.6]) configuré pour
coopérer avec un orifice circulaire du connecteur 8, et d’autre part un trou circulaire 14
destiné a coopérer avec un plot cylindrique du connecteur 8. Le plot cylindrique 13 et
le trou circulaire 14 sont par exemple formés dans des parois paralleles et opposées du
logement de connecteur 12 (figures 5 et 6). Le plot cylindrique 13 peut tre formé dans
une languette 15 élastiquement déformable ménagée dans une paroi du logement de
connecteur 12 pour permettre le montage de I’adaptateur 4 sur le connecteur 8.

Pour recevoir I'extrémité du bras 2 reliant le bras 2 a ’adaptateur 4, I’adaptateur 4
comporte un logement du bras 16, également situé au dos de la paroi supérieure 11.

Le logement du bras 16 est traversant dans la direction longitudinale L et est
configuré pour recevoir une extrémité du bras d’essuie-glace 2 en coulissement dans
une direction longitudinale L, notamment la tige.

Le logement du bras 16 comporte une cage d’entrée 17 et une goutticre d’extrémité
18 alignées dans la direction longitudinale L du bras 2. La cage d’entrée 17 et la
gouttiere d’extrémité 18 sont agencées a distance I’une de 1’autre de sorte que la tige
du bras 2 puisse étre regue dans la cage d’entrée 17 et la goutticre d’extrémité 18 en
traversant un volume de blocage 19 interposé€ entre les deux.

La cage d’entrée 17 et la gouttiere d’extrémité 18 sont traversantes. La cage d’entrée
17 est par exemple plus longue dans la direction longitudinale que la goutticre
d’extrémité 18 qui recoit I’extrémité du bras 2. Les sections transversales (V, T) de la
cage d’entrée 17 et de la gouttiere d’extrémité 18 peuvent étre les mémes. Au montage,
le bras 2 coulisse d’abord dans la cage d’entrée 17, puis dans la gouttiere d’extrémité
18.

Les flancs internes de la cage d’entrée 17 et de la goutticre d’extrémité 18 du
logement de bras 16 présentent par exemple une forme respective arrondie en « U »
complémentaires d’un chant arrondi de la tige du bras 2, permettant le guidage en cou-
lissement du bras 2 dans le logement du bras 16. Les flancs internes de la cage d’entrée
17 et de la gouttiere d’extrémité 18 peuvent €galement présenter des nervures longi-
tudinales internes 29.

Par ailleurs dans cet exemple, le logement du bras 16 est configuré pour maintenir le
bras d’essuie-glace 2 en position inclinée notamment par rapport a la direction
verticale V, les faces paralleles de la tige étant inclinées d’un angle par exemple

compris entre 40° et 60°, tel que 45° avec le plan vertical (L, V) de 1’adaptateur 4 (
[Fig.3]).
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L’adaptateur 4 comprend également un bouton de verrouillage 20 monté pivotant par
rapport a la paroi supérieure 11 entre une position verrouillée dans laquelle le bouton
de verrouillage 20 en position de repos bloque le retrait du bras 2 dans la direction lon-
gitudinale L ([Fig.8]) et une position de déverrouillage dans laquelle il déverrouille le
déplacement longitudinal du bras 2.

Le bouton de verrouillage 20 présente pour cela un pavé d’activation 21 c6té paroi
supérieure 11, sur lequel un utilisateur peut appuyer pour pivoter le bouton de ver-
rouillage 20 en position de déverrouillage pour pouvoir retirer le bras 2 ([Fig.2]). Le
bouton de verrouillage 20 comporte également un doigt de blocage 22 solidaire du
pavé d’activation 21 et situé au dos de celui-ci ([Fig.5]).

Selon un exemple de réalisation, le pavé d’activation 21 est relié a la paroi supérieure
11 par une charniere 23 formée sur un des cotés du pavé d’activation 21 et permettant
le pivotement du bouton de verrouillage 20 autour d’un axe longitudinal L. La
charniere 23 présente par exemple une section transversale en forme de « U »
s’étendant sous la paroi supérieure 11.

Le doigt de blocage 22 s’étend au-dela du pavé d’activation 21 dans le logement du
bras 16, par exemple parallelement et a I’opposé de la charniére 23 du pavé
d’activation 21, dans le volume de blocage 19 situé entre la cage d’entrée 17 et la
gouttiere d’extrémité 18. Le doigt de blocage 22 présente par exemple une forme en «
L » dont une branche est solidaire du pavé d’activation 21 et I’autre branche porte une
extrémité en saillie. Selon un exemple de réalisation, le doigt de blocage 22 encadre
deux parois perpendiculaires entre elles du logement de connecteur 12 ([Fig.6]).

Le doigt de blocage 22 est configuré pour s’engager dans une encoche 24 du bras 2 (
[Fig.4]) en position verrouillée de I’adaptateur 4. L’encoche 24 du bras 2 présente par
exemple une forme parallélépipedique formant un décrochement latéral dans un chant
du bras 2.

En position verrouillée de I’adaptateur 4, le doigt de blocage 22 bloque le retrait lon-
gitudinal du bras 2 recu dans le logement du bras 16 ([Fig.8]).

Plus précisément, en position verrouillée, une extrémité longitudinale du doigt de
blocage 22 engagée dans I’encoche 24 au niveau du volume de blocage 19 est en appui
contre une face transversale 25 de ’encoche 24, par exemple plane, située du coté de
I’extrémité du bras 2, pour empécher le retrait du bras 2 dans la direction longitudinale
L ([Fig.8]). Par ailleurs, une surface d’extrémité latérale 30 du doigt de blocage 22, par
exemple plane, est en appui contre un chant de I’encoche 24 du bras d’essuie-glace 2 (
[Fig.5] et §).

Une face d’attaque latérale 31 du doigt de blocage 22 contigué a la surface
d’extrémité latérale 30 et configurée pour entrer en premier en contact avec le bras

d’essuie-glace 2 lors de I’insertion du bras d’essuie-glace 2 dans le volume de blocage
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19, présente une forme de rampe, inclinée par rapport a la forme de la surface
d’extrémité latérale 30, de maniere a entrainer un pivotement du bouton de ver-
rouillage 20 au passage du bras d’essuie-glace 2 dans le volume de blocage 19, libérant
le passage pour I’insertion du bras d’essuie-glace 2 dans la gouttiere d’extrémité 18.

La pente de la rampe de la face d’attaque latérale 31 est par exemple comprise entre
5° et 20° dans le plan (L, T) ([Fig.6]). Cette pente peut €tre constante ou variable. En
particulier dans le cas d’une rampe de pente variable, la pente peut aller en diminuant
dans la direction d’avance du bras 2. Par ailleurs, la face d’attaque latérale 31 et la
surface d’extrémité latérale 30 se rejoignent de préférence par une aréte transversale
chanfreinée.

Le logement du bras 16 peut en outre comporter une butée longitudinale 26 agencée
en saillie dans le volume de blocage 19 et configurée pour coopérer avec une surface
complémentaire 27 formée dans le chant du bras d’essuie-glace 2 ([Fig.4]) pour
bloquer I’insertion longitudinale du bras d’essuie-glace 2 dans le logement du bras 16 (
[Fig.8]). La surface complémentaire 27 du bras 2 est formée dans le chant de 1a tige,
par exemple entre le bout du bras 2 et la face transversale 25 de I’encoche 24 coopérant
avec le doigt de blocage 22.

La butée longitudinale 26 peut €tre portée par une protubérance 28 de 1’adaptateur 4,
par exemple agencée au dos d’une paroi du logement de connecteur 12.

La butée longitudinale 26 de 1’adaptateur 4 crée une limite pour la translation de la
tige du bras 2 lors de I’insertion du bras 2 dans 1’adaptateur 4 afin de garantir
I’intégrité de 1’adaptateur 4. Une fois I’insertion du bras 2 dans 1’adaptateur 4 calée par
la coopération de 1a butée longitudinale 26 de 1’adaptateur 4 avec la surface complé-
mentaire 27 du bras 2, le bras 2 peut étre verrouillé en position sans risque de dété-
rioration.

En position verrouillée, le logement du bras 16 comporte par exemple une premiere
zone d’appui sur un chant du bras 2, par exemple réalisée dans la protubérance 28 et
complémentaire d’un chant plan de la tige du bras 2 ([Fig.3]), et deux deuxiemes zones
d’appui sur le chant opposé, par exemple respectivement formées dans des flancs
internes de la cage d’entrée 17 et de la gouttiere d’extrémité 18 du logement de bras
16, les premicre et deuxiemes zones d’appui €tant disposées de manicre a venir en
appui en alternance sur chaque chant le long du bras 2.

La premicre zone d’appui peut étre ménagée dans un coin, par exemple d’angle obtus
ou aigu ou droit, de la protubérance 28 de I’adaptateur 4, le coin étant formé d’une part
par la premiere zone d’appui et d’autre part par la butée longitudinale 26 de
’adaptateur 4.

Au montage du bras d’essuie-glace 2 dans I’adaptateur 4, le bras d’essuie-glace 2 est

d’abord inséré dans la cage d’entrée 17.
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Puis, lors de I'insertion du bras 2 dans le volume de blocage 19 interposé entre la
cage d’entrée 17 et la goutticre d’extrémité 18, le doigt de blocage 22 entre en contact
avec le bras 2 au niveau de la face d’attaque latérale 31 ([Fig.7]). La forme de rampe
de la face d’attaque latérale 31 engendre un contact progressif et continu avec le bras 2
au passage du bras 2, le bras 2 provoquant le souleévement et le pivotement du doigt de
blocage 22 (fleche F1 sur la [Fig.7]).

Le bras 2 peut alors continuer d’avancer dans le logement de bras 16 sans obstacle («
effet chasse-neige ») (fleche F2 sur la [Fig.7]).

Le doigt de blocage 22 ainsi « chanfreiné » permet une insertion du bras 2 avec un
effort et une résistance moindres, le doigt de blocage 22 ne déviant pas la trajectoire du
bras 2 qui peut entrer sans difficulté d’alignement dans la gouttiere d’extrémité 18.

Une fois le bras 2 inséré en butée, le doigt de blocage 22 reprend sa position initiale
de repos, assurant le verrouillage du bras d’essuie-glace 2 dans 1’adaptateur 4 et le
rattrapage des jeux du fait de son €lasticité en calant le bras 2 dans les directions longi-
tudinale L et transversale T ([Fig.8]).

Lorsque 1’utilisateur appuie sur le pavé d’activation 21, le pivotement du pavé
d’activation 21 €carte le doigt de blocage 22 de la face transversale 25 de I’encoche 24,

ce qui libere la possibilité de retrait du bras 2 dans la direction longitudinale.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

Revendications

Adaptateur (4) pour balai d’essuie-glace (3) configuré pour pouvoir
assembler un balai d’essuie-glace (3) a un bras d’essuie-glace (2),
’adaptateur (4) comportant :

- un logement de bras (16) comportant une cage d’entrée (17) et une
gouttiere d’extrémité (18) alignées et espacées d’un volume de blocage
(19), le logement de bras (16) étant configuré pour recevoir une
extrémité du bras d’essuie-glace (2) en coulissement dans une direction
longitudinale (L), et

- un bouton de verrouillage (20) pivotant présentant un doigt de blocage
(22) configuré pour s’engager dans une encoche (24) du bras
d’essuie-glace (2) en position verrouillée, une extrémité longitudinale
du doigt de blocage (22) venant en appui contre une face transversale
(25) de I’encoche (24) pour empécher le retrait du bras d’essuie-glace
(2) dans la direction longitudinale (L) et une surface d’extrémité latérale
(30) du doigt de blocage (22) venant en appui contre un chant de
I’encoche (24) du bras d’essuie-glace (2), caractérisé en ce qu’une face
d’attaque latérale (31) du doigt de blocage (22), contigué a la surface
d’extrémité latérale (30) et configurée pour entrer en premier en contact
avec le bras d’essuie-glace (2) lors de ’insertion du bras d’essuie-glace
(2) dans le volume de blocage (19), présente une forme de rampe,
inclinée par rapport a la surface d’extrémité latérale (30), de manicre a
entrainer un pivotement du bouton de verrouillage (20) au passage du
bras d’essuie-glace (2) dans le volume de blocage (19), libérant le
passage pour I'insertion du bras d’essuie-glace (2) dans la goutticre
d’extrémité (18).

Adaptateur (4) selon la revendication 1, caractérisé en ce que la pente de
la rampe est comprise entre 5° et 20°.

Adaptateur (4) selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que le logement du bras (16) comporte une butée longitudinale (26)
agencée en saillie dans le volume de blocage (19) et configurée pour
coopérer avec le bras d’essuie-glace (2) pour bloquer I’insertion longi-
tudinale du bras d’essuie-glace (2) dans le logement du bras (16).
Adaptateur (4) selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce qu’il comporte un logement de connecteur (12) configuré pour
coopérer avec un connecteur (8) du balai d’essuie-glace (3), le doigt de

blocage (22) encadrant deux parois perpendiculaires entre elles du
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logement de connecteur (12).

Adaptateur (4) selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que les flancs internes de la cage d’entrée (17) et de la goutticre
d’extrémité (18) du logement de bras (16) présentent une forme
respective arrondie en « U » complémentaires d’un chant arrondi du
bras d’essuie-glace (2).

Adaptateur (4) selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en
ce que le logement du bras (16) est configuré pour maintenir le bras
d’essuie-glace (2) en position inclinée.

Dispositif d’essuyage (1) comprenant un bras d’essuie-glace (2), en par-
ticulier un bras-tige, et un balai d’essuie-glace (3) caractérisé en ce qu’il
comprend un adaptateur (4) selon I'une des revendications précédentes
pour relier le balai d’essuie-glace (3) a ’extrémité du bras

d’essuie-glace (2).
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