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Kroczaca obudowa gornicza

1

Przedmiotem wynalazku jest kroczaca obudowa
gérnicza skiadajgca sie z zewnatrznego i wewnetrz-
nego systemu podporowego, z ktérych zewnetrzny
system zlozony jest z dwoéch czeSci polaczonych
przez czotowy i tylny diwigar. Znajdujaca sie
miedzy czeSciami zewnetrznego systemu podporo-
wego wolna przestrzen stuzy dla pomieszczenia
wewnetrznego systemu podporowego, przy cziym
dlugo$é tej przestrzeni jest wieksza od wewnetrz-
nego systemu o warto§é skoku przesuwnika powrot-
nego laczacego oba systemy. Z obu stron korpusu
dennego - wewnetrznego systemu podporowego
umieszczone sg przypory, ktére usytuowane sa
w luzie przewidzianym miedzy obu systemami
i stuza do prowadzenia systeméw w ich tylnej
cze$ci. Do kierowania wewnetrznego systemu prze-
widziana jest para zerdzi prowadzona §$lizgowo
po bocznych kanatach jego korpusu dennego. Umie-
szczone na zerdziach kliny wyr6éwnawcze siuzg
do sterowania zewnetrznym systemem podporo-
wym. Zerdzie te polgczone sg belka poprzeczna,
ktéra w pewnym punkcie na osi symetrii 1gczy
sie z zakotwiczeniem umieszczonym przed strefa
obudowy.

W znanej obudowie tego typu, oba systemy pod-
porowe nakierowywane sa posobnie na pewien sta-
ly w toku przemieszczenia krokowego punkt. Kor-
pus denny $rodkowego systemu podporowego pro-
wadzony jest w swej czolowej czeSci przez czo-
lowe cze$ci zerdzi, ktére wspéblpracuja z korpusem
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w zestyku S§lizgowym, a jego tylna cze§é za po-
mocg bocznie umieszczonych przypér uksztaltowa-
nych jako wychylne wsporniki, ktére w polaczeniu
z zewngtrznym systemem podporowym znajdu-
jacym sie pod obcigZeniem zabezpieczajag wew-
netrzny system podporowy przed bocznym zesliz-
giem.

Zewnetrzny system podporowy przemieszczony
zostaje natomiast przy prowadzeniu jego tylnej
cze$ci za poSrednictwem przypér wspierajacych
sie o znajdujacy sie w stanie obcigzenia §rodkowy
system podporowy. W koncowej fazie tego prze-
mieszczenia nasuwa sie jedna z krawedzi bocznych
czolowej czeéci systemu, na jeden z dwéch klinéw
kierujgcych i system wychylony zostaje w kierun-
ku wyznaczonym przez oba kliny, W celu dodat-
kowego oddzialywania na kierunek ruchu kroko-
wego istnieje mozliwo§é bocznego przemieszczenia
zerdzi znajdujacych sie w polozeniu wysunietym
dokotla ich tylnych czeSci znajdujacych sie w bocz-
nych wyzlobieniach korpusu dennego. Przy {ym
znanym ukladzie kierujgcym, kliny kierujgce zew-
netrzny system podporowy, umieszczone sa po stro-
nach zewnetrznych obu zerdzi i stykaja sie z przed-
nimi krawedziami bocznymi belek dennych kor-
pusu dennego zewnetrznego systemu podporowego.

Zastosowanie tego ukladu kierowania ograniczo-
ne jednak w pewnych niekorzystnych warunkach
wyrobiska przez to, Ze sily oddzialujgce na zer-
dzie w koncowej fazie kierowania zewnetrznego
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systemu podporowego dzialaja na nie, na skutek
cddziatywania klindw w sensie skrecajacym je do-
kola ich osi podluznych i to tym silniej im wieksza
jest rozbiezno$é miedzy kierunkiem sity oddzialy-
wania, a kierunkiem prostopadlym do osi podiuz-
nej pary zerdzi.

Przy nier6wnych i opadajacych spagach wyste-
pujace znaczne sily powoduja, Ze zerdzie i ich za-
mocowanie poddawane' sg znacznym obcigZeniom
zginajacym i skrecajacym. Przy nieréwnych spa-
gach istnieje tendencja do nasuniecia sie korpusu
dennego zewnetrznego systemu podporowego na kilin
znajdujgcy sie na skreconej w kierunku spagu pa-
rze zerdzie w szczegblnosci, gdy klin wejdzie
w strefe lezgcy pomizej gérnej krawedzi przedniej
plozy belki dennej korpusu dennego.

Powoduje to nie tylko wychylenie z wytyczone-
go kierunku kroczenia, ale stwarza tez niebezpie-
czefistwo, ze zerdzie przy pb6fmiejszym osadzeniu
zewnetrznego systemu podporowego zostaja zakli-
nowane i uszkodzone.

Celem wynalazku jest zrealizowanie takiego ukia-
du sil oddziatujacego w toku kierowania zew-
netrznego systemu podporowego na pare Zerdzi, by
wylgczy¢é mozliwo§é ich skrecania dokola ich ' osi
podtuznej, a tym samym wylacznie negatywnych
zjawisk ograniczajacych roboczg przydatno§é kro-
czgcej obudowy.

Cel ten osiggnieto zgodnie z wynalazkiem przez
to, ze kliny kierujgce umieszczone sa na.stronach
wewnetrznych pary zerdzi, a na przedniej belce
poprzecznej zewmnetrznego korpusu dennego umoco-
wana jest skierowana w dé6t nasadka, ktéra w po-
tozeniu - korpusu podciggnietego do przenos$nika
wchodzi miedzy kliny i ktoérej szerokoéé odpowia-
da najmniejszemu odstepowi rpiedzy klinami.

Przy tak uksztalfowanym urzadzeniu kierujgcym
nie mogg wystapi¢ sity, ktére powodowalyby od-
chytki od zalozonego réwnoleglego polozenia pary
zerdzi, a jakie§ uprzednio powstate odchytki od za-
lozonego polozenia usuwane sg przez wzajemne 0d-
dzialywanie pary kliné6w i polgczonej z korpusem
dennym nasadki. '

Skierowana od belki poprzecznej w doét nasadka
moze posiada¢ réwnolegle krawedze zestyku sie-
gajace prawie do spagu tak, ze nawet przy bardzo
nier6wnym spagu zabezpieczony jest dostateczny
pionowy zakres sprzezenia klinéw z nasadka kor-
pusu dennego »zeWnetrzn_ego systemu. Krawedzie
nasadki wspélpracujace z klinami wyréwnawczymi
sqa -'w tym wypadku diuisze o wartosé¢ wysokosci
pl()i usytuowanych na - przednich koficach belek
dennych niz to ma miejsce w znanym wykonaniu
urzgdzenia sterowania. -. - _

- Urzadzenie kierujace wedlug wynalazku urzgdze-
nie kierowania .umozliwia zastosowanie kroczacej
obudowy, ktéra z.uwagi na swg szerokg podstawe
i posobne przesuwanie systeméw .podporowych wy-
kazuje duzg stateczno$é, odpornos§é przed ze§lizgi-
waniem nawet przy nachyleniach spagu do okoto
50 stopni. W wypadku gdy przy wiekszych na-
chyleniach przeno$nik nie wyznacza juz dostatecz-
nie dokladnie kierunku kroczenia obudowy, wtedy
dla dodatkowej korekcji tego kierunku mozna od
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czasu do czasu przestawié punkt zaczepienia zer-
dzi na przenoéniku.

Kierunek kroczenia moze byé wytyczony réwniez
innymi $rodkami na przyklad przez tancuch lub
podobne zamocowanie w gérnej czeSci Sciany, kt6-
re lacza pare zerdz agregatu obudowarki ze zmie-
nialnym odstepem, przy czym para zerdzi moze
by¢ podwieszona §$lizgowo na krawedzi profilu
przenosnika.

Przedmiot wynalazku objasniono blizej na pod-
stawie rysunku, na kit6rym fig. 1 przedstajwia kro-
czgcg obudowe gérniczag w widoku z géry w jej
polozeniu wyjSciowym, fig. 2 — uklad kroczacej
obudowy z wysunietym do przodu wewnetrznym
systemem podporowym, fig. 3 — uklad kroczace)
obudowy z wysunietym do przodu systemem we-
wnetrznym i po przemieszczeniu do przodu $rodka
transportowego, fig. 4 — uklad kroczacej obudowy
z przysunietym do przeno$nika zewnetrznym sys-
temem podporowym, fig. 5 — korpus denny zew-
netrznego systemu podporowego w widoku z przo-
du ze znanym urzgdzeniem do kierowania, fig. 6 --
korpus denny zewnetrznego urzadzenia podporowe -
go w widoku z przodu z urzadzeniem do kierowa-
nia wedlug wynalazku.

W przedstawionej na rysunku (fig. 1 = 4) kro-
czacej obudowie zewnetrzny system podporowy A
sklada sie z dwu cze$ci bocznych polaczonych przez
czolowy i tylny dZwigar 1 i 2, ktérych belki boczne
3 i 3’ mieszczg po dwa stojaki 4. Wewnetrzny dwu-
stojakowy system podporowy B znajduje si¢ w po-
tozeniu wyjSciowym w tylnej cze§ci przestrzeni 5
utworzonej przez czeSci boczne 3, 3° oraz czolowy
i tylny dZzwigar 1 i 2 zewnetrznego systemu pod-
porowego. Zakonczenia polaczonej przez belke po-
przeczng 6 pary zerdzi C prowadzone sg w bocz-
nych kanalach korpusu dennego 7 systemu wew-
netrznego. Para zerdzi C zaklinowana jest w jed-
nym z otworéw 8 usytuowanej na przenoéniku lis-
twy wielootworowej 10. Na stronach wewnegtrznych
zerdzi 11, 11’ pary zerdzi C umieszczone sg dwa
kliny 12, 12, migdzy ktére wchodzi nasadka 13.
umieszczona na czolowym dZwigarze 1 i wspélpra-
cujgca z klinami 12, 12° gdy zewnetrzny system
podporowy A podciggniety jest do przenosdnika 9.
System wewnetrzny przedstawiony jest w potoze-
niu uko$nym w stosunku do kierunku kroczenia
w przestrzeni 5 utworzonej przez belki boczne 3, 3’
zewnetrznego systemu w ramach przewidzianego
bceznego luzu 14, 14 o maty kat.

Po przesunieciu sie wrebiarki do przodu nie
przedstawionej na rysunku zwalniajgcej przestrzen
Scianowsg przed przenoé$nikiem 9, przemieszczony zo-
staje wewnetrzny system podporowy B po jego od-
cigzeniu w obrebie zewnetrznego systemu A za po-
mocg laczacego systemy-A i B cylindra posuwo-
wego 15 do polozenia ukazanego na fig. 2. Przesu-
wany Kkorpus denny .7 jest prowadzony w swej
czedci tylnej przez przypory 16, 16° umieszczone
na koncu korpusu dennego 7, wypelniajace luz 14,
14 przewidziany miedzy belkami bocznymi 3, 3’
bedacego pod obcigzeniem systemu zewmetrznego A.
Przednia cze$¢ korpusu dennego 7 naprowadzana
jest przez cze§ci przednie prowadzonych §lizgowo
w korpusie dennym 7 zerdzi 11, 11", ‘W koncowej
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fazie przesuniecia system wewmetrzny B zajmuje
pclozenie wyréwnane z zerdziami 11, 11" w ktérym
to polozeniu poddany zostaje obcigzeniu.

Na fig. 3 jest przedstawiony przeno$nik przesu-
niety o krok do przodu przy czym zakotwiczona
w nim para zZerdzi C przemieszczona zostala w po-
tozenie odchylone w kierunku prawym. Polozenie
pary zerdzi C wyznaczajgce kierunek posuwu kro-
kowego moze byé latwo zmienione przez przesunie-
cie miejsca zaklinowania belki poprzecznej pary
zerdzi 6 w innym z otworéw 8 listwy wielootwo-
rowej 10 przeno$nika 9, przy czym para zerdzi C
poddana zostaje wychyleniu w okolo ich kofcéw
pozostajacych w korpusie dennym 7.

Po przemieszczeniu przenoénika w nowe poloze-
nie nastepuje przesunigcie, za pomoca cylindra po-
suwowego 15, zewmetrznego systemu podporowego
A do przodu w potozenie wyjsciowe. Przy tym ru-
chu system A prowadzony jest w swej partii tyl-
nej przez przypory 16, 16" w oparciu o bédgcy pod
obcigZzeniem wewnetrzny system B, a skierowana
w dét nasadka 13 umieszczonma na czolowym dzwi-
garze systemu, wprowadzona miedzy. kliny napro-
wadzajace 12, 12’ nakierowuje zewnetrzny system
A w ostatniej fazie przesuwania na pokazany na
fig. 4 punkt zaklinowania -20 pary zerdzi usytuo-
wanych na listwie wielootworowej 10 przenoé$nika.

Fig. 5 ilustruje sily wystépujgce w toku nakiero-
wywania zewnetrznego systemu podporowego na
parze zerdzi C’ znanego urzadzenia. Korpus 'denny
22 zewnetrznego systemu podporowego spoczywa-
jacy na pochylonym spagu 21 ‘wspiera sie strong
zewnetrzng belki dennej 23 na klinie zewnetrznym
24 skreconej w odniesieniu do spggu o maly kat
pary zerdzi C’. Przylozona do gérnego klina 24 pa-
ry zerdzi C’ sita P, oddziatywuje na pare zerdzi C’
w odstepie ,,a” od osi podluznej 26 tej pary prze-
chodzgcej przez punkt jej zaklinowania na prze-
nosniku. Wywotany przez to moment obrotowy M,
dazy do zwiekszenia kata wychylenia pary zerdzi,
przez co wywolane zostaja niepozadane naprezenia
skrecajgce tak .na parze zerdzi jak i jej zamocowa-
niu na przenoéniku. Przy znaczniejszych katach
wychylenia pary zerdzi istnieje niebezpieczenstwo,
ze zewngtrzny system nasunie sie swg belkg denng
23 na skrecong w kierunku spagu cze§é pary zerdzi
C’ i spowoduje zerwanie jej zakotwiczenia co ma
w szczegblnoéei miejsce, gdy 'klin 24 znajdzie sie
ponizej krawedzi gérnej umieszczonej na przednim
konicu belki dennej 23 plozy -27.

Fig. 6 przedstawia dzialanie sil w urzadzeniu kie-
rujgcym zastosowanym w obudowie wedlug wyna-
lazku. Przy pewnej odchylce ¢ polozenia pary zer-
dzi C od plaszczyzny 28 réwnoleglej do spagu 21
dzialaja sily P, przenoszone przez umieszczong na
dzwigarze czolowym 1 korpusu dennego 29 i skie-
rowang w dét nasadke 13 w odstepie b od osi pod-
luznej 31 pary zerdzi C na dolny wewmetrzny klin
12’, Powstaje w wyniku tego momenit obrotowy M,
usitujacy skreci¢é pare zerdzi w kierunku przeciw-
nym do wychylenia w kierunku polozenia zgdane-
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g0 128. W polozeniu zgdanym osigga kat ¢ odchylki,
a tym samym moment skrecajgcy zalezny od od-
stepu b wektora sity od osi 31 pary zerdzi w przy-
blizeniu warto§é zerowsa.

W ten spos6b para zerdzi uwolniona zostaje od
sit skrecajacych.

Nawet przy ewentualnym niskim polozeniu klina
kierujgcego nie istnieje obawa nasuniecia si¢ na
niego wzglednie na pare zerdzi ptozy belki dennej,
gdyz krawedzie natarcia nasadki 13 mogg siegaé
prawie do spagu, a plozy na przednich koficach be-
lek dennych przewidzianych dla pokonania nierGw-
noSci spagu nie moga na nie oddziatywaé.

Z uwagi na to, ze w urzgdzeniu kierujacym wed-
lug wymalazku .usunieto przyczyny powodujgce
skrecanie pary zerdzi i uwolniono jg od sit skre-
cajagcych oraz, ze kliny kierujgce wispéipracujg
z korpusem dennym wzdtluz dtugich prostych kra-
wedzi natarcia, zaistniala mozliwo$§é zastosowania
agregatu urzadzenia skiadajgcego sie z dwéch sta-
tecznych posobmie kroczacych czesci w warunkach
trudniejszych to znaczy przy wigkszych nieréwmos-
ciach spagu i przy wiekszych nachyleniach niz to
jest mozliwe przy stosowaniu znanych urzadzeh
kierujacych, ktérych zastosowanie ogranicza sie do
warunkéw z ptaskimi i ré6wnymi spggami.

Zastrzezenia patentowe

1. Kroczaca obudowa goérmicza sktadajgca sie
z zewnetrznego i wewnetrznego systemu podporo-
wego, z kiérych zewmetrzny system zloZony jest
z dwbéch czefci polgczonych przez czolowy i tylny
dZwigar, ktére tworza miedzy sobag przestrzenn stu-
zaca do pomieszczenia wewmetrznego systemu pod-
porowego, przy czym dlugoéé tej przestrzeni wiek-
sza jest od korpusu dennego wewnetrznego systemu
podporowego o warto§¢ skoku laczacego oba syste-
my, urzadzenia przesuwowego, a z obu stron we-
wnetrznego systemu podporowego umieszczone sg
przypory, ktére usytuowane sa w luzie przewidzia-
nym migdzy obu systemami i stuzg do prowadzenia
tych system6éw w zakresie ich tylnych partii, przy
czym do kierowania wewnetrznego systemu prze-
widziana jest para zerdzi prowadzona §lizgowo
w bocznych kanakach korpusu dennego tego syste-
mu, a do kierowania zewnetrznego systemu, Zerdzie
te zaopatrzone sq w kliny kierujgce, a ‘poszczeg6l-
ne Zerdzie pary polgczone, 53 przez belke poprzecz-
ng, ktéra w punkcie Iezacym pa osi symetrii lgczy
sie z zakotwiczeniem ummeszcmnym przed strefg
obudowy, znamienna tym, ze klmy kietru:ace umie-
szczone sy na stronach wewnetrznych pary Zzerdzi
a na diwigarze czolowym zewmetrznego korpusu
dennego umieszczona jest skierowana w dét na--
sadka, ktéra w polozeniu przysunietego do przeno$-

‘nika zewnetrznego systemu podporowego wchodzi

miedzy kliny kierujace i ktérej szeroko$§é odpowia-
da najmniejszemu odstepowi miedzy klinami.

« nroczgca obudowa wedtug zastrz. 1, znamien-
na tym, Ze nasadka posiada réwnolegle krawedzie
natarcia siegajgce prawie do spagu.
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