P S

_DESCEDEMOKRATISCHE BE_!,’H_'%':”‘,, o PAT E NT SCH RI FT

(12) Wil;tschaftspatenf - (19) DD (1) 218 308 A1

Erteilt gema® § 17 Absatz 1 Patentgesetz ' 4(51) B 25J15/00

- AMT FUVR ERFleDUNGS- UND PATENTWESEN in 4de‘|f vom Anmeldér eir;gereicﬁten Fassun..g veroffentlicht

(21)  WPB25J/2506188 (22)  05.05.83 > (44)  06.02.85

(71) Ingenieurhochschule Wismar, 2400 Wismar, Philipp-Miiller-StraRe, DD

{72) Schleicher, Andrej A., Dipl.-Ing., SU; Schieicher, Vera, Dipl.-ing., DD; Sawert,Reinhard, Dipl.-Ing., DD

(58)  Greifeinheit mit zweistufigen Schubgelenk und zusétzlicher Greifkraftstaigérung
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o ‘Grelfamhelt m™it zwenstuflgen Sehubgelonk und zusatzllcher Grerfkraftstelgerung

Anwendungsgebiet der Erfi ndung

" Die Erfindung betrifft eine Greifeinheit, die zum Beschicken und Entnehmen von Werkstucken, Werkzeugen oder ahnllchen
 Elementen genutzt werden, welche im Produktlonsprozefs bendtigt werden

1
Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

" Bekannt ist Greifeinheit, Offenlegungsschrift 50.37 14 Sowjetunion, bei der die Grelfarme an einem Walzschraubgetnebe

. befestigt sind, das gusammenfuhren erfolgt tiber die Drehung der Schrauben. Hierboi kann festgestellt werden, daB die Graifkraft
nicht verstarkt wird und auBerdem werden hohe Greufkrafte nur in einem sehr eng begrenzten Bereich erzeugt.-

- - Ziel der Erfindung : o .
Es ist Ziel der Erfmdung, die Haltekraft des Greifers beim Halten eines Werkstuckes, Werkzeuges oder ahnlichen Elementenin :

: ]edem Punkt des Gre|fvorganges 2u verstarken Wobei gleichzeitig die Haltekraft bei Ausfall des Antrlebssystems erhalten

" bleibt. ; \

o Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, daB der Greifvorgang mittels eines Walzschraubgetnebes realisiert wird.
Dieses wird im wesenitlichen dadurch erreicht, da die Greifeinheit mit einem zweistufigen Wilzschraubgetrigbe ausgeriistet
_ist, wobei die erste Stufe (Gewinde mit grober Steigerung) fiir das Zusammenfiihren der Klemmbacken bis zur
" " :Werkstlickber{ihrung verantwortlich ist und die zwette Stufe (Gewinde mit feiner Steigerung) zur wesentlichen
. - Greifkraftsteigerung benutzt wird. : .

Ausfithrungsbeispiel

" Das Ausfiihru ngsbeispiel soll mit Hilfe der Zeichnung naher erlautert werden An derGrundeinheit 1'werden die Klemmbacken 2

mit der Méglichkeit des paralielen Hubes installiert. Die Klemmbacken 2 sind mit den Gewindehiilsen 3 durch das Gewinde 4
" verbunden. Die Gewindehiilsen 3 sind wiederum mit dem Zahnrad 5 durch das Gewinde 6 verbunden, zwischen den ,
Gewindehiilsen 3 und dem Zahnrad 5 wirken die Federn 7 und die Kugeln 8.Das Zahnrad 5ist mit der Mogllchkelt der Drehung

.. ‘ander Grundeinheit 1 angebracht.

‘Hieraus ergibt sich folgende erkungswelse o

_ Ben Benutzung der Greifeinheit wird das Zahnrad 5 mit Hilfe eines Antrlebssystems angetneben Durch die Drehung des

" Zahnrades 5 werden die Gewindehtilsen 3 mit Hilfe der Federn 7 und der Kugeln 8 auch in eine Drehung versetzt. Durch djese
Drehung der Gewindehiilsen 3 werden die Kiemmbacken 2 mit Hilfe der Gewinde 4 bis zur Werkstickberiihrung
zusammeéngefihrt. Die Steigerung des Gewindes 4 ist so ausgelegt, daR ein Zuriickdrehen der Gewindehiilsen 3 verhindert

" wird. Durch die Beibehaltung der Drehung des Zahnrades 5 werden nun die Federkrafte der Federn 7 liberwunden, die

: Gewmdehulsen 3 drehen sich nicht mehr und werden durch das Gewinde 6 an das Zahnrad 5 herangezogen, dadurch erfolgt

" eine wesentliche Steigerung der Greifkraft, Das Werkstiick ist nun festgegriffen und die Greifeinheit ist selbsthaltend Solt nun

die Greifeinheit wieder gedffnet werden, wird das Zahnrad 5 in eine entgegengesetzte Bewegung gebracht. Hierbei werden die

.. Gewindehdilsen 3 in eine’ ‘entgegengesetzte Bewegung gebracht, die Klemmbacken 2 bewegen sich durch die Position 4 und

Position 6 auseinander. Die Greufemhelt befindet sich in der Ausgangsstellung und ist geoffnet

o Erﬁndungsanspruch

Greifeinheit mit zweistufigen Schubgelenk und zusétzlicher Greifkraftsteigerung, welche aus zwei Klemmbacken besteht die
durch ein Walzschraubgetriebe translatorisch zusammengefuhrt werden, dadurch gekennzeichnet, da3 das

Wilzschraubgetriebe zweistufig ausgefiihrt ist, wobei die erste Stufe (Gewinde mit grober Steigerung) fur das Zusammenfuhren .

" der Klemmbacken benutzt wird und die zweite Stufe (Gewinde mit feiner Steigerung) die wesentliche Greifkraftsteigerung
erreicht, diese beiden Stufen sind so verbunden, daf bei einem kleinen Drehmoment nur die erste Stufe benutzt wird und bei -
einer Steigerung des Drehmoments dle 2weite Stufe angesprochen wird.

BERT Hnerzu1 Selte Zeichnung
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