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Maskin for sying av nettbaner.

Foreliggende oppfinnelse vedrgrer en innretning for fremstill-

ing av gjenstander av nettbaner, og mer sarskilt vedrgrer den innret-
ninger for sammensying av nettbaner, f. eks. for fremstilling av tril-
poser og ngter, sidvel som for fremstilling av nettposer.

Det er kjent en fremgangsmdte for sammensying av nettbaner

med en trad som danner en forbindelsess¢gm, ved hjelp av en skyttel.

Ved denne kjente fremgangsméte blir endel av tridden gitt ut fra eller
avviklet fra skyttelen, og trdden drives gjennom de hosliggende masker
1 de to nettbaner som skal syes sammen, hvoretter skyttelen fgres gjen-

nom en lgkke som dannes av denne traden. P& denne midten dannes det en
knute. {jfr. Norsk patentskrift nr.I2059% )
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Fremgangsmidten kan utfgres med en innretning som innbefatter
en skyttelaktuator som er forbundet med en skyttel ‘og en spole for sy-
trédden,  en mekanisme for trekking av trdden fra spolen og dannelse av
en lgkke av tridden, en mekanisme med en ndl for trekking av triden
som avvikles fra spolen, gjennom de pi hverandrelagte nettbaner, og en
mekanisme for ekspandering av lgkken for & kunne fgre skyttelen gjennom
1gkken. Med en siik innretning dannes det en knute i samsvar med den
kjente fremgangsmite. De nevnte mekanismer danner sammen en innretning
for tilforming av en s¢gmknute. Innretningen innbefatter videre anord-
ninger for intermitterende fremmating av nettbanene, dvs. en trinnvis
fremmating mot den sgmknutedannende innretning. Denne anordning innbe-
fatter et par drivforbundne kammer, dvs. en nedre kam og en @gvre kam,
cg en trykkplate. Hver av de to kammer er montert for resiproserende
bevegelse 1 et horisontalplan og 1 et vertikalplan. Under syingen
bringes nettbanene til samvirke med den nedre kam og kammen drives for
fremmating av banene mot sgmknuteinnretningen. Den ¢gvre kam er bereg-
net for & holde maskene 1 nettbanene utspredd pd arbeidsbordet mens
den nedre kam gdr tilbake, slik at nettbanene igjen kan f& samvirke
med den nedre kam. Trykkplaten holder ned og fastholder maskene i
nettbanene som syes sammen, under dannelsen av knuten.

Den her beskrevne anordning for fremmating av nettbanene gir
imidlertid ingen garanti for en positiv fastholding av kantene til
nettbanene. Man er heller ikke sikret en jevn s¢gmdeling, fordi tréden
1 bevegelse kan forskyve den dannede knute. I mateanordningen md dess-
uten nettbanene bringes manuelt til samvirke med kammen, og dette har
naturligvis en sterk negativ innflytelse pé& maskinkapasiteten.

Foreliggende oppfinnelse tar sikte pd & tilveiebringe en ma-
teanordning for nettbanene som skal syes sammen, hvilken mateanordning
skal eliminere muligheten for at knuten forskyves, og ogsd gir en mulig-
het for automatisk fremmating av nettbanene mot den anvendte knute-
dannende innretning.

Dette oppnds med en innretning som angitt i krav 1.

Den ensrettede bevegelse av nettbane-mateanordningen og den
positive fastholding av nettbanene eliminerer den arbeidskrevende pé&-
fgring av nettbanene pad kammen, og derved kan maskinkapasiteten ¢gkes
vesentlig. Anordningen av s¢gmfgringspinnen eliminerer muligheten for
forskyvning av sgmknuten, og derved bedres kvaliteten av sgmmen.

Ytterligere trekk ved oppfinnelsen vil g8 frem av kravene,
og fordelene ved oppfinnelsen vil bli ytterligere belyst 1 forbindelse
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med den etterfgigende beskrivelse av et foretrukket utf¢relseseksempel,
under henvisning til tegningene.

Fig. 1 viser et perspektivriss av en innretning for sammensy-
ing av nettbaner, fig. 2 viser skyttelen med trédspole, fig. 3 viser
mekanismen for trekking av trdd fra spolen, fig. 4 viser mekanismen
for mating av triad til ndlen, fig. 5 viser mekanismen for trekking av
trédden gjennom maskene i nettbanene, fig. 6 viser mekanismen for utvid-
else av lgkken, fig. 7 viser anordningen for intermitterende mating av
nettbanene mot innretningen som danner s¢mknutene, fig. 8 viser endel
av drivarrangementet for den intermitterende fremmatingsanordning, fig.
9 viser en mekanisme for regulering av lengden til fremmatingsbevegel-
sen, fig. 10 viser fgringen for kantene og sgmmen, fig. 11 viser et
tverrsnitt etter linjen XI - XI i fig. 7, og fig. 12 viser anordningen
for intermitterende fremmating av nettbanene, med fgringen og nettba-
nene. ‘

Den p& tegningen viste maskin for sammensying av nettbaner
innbefatter en symaskin, dvs. en innretning hvor en sdgmknute dannes,
og den innbefatter ogsd en anordning for intermitterende fremmating av
nettingbanene til symaskinen. En elektrisk motor 2 virker som driv-
aggregat for samtlige mekanismer.

Selve symaskinen innbefatter en skyttel 3 som bazrer en spole
b'med sytrdd. Videre innbefatter den en mekanisme 5 for trekking av
trdd fra spolen og dannelse av en lgkke av denne trdd, en mekanisme 6
for mating av trdd til ndlen 7, hvilken ndl er montert i en nédlholder
8. N&len 7 trekker triden gjennom nettbanene som skal syes sammen.

Bak ndlen 7 er det en utvidelsesmekanisme 9 for utvidelse av lgkken.

Skyttelen 3 (fig. 2) og spolen U4 drives med akselen 10 og
drivarmen 11. Rotasjonsbevegelsen overfgres gjennom et drev 12 som er
1 inngrep med tannhjulet 13. Tannhjulet 13 sitter pd en kam 14, Kam-
men 14 er fast montert p& en nedre aksel 15 (se ogsd fig. 1). Tannan-
tallet péd drevet 12 og tannhjulet 13 velges slik at skyttelen drives to
omdreininger for hver omdreining av akselen 15. En av disse to omdrei-
ninger er en arbeidsomdreining. I lgpet av denne omdreining gdr skyt-
telen gjennom trddlgkken etter at denne er utvidet. Den andre omdrei-~
ning er en tomgangsomdreining. Skyttelen 3 er anordnet i et hus 16, og
spolen U4 beskyttes med et lokk 17 hvor det er anordnet &pninger for
gjennomfgring av tridden. Huset 16 er forsynt med en arm 18. Denne arm
18 hindrer en rotasjon av lokket 17, slik at tré&den ikke bringes ut av
1gkkedanneomridet.
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Mekanismen 5 (fig. 3 og 1), som tjener til & trekke traden
fra spolen L4, innbefatter en svingbar arm 19, p8 hvis frie ende det er
anordnet en krok 20. Armen 19 drives slik at den svinger om aksen til
akselen 21 hvorpd armen er fastmontert. Denne drivbevegelsen tilveie-
bringes ved hjelp av et tannsegment som er fast montert pd akselen 21
“og er 1 inngrep med et annet tannsegment 23. Tannsegmentet 23 er drei-
bart montert p& en ¢vre aksel 2U4. Tannsegmentet 23 er drivforbundet
med en arm 26 ved hjelp av en lenk 25. Armen 26 svinger om aksen 27
og barer en spindel 28. P& spindelen 28 er det montert en kamfglger
29 som samvirker med en kam 30 som er fast montert pd akselen 24.

Mekanismen 6 (fig. 1 og 4) for mating av traden til ndlen 7
utfgrer fglgende operasjoner: Den bringer trddlgkken under nédlen 7,
henger ldkken pé& kroken pd ndlen 7 og trekker lgkken til etter at
skyttelen er gdtt gjennom.

Mekanismen 6 innbefatter en arm 31 som barer en krok 32 pi
gsin frie ende. Armen 31 er fast montert pid en svingeaksel 33. Armen
31 drives ved hjelp av et tannsegment 34 som er fast montert pd akse-
len 33 og er i inngrep med et tannsegment 35 som er svingbart opplagret
ved hjelp av akselen 36. Tannsegmentet 35 er ved hjelp av en lenk 37
forbundet med en drivarm 38 som er anordnet for en svingebevegelse og
for dette formdl er opplagret ved hjelp av akselen 39. Armen 38 bzrer
en spindel 40 med en kamfglger 41. Kamfglgeren har anlegg i kamsporet
p& kammen 30. Kammen 30 er fast montert péd akselen 24.

Mekanismen 42 for driving av ndlen 7 (fig. 1 og 5) gjennom
maskene i nettbanene som skal syes sammen, tilveiebringer en resipro-
serende bevegelse av ndlholderen 8 med ndlen 7 1 et vertikalplan. Den-
ne vertikale frem- og tilbakegdende bevegelse tilveiebringes ved at
nidlholderen 8 er forsynt med et dre 43 som ved hjelp av en lenk U4 er
forbundet med en arm 45. Armen 45 er ved hjelp av en lenk 46 drivfor-
bundet med en vinkelarm 47. P& vinkelarmen er det montert en spindel
48 som barer en ikke vist kamfglger som har inngrep i kamsporet p& kam-
men 49. Kammen 49 er fast opplagret pd den nedre aksel 15.

Mekanismen 9 (fig. 6) for utvidelse av tridlgkken etter at
den med nilen 7 er trukket gjennom nettbanene som skal syes sammen,
innbefatter en svingearm 50 som ytterst barer et utvidelsesorgan i form
av en plattform 51. Plattformen har et klolignende fremspring 52 for
utvidelse av 1lgkken, og et halestykke 53 for avtaging av lgkken fra
kroken p& n8len 7. Svingebevegelsen til armen 50 tilveiebringes ved
at armen er fast montert p& den ene enden av en aksel 54 hvis andre
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ende er fast forbundet (ved hjelp av kilen 55) med en arm 56. Armen
56 er ved hjelp av lenken 57 drivforbundet med en anneﬁ évingearm 58
som er svingbart opplagret ved hjelp_av akselen 59. Armen 58 barer en
spindel 60 med en kamf@glger 61 som er 1 inngrep'med kamsporet pé‘kammen
14. En bevegelse av utvidelsesorganet 51 i akseretningen til akselen
54 er mulig ved at akselen bzrer en sleide 62 som med en lenk er for-
bundet med en arm 64. Armen 64 er svingeopplagret ved hjelp av akse-
len 65 og barer en spindel 66 med en kamfglger 67 som har inngrep med
kamflaten utformet i tannhjulet 13. Tannhjulet 13 er utfgrt i ett med
kammen 14. Svingebevegelsen til plattformen 51 vil bevirke en utvidelse
av lgkken, mens den nevnte resiproserende aksialbevegelse av det samme
organ vil bevirke at tr&den mates inn p& kroken 68 pa skyttelen, hvor-
etter skyttelen gdr gjennom lgkken.

Rotasjonsbevegelsen til den nedre aksel 15 og den ¢gvre aksel
24, hvilke aksler driver alle de fgrnevnte mekanismer, tilveiebringes
av den elektriske motor 2. P& motorakselen er det montert en remskive
69 og et drivbelte 70 er lagt om denne remskive og en remskive pi en
mellomaksel 71. Mellomakselen barer et drev 72 som er i inngrep med
et tannhjul 73 montert pi akselen 24. Denne gvre aksel 24 er drivfor-
bundet med den nedre aksel 15 ved hjelp av kjededriften T4. De an-
vendte remskiver er som det gdr frem av fig. 1, tredelte.

. Anordningen som tilveiebringer den intermitterende fremmating

av nettbanene frem til selve symaskinen, innbefatter et hus 65 (fig. 1
og 7) med fgringer 76 for en tannstang 77. Under syingen drives tann-
stangen 77 i én retning, som antydet med pilen A. Tannstangen 77 bzrer
et par braketter 78 og 79 som hver er forsynt med en pinne 80. Nett-
banene holdes fast ved hjelp av disse pinner. Avstanden mellom de to
braketter kan reguleres. ‘Braketten 78 er nemlig forsynt med en regu-
leringsskrue 81 hvormed man kan foreta en stramming av nettbanenes kan-
ter. Tannstangen 77 drives med et tannhjul 82 som er fast montert pa
akselen 83. Akselen 83 er drivforbundet med et kammer 49 ved hjelp av
en enveiskobling 85 som er fast montert pd akselen 83. Som det gir
frem av fig. 8, bestdr enveiskoblingen 85 av et hus 86 og flere ruller
87. Rullene 87 tilveiebringer en drivforbindelse mellom huset 86 og
navet 88 som er montert for fri dreiebevegelse om akselen 83. Navet
88 barer en veiv 89. Veiven 89 barer en spindel 90 med en fglgerulle
91 som er anordnet i gaffelen 92. ’

Gaffelen 92 (fig. 1) ef med en vinkelarm 93 forbundet med kam-
flaten p8 enden av kammen 49. WNAr kammen Y49 roterer, vil vinkelarmen
93 utfgre en svingebevegelse som overfgres til gaffelen 92. Denne
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svingebevegelse driver veiven 89 pd navet 88 (fig. 8). .N&r gaffel-
en 92 svinger i én retning, vil rullene 87 klemmes mellom navet 88
‘og huset 87, og akselen 83 dreies da, hvorved tannstangen gis en
trinnbevegelse for fremmating av nettbanene. Beveges gaffelen 92
i den andre retningen, sd vil navet 88 kunne rotere fritt om aksel-
en 83, og tannstangen drives ikke. Den foran beskrevne konstruk-
sjon av den intermitterende drivanordning bevirker saledes en frem-
mating av nettbanene i suksessive trinn med en bestemt konstant
lengde for hvert trinn, avpasset til en gitt maskestorrelse i nett-
banene. NAr matemekanismen m& innstilles for en annen maskestdrrel-
se, er det nddvendig & endre lengden til matetrinnene. Dette kan
foretas ved hjelp av den reguleringsmekanisme som er vist i fig. 9.

Denne mekanisme innbefatter et par lenker 94 og 95 hvis
hosliggende ender er montert om en felles svingeaksel 96. Lenken
95 er svingbart forbundet med gaffelen 92 og lenken 94 er svingbart
forbundet med en vinkelarm 97 montert pad akselen 98. Vinkelarmen
97 er forsynt med et h&ndtak 99 og en stopper 100 hvormed vinkel-
armen kan innstilles i en dnsket stilling p& styresegmentet 101 som
er forsynt med en kalibrert skala som angir stSrrelsen til nettmask-
ene, f.eks, uttrykt i millimeter., For & kunne regulere fremmatings-
bevegelsen, dreiés h&ndtaket 99 om akselen 98 til den dnskede stil-
ling. Under denne bevegelse vil vippearmen 97 dreie seg om akselen
98, og lenken 94 vil forskyves tilsvarende. Lenken 95 vil forskyve
gaffelen 92 og vil sdledes endre svingevinkeleﬁ til f8lgerullen 90,
P4 denne mdten kan siledes lengden av fremmatingsbevegelsen, dvs.
lengden til hvert fremmatingstrinn, endres. For & holde akselen
96 i en valgt stilling i samsvar med den tnskede fremmatingslengde,
er det anordnet en svingbar arm 102 som er opplagret ved hjelp av
akselen 103,

Foran ndlen 7 og pd en stasjonsr del av maskinen, f.eks.

i maskinrammen, er det montert en féring 104 (fig. 10) for kantene
som skal syes sammen, Fdringen innbefatter en bdyle med en dpning
105 for gjennomfiring av kantene til de to nettbaner.

Hoyden til &pningen 105 velges i samsvar med tykkelsen av
nettbanene., Boylen er festet ved hjelp av en skrue 106 og kan regu-
leres 1 en retning i rett vinkel pd bevégelsesretningen til tann-
stangen 77. P& denne maten kan man innregulere det antall av masker
som skal vere med i sammensyingens ' ‘

P& bdylen er det nmrinélén‘7 montert en pinne 107 med en
spiss ende. -Denne pinne virker som en foring for den dannede -s6m.
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Fgringspinnen 107 er anordnet mellom ndlen 7 og skyttelen 3 og strek-
ker seg i bevegelsesretningen til nettbanene. Man har funnet at s¢gm-
kvaliteteﬁ blir best nir avstanden mellom nilen 7 og pinnen 107 omtrent
er lik det dobbelte av trédtykkelsen'i nettbanene.

Maskinen innbefatter ogsd en automatisk stoppmekanisme. Den-
ne stoppmekanisme innbefatter en arm 108 (fig. 11) som er fritt sving- '
bart opplagret p& et nav pd en arm 109. Armen 109 er fritt dreibar om
en aksel 110. P& den nedre enden av armen 108 er det festet en tor-
sjonsfjer hvis andre ende er forbundet med armen 112. Armen 112 er
fast opplagret p& navet til armen 109. Armens 109 frie ende barer en’
fglgerulle 113 som ligger ner opptil ytterflaten til ndlholderen 8.
N&dlholderen 8 er forsynt med et spor 114 i sin nedre del.

Braketten 78 (fig. 7) bazrer en grensebryteraktuator i form
av en skrue 115 beregnet for samvirke med den gvre del av armen 108.

En elektrisk sjalter 116‘i den elektriske krets til motoren 2 er mon-
tert 1 huset 75. Maskinen stoppes pd fglgende mé&te: Ved slutten av
en syoperasjon vil skruen 115 st¢te an mot armen 108 og svinge denne
om en akse som er aksen til navet p& armen 109. Fjezren 111 strammes
og fglgeren 113 bringes til anleggssamvirke med nd&lholderen 8. Tglge-
ren gdr inn i sporet 114 n&r ndlholderen 8 beveger seg oppover. Enden
av armen 112 betjener sjalteren 116, og strgmmen til motoren 2 brytes.
Nalen 7 blir st8ende i sin gvre stilling.

For 4 f4 en hurtig tilbakefgring av tannstangen 77 til ut-
gangsstillingen, er dét ngdvendig fdrst é'ut1¢se enveiskoblingen 85,
dvs. & hindre at dens ruller 87 klemmer seg. For dette formdl er det
pd utsiden av rullehuset 86 (fig. 8) anordnet et tannsegment 117 som
er utfgrt i ett med huset. Segmentet 117 er drivforbundet med en stang
118 forsynt med tenner 119 p& den nedre enden. Den andre enden av
stangen 118 er svingbart opplagret i1 en arm 120. Et héndtak 121 er an-
ordnet for dreiing av armen 120 slik at koblingen 85 kan betjenes via
stangen 118 og tannsegmentet 117. P& den mdten kan man forhindre en
klemming av rullene i koblingen og tannstangen kan da beveges i en ret-
ning motsatt retningen A. )

Maskinen virker p& fglgende mdte. Handtaket 99 settes 1 den
gnskede stilling, hvorved den gnskede fremmatingsbevegelse for nettba-
nene innstilles. De to nettbaner a og b (fig. 12) tres p& de respekti-
ve pinner 80 p& brakettene 78 og 79, og banenes frie kanter strekkes
og legges pé& hverandre. Samtidig plaseres kantene til de p& hverandre-
lagte nettbaner a og b inn i kamfgringen 104, slik at fdringspinnen 107
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ligger mellom de to kanter. Deretter dreies skruen 81 for & stramme

de to nettbanene; I fig. 12 er maeteinnretningen vist i en mellomstill-
ing, mens de to ytterstillinger B og C er vist med strekpunkterte lin-
jer. ’

Bevegelsen av tannstangen 77 bgr innstilles slik at den sam-
svarer med stgrrelsen, dvs. lengden til nettbanen som skal syes sammen.
Dette foretas ved-hjelp av skruen 115.

N&r man -er kommet s& langt, plaseres spolen U med triden pi
plass 1 skyttelen 3, og enden av tradden trekkes ut for hé&nden slik at
man trekker ut en traddlengde tilstrekkelig for manuell sying av de
fédrste to eller tre masker i nettbanene.

Nar aen manuelle sying er foretatt, kobles den elektriske mo-
tor 2 inn. Motorens bevegelse overfgres til den dvre aksel 24 og til
den nedre aksel 15.

N&r den ¢gvre aksel 24 dreier seg, vil kroken 20 pd tridtrek-
kemekanismen 5 f& samvirke med triden og trekke den fra skyttelen 3 i
en tilstrekkelig lengde til dannelse av en lgkke. N&r den nedre aksel
15 dreier seg, vil stangen 122 som bzrer tridholderen 123 i form av en
stang med en skulder, 1lgftes, hvorved en side av lgkken 1¢ftes til en
stilling 1 hvilken kroken 32 p& trddmatemekanismen 6 fir samvirke med
tridden og plaserer traden pd kroken pd ndlen 7. Stangen 122 med trid-
holderen 123 bringes tilbake til den nedre stilling og kroken 20 gir
ogsd tilbake til sin utgangsstilling, hvorved trdden slakkes. Samtidig
trekker ndlen 7 trdden nedover gjennom maskene 1 de to nettbaner. Nar
ndlen 7 beveges nedover, vil kroken 32 i mekanismen 6 reversere sin be-
vegelse og frigjgdre trdden. N&r ndlen 7 nidr sin nedre stilling, vil
lgkkeutvidelsesmekanismen 9 begynne & virke. Det klolignende frem-
spring 52 drives fgrst aksialt inn 1 lgkken og bringes deretter til
& utfgre en svingebevegelse for utvidelse av 1gkken. Lgkken kan derved
bringes til samvirke med kroken 68 p& skyttelen 3. N&r dette er gjort,
gdr utvidelsesorganet tilbake til sin utgangsstilling.

I det gyeblikk som trdden tas med av kroken 68 pd skyttelen
3, vil n8len 7 bevege seg oppover og slakke tréden, og halestykket 53
pd utvidelsesorganet vil ta lg¢kken av kroken pd ndlen 7. N&len 7 gir
s& tilbake til sin nedre stilling. Kroken 68 pé& skyttelen 3 dreier seg
og trekker lgkken rundt, hvorved det dannes en knute. Etter at traden
er fgrt rundt skyttelen 3, Qil kroken 32 i mekanismenr6 fjerne slakken
i tréden, og knuten strammes rundt f¢ringspinnenilo7 som er anordnet

mellom ndlen 7 og skyttelen 3. Kroken 32 gdr tilbake il sin utgangs-
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stilling, og samtidig vil kroken 20 stramme triden, dvs. fjerne slak-
ken. Tannstangen 77 mates frem ett trinn, og knuten som er knytt rundt
f¢ringspinnen'107, vil gli av denne. N&r kroken 20 og tannstaungen 77
beveger seg i motsatte retninger, vil knuten strammes rundt kantenc til
de to nettbaner. Deretter gjentas knytingen. Syingen fortsettes helt
til tannstangen 77 er drevet til sin ytterste Vénstre stilling i fig. 1,
hvoretter den éutomatiske stoppemekanisme kutter ut den elektriske mo-
tor 2 og stopper maskinen.

. N&r maskinen har stoppet, tas de sammensydde nettbaner av
pinnene 80. Banene henger ned rundt skinnen 124 og holdes fremdeles
rundt ndlen 7. Nu kan enveiskoblingen 85 utlgses som beskrevet foran,
og tannstangen 77 kan manuelt returneres til utgangsstillingen, dvs.
helt til hgyre i fig. 1. N&r nettbanene syes sammen 1 suksessive av-
snitt, kan det siste par av de sammensydde masker legges rundt pinnen
pd braketten 79, mens de ennu usydde deler av de to nettbaner legges
rundt og strammes ved hjelp av pinnén p& braketten 78. Maskinen kobles
inn igjen og syingen kan s& fortsette.

Patentkrav

1. Maskin for sammensying av nettbaner, innbefattende en innret-
ning for dannelse av en sgmknute, hvilken innretning innbefatter en
skyttel med en spole med sytrédd, en mekanisme for avvikling av trad
fra spolen med dannelse av en traddlgkke, en mekanisme med en ndl for
driving av triden gjennom nettbanene, en mekanisme for utvidelse av
triddlgkken etter at trdden er drevet gjennom nettbanene, slik at skyt-
telen kan g8 gjennom den dannede tréddlgkke og danne en knute, idet ma-
skinen videre innbefatter en anordning for mating av nettbanene inter-~
mitterende mot innretningen for dannelsen av en sgmknute, k a r a k-
terisert ved at anordningen (1) for mating av nettbanene er
utfgrt for en ensrettet translatorisk bevegelse under syingen og er
forsynt med en innretning for fastholding av nettbanene under syingen
i en pé& hverandrelagt stilling p& mateanordningen, at det er anordnet
en fgring (104) for kantene til nettbanene (a og b) under syingen,
‘hvilken f@ring er anordnet foran ndlen (7) p& den siden hvorfra banene
kommer, idet det ved kantfgringens (104) utgangsside er anordnet en-
sgmfgringspinne (107) som er montert i bevegelsesbanen til nettbanene
og like i narheten av ndlen, mellom ndlen og skyttelen, hvilken fgr-

ingspinne er beregnet for baring og fdring av knuten, idet knuten under
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bevegelsen av nettbanene glir av fdringspinnen og strammes rundt
kantene til nettbanene.

2. Maskin ifolge krav 1, karakterisert ved
at foringen (104) for kantene til nettbanene innbefatter en biyle
med en apning beregnet for opptak av banekantene, hvilken bdyle er
montert slik at den kan reguleres i en retning i rett vinkel rela-
tivt bevegelsesretningen til mateanordningen for banene, idet bdy-
len kan holdes fast i en Onsket stilling, hvilken régulering aV
boylen muliggjor en innregulering av antall masker i nettbanene
som skal vere med i syingen.

3. Maskin ifolge krav 1 eller 2, k a rakt erisert

v e d at mateanordningen for nettbanene innbefatter et hus (75)

--med foringer (76) som mellom seg opptar en frem- og tilbakebeveg-
bar tannstang (77) hvorpd det er montert braketter (78 og 79),

“hvilke braketters innbyrdes avstand kan reguleres, hvilke braket-
ter er beregnet for fastholding av endene til nettbanene som skal
syes sammen, med nettbanene holdt i en strammet tilstand, og ved
at driften av mateanordningen innbefatter tannstangen og et drev
(82) som er montert pd en drivaksel.

4, Maskin iftlge krav 3, karakterisert ved
at akselen (83) til drevet (82) er forsynt med en enveiskobling
(85) slik at akselen og drevet bare kan dreies i én retning, hvil-
ken kobling i et hus (86) har flere ruller (87) som samvirker med

huset og et nav (88) som bzrer en veiv (89), hvilken veiv star i
drivforbindelse med en svinggaffel (92) som p& sin side er driv-
forbundet via en svingearm (93) med en kam (49) som far sin dreie-
bevegelse fra maskinens drivaggregat. -

5. Maskin iftlge krav 4, k arak ter isert ved
at den innbefatter en mekanisme for regulering av lengden til mate-
bevegelsen for nettbanene, hvilken mekanisme innbefatter et par
lenker (94 og 95) som er innbyrdes forbundet med en felles svinge-
akse (96), idet é&n av lenkene (94) er drivforbundet med en vippe-
arm (97) og kan forskyves for regulering av stillingen til den
nevnte felles akse, mens den andre lenk (95) er forbundet med
svinggaffelen (92) for forskyvning av denne nér stillingen'til den
nevnte felles akse endres, hvilken felles akse er anordnet pd en
svingearm (102). som er beregnet til & holde den felles akse i den

_ innstilte 'stilling. ' |
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6. Maskin iftlge krav 4, k arakterisert ved
at enveiskoblingen (85) er forsynt med et tannsegment (117) som
er beregnet for samvirke med et fortannet parti pd en stang (119)
forbundet med en arm (120), hvilket tannsegment kan frigjdres fra
tannpartiet pd stangen (119), slik at tannstangen (77) kan bevege
seg 1 en retning motsatt bevegelsesretningen under syingen for &
bringe tannstangen (77) tilbake til utgangsstillingen.

Anfgrte publikasjoner: Ingen.




130123




130123

N
\
N

(7
N

IR
% \
/

O N

P

SNAVANNANNY
S0 | [
T\ = i
§ \\,f:'f' i
e "(;\\\‘ '

A .4 § N .
\

A

|




130123




130123




130123




130123




130123




177

FIGI0

I

\ &f{'«;’(f@k\\‘f i
%g‘w

N
W%

WNZ

AN







	Page 1 - BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - CLAIMS
	Page 10 - CLAIMS
	Page 11 - CLAIMS
	Page 12 - DRAWINGS
	Page 13 - DRAWINGS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS

