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(54) Zepojenie riadenia operadngych montdZnych jednotiek

Vyndlez sa tyke zapojenia riadenia opera¥njch montédZnych jednotiek,

Doteraz sd zndme pre autonomne riadenie operaZnych montéZinych jednotiek riadiace
jednotky, ktoré su 3pecifické pre ka¥dd opera¥ni montéZfnu jednotku a ktoré obsshuji tol-
ko %asovych obvodov, kolkokrdt je potrebné pofas pracovného cyklu jednotky zabezpedit
%asovy zévislost, Tieto riadiace obvody vzhladom k mnoZstvu diskétnych prvkov sd nérod-
né z hradiska kondtrukiného, vyroby a servisu a silasne nie su adaptabilné v rémei ich
realizdcie najmé v asynchrénnom montéZnom systéme, kde keidd montdZna jednotka je auto-
némna po strénke riadenia i po strénke strojného prevedenia a si¥asne musi byt kompati-

tilnd s nadriadenym systémom.

Vyssie uvedené nedostatky odstrafiuje zapojenie riadenia operadnych montdZnych jedno-~
tiek pod¥a vynélezu, ktorého podstatou je, Ze na blok linkového ovlédania su pripojené
priaeme vstupy. Prvy vystup bloku linkového ovlddania je pripojeny na programovy blok.
Druhy vystup je pripojeny na Zasovy blok a tretf vfstup bloku linkového ovlddania je spo-
jeny s nadradenym riadiacim systémom. Druhé prieme vastupy 8d pripojené na riadiaci blok,
ktorého nepriame vstupy su tvorené vystupom programového bloku a vystupom asového bloku.
Vystup Zasového bloku je pripojeny aj na blok linkového ovlédania. Hradlovacie vystupy ,
riadiaceho bloku sy pripojené jednak na ¥asovy blok a jednak na blok linkového ovlAdania.
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Nulovaci vystup riadiaceho bloku je spojeny s &asovym blokom a spiltac{ vystup riadiace-
ho hlokﬁ Je pripojeny na blok linkového ovlddenia. Vy¥stupy riadiaceho bloku sd pripojené
na programovy blok, na ktory je pripojeny aj priamy pomocny vstup. V¥stupy programového
bloku su pripojené na vykonové &leny.

Zapojenim riadenia operalnych montdZnych jednotiek sa docieli jeho pouZitie pre
riadenie jednopohonovych montd%nych jednotiek nitovacich, lisovacich, skrutkovacich a za-
kladacich, respektive aj pre riadenie viacpohonovych zakladacich jednotiek s niekolkong-
sobnym vyuZitim Easového obvodu pri zabezpedent asovej zdvislosti podas pracovného cy-

' klu, sko aj pre riadenie ultrazvukovych zvéracfch jednotiek. DalSou vyhodou zapojenia
podla vyndlezu je moZnost volby rulmého, poloautomatického a autoﬁatického reZimu pri
individudlnom pouzitf jednotky a volby poloautomatického reZimu pri pouzitf v asynchrdn-
nej linke, pridom Specifické odlisnosti jednopohonovych jednotiek su realizované jedine
v programovom bloku a u jednotiek viacpohonovych aj v bloku riadenia, ktorj mbZe byt

spolo¥ny pre v3etky jednotky tohoto druhu.

Na pripojenom vjkrese je nakreslené prevedenie zapojenia riadenia operadnych monté%-

nych jednotiek.

Zapojenie riadenia opera&nych montdZnych je dnotiek pozostdva z bloku linkového ovls-
dania 1, na ktory ad pripojené priame vstupy 11, 12. Prvy vystup 13 bloku linkového ovlé-
dania 1 je pripojeny na programovy blok 3, druhy vystup 14 je pripojeny na Zasovy blok 4
a tretf vystup 15 bloku linkového ovl4dania 1 je spojeny s nadradenym riadiacim systémom.
Druhé prieme vstupy 21 sd pripojené na riadiaci blok 2, ktorého neprieme vstupy si tvo-
rené vystupom 31 programového bloku 3 a vystupom 41 ¥asového bloku 4. Vystup 41 Zasového
bloku 4 je pripojeny aj na blok linkového ovlddania L. Hradlovacie vystupy 22, 23, 24
riadiaceho bloku 2 sid pripojené jednak na Zasovy blok 4 a jednak na blok linkového ovlg-
dania 1. Nulovac{ vystup 25 riadiaceho bloku 2 je spojen& s fasovym blokom 4. Spudtact
vystup 26 riadiaceho bloku 2 je pripojeny na blok linkového %hlédenia 1. Vystupy 27
riadiaceho bloku 2 _su pripojené na programovy blok 3, na ktory je pgipojeny aj priamy
pomocny vstup 32, Vystupy programového bloku 3 sd pripojené na vykonové &leny.

Popis funkcie zapojenia je moiné najlepSie demonZtrovat na konkrétnom vyuZitf ria-
denia lisovacej jednotky prevddzkovanej v asynchronnej linke, Blok linkového ovlddania
1 uvéddzaného zapojenia registruje podmienky spoluprdce s linkou cez priame vstupy 12,
ako i poruchy vzniknuté na jednotke, pripadne jej riadentf a tieto poruchy signalizuje
nadriadenému riadiacemu systému prostrednictvom vystupu 15. Si¥asne tento blok zamedzuje
Startu jednotky z priameho vstupu 11 v pripade jej pouZitia v asynchrdénnej linke a pros-
trednfctvom vstupu 26 a vystupu 14 spudta ¥asovy obvod len pre poloautomaticky reZim
a blokédu automatického cyklu v spominanej aplikdcii. Programovaci blok 3 prostrednictvom
tvarovacich obvodov, ktoré sd spuistané zo vstupu 13, zabezpeduje dvojru¥né ovlddanie jed-
notky v individudlnom pouZitf cez vystup jl. Su¥astou tohoto bloku s tie? obvody 3peci-
fické pre kaidd z riadenych montéZnych jednotiek ako i volbu po¥tu vystupov 33 podla
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druhu pouZitych elektropneumatickych ventilov, pri¥om spinecie drovne su deédené z VY-
stupu 27 riadiaceho bloku 2, Priamy pomocny vstup 32 programovacieho bloku ;4gensruje
kontrolny, respektive spustaci impulz pre pripad zakladacej, pripadne lisovacej jednotky
s hydreaulickym posilovadom. Riadiaci blok 2 zabezpeduje cyklus jednotky s volbou rulnej,
poloautomatickej i automatickej prevddzky prostrednictvom tlag{tok druhych priamych vstu-
pov 21, ktoré predstavuji snimale stavov, umoZfiuje trojndsobné spidtanie fasového bloku
4 cez spuStactf vystup 26 s hradlovanim tohoto obvodu pre prvy %as cez hradlovaci vystup
22, pre druhy Sas cez hradlovaci vystup 23 a pre treti Zas cez hradlovaci vystup 24, pri-
%om tie¥ zabezpeduje nulovanie Zasového bloku 4 prostrednictvom nulcovacieho vystupu 25
riadisceho bloku 2. Cinnost &asového bloku 4 je odvodend od sietovej frekvencie, priZom
tento je spustany z druhého vystupu 14 bloku linkového ovlddania ) pri 3tarte jednotky
pre prvy %as, pri vykonévani technologickej operécie pre druhy ¢as a po vrdteni mechaniz-
mu jednotky do zékladnej polohy v pripade sutomatického cyklu pre tret{ %as., Volba diiky
kaidého z &asovych intervalov je pomocou prepinalov, prifom prisludny Zasovy interval

je odhradlovany po¥as pracovného cyklu prostrednictvom hradlovacfch vystupov 22, 23, 24

riadiaceho bloku 2. Po uplynuti nastaveného Zasu vygeneruje obvod impulz pomocou vystupu

g_l_.

V pripede spominanej aplikdcie uvedeného zapojenia sa zaindexovanim montéZnej plodi-
ny linky cez priamy vstup 12 bloku linkového ovlddania 1 a prvy jeho v¥stup 13 spustia
tvarovacie obvody v programovacom bloku 3, ktoré cez vystup 31 preklopia klopné obvody
riadiaceho bloku 2 tak, %e je odhradlovany prvy &asovy interval cez hradlovac{ vy¥stup 22,
je spusteny %asovy blok 4 cez spustaci vystup 26 a cez vystup 27 tohoto bloku, programo-
vac{ blok 3 a nezobrazeny vykonovy blok si otvorené elektropneumatické ventily tak, Ze
mechanizmus jednotky vykondva pohyb k lisovacej sitiastke. Ak v danom Zasovom limite,
ktory uddva prvy as, mechenizmus jednotky dosiahne pracovni polohu, je prostrednictvom
snima¥a tejto polohy pripojeného na druhy priamy vstup 21 riadiaceho bloku 2 nulovany
nulovacim vystupom 25 ¥asovy blok 4 a zévernou hrapou tohoto impulzu je spistany druhy-
krdt za suasného odhradlovania hradlovacieho vystupu 23 riadiaceho bloku 2, pri¥om ten-
to &asovy interval predstavuje vlastiny technologicky &as operécie. Po uplynuti tohoto &a-
su je generoveny impulz z vystupu 41 Zasového bloku 4, ktorym sa zmenia stavy klopnych
obvodov v riadiacom bloku 2 tak, %Ze mechanizmus jednotky sa vracia do zdkladnej polohy.
Ked v danom Zasovom limite, ktory predstavuje prvy %as, mechanizmus jednotky nedosishne
snima¥ pracovnej polohy, &asovy blok vysle cez vystup 41 impulz, ktorym sa tento mecha-
nizmus vracia do zdkladnej polohy za su¥asnej indikdcie poruchy prosirednictvom trecieho
v¥stupu 15 bloku linkového ovlddania 1. V pripade realizécie predpokladanej jednotky
v individudlnom pou%itf a pri volbe automatického cyklu je potrebny prvy Start jednotky
pomocou tlaiftok, prifom opakované pracovné cykly sd zabezpae¥ené od snimala zdklaednej
polohy pripojeného na druhf priamy vstup 21 riadiaceho bloku 2 po uplynuti tretisho Zaso-
vého intervalu, ktory je hradlovany hradlovacim vjstupom.gi tohoto bloku, &{m impulz
z vystupu 41 &asového bloku 4 spbsobi v tomto pripade Start montéZnej jednotky.
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PREDME?T VYNKLEZU

Zapojenie riadenia opera¥njch montéZnych jednotiek, pozostdvajdce z bloku linkového

ovlédania, riadiaceho bloku, programového bloku a Zasového bloku, vyznadujdce sa tym, Ze
na blok linkového ovlédania /1/ sd pripojené priame vstupy /11, 12/, pridom prvy vystup
/13/ bloku linkového ovlédania /1/ je pripojeny na programovy blok 73/, druhy vystup A4/
Je pripojeny na &asovy blok /4/ a tretf vystup /15/ bloku linkového ovlddania /1/ je spo=-
Jeny s nadradenym riadiscim systémom, zatial ¥o druhé priame vatupy /21/ su pripojené na
riadiaci blok /2/, ktorého nepriame vstupy sd tvorené vystupom /31/ programového bloku
/3/ a vystupom /41/ ¥asového bloku /4/, pri¥om vystup /41/ ¥asového bloku /4/ je pripoje-
" ny aj na blok linkového ovlddania /1/, zatial &o hradlovacie vystupy /22, 23, 24/ riadia-
ceho bloku /2/ s pripojené jednak na ¥asov§ blok /4/ a jednak na blok linkového ovidda-
nia /1/, kym nulovaci vystup /25/ riadiaceho bloku /2/ je spojeny s dasovym blokom /4/
a spifitac{ vfstup /26/ riediaceho bloku /2/ je pbibojeny na blok linkového oviddania /1/,
zatial ¥o vystupy /27/ riadiaceho bloku /2/ sd pripojené na progremovy blok /3/, na ktory
Jje pripojeny aj priemy pomocny vstup /32/, pri¥om iystupy /33/ programového bloku /3/ sd
pripojené na vykonové &leny.

1l v/fkres

Cena 2,40 Kés ‘ TZ 6/70
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