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ReSeni se tyka oboru méfeni prumdru
rotacnlch soucastl 8 Jjeho predmétem je za=-
Pizeni pro mébeni prﬁmeru obé&Znych drah a
prémérové tiid&ni vnitfnich krouZkd dvou-

‘ radyoh kulickovych lozisek vretenoveho ty=- !
pu. ZaPizeni podle PYeSeni sestdvéd z rdmu, i

podlozky pro uloZeni mérené soucasti, in-". -
dikdtoru a pruzin. Podstata FeSeni spoci- :
vd v tom, %e k rdmu zarizeni je uchycena
soustava ctyr planzetovych paralelogrami

tak, Ze prvai planzetovy paralelogram je

spojen s rdmem a ostatni jsou pevnjymi

édstmi spojeny vidy s pohyblivou ddsti
predchoz1ho planzetOVeho paralelogramu,

cim? je vytvoren system navzajem kolmo

" se pohybujicich caetl, z nichz jedna, 8 .
‘moznosti pohyhu ve sméru kolmém na podél-

nou osu mérené soucasti je opatfena me—.

#icim dotykem a k nému protilehle uspoid-

danym 1ndikétorem. & druhd, 8 moZnosti po=

‘hybu v tomté#. sméru, je opatPena daldim

méficim dotykem, vloZenfm mezi indikdtor

a méPenou soutdst, Celd soustava je opat-

Pena stavécimi: prvky a dotladovacimi pru-

" Zinami, pricemz le méFend souddst ulozena

v prizmaticke podloZce spoiene 8 ramem.
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ﬁeéeni se tyké zafizeni k méfeni prﬁméru ob&Znfch drah a
primérovému t#{déni vnitFnich krouZkd speciélnich dvouradych :
kuliékovjch loZisek vietenového tvaru,.

-V sou¥asné dob& se prﬁméry ob&Znych drah vnit¥nich krou§~ }_'
ki uvedenych loZisek zjiéfuji pomoct zafizeni, jeho% podstata
~ Je predmétem Zeskoslovenského ‘vynélezu chrénéného autorskym

.. osvéd¥enim ¥{slo 202 962, ‘Pomoct tohoto zatizent viak nelze
8 dostateZnou pfesnosti zabezpel&it méfeni ‘primé&ru v nejhlubéim

. mist¥ ob&iné dréhy, priZem# poloha m&Ficich dotykd viiéi sobd
‘navzdjem i vi&i ose ob&Zné drdhy Je déna montd%t za¥{zeni a ne-

lze Ji ménit, Nedochdzi tak k m&¥eni skuteného nejmenéiho pri-
m¥ru ob&%né dréhy, sle k m&fenf priméru daného polohou m&ficich
‘dotykd na ob&#né dréze. Dalsf nevyhodou stédvajiciho zafizeni Je,

 ;29 nelze s dostatednou presnosti zabezpe&it méfeni maximélniho

. prim¥ru ob&Zné dréhy v ose souéésti, coZ je déno. nevhodnym hro— '
 tovym zakondenim m&Ficich dotyki. Dald{ nevyhodou stévajiciho |

- zarfzent Je, %e pFi vklédéni méiené souéésti do prizmatické pod-

. 5lo£ky Je souldst vedena v mistd pfechodu ob&%né dréhy do stied-

'niho a vn¥jifho ndkrufku voditkem, Které vlivem naprufeni méfe-
~ nou souéést do m&fictho mista vhodi, &imZ dojde k rozhozen{ mé-~a ?‘
‘»;iicich dotykﬁ které zéésti vlivem svého napruéeni, 2z84sti vli- , ‘

 vem hrotového zakondenf & z&4ati vlivem hmotnosti, kterd je na

ﬁ‘nich ulofena, p#i zp&tném dosednuti ne ob&¥nou drdhu m&¥ené
saulésti tuto poékodi.,

, UVedené nedostatky odstranuje ve znaéné mife zafizeni k
‘néfeni priméru ob&Znych drah a prﬁmérovému t¥{d&n{ vnit¥nich-
krou?kd specidlnich dvoufadych kuliékovych lo¥isek vfetenového ,
tvnru, sestévajici Z rému, planﬁetovych paralelogrami, prizma- .
tické podlo%ky, indikétoru a pruiin ‘podle Pedeni{, Podstata Fe- ‘

8endi spoéivé v tom, Ze rém Jje opat¥en jednak pfivodnim Zlabem
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a prizmatickon podlo¥kou, opatlenou vdlcovym voditkem pro ples-
né polbhovéni mé¥ené - souddsti, a jednak prvnim planZetovym pa-
ralelogramem. Pohyblivé ¥dst prvniho planZetového paralelogra~
mu mé jeden stupen volnosti pohybu ve sm&ru podélné osy méFené
souldsti a ae jednak ve styku s prvnim pfestavitelnym Sroubem
usporddanym v rédmu a jednak opat¥ena pevnou g6st1 druhého plen- :
Yetového paralelogramu. Pohyblivé &&st drubého planZetového pa~-
ralelogramu mé Jjeden stupeﬁ volnosti pohybu ve sm&ru kolmém na
podélnou osu m&fené souldsti a je opatiena jednak dr¥dkem, na
jeho¥ konci je uspoiddén druhy m¥rici dotyk a jednak protilehle
prost¥ednictvim noside uspofédanym indikdtorem a déle je opat- |
¥ena pevnou &4stl t¥etfho planZfetového paralelogramu. Pohyblivé
- &gst ti¥etino planZetového paralelogramu méd jeden stupen volnos-
ti pohybu ve smdru podélné osy mé¥ené souddsti a je jednak ve
styku s druhym pPestavitelnym roubem usporddanym v pohyblivé
&4sti druhého planZetového paralnlogramu a jednak Jje pevné spo~
jena s pevnou $4st{ &tvrtého planZetového paralelogramu. Pohyb-
livd S4st &tvrtého planZetového paralologramu mé aeden stupen
volnosti pohybu ve sméru kolmém ne podélnou osu m&¥ené souldsti
a Je spojena prostiednictvim uné3ele jednak s prvnim m&ficim

" dotykem & jednak prost¥ednictvim op&rky s hrotem indikdtoru.
Dals{ podstata FeZeni spodivé v tom, Ze mezi pohyblivou ¥ésti
prvuiho planZetového paralelogranu a rémem je uspordddna prvni
pruZina. Dal¥{ podstata FeSeni spoéivd v tom, Ze mezi pevnou
tést{ a pohyblivou &dsti t¥etiho planZetového paralelogramu Je
usporéddna druhd pruZina, Dal3{ podstata redeni spodivd v tom,
%e mezi nosi¥em a rémem a ddle mezi nosiem a und3elem je uspo-
¥4ddna prufina. Daldf podstata Fedeni spolivé v tom, Ze m¥ficd
dotyky jsou vytvo¥eny jako dvé nad sebou uspofddend vélcové t&-
lesa, jejich¥ podélné osy jsou navzéjem rovnobééné pridem% &e-
1o ka%dého z mé&iicich dotyk& obrécend proti sm&ru pfisunu néle~-
‘nych souddstf je opat¥eno kuZelovou &dsti a zéroven k sobd pfi-
vrdcené povrchy m¥¥icich ‘dotykl jsou opatieny klinovym vybrénim.
" Dal3%i postata $eSent spoéivé v tom, ée vélcové voditko je uspo-
?4ddno mezi m¥Picimi dotyky. -

Zar{zeni podle redeni umoinuje mébit priméry obZZnych drah
a provédst prim&rové t¥{dénd vnitinich krouZkd specidlnich dvou-
fadych kuliZkovych lo%isek vfotenového tvaru v nejhlubsim misté
ob&%¥né drdhy. Prestavenim m&ficich dotykd je mo¥no pomoci indi~

kdtoru vyhledat nejhlub3fi misto obiiné dréhy, piilen? vlastni
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méfeni probihd begz rozhozeni méficfch dotykd a bez poékozovéni
obé&Znych drah, '

Prikladné provedenf zairizeni podle Fedeni Jje zndzorn&no na
pfilo%eném vykrese, kde obr. 1 pifedstavuje schematicky uspoidds-
ni celého zeiffzeni, obr. 2 uspoidddni m&¥ictho mista zafizeni,
obr. 3 méfenou souldst a obr. 4 etalonovj krouZek,

Za¥{zenl sestdvéd z rému 1, na kterém Je uspodddén piivodni
%lab 2 a prizmatick4 podloZka 3 s méfenou soutdsti 19, uloZenou
ve t¥ech bodech za vn&j3{ nékruiky 20 ddle v mistd prechodu 21
- 0b&Zné drdhy 22 do st¥ednfho ndkru¥ku 23 a vn&js3iho ndkruZku 20
pomoci védlcového voditka 4. Vélcové voditko 4 je uspo¥ddéno na
prizmatické podloice 3 mezi mé&Ficimi dotyky 17, 18. Ddle je na
rému | uchycen prni plenfetovy paralelograsm 5 s horizontdlnim
pohybem jeho pohyblivé &ésti 5", mezi ni% a rdémem 1 je uspoid-
déna na jedné strand prvni pru%ina 6 a na druhé stran& prvni
 prestavitelny Sroub 7. Zéroven je na pohyblivé &4sti 5" prvntho .
planfetového paralelogramu 5 uchycena pevné &dst 8 ‘druhého ﬂan-
%etového paralelogramu 8 s vertikdlnim pohybem jeho pohyblivé
gésti 8". Na pohyblivé ¥ésti 8" druhého plan¥etového paralelo-
gramu 8 Jje uchycen druhy prestavitelny 3roub J a pevnd &dst 10°
}tfetiho planZetového paralelogremu 10 a ddle jednak prostied- |
nictvim dr#dku 27 druhy m&¥ici dotyk 18, p¥iléhajici k m&iené
soudésti 19 a jednak prostfednictvim nosile 26 indikétor 14
opatfenﬂhrotem 14. Mezi nosilem 26 a rémem ]| je uspoiddéna t¥e-
t{ pru¥ina 15. K pohyblivé &dsti 10" tietfiho planietového para-
lelogremu 10, kterd je pohyblivéd v horizontélnim sméru, Je p¥i-
pojena pevné &dst 12 ‘&tvrtého plan%etového paralelogramu 12 s
" vertikdlnim pohybem jeho pohyblivé ¥dsti 1&"; Pohyblivé &ést 12"
&tvrtého planZetového paralelogramu 12 je opatfena unédSeem 28, -
zakondenym na jednom konci op&rkou 13 p¥iléhajici k hrotu 14°
indikdtoru 14 a na druhém konci prvnim méficim dotykem 17, pii-
léhajicim k m¥Fené souddsti 19. Mezi undSelem 28 a nosilem 26
je uspobdddna &tvrtd pru¥ina 16 a mezi pevnou &4stt 10°a pohyb-
livou &dsti 10" t¥etiho planﬁetovéhb'paralelogramu 10 Jje uspo-~
¥4ddna druhd pru¥ina 1}. ME¥ici dotyky 17, 18 jsou vytvoFeny
jako vélcovéd t¥lesa usporddend nad sebou, jejich%Z podélné osy
jsou navzdjem rovnob&iné. lela mé¥icich dotykd 17, 18 jsou
opatfena na strand p¥isunu méfenjch souddsti 19 do mé&riciho

mista kuZelovymi &éstmi 17, 18"a k sob¥ privrécené védlcové po-
258899




- 4_

vrchy méficich dotykd 17, 18 jsou v mist§ pfiléhajicim k obéﬁw
né dréze 22 mEFené souldsti _2 opatfeny klinovymi vybrénimi
i7", 18", |
Pri m&¥en{ zaifzenim podle fedent se- postupuae tek, Ze .
- upraveny etalonovy krouZek _& se vlo#{ do prizmatické podloiky; ,
3 tak, aby klinové vybréni i8" druhého m&¥ictho dotyku 18 bylo
ve styku s plochou &dstf 25 etalonového kroufku 24 a klinové
vybréni 17" prvniho m&Ficiho dotyku 17 bylo ve styku s ob&¥nou
- dréhou 22 etalonového krouku 24, Presouvénim mé&¥icich dotykﬁ ‘
"17 18 pomoci prvniho prestavitelného Sroubu 7 se klinové vy~
 brénf 18" druhého m¥Ficiho dotyku 18 posouvd po ploché Zésti
= _i‘etalonového krouZku “i,,priéemz snfmend hodnota polohy prv-
~-niho m&ficiho dotyku 17 je prendlena prostfednictvim opérky 13
na hrot 14 indikétoru 14, PR nejni%8{ hodnoté &teni na ukaza-
teli indikdétoru 14 Je prvni mé¥ici dotyk *1 v nejhlubfim mist?
ob&Zné dréhy 22 etalonového krouZku 24. Etalonovy krouZek 24
se pootoéi o devadesét dhlovjch stupnﬁ tak, aby jeho ploché
g4st 25 byla naproti vélcového voditka 4. MéFict dotyky 17, 18
Jsou pak ve styku s ob&Znou dréhou 22 etalonového krouZku 24. -
Presouvénim druhého. m&Ficiho dotyku 18 pomoci druhého phestavi-
‘telného &roubu 9 klinové vybréni 18" druhého mEFiciho dotyku
18 kopiruje tvar ob¥¥né dréhy 22 etalonového krouiku 24, p¥i-
Sem¥ je snimend poloha druhého m&Ficiho dotyku 18 prenddena
prostiednictvim opérky 13 na hrot 14 indikétoru 14. PFi néjf
‘niZ3{ hodnotd &teni na ukazateli indikdtoru 14 Je i druhy mé-
fici‘dotyk 18 v nejhlub3im mist& ob&%né dréhy 22 etalonového
‘kroufku 24. Nastavenim hodnoty &teni na ukazateli indikdtoru
. _& na nulu je zarizeni pripraveno k m¥feni, VymEnou etalono-
”véhc krouZku 24 za mdfenou souldést 19, to je hirfdel specidl- -
niho dvouradého kulilkového loZiska, se na ukagateli indiké-
~toru _i zjistf dchylka priméru ob¥%né dréhy 22 m&iené soudds- |
ti 19 od nulové ﬁchylky prim¥ru ob¥#né drdhy 22 etalonového .
;krouzku 24. Premisténim m&Fené souldsti 19 o sto osmdesdt uh-
lovych stupnﬁ se pak zjist{ uchylks prﬂméru i druhé obééné
: dréhy 22 méfené soutésti 19.
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PREDMET VINALEZU

Za¥{zeni k m&¥ent prim&ru ob&¥%nych drah a primérovému. tiid&-
ni vnit¥nich kroufkd specidlnich dvouradych kulidkovych lo-

¥isek vietenového tvaru, sestévajici z rému, plenZetovych
paralelogramd, prizmatické podloiky, indikétoru a pruZin,
vyznadené tim, %e rém (1) je opat¥en jednak p¥ivodnim Zle-

‘bem (2) a prizmatickou podloZkou (3), opat¥enou vdlcovym vo-

ditkem (4) pro p¥esné pblohdvéniiméfené souddsti (19), a
jednak prvnim planZetovym paralelogremem (5), jehoZ pohybli-

vé %4st (5") mé jeden stupen volnosti pohybu ve sméru podél-

né osy méiené ‘souddsti (19) a je jednak ve styku s prvnim

: pfestavitelnym Sroubem (7) uspofédanym v rému (1) a aednak

opat¥ena pevnou tasti (8) druhého planéetového paralelogramu‘
(8), jeho% pohyblivé gdst (8") md Jjeden stupen volnosti po-
hybu ve sméru kolmém na podélnou osu mé&fené souddsti (19) a
je opatiena jednak dridkem (27), na jeho# konci je usporddén
druhy m¥¥icf dotyk (18) a Jednak protilehle prostPednictvim

nosie (26) usporddangm indikétorem (14) a déle jé opat¥ena
pevnou &ésti (10°) t¥etiho planietového paralelogramu (10);

2.

3.

4o

jeho¥% pohyblivéd &&st (10") mé jeden stupen volnosti pohybu
ve sméru podélné osy méfené sou¥dsti (19) a je Jednek ve

styku s druhym pFestavitelnym iroubem (9) usporddanym v po-
hyblivé ¥4sti (8") druhého plenfetového paralelogramu (8) a
Jednek je pevn¥ spojena s pevnou gdsti (12°) &tvrtého plan-

%etového paralelogramu (12), jehoZ pohyblivé East’ (12") nd

Jjeden stupen volnosti pohybu ve smEru kolmém na podélnou

osu m&Fend souddsti- (19) a je spojena prostiednictvim und~
ede (28) jednak s prvnim m¥F¥icim dotykem (17) a jednak -
prost¥ednictvim opdrky (13) s hrotem (147) indikétoru (14).

Zatizeni podle bodu 1, vyznaéené tim, ze'mezi pohyblivou

g4st1 (5") prvniho plenﬁetového paralelogramu (5) a rémem
(1) Je uspofédéna prvni pruiina (6).‘

ZaP{izeni podle bodu 1, vyznadenéd tim, %e mezi pevnou &dstf
(107) = pohyblivou. éésti (10") tPetiho planZetového parale-
logramu (10) je uspo¥dddna druhd pruéina (11).

Zerizeni podle bodu 1, vyznadené tim, %e mezi nosi&em (26)
a rémem (1) & d4le mezi nosilem (26) a uné¥elem (28) Je
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usporédéna pruzina (15, 16).,

5, Zabizenf podle bodu 1, vyznalené tim, Ze m¥¥ici dotyky (17,
18) jsou vytvoreny Jjako dv& nad sebou usporddand vdlcové
t&lesa, jejichZ podélné osy Jsou navzédjem rovnob&Zné, pri-
tem# Selo kaZdého z m&Ficich dotykd (17, 18) obrécené pro-
ti sméru p¥isunu mifenfch souddsti (19) je opatfeno,kﬁie-
lovou &éstd (17;*18') a zdroven k sobd piivrdcené povrchy
m&#icich dotykd (17, 18) jsou opat¥eny klinovym vybrénim
(17", 18"), - -

6, Zatizeni podle bodd 1 a 5, vyznalené tim, Ze vélcové vodit-

ko (4) je uspoFédéno mezi m&ficimi dotyky (17, 18).

2 vvkresy
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