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Urzadzenie do ograniczania wydajno$ci pompy

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie-do ograniczania wydajnosci pompy hydraulicznej, czyli pompy
stuzacej do ttoczenia cieczy roboczej napedzajacej maszyny hydrauliczne, ktéra to pompa ma kadtub wychylny
w dwéch kierunkach w celu nastawiania wydajnosci oraz ustalania kierunku ttoczenia. Mianowicie zwigkszanie
kata wychylenia kadtuba zwigksza wydajno$é pompy, a kierunek wychylenia decyduje o kierunku przeptywu
cieczy. , .
Do sterowania pomp z wychylnym kadtubem znane s3 réine urzadzenia rgczne oraz mniej lub wigcej
zautomatyzowane. Urzadzenia automatyczne sa stosowane zwlaszcza w ciagnikach gérniczych maszyn urabiaja-
cych wcelu osiagania jak najwigkszych efektéw urabiania przy posuwie maszyny w obu kierunkach wzdluz

- urabianej $ciany. Do zadan tych urzadzeri sterowniczych nalezy racjonalne rozpoczynanie posuwu z postoju,
w czasie ktérego pompa ma wydajnos¢ réwna zero przy §rodkowym ustawieniu kadtuba i ostrozne lecz mozliwie
szybkie doprowadzenie posuwu do pregdkosci roboczej. Z reguly urzadzenia sterownicze dziataja na sitownik
dwustronnego dziatania potaczony z wychylnym kadtubem pompy.

Urzadzenia automatyczne opieraja swe dziatanie na czujnikach sledzacych takie parametry jak nate¢zenie
pradu napedzajacego silnik elektryczny maszyny urabiajacej, ci$nienie w przewodach hydraulicznych itp.

Mimo wysokiej sprawnosci znanych sterowniczych urzadzeri automatycznych majg one powaing wade.
Mianowicie wobec nastawienia na osiggnigcia jak najwigkszych efektéw urabiania, moga one w pewnych warun-
kach doprowadzi¢ do zbyt duzej predkosci posuwu, ktéra winna by¢ ograniczona z catkowicie innych powodéw
nie wynikajacych z aktualnego stanu mierzonych parametréw. Do tych powodéw ograniczenia predkosci nalezy
ochrona maszyny przed nadmiernym zuzyciem lub uszkodzeniem, wzgledy bezpieczeristwa pracy itp.

Celem wynalazku jest uzupelnienie znanych urzadzeri sterowniczych prostym urzadzeniem dodatkowym
nie dopuszczajagcym do przekroczenia okreflonej wydajnosci pompy. Ta maksymalna wydajnosé przyjeta na
catkowicie innych podstawach niz te, na ktérych opiera si¢ praca automatycznego urzadzenia sterujacego moze
by¢ inna, na przyktad przy posuwie mas:yny gérniczej po upadzie, a inna przy jej posuwie pod wznios. W kaz-
dym razie ograniczenie wydajnosci pompy powinno byé z géry nastawne, na przyktad w wyniku doswiadczenia
w postugiwaniu si¢ dana maszyna w podobnych warunkach itp.
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Urzadzenie wedlug wynalazku ma sztywno przymocowana do obudowy pompy nieruchoma obudowe,
aw niej wat sprzezony z wychylnym kadtubem pompy tak, aby wychylaniu kadtuba pompy odpowiadato
- obracanie watu o ten sam kat. Urzadzenie ma dwa elemcnty, zwtaszcza w postaci tulei, niezaleznie obracalne
wzgledem osi watu. Z elementéw. tych wystaja ramiona, kazde zaopatrzone w wytacznik elektryczny, a z watu
wystaje ramie, ktdre natrafiajac przy obrocie na wytacznik uruchamia ten wytacznik. Zadziatanie wytgcznika
powoduje w automatycznym urzgdzeniu sterowniczym zaniechanie dalszego zwigkszania wychylenia kadtuba
pompy czyli zwig¢kszania jej wydajnosci. Wobec tego od ustawienia katowego kazdego z tych dwoch elementiw
z wytacznikami na ramionach po obu stronach potozenia srodkowego zalezy ograniczenie maksymalnej wydaj-
nosci pompy przy wychyleniu jej kadtuba w jedng badZ drugg strong.

Aby ustawianie katowe tych elementéw byto latwe, a zarazem elementy byty zabezpicczone przed samo-
rzutnym przesunieciem, elementy te sg zaopatrzone w drugie ramiona dostgpne od zewnatrz urzgdzenia niosace
sprezynowe zapadki, a w czole obudowy ma ono po obu stronach szeregi otworéw rozmieszczonych na okregu,
do ktérych wskakuje zapadka odciagnieta recznie, a nastgpnie swobodnie puszczona w obranym miejscu.

W celu zapewnienia reproduktywnosci nastawienia, ktdre obstugujacy maszyne wybrat dla danych warun-
kdw pracy na podstawie swego doswiadczenia, korzystne jest zaznaczenie na zewnetrznej czotowej powierzchni
watu strzatek, ktdre wskazujg potozenie katowe czynnych krawedzi ramienia wystajacego 7 walu oraz umiesz-
czenie dobrze widocznych kresek lub ewentualnie numeréw porzadkowych przy poszczegélnych otworach na
zapadkg.-

Aby uzyskaé absolutna pewnos§¢ ograniczenia kata wychylenia kactuba w przypadkach n1eprzew1dznanych
awarii, korzystne jest umieszczenie w urzadzeniu oprécz wytacznikéw elektrycznych réwniez mechanicznych
zderzakdw, o ktore oprze si¢ ramie wystajace z watu, gdy nacisk jego na wylacznik zawiedzie i kat wychylenia
kadtuba pompy bedzie dalej wzrastat.

Urzgdzenie wedlug wynalazku stuzace do uzupelnienia dowolnego znanego urzadzenia do sterowania
pompy hydraulicznej, stanowi istotny postep w kierunku zabezpieczenia maszyn i zwigkszenia bezpieczerisiwa
pracy.

Wynalazek jest uwidoczniony na rysunku schematycznym w przyklad:ie rozwigzania konstrukcyjnego.
Fig. 1 tego rysunku przedstawia czes¢ urzadzenia w przekroju osiowym, fig. 2 — widok urzadzenia od strony
czotowej zwréconej do pompy, fig. 3 — widok urzadzenia od strony czotowej odwréconej od pompy.

W obudowie 1 urzagdzenia przymocowanej do obudowy 2 nieuwidocznionej pompy znajduje si¢ wat 3
z wystajacym ramieniem 4 sprz¢zony z kadtubem pompy, obracajacy si¢ wraz z tym kadtubem. Na wat 3 jest
zaloZzona obrotowo tuleja 5, a na nig jest zalozona obrotowo druga tuleja 6. Kazda z nich ma jedno rami¢ 7
wystajace po stronie urzgdzenia zwrdconej do pompy, ktore niesie wytacznik 8 i zder.ak 9 oraz ma drugie ramie
10 po stronie odwréconej od pompy, ktére niesie uktad sprezynowo-zapadkowy 11.

Fig. 1 przedstawia tylko jedna stron¢ urzadzenia przy jednakowym wychyleniu w te strone ramienia 4
watu oraz ramienia 7 tulei 5, a wigc w chwili dziatania ramienia 4 na wytacznik 8. Z drugiej strony znajduje si¢
rami¢ drugiej tulei 6 ustawione pod katem do plaszczyzny rysunku, ktérego prawidtowe przedstaw1eme
w skrdcie bytoby zbedng komplikacja rysunku.

Na fig. 2 s3 widoczne uktady zapadkowe 11 i szeregi otworéw 12 wykonanych w obudowie 1, jak réwniez
czotowe - zakoriczenie watu 3 w postaci tarczy 13 z dwiema strzatkami wskazujacymi polozeme katowe
czynnych krawedzi ramienia 4: prawej i lewej.

Na fig. 3 widaé, ze rami¢ 4 wystajace z walu jest symetryczne wzgledem promienia, aby jednakowo
dziatato na wytaczniki 8 badz jednakowo zatrzymywato si¢ na zderzakach 9 umieszczonych w ramionach tulei,
przy czym rami¢ jednej tulei 5 lub 6 stuzy do ograniczenia wychylenia kadtuba pompy w prawo, a rami¢ drugiej
do ograniczenia wychylenia w lewo.

Dzialanie urzadzenia wymaga najpierw nastawienia katowego kazde] Ztulei 5 lub 6 na kqt przyjety dla
maksymalnego wychylenia kadtuba wjednym iw drugim kierunku. Dokonuje si¢ tego wyciagajac zapadke
zuktadu 11 iobracajac rami¢ tulei wcelu wprowadzenia zapadki do obranego otworu 12. Gdy wychylenie
kadtuba pompy w jedna lub w drugg strong osiagnie przyjety maksymalny kat, ramie 4 wsliZnie si¢ na przycisk
danego wytacznika 8 i spowoduje dziatanie wytacznika. Gdyby to nie poskutkowato z przyczyn awaryjnych,
oprze si¢ ono o towarzyszacy temu wykacznikowi zderzak 9 uniemozliwiajac mechanicznie dalszy obrét watu 3,
a co za tym idzie uniemozliwiajac dalsze wychylenie si¢ kadtuba pompy sprzezonego z tym watem.

Zastrzeienia patentowe

1. Urzadzenie do ograniczania wydajnosci pompy hydraulicznej przez ograniczanie kata wychylania jej
kadtuba wjedna iw druga strong od potozenia srodkowego, znamienne tym, ze ma wobudowie (1)
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przytwierdzonej do obudowy pompy (2) wat (3) sprzezony z wychylnym kadtubem pompy zaopatrzony
w wystajace rami¢ (4) oraz ma dwa elementy (5, 6) obracalne wzgledem osi watu zaopatrzone w wystajgce
ramiona (7) z wytacznikiem (8) na kazdym oraz w wystajace rami¢ (10) z uktadem zapadkowym (11), przy
czym wzajemne potozenie wzdtuz osi urzadzenia ramienia watu i ramion niosacych jest tak dobrane, aby ramie
watu przy wychylaniu si¢ dziatato na wytacznik. ’

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze rami¢ (4) walu jest 'symetryczne wzgledem
promienia, aby jednakowo dziatato przy wychyleniu w prawo lub w lewo.

3. Urzadzenie wedltug zastrz. !, znamienne tym, Ze wat (3) ma po stronie odwréconej od pompy
tarcze (13) z zaznaczonymi strzatkami.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze na ramionach (7) niosacych wytaczniki (8)
znajduja sie réwniez zderzaki (9) do mechanicznego zatrzymania obrotu ramienia (4).
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