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Uktad elektryczny sterowania gérniczych tacznikéw manewrowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektryczny sterowania goérniczych tgcznikéw manewrowych przezna-
czony do zdalnego i miejscowego zatgczania oraz wytaczania odbiornikéw elektrycznych.

Znane sa stosowane w sieciach elektroenergetycznych podziemi kopalt obwody sterowania z elektromagne-
tycznymi przekaznikami pradu statego. Przekazniki te oprécz funkcji wykonawezych spetniajg rolg elementéw
pomiarowych. Za pomocg przekaznikdw sterowniczych realizowany jest ciggty pomiar rezystancji szeregowej
obwodu sterowania, celem zwolnienia lub nie dziatania przekaZnika sterowniczego w przypadku wzrostu
rezystancji powyzej wartosci krytycznej okre$lonej wzgledami bezpieczeristwa.

Wadami tych obwoddw sterowania sq konieczno$é dodatkowej regulacji przekaznika sterowniczego oraz
niekorzystne przejéciowe stany przekaznika przy zwalnianiu w poblizu rezystancji krytycznych obwodu sterowa-
nia. Ponadto istnieje trudno$é w uzyskaniu wymaganych niskich wartosci rezystancji krytycznych zwalniania
przekaznika sterowniczego przy zachowaniu normalnych parametréw dziatania oraz krétkich czaséw zwalniania.

Wady wyzej wymienione eliminuje uktad sterowania wedtug wynalazku.

Celem wynalazku jest umozliwienie stosowania przekaznika elektromagnetycznego wykonawczogo réw:.

niez dla pomiaru rezystancji obwodu sterowania, stworzenie warunkéw progowego dziatania, mozliwos$ci regulacji
parametrow zwalniania przekaznika w obwodzie elektrycznym bez koniecznosci dokonywania zmian w uktadzie
elektromechanlcznym oraz skrdcenie czasu zwalniania przekaznika sterowniczego. Cel ten oslqgmeto przy
pomocy rezystora bocznikujacego sterowniki zatgczajacy i wytaczajacy i fqczacego przekaznik pradu statego
przytaczony do zrédta zasilania z jednej strony, z Zrédtem zasilania z drugiej strony, bezposrednio lub przy"-..
pomocy styku przekaznika badz tacznika pomocniczego.

Wynalazek przedstawiono w przyktadowych wykonaniach na fig. 1 i fig. 2.

Uktad elektryczny sterowania gérniczych facznikdw manewrowych wedtug fig. 1 zawiera transformator 1
zasilajgcy obwod sterowania oraz szeregowo potaczone przekaznik pradu statego 2, rezystor 3 istyk 4
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przekaznika 2 lub tacznik pomocniczy, przy czym rezystor 3 i styk 4 s zbocznikowane obwodem zawierajgcym
prostownik 7, sterownik zatgczajacy i wytaczajacy 6 oraz elementy uzalezniett obwodu 5.

Uktad elektryczny wedtug fig. 2 ma rezystor 3 wigczony na state do obwodu przekaZnika 2 i nie zawiera
styku lub tacznika 4, '

Zasada dziatania uktadu wedtug fig. 1 polega na tym, Ze z chwila zamknigcia obwodu przy pomocy
sterownika 6 w obwodzie z przekaznikiem 2 oraz elementami 5, 8 i7 przeptywa prad staty powodujac
zadziatanie przekaznika 2 i w konsekwencji zamkniecie styku 4. Od wartoéci rezystancji 3 uzalezniony jest prad
zwalniania przekaznika 2. W obwodzie z rezystorem 3 ptynie prad przemienny, ktéry przy zmniejszajgcej sie
wartoéci pradu statego wskutek wzrostu rezystancji w obwodzie zewnetrznym z prostownikiem 7 dziata
rozmagnesowujaco na przekaZnik 2, powodujac jego progowe zwalnianie. Wskutek przemagnesowania przeka#ni-
ka 2 przy manewrowych czynnoéciach wytgczeniowych, czas zwalniania przekaZnika jest bardzo maty.

o Zasada pracy wedtug fig. 2 jest analogiczna jak uktadu z fig. 1 z tym, Ze dziatanie obwodu z rezystorem 3
) wys.tqpu;e réwmei w momencie zataczania przekaZnika 2 i nie zalezy od elementéw stykowych.
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Zastrzezenia patentowe

1. Uktad elektryczny sterowania gérniczych tgcznikéw manewrowych, znamienny tym, 2e obwéd
zawierajacy uzwojenie transformatora (1) i przekaznik (2) pradu statego Jest zbocznikowany obwodem
zawierajagcym rezystor (3) i styk (4) przekaznika (2).

2. Uktad elektryczny sterowania gdrniczych tacznikdw manewrowych, wedtug zastrz. 1,znamienny
tym, ze obwdd zawierajacy uzwojenie transformatora (1) i przekaznik (2) pradu statego jest zbocznikowany
rezystorem (3).
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