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URZADZENIE DO WALCOWANIA PRZEWEZEN TASMY TOPIKOWEJ O ZRDZNICOVWANEJ PODZIAZCE

Przedmiotem wynalazku jest urzgqdzenie do walcowania przewgzed tasmy topikowej o zréz-
nicowanej podziaice. ‘

Znana jest walcarka do walcowania przewezeﬁ tadmy topikowej w ukadzie poprzecznym lub
skodnym, zawierajgca walce sprzezone z ukiadem napgdowym i wyposazona w urzgdzenia naciggo-
we 1 przeciwnaciggowe, przy czym walce zawlerajgq wystgpy do ksztaitowania bruzd na tasaie
topikowej usytuowane na beczce walca., Taéma walcowana przesuwa sie¢ miedzy walcami ruchem
ciggtym, a predkodé walcowania réwna jest w przyblizeniu obwodowej prgdkoéci walca. Diu-
g08é obwodu beczki walca musi byé réwna wielokrotnodci dugodci topika, a struktura podzia-
ek wystgpéw na walcu jest wielokrotnoscig struktury podziatek przewgzed topika., Urzgdzenia
naciagowe 1 przeciwnaciggowe s?uza do utrzymania tadmy w cigglym napigciu w czasie walcowa-
nia. Z praktyki wiadomo, ze struktura podzialek przewgzeh 1 dtugodé topika jest rdwna i za-
leima od charakterystyki, napigecia znamionowego bezpiecznikéw, w ktérych topiki te sg
stosowane,

Znane sposoby walcowania wymagajs dla kazde] diugosci topika i dla kazdej charaktery-
styki bezpiecznika, osobnych odpowiednich zestawdéw walcéw, W przypadku bardzo diugich
topikdw stosowanych przy wysokich napigciach, wymagane sg walce o duzej Srednicy, co wyma-
ga budowy specjalnych walcarek i znacznie powigksza trudno$ci techniczne z uzyskariem wy-
maganych tolerancji walcowania,

Urzgdzenie wediug wynalazku sprzg¢zone synchronicznie z obrotami walcéw znanej walcarki
do przewgzel tasm topikowych, zawiera zespéx haquco—powrotily usytuowany przed walcaal,
zZozony z rolki zblokowanej pbélizgowo z tarczg, ktérej moment obrotu jest przeciwny do
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kierunku obrotu tej rolki oraz zespéx programijqcy umi eszczony za walcami w kierunku prze-
suwu tasmy, Zesp6él ten zawlera dwie tarcze podzlalowe sprzggnigte z rolks przesuwajgcg
tadmg poprzez przekYadnig z¢bats 1 sprzggtem poslizgowym, ktére jest poXaczone tez z walcem
ksztaztujgcym poprzez krzywke sterujgcg dwoma zapadkami, blokujgcymi naprzemian tarcze po-
dziaXowe. Zapadkl umieszczone sg po przeciwnych stronach tarcz podzialowych i docisnigte do
nich spr¢zyng naciggowg. Tarcza zespoiu hamujgco-powrotnego ma wystgp ograniczajgcy kat
obrotu tej tarczy, ktdéry usytuowany jest migdzy oporowymi koikami 1 poZgczony z obudows za
pomocg sprgzyny. .

_ Zaletg wynalazku jest mozliwosé wykonywénia topikéw o réznej diugosci, liczbie przewg-
zell za pomocg jednego walca o statej podziatce wystgpéw ksztaXtujgcych przewezenia i wiel-
kosci tej podziatki wiekszej od pierwiastka z iloczynu kwadratu érednicy beczki i grubo$ci
walcowanej tadmy, przy czym dowolnoéé zrdznicowania podziatki uzyskano przez wymiang tarcz
podziaZowych programujgcych te podziazki.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyk¥adzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie sprzgzone z walcaml w ukiadzie schematycznym, fig. 2 przed-
stawia ukiad hamujgco-powrotny w widoku z tyzu, fig. 3 przedstawia przekroj A-A ukZadu
z fig. 2, fig. 4 przedstawia zespéi programujgcy w widoku z tyzu, a fig. 5 przedstawia
przekréj B-B zespoiu z fig. 4.

Zesp6t hamujgco-powrotny 1 usytuowany przed walcami 2 znanej waicarki zawiera rolke 3
osadzong na wafku 4 uozyskowanym obrotowo w obudowie 5., Rolka 3 zblokowana jest poélizgowo
z hamulcows tarczg 6, ktérej moment obrotu jest przeciwny do kierunku obrotu tej rolkdi.
Tarcza 6 Scisnieta jest za pomocg tarcz dociskowych 7 i sprezyng 8 Scidnigtg regulowang na-
xrgtkg 9. Tarcza 6 ma wyst¢p 10 usytuowany migdzy dwoma koikami 11,

Wystgep 10 poXgczony jest z obudowg 5 zé pomocg naclggowej 3prezyny 12, ktdéra przycigga
g0 do gdrnego ko*ka 11, Nad rolkg 3 zamocowana jest mimo$rodowo rolka dociskowa 13 tasmy 14,
Za walcaml 2 w kierunku przesuwu tasmy 14 umieszczony jest zespél programujgcy 15, ktéry
zawlera dwie tarcze podzialowe 16 sprzg¢gnigte z rolkg 17 przesuwajgcg tasmg 14 poprzez koia
zgbate 18, 19, 20. KoZzo zgbate 19 napedzajace rolkq 17 osadzone jest na obrotowej tulei 21
i poZgaczone jest z walcem 2 poprzez sprzggio poélizgowe 22 i koo z¢bate 23 zblokowane
z krzywka 24 sterujgcg dwoma zapadkaml 25 blokujgeymi naprzemian tarcze podziazowe 16,
SprzegXo poslizgowe 22 doclsnlgte jest sprezyna 26 regulowang za pomocs nakrgtki 27 zapad-
ki 25 docisnigte sg do tarcz podzialowych~16 za pomocg naéiqgowej sprg zyny 28. Nad rolkg 17
zamocowana jest rolka 29 ia pomocg mimodrodu 30, zwigkszajgca tarcie tadmy 14 o rolke 17.

W¥alcowana tadma 14 przewija sie po rolce 3, do ktérej dociskana jest rolka 13 dla zwiek-
szenia tarcia i przechodzgc pomigdzy walcami 2 do zZegpoTu programujgcego 15 miedzy rol-
kami 17; 29 tego zespoiu. Zeépél ten napedzany jest ukiadem napgdowym walcarki, nie pokaza-
nym na rysunku, Obroty koza zgbatego 23 i krzywki sterujgcej 24 sy odpowiednio zsynchroni-
zowane z obrotami walcéw 2 1 sg dwukrotnie mniejsze od iloczynu obrotéw walcéw i ilosci wy-
pustdéw ksztattujacych na tych walcach. Stale obracane koZo zebate 23 obraca tez tarcze
sprzg¢gta 22, ktéra w wyniku tarcia z tarczaml dociskowymi tworzy moment napgdowy na tu-
lei 21, Zapadka 25 blokuje przed obrotem tarcz¢ podziaXowg 16, tuleje¢ 21 oraz kola zgbate 1§
20, 18 i rolkg¢ 17, w tym czasie walcowana tad$ma jest nieruchoma i naprezona przez zespéz 7
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hamujgco-powrotny 1, a obracajgce 3ig¢ walce 2 ksztaitujg na niej jedno przewgzenie. Po za-
kodczeniu walcowania, krzywka sterujaca 24 unosi zapadkg 25 i odblokowuje tarcze podziaXo-
wg 16, a z nig jednoczesnie tulej¢ 21, ktdéra obraca sig do momentu kolejnego zablokowania
drugiej tarczy 16. Obracajgca sie rolka 17 przesuwa tasmg 14 o odcinei okreslony katem
obrotu tarézy podziaXowej 16 do ponownego zablokowania, przy kolejnym zablokowaniu cykl sie
powtarza,

Przez odpowiednie rozmieszczenie wystepdw na tarczy 16 mozna uzyska¢ rdéine przesunigcia
tasmy 14, a tym saiym rézng strukturg podziaXek, odpowiednia dla jednej lub idlku dXugosdci
topika, Okresowo przesuwajsca sig tadma 14 obraca tez rolkg 3 i tarczg 6 do momentu, gdy
wystep 10 oprze sig¢ o kolek 11, w tym okresie tasma ta jest napigta dziatarieam spr¢zyny 12,
Dalsze przesuwanie tasmy 14 odbywa si¢ w wyniku poslizgu tarczy 6 migdzy tarczami docisko-
wymi 7 zblokowanymi z rolka 3, a wartosé naprezenia w tasmie 14 zwi¢gkszona jest o moment
tarcia migdzy tyal tarczami. W czasie walcowania przewezenia tadma 14 jest ciggniona przez
walce 2, a za nimi moze tworzyé sig pgtla, w zwigzku z tym po zakodczeniu walcowania tasma
ta jest cofana przez wsteczny obrdt rolki 3 i tarczy 6 pod dziaraniem sprgzyny 12. Zakres
wstecznego obrotu rolki 3 i tarczy 6 jest mniejszy od dopuszczalnego obrotu tej tarczy
okreslonego ustawieniem koikdéw 11, co powoduje, ze wystgp 10 nie opiera sig o kozek 11,

a sprgzyna 12 stale napina taéme 14 w czasie przesuwenia i walcowania crzewe zenia, Ten sta-
Zy nacigg tadmy powoduje jednostronne wybranie wszystkich luzéw montazowych # zespole
programujgcym 15, co'éwieksza dokZadno$é jego pracy i podziaiek walcowanych rrzewezen,

Stosowanie stalego przeciwnaciggu téémy i programowanie przesuwu tasmy po stronie od-
bioru jej po walcowaniu powbduje, e na wartoéé programowanego przesuwu tasay nie ma wpywu
zmiana dtugosci tasmy w czasie walcowania przewgzen. Przekladnia zgbata uzc:liwia odwzorco-
wywanie struktury przewezer zawartej na tarczach podziaXowych 16 w rdéiznych podzialkach, co
rozsgzerza zakres dtugosci walcowanych topikdéw, Zastosowanie dwdch tarcz podziilowychk16
przesunig tych migedzy sobg o kgt 180° oraz dwéch zapadek 25 umozliwia walcowanie przewezen
o matych podziaikach i zwigksza jednoczesdnie predkoéé‘walcowania i pewnos¢ dzialania ze-
spotu programujjcego 15.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do walcowania przewezen tasmy topikowej o zréznicowane; podziaice sprze-
zone synchronicznie z obrotami walcéw znanej walcarki do przewgzex tasm topikowych,
znamienn é ty A, %Ze posiada zespdt hamujgco-powrotny /1/ usytuowany przed #walca-
mi /2/ i zawierajgcy rolkg /3/ zblokomans po$lizgowo z tarczg /6/, ktéore;j moment obrotu
jest przeciwny do kierunku obrotu tej rolki oraz zespél programujacy /15/ umieszczony za
walcami /2/ w kierunku przesuwu taémy /14/, ktéry posiada dwie tarcze podziakowe /16/
sprzegniete z rolkq /17/ przesuwajacy tasmg /14/ poprzez kola zgbate /18, 19, 20/ i sprzeg-
Zo poélizgowe /22/, ktdére poXaczone jest tez z walcem /2/ ksztaXtujacym poprzez krzyw-
kg /24/ sterujacq dwoma zapadkami /25/ blokujacymi na przemian tarcze podziaZowe /16/.

2, Urzqdzenie wedlug zastrz, 1,2 namienne tynm, 2¢ tarcza/g/zespoiu hamjsco-
powrotnego /1/ posiada wystep /10/ ograniczajacy kat obrotu tej tareczy, usytuowany miedzy
oporowyni koikami /11/ oraz poZaczony z obudowg /5/ za pomoca sprezyny /12/.
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3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym 2ze zapadkd /25/ umieszczo-
ne sg po przeciwnych stronach tarcz podziaXowych /16/ i dociénigte do nich naciggows sprgzy-
ng /28/.




128 222

o |

W




128 222

23

NN

1
20
22 19
26 16
27
1
4

_ oy B .
\ __- DS NTERASOSONYTINSSYINANNAN 7 NANANNN
) | W‘L ,

S

Pracownia Poligraficzna UP PRL. Naktad 100 egz.

Cena 100 zt



	PL128222B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


