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DESCRIPCION
Herramienta para la aplicaciéon de cufias de presién
Campo de la técnica

La presente invencién se refiere a una herramienta para la aplicacion de cufias de presion, en sistemas
espaciadores de nivelacidn tipo cufia, utilizados en la colocacién de baldosas o losas o similares (por ejemplo,
losas o baldosas ceramicas, o losas de piedra natural u otras losas concebidas para definir un suelo o un
revestimiento superficial).

Més en particular, la presente invencién se refiere a una herramienta manual para la aplicacién de cufias de
presién, en sistemas espaciadores de nivelacién tipo cufia, formados por uno o mas bloques base (crucetas y/o
niveladores) y una o més cufias de presion.

Estado de la técnica

Como es bien conocido, en el sector de la colocacién de baldosas (o losas ceramicas) para revestimientos de
suelos o paredes, se ha desarrollado la utilizacién de sistemas de nivelacién, entre los que son bien conocidos los
sistemas espaciadores de nivelacién tipo cufia. Dichos sistemas espaciadores de nivelacién de tipo cufia
comprenden en general:

un bloque base formado por la unién de una base, configurada para su colocacién detras de la superficie de
aplicacién de por lo menos dos baldosas colocadas una al lado de la otra, y un puente, que se eleva en angulo
recto desde la base y en el que se define por lo menos parcialmente una ventana destinada a sobresalir por
encima de la superficie de aplicacién de las baldosas colocadas una al lado de la otra; y

una cufia de presién, que estd adaptada para ser encajada en la ventana entre un travesafio del puente
separador y la superficie vista de las baldosas que descansa sobre la base, de manera que presione las
superficies vistas de las baldosas hacia la base, nivelandolas.

También se conocen herramientas manuales de tipo pinza que facilitan a la persona instaladora las maniobras de
aplicacion de la cufia de presidn, es decir, en las etapas (finales) de insercién de la cufia de presién en la ventana
para nivelar las baldosas.

Estas herramientas manuales de tipo pinza consisten en dos palancas articuladas del primer tipo cruzadas entre
si y que se pueden accionar manualmente de tal manera que una compresién manual de dos extremos de la
empufiadura corresponde a una contraccién de los dos extremos opuestos, en los que se definen respectivamente
una corredera tope para el puente y un empujador tope para la cufia de presién. El documento CN 107 514 126 A
es un ejemplo de la técnica anterior y divulga el predmbulo de la reivindicaciéon 1.

Dado que cada persona instaladora debe aplicar un gran numero de cufias de presién para la construccién de un
pavimento (cuanto mayor sea la superficie que va a recubrir, mayor sera el nUmero de cufias de presién a aplicar),
el sector percibe como una necesidad facilitar al maximo la tarea de las personas instaladoras mitigando tanto el
esfuerzo fisico como la comodidad de uso de dichas herramientas.

Por ejemplo, se ha constatado que el uso de herramientas conocidas puede no ser siempre facil, por ejemplo en
escalones, donde la mano de la persona usuaria tiene problemas por encontrar espacio para aferrar ambos
extremos de la empufiadura de la herramienta.

Por lo tanto, una necesidad es hacer cada vez mas cémodo y posible el uso de la herramienta con comodidad y
seguridad, incluso en condiciones de espacio de instalacion reducido.

Ademas, una necesidad sentida en el sector es hacer que el empuje de la cufia de presién sea lo mas
estandarizado posible, reduciendo asi la posibilidad de error para la persona instaladora.

Un objetivo de la presente invencién es satisfacer los requisitos mencionados anteriormente, asi como otros de la
técnica anterior, con una solucién sencilla, racional y que presente un coste bajo.

Estos objetivos se alcanzan mediante las caracteristicas de la invencién que se establecen en la reivindicacién
independiente. Las reivindicaciones dependientes describen aspectos preferidos y/o particularmente ventajosos
de la invencion.

Descripcién de la invencién

La invencién, en particular, proporciona una herramienta para la aplicacién de cufias de presién en sistemas
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separadores de nivelacion de tipo cufia utilizados en la aplicacidén de baldosas y que estan provistos de un bloque
base y de una cufia de presién, tal como se define en la reivindicacién 1, y un sistema de colocacién y nivelacién
de baldosas como se define en la reivindicacion 15.

En particular, la herramienta comprende:

una empufiadura de un extremo frontal de la que sobresale una varilla de soporte que presenta un eje
longitudinal;

una corredera constrefiida en la varilla de soporte y que delimita por lo menos parcialmente una abertura
pasante configurada para recibir de manera deslizante por lo menos un segmento axial de la cufia de presién;

un empujador asociado a la empufiadura de manera que se pueda mover por lo menos a lo largo de una
direccién de empuje paralela al eje longitudinal de la varilla de soporte entre una posicién avanzada, en la que
el empujador se encuentra proximal a la corredera, y una posicién retirada, en la que el empujador se encuentra
distal a la corredera; y

un actuador mecanico (por ejemplo lineal) asociado a la empufiadura y configurado para accionar el empujador
por lo menos desde la posicién retirada a la posicion avanzada,

en el que

dicha empufiadura presenta una camara interior y donde el actuador mecanico se selecciona entre el grupo
constituido por un actuador neumatico y un actuador eléctrico y comprende un cuerpo fijo sujeto de forma rigida
a la empufiadura dentro de la camara interior de la misma.

Un actuador mecanico se define como un dispositivo concebido para controlar o mover de forma remota un
mecanismo secundario mediante una fuente de energia externa, que puede incluir una fuente de corriente eléctrica
y una fuente de fluido (por ejemplo, un liquido, como aceite, o un gas) bajo presién.

Gracias a esta solucién, se pueden alcanzar los propésitos mencionados anteriormente, en particular se hace
posible facilitar las maniobras de uso y aplicacién de estas herramientas para la aplicacién de cufias de presién,
mejorando la ejecucidn del trabajo y facilitando las maniobras manuales de la persona usuaria y el esfuerzo fisico
requerido por la misma.

Ventajosamente, el actuador mecénico puede comprender ademas un cuerpo movil que sobresale fijado
rigidamente al empujador y configurado para sobresalir por lo menos parcialmente de la empufiadura.

Ademas, la herramienta puede comprender un dispositivo de control asociado externamente a la empufiadura,
donde el dispositivo de control esta configurado para activar, mediante un comando manual, el actuador mecénico.

Ademas, la herramienta puede comprender un dispositivo selector ubicado dentro de la empufiadura y esclavo (es
decir, conectado, preferentemente de manera eléctrica y/o neumatica y/o hidraulica) del actuador mecanico, donde
el dispositivo selector se puede mover entre una configuracién abierta y una configuracién cerrada por medio del
dispositivo de control.

Segun una primera forma de realizacién, el actuador mecanico puede ser un actuador neumatico.

En esta primera forma de realizacién, el actuador mecénico puede comprender un conector neumatico configurado
para sobresalir por lo menos parcialmente de la empufiadura y para su conexién a una fuente de aire comprimido.

Ademas, en esta primera forma de realizacién, la fuente de aire comprimido puede comprender o consistir en un
recipiente de acumulacién, presentando el aire comprimido en dicho recipiente de acumulacién una presién
maxima mayor que 10 bar (1x10° Pa).

De manera alternativa o adicional, la fuente de aire comprimido puede comprender o consistir en un compresor o
una bomba (por ejemplo, una bomba eléctrica, preferentemente energizada mediante bateria), por ejemplo,
configurado para generar y/o almacenar aire comprimido a una presion menor o igual a 10 bar (1x10° Pa) o
preferentemente mayor que 10 bar (1x10° Pa).

Por ejemplo, el compresor o la bomba pueden ser portatiles, por ejemplo, portados por la persona usuaria sobre
el hombro o en la mano.

En una segunda forma de realizacién de la invencién, el actuador mecanico puede ser un actuador eléctrico.

En este caso, la herramienta puede comprender una fuente de energia eléctrica (o bateria) dispuesta por lo menos



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2993 3377T3

parcialmente en el interior de la empufiadura (por ejemplo, fijada completamente en el interior de la empufiadura
o parcialmente en el interior y parcialmente en el exterior de la empufiadura o fijada en el exterior de la empufiadura)
y conectada eléctricamente al actuador mecanico para su alimentacién eléctrica. Por ejemplo, la bateria puede ser
extraible y/o intercambiable o fija, segln las necesidades.

Como alternativa a lo anterior, la herramienta y/o el actuador mecénico pueden comprender un conector eléctrico
configurado para sobresalir por lo menos parcialmente de la empufiadura y para su conexién a una fuente de
energia eléctrica remota.

Ademas, segln un aspecto de la invencion, el empujador puede ser mévil (exclusivamente) para deslizarse a lo
largo de la direccién de empuje paralela al eje longitudinal de la varilla de soporte y el actuador mecanico es un
actuador lineal.

La invencién, para los mismos propésitos anteriores, proporciona también un sistema de colocacién y nivelacién
de baldosas que comprende:

- un sistema separador de nivelacién equipado con uno o mas bloques base y una o mas cufias de presién,
estando cada una de las mismas configurada para su introduccién en una ventana de un bloque base a lo
largo de una direccién de insercién;

- una herramienta, como la descrita anteriormente, en la que la abertura pasante del extremo libre bifurcado
de la corredera esta configurada para su disposicion alineada, a lo largo de la direccién de insercién, con la
ventana del bloque base en un primer lado de la misma, y el empujador se encuentra configurado para su
disposicion en el lado opuesto de la corredera con respecto a la ventana del bloque base detras de la cufia
de presién, con la direcciéon de empuje sustancialmente paralela a la direccién de insercién, de manera que
el actuador mecanico, cuando acciona el empujador desde la posicidén retirada a la posicién avanzada,
provoca el empuje de la cufia de presion mediante el empujador, a lo largo de la direccidn de insercién, en
el interior de la ventana del bloque base.

Breve descripcién de los dibujos

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién se pondran mas claramente de manifiesto después de la lectura
de la siguiente descripcidén proporcionada a titulo de ejemplo no limitativo, con la ayuda de los dibujos adjuntos.

La figura 1 es una vista axonométrica (desde la izquierda) de una herramienta segun la invencién en uso en un
sistema de colocacion.

La figura 2 es una vista axonométrica (desde la derecha) de la figura 1.

La figura 3 es una vista lateral izquierda de la figura 1.

La figura 4 es una vista lateral derecha de la figura 1.

La figura 5 es una vista en planta desde arriba de la figura 1.

La figura 6 es una vista en seccidén a lo largo de un plano medio longitudinal (de la empufiadura) de una
herramienta seguln una primera forma de realizacidén de la invencién, en la que el empujador se encuentra en

una posiciéon avanzada.

La figura 7 es una vista en seccion a lo largo del mencionado plano medio longitudinal de la figura 6, en la que
el empujador se encuentra en una posicién retirada.

La figura 7a es una vista esquematica de una primera variante de la herramienta segln la primera forma de
realizacion.

La figura 7b es una vista esquematica de una segunda variante de la herramienta segun la primera forma de
realizacion.

La figura 8 es una vista en seccidén a lo largo de un plano longitudinal medio (de la empufiadura) de una
herramienta seguln una (segunda variante de una) segunda forma de realizacién de la invencién, en la que el
empujador se encuentra en una posicién avanzada.

La figura 9 es una vista en seccion a lo largo del plano longitudinal medio de la figura 8 mencionado, en la que
el empujador se encuentra en una posicién retirada (y en uso en un sistema de colocacién).

La figura 10 es una vista esquematica de una primera variante de la herramienta segun la segunda forma de
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realizacion.
Mejor modo de poner en practica la invencién

Haciendo referencia particular a estas figuras, una herramienta para la aplicacién de cufias de presién en sistemas
separadores de nivelacién de tipo cufia utilizadas en la disposiciéon de baldosas se ha denominado en global con
el numero 10.

La herramienta 10 es una herramienta manual, es decir, una que resulta adecuada para ser sostenida por una
mano (0 ambas manos) de una persona usuaria.

En la presente descripcidn, el término "inferior” significa, a menos que se especifique lo contrario, una disposicién
orientada hacia (o proximal a) las baldosas que se estan aplicando con la herramienta 10, ya sea que se apliquen
sobre una superficie de aplicacién horizontal o vertical o inclinada de diversas maneras. De manera similar, el
término "superior" significa, a menos que se especifique lo contrario, una disposiciéon orientada hacia el lado
opuesto de (o distal a) las baldosas que se estan aplicando con la herramienta 10

La herramienta 10 comprende una empufiadura (Unica) 20, que esté configurada para ser aferrada por una mano
de una persona usuaria.

La empufiadura 20 comprende un cuerpo alargado (globalmente cdncavo o redondeado) que se extiende a lo largo
de un eje longitudinal y que prevé dos extremos axiales opuestos, uno de los cuales es un extremo delantero, por
ejemplo orientado en su parte anterior hacia el dedo indice (y pulgar) de la mano de la persona usuaria cuando
ésta aferra la misma, por ejemplo, y un extremo trasero opuesto.

El cuerpo alargado de la empufiadura 20 comprende, por ejemplo, una parte delantera agrandada, que termina
con el extremo delantero, que define una superficie de tope (ergonémica) para el dedo indice (y posiblemente el
pulgar) de la mano de la persona usuaria.

El cuerpo alargado también comprende una parte superior trasera, concebida para entrar en contacto con la palma
de la mano de la persona usuaria cuando aferra la empufiadura 20, y una panza inferior opuesta.

Por ejemplo, la parte superior trasera esta curvada ergonémicamente, descendiendo desde el extremo delantero
hacia el extremo trasero.

La panza inferior define, por ejemplo, una zona estrecha, interpuesta entre los extremos axiales opuestos, que
define una hendidura (sustancialmente céncava, con la concavidad orientada hacia afuera con respecto a la
empufiadura 20) para recibir los dedos (dedos medio, anular y mefiique y, posiblemente, el indice) de la mano de
la persona usuaria cuando aferra la empufiadura 20.

Ademas, el cuerpo alargado comprende dos flancos laterales opuestos, por ejemplo, que son simétricos con
respecto a un plano medio longitudinal de la empufiadura 20 (que corta la parte superior trasera y la panza inferior).

La empufiadura 20 comprende ademas un apéndice de apoyo y/o de tope y/o de referencia 21 (o pie) que esté
definido en la proximidad o en el extremo trasero de la misma.

El apéndice 21 se extiende en la parte inferior, por ejemplo radialmente, desde la empufiadura 20, es decir, en la
parte inferior con respecto a la panza inferior.

Por ejemplo, el apéndice 21 define la parte de extremo inferior de la empufiadura 20.
Preferentemente, la empufiadura 20, es decir, su cuerpo alargado, esté definida por la unién, por ejemplo mediante
tornillos de apriete u otro sistema de acoplamiento y/o entrelazado, de dos carcasas (simétricas con respecto al

plano medio longitudinal de la empufiadura).

Las dos carcasas estan unidas en un plano de unién que coincide sustancialmente con el plano medio longitudinal
de la empufiadura 20.

La empufiadura 20, es decir, su cuerpo alargado, presenta una camara interior 22 (que define un volumen vacio
contenido dentro de las paredes del cuerpo alargado, es decir, por las dos carcasas que la componen).

Preferentemente, la empufiadura 20 (es decir, su cuerpo alargado o, mejor, cada una de las carcasas que la
componen) es de un material plastico y, por ejemplo, se obtiene mediante moldeo por inyeccion.

En general, la empufiadura 20 es sustancialmente rigida, es decir, no deformable en las condiciones de carga
habituales para las que esta concebido su uso. Sin embargo, no se excluye que pueda prever partes o
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revestimientos de agarre suaves o sustancialmente suaves que aumenten el agarre o la comodidad para la mano
de la persona usuaria.

Preferentemente, se realiza un orificio pasante 23 en el extremo delantero de la empufiadura 20, con un eje pasante
sustancialmente paralelo al eje longitudinal de la empufiadura 20, preferentemente centrado con respecto al plano
longitudinal medio.

La ranura 23 esencialmente pone la camara interior 22 de la empufiadura 20 en comunicacién con el exterior de
dicha empufiadura 20.

La ranura 23 puede presentar una conformacién alargada (cuadrangular) con un eje longitudinal paralelo a (y
perteneciente a) el plano longitudinal medio de dicha empufiadura 20.

Una vez mas, se puede realizar un orificio pasante 24 en el extremo delantero de la empufiadura 20, por ejemplo
circular, con un eje pasante sustancialmente paralelo al eje longitudinal de la empufiadura 20, preferentemente
centrado con respecto al plano medio longitudinal de dicha empufiadura 20. En esencia, el orificio 24 pone la
camara interior 22 de la empufiadura 20 en comunicacién con el exterior de dicha empufiadura 20.

Una vez mas, en la parte superior trasera de la empufiadura 20, por ejemplo en la proximidad a su extremo
delantero, se puede realizar una abertura superior 25, por ejemplo pasante, por ejemplo con un eje pasante
sustancialmente paralelo al plano medio longitudinal de la empufiadura 20, preferentemente centrado con respecto
a dicho plano medio longitudinal.

En esencia, la abertura superior 25 pone la cdmara interior 22 de la empufiadura 20 en comunicacién con el exterior
de dicha empufiadura 20.

La abertura superior 25 puede presentar una conformacién alargada (cuadrangular) con un eje longitudinal paralelo
a (y perteneciente a) el plano medio longitudinal de la empufiadura 20.

No se excluye que la posiciéon de la abertura superior 25 pueda ser diferente de la que se ilustra y describe, por
ejemplo colocada en la parte inferior de la panza o en una o ambas paredes laterales de la empufiadura 20.

De nuevo, se puede realizar una rendija pasante 26 en el extremo trasero de la empufiadura 20, por ejemplo
circular, con un eje pasante sustancialmente paralelo al eje longitudinal de la empufiadura 20, preferentemente
centrado con respecto al plano medio longitudinal de dicha empufiadura 20. En esencia, la ranura 26 pone la
camara interior 22 de la empufiadura 20 en comunicacién con el exterior de dicha empufiadura 20.

La herramienta 10 comprende una varilla de soporte 30, con un eje longitudinal A (preferentemente recto y, por
ejemplo, sustancialmente coincidente con o paralelo al eje longitudinal de la empufiadura 20).

La varilla de soporte 30 esta fijada rigidamente a la empufiadura 20 de manera que se extiende axialmente.

Més en detalle, la varilla de soporte 30 sobresale en la parte anterior al extremo delantero de la empufiadura 20
(extendiéndose axialmente).

Por ejemplo, la varilla de soporte 30 se realiza en un cuerpo separado de la empufiadura 20 y se fija rigidamente
a la misma, tal como se describird mejor a continuacién.

Preferentemente, la varilla de soporte 30 comprende (o consiste en) una parte delantera que sobresale de manera
externa y anterior con respecto a la empufiadura 20, por ejemplo saliendo de la ranura 23 de la misma, y una parte
trasera que esté alojada internamente (oculta) dentro de la empufiadura.

Preferentemente, la varilla de soporte 30 es sustancialmente rigida, es decir, no est4 sujeta a deformaciones
apreciables cuando se somete a las cargas de trabajo habituales para las que esta concebido su uso. Por ejemplo,
la varilla de soporte 30 es de un material metélico, por ejemplo acero.

Sn embargo, no se excluye que la varilla de soporte 30 se pueda realizar como un cuerpo Unico con la empufiadura
20 (y/o realizar en un material plastico, por ejemplo del mismo material que la empufiadura 20).

La longitud de la (parte delantera que sobresale de la empufiadura 20 de la) varilla de soporte 30 es
sustancialmente igual a la longitud de la empufiadura 20.

Por ejemplo, la varilla de soporte 30 presenta un espesor lateral (por ejemplo, menor que el espesor lateral de la
empufiadura 20) que es menor que su altura (que es, por ejemplo, menor que la altura de la empufiadura 20) que,
a su vez, es menor que su longitud.
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La parte delantera que sobresale de la empufiadura 20 de la varilla de soporte 30 prevé preferentemente una
seccidn transversal sustancialmente constante a lo largo de su desarrollo longitudinal.

La varilla de soporte 30 (es decir, su parte delantera que sobresale de la empufiadura 20) prevé un extremo
delantero, distal a la empufiadura 20, libre y un extremo trasero opuesto constrefiido a la empufiadura 20.

Por lo tanto, la parte delantera que sobresale de la empufiadura 20 de la varilla de soporte 30 prevé, por tanto, un
extremo delantero que coincide con el extremo delantero de la varilla de soporte 30 y un extremo trasero opuesto
(que corresponde a una zona media de la varilla de soporte 20) a nivel con el extremo delantero de la empufiadura
20.

Por ejemplo, la varilla de soporte 30, es decir, su parte delantera, prevé una ranura alargada 31 (a lo largo de un
eje longitudinal que coincide con el eje longitudinal A de la varilla de soporte 30), sustancialmente con un desarrollo
completo de la parte delantera, provista de dos extremos longitudinales cerrados opuestos, estando un extremo
delantero situado en la proximidad al extremo delantero de la varilla de soporte 30 y un extremo trasero situado en
la proximidad al extremo delantero de la empufiadura 20 (es decir, el extremo trasero de la parte delantera de la
varilla de soporte 30).

La ranura alargada 31 traspasa el espesor de la varilla de soporte 30, es decir, en la direccién ortogonal al plano
medio longitudinal de la empufiadura 20.

La varilla de soporte 30, es decir, su parte trasera, comprende una raiz de anclaje 32, que esta configurada para
fijar rigidamente la varilla de soporte 30 a la empufiadura 20.

Preferentemente, la raiz de anclaje 32 emerge en la parte posterior al extremo trasero de la parte delantera de la
varilla de soporte 30, por ejemplo como un cuerpo Unico con la misma, y constituye la parte trasera de dicha varilla
de soporte 30.

La raiz de anclaje 32 esta dispuesta en el interior de la empufiadura 20, por ejemplo, en su cadmara interior 22.

Preferentemente, la cadmara interior 22 de la empufiadura 20 define una restriccién de forma para la raiz de anclaje
32, por ejemplo de manera que defina una restriccién de entrelazado para la varilla de soporte 30.

La raiz de anclaje 32 prevé un extremo delantero que coincide sustancialmente con el extremo trasero de la parte
delantera de la varilla de soporte 30 y un extremo trasero libre opuesto.

La raiz de anclaje 32 prevé una zona de fijacidn, por ejemplo proximal a su extremo delantero, que esta configurada
para su fijacién rigida a la empufiadura 20, por ejemplo por medio de miembros roscados.

Por ejemplo, en el area de fijacién se ha previsto un orificio pasante cuyo interior esta adaptado para alojar un
miembro roscado (o tornillo) para la fijacién (extraible) de la raiz de anclaje 32 (y, por lo tanto, de la varilla de
soporte 30 en su conjunto) en un orificio roscado correspondiente formado en el interior de la camara interior 22
(en una de las carcasas) de la empufiadura 20.

La raiz de anclaje 32, por ejemplo, presenta también una primera sujecién longitudinal 321, por ejemplo con un
desarrollo longitudinal sustancialmente paralelo al eje longitudinal A de la varilla de soporte 30.

La primera sujecién 321 define un plano de apoyo superior, por ejemplo ortogonal al plano longitudinal medio de
la empufiadura 20 y paralelo al eje longitudinal A de la empufiadura 20.

Por ejemplo, la primera sujecién 321 estd adaptada para entrelazarse o alojarse en un asiento (o rebaje)
correspondiente realizado dentro de la cAmara interior 22 (en una o ambas carcasas) de la empufiadura. 20.

La primera sujeciéon 321 se desarrolla, por ejemplo, a partir del lado opuesto de la parte delantera de la varilla de
soporte 30 con respecto a la zona de fijacién y, preferentemente, define el extremo trasero de la raiz de anclaje 32
(y de la varilla de soporte 30 en su conjunto).

Preferentemente, la raiz de anclaje 32, es decir, la primera sujecién 321, presenta un orificio pasante roscado con
eje pasante ortogonal al eje longitudinal A de la empufiadura 20 (y al plano de apoyo superior), por ejemplo
dispuesto en la proximidad al extremo trasero de la raiz de anclaje 32.

La raiz de anclaje 32, por ejemplo, presenta también una segunda sujecién transversal 322, por ejemplo
presentando un desarrollo longitudinal sustancialmente ortogonal al eje longitudinal A de la varilla de soporte 30.

Por ejemplo, la segunda sujecidén 322 se desarrolla por debajo con respecto a la primera sujecién 321. La segunda
sujecién 322 define un plano tope posterior, por ejemplo ortogonal al plano medio longitudinal de la empufiadura
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20 y ortogonal al eje longitudinal A de la empufiadura 20.

Por ejemplo, la segunda sujeciéon 322 estéd adaptada para entrelazarse o alojarse en un asiento (0 rebaje)
correspondiente realizado dentro de la cdmara interior 22 (en un o ambas carcasas) de la empufiadura 20.

La segunda sujecién 322 es proximal al extremo delantero de la empufiadura 20, por ejemplo a una distancia
distinta de cero del mismo.

La segunda sujeciéon 322 se desarrolla, por ejemplo, delante de la primera sujecién 321 (y perpendicular a la
misma).

Preferentemente, la raiz de anclaje 32, es decir, la segunda sujecién 322, presenta un orificio pasante, por ejemplo
circular, con un eje pasante paralelo al eje longitudinal A de la empufiadura 20. La herramienta 10 comprende
ademas una corredera 40 constrefiida a la varilla de soporte 30, es decir, su parte delantera sobresale en la parte
anterior de la empufiadura 20.

La corredera 40 esta configurada de manera que se sitle libremente en cualquier posicion axial de la varilla de
soporte 30 y se fije en la misma de manera se pueda liberar.

La corredera 40 comprende un cuerpo rigido (es decir, no deformable bajo las cargas de trabajo a las que se
somete en uso normal) que se extiende por debajo de la varilla de soporte 30. Mas en detalle, la corredera 40, o
el cuerpo rigido de la misma, comprende una parte de anclaje superior configurada para su anclaje a la varilla de
soporte 30 y una parte de trabajo inferior que se extiende por debajo de la varilla de soporte 30, por ejemplo en
una direccién ortogonal al eje longitudinal A de la varilla de soporte.

La corredera 40, por ejemplo, esta configurada para definir una conexidén prismatica con la varilla de soporte 30,
tal como se describird mejor a continuacion.

Por ejemplo, la corredera 40, es decir, su parte de anclaje comprende un asiento de alojamiento 41 sustancialmente
prisméatico, que pasa de un lado al otro de la corredera (es decir, con dos extremos axiales abiertos opuestos),
donde el eje longitudinal del asiento de alojamiento 41 es, en uso, paralelo a (y coincidente con) el eje longitudinal
A de la varilla de soporte 30.

Por ejemplo, el asiento de alojamiento 41 presenta una seccién transversal (constante) sustancialmente
complementaria a (y ligeramente mayor que) la seccién transversal de la varilla de soporte 30.

El asiento de alojamiento 41 est4 configurado para su montaje, con una holgura radial reducida, en la varilla de
soporte 30, de modo que la corredera 40 se pueda deslizar axialmente a lo largo de la varilla de soporte 30.

Preferentemente, la parte de anclaje prevé una conformacién sustancialmente similar a una caja, es decir, definida
por una pluralidad de paredes perimetrales que delimitan una zona central vacia.

Sin embargo, no se excluye que la parte de anclaje pueda presentar la conformacién sustancialmente de un bloque
sélido, u otra, segln las necesidades.

En el ejemplo, la parte de anclaje comprende una pared delanteray una pared trasera paralela (a una distancia
distinta de cero de la pared delantera) y por lo menos una pared lateral, en el ejemplo una cantidad de dos.

Cada pared lateral esta unida a la pared delantera y a la pared trasera sustancialmente perpendicular a las mismas.

Por ejemplo, el asiento de alojamiento 41 esta definido por un par de ranuras pasantes alineadas coaxialmente
(iguales) realizadas en la pared delantera y la pared trasera, respectivamente.

Las paredes laterales de la parte de anclaje de la corredera 40 flanquean, preferentemente a una distancia distinta
de cero, las paredes laterales de la varilla de soporte 30 (cuando la corredera 40 estd montada sobre la varilla de
soporte 30).

En una de las paredes laterales de la parte de anclaje de la corredera 40 se ha realizado una abertura de paso
410, que presenta un eje pasante ortogonal al eje longitudinal A de la varilla de soporte 30 (y ortogonal al plano
longitudinal medio de la empufiadura 20).

La corredera 40, es decir, su parte de trabajo comprende una placa de tope 42, que se ramifica de la parte inferior
de la parte de anclaje y presenta un extremo superior constrefiido a la parte de anclaje, por ejemplo realizado en
una sola pieza con la misma, y un extremo inferior libre.

La placa de tope 42 emerge, por ejemplo, en la parte inferior de una de las paredes delantera y trasera de la parte



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2993 3377T3

de anclaje, en el ejemplo de la pared trasera de la misma.

Por ejemplo, la placa de tope 42 presenta una cara principal delantera y una cara principal trasera opuesta,
encaradas al (extremo delantero de) la empufiadura 20.

Preferentemente, la corredera 40, es decir, su parte de trabajo comprende una abertura pasante 420, que pasa a
través de la corredera de lado a lado, donde el eje pasante de la abertura pasante 420 es, en uso, paralelo a (y
coincidente con) el eje longitudinal A de la varilla de soporte 30.

Por ejemplo, la abertura pasante 420 esté definida en el extremo inferior libre (de la parte de trabajo) de la corredera

Por ejemplo, la abertura pasante 420 estd abierta perimetralmente por lo menos en el interior, es decir, en el
extremo inferior libre (de la parte de trabajo) de la corredera 40.

En particular, la placa de tope 42 prevé dos patas inferiores encaradas que delimitan lateralmente la abertura
pasante 420 (en lados opuestos de la misma) y que estan unidas (en su parte superior) por un borde superior que
delimita dicha abertura pasante 420 en la parte superior.

La abertura pasante 420 es sustancialmente cuadrangular, es decir, el borde superior es sustancialmente
perpendicular a los lados internos de las patas inferiores.

El extremo inferior libre de la corredera 40 esta definido por los extremos inferiores de las patas inferiores.

Dicho de otro modo, la placa de tope 42 presenta una conformacién sustancialmente bifurcada en su extremo
inferior libre, donde la bifurcacion delimita (lateral y superiormente) la abertura pasante 420. Por ejemplo, la
corredera 40 (y/o la placa de tope 42) puede ser de un material metélico, por ejemplo acero.

En este caso, la corredera 40 puede prever una tapa de revestimiento 43 que cubra por lo menos el extremo inferior
(de la placa de tope 42) de la corredera 40.

Por ejemplo, la tapa de revestimiento 43 cubre preferentemente (en la parte inferior) los extremos libres de las
patas inferiores.

En el ejemplo, la tapa de revestimiento 43 cubre (totalmente) las patas inferiores y por lo menos una parte de la
placa de tope 42 que comprende el borde superior que delimita la abertura pasante 420.

Por ejemplo, la tapa de revestimiento 43 es de un material con una dureza menor que la dureza de la corredera
40, es decir, la placa de tope 42.

Por ejemplo, la tapa de revestimiento 43 es de un material plastico.
Sin embargo, no se excluye que la corredera 40 (y/o la placa de tope 42) pueda ser de un material plastico.

La corredera 40 esta provista de un miembro de bloqueo 45 configurado para bloquear temporalmente y de manera
liberable la corredera 40 en cualquier posicién axial a lo largo de dicha varilla de soporte 30.

El miembro de bloqueo 45, por ejemplo, estd configurado para su apriete selectivo, por ejemplo manualmente,
para bloquear la corredera 40 en una determinada posicién axial a lo largo del eje longitudinal A de la varilla de
soporte 30 y para liberar la corredera 40 y permitir que la misma se deslice axialmente a lo largo del eje longitudinal
A de dicha varilla de soporte 30.

El miembro de bloqueo 45, por ejemplo, es un miembro roscado, que comprende un véstago roscado ranurado
(con su eje longitudinal ortogonal al plano medio longitudinal de la empufiadura 20) dentro de la ranura alargada
31 de la varilla de soporte 30, con holgura radial, y una cabeza de tope agrandada (plana), definida en un extremo
del vastago roscado, adecuada para apoyarse (y/o deslizarse) en una pared lateral de la varilla de soporte que
rodea la ranura alargada 31. Por ejemplo, el miembro de bloqueo 45 esta ranurado axialmente en la abertura de
paso 410 de la parte de anclaje de la corredera 40 (alineada con una parte axial de la ranura alargada 31 de la
varilla de soporte 30).

El miembro de bloqueo comprende también un pomo o una palanca de apriete adaptada enroscarse en el extremo
libre de la varilla roscada, para el apriete y la liberacién (manual) de la corredera 40.

La herramienta 10 comprende ademéas un empujador 50 que esta asociado con la empufiadura 20 de manera
mévil, tal como se describird mejor a continuacién.
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El empujador 50 esta configurado para ejercer un empuje directo hacia la corredera 40 (para la aplicacién de una
cufia de presion).

El empujador 50 comprende un cuerpo rigido (es decir, indeformable bajo las cargas de trabajo a las que se
encuentra sometido en uso normal) que estéd dispuesto debajo de la varilla de soporte 30, por ejemplo
sustancialmente orientado hacia la parte trasera de la corredera 40 (a una distancia distinta de cero de la misma).
El empujador 50, es decir, su cuerpo rigido, comprende una cara de contacto delantera 51 orientada hacia (la cara
principal trasera de la placa de tope 42 de) la corredera 40 y una cara trasera opuesta. La cara delantera 51 es
sustancialmente plana (o plana en segmentos), de modo que define un plano de apoyo sustancialmente paralelo
a (la cara principal trasera de) la placa de tope 42, es decir, ortogonal al eje longitudinal A de la empufiadura 20.

Por ejemplo, el empujador 50 comprende una parte superior, proximal a la varilla de soporte 30 y una parte de
trabajo inferior, que define la cara delantera 51 mencionada con anterioridad, que se extiende en la parte inferior a
la varilla de soporte 30, por ejemplo en una direccidén ortogonal al eje longitudinal A de la varilla de soporte.

Preferentemente (pero no de forma limitada), el empujador 50 es mévil (con respecto a la varilla de soporte 30 y/o
la empufiadura 20) por lo menos a lo largo de una direccién de empuje paralela al eje longitudinal A de la varilla de
soporte 30, alternativamente, entre una posicién avanzada, en la que el empujador 50 esté préximo a la corredera
40, por ejemplo a una primera distancia (distinta de cero) de la misma, y una posicién retirada, en la que el
empujador 50 se encuentra distal a la corredera 40, por ejemplo a una segunda distancia de la misma, en la que
la segunda distancia es mayor que la primera distancia mencionada anteriormente.

Preferentemente, el empujador 50 es mévil para trasladarse, es decir, es deslizante, con respecto a la varilla de
soporte 30 y/o a la empufiadura 20.

En este caso, la direccién de empuje es recta y (siempre) paralela al eje longitudinal A.

Por ejemplo, el empujador 50, es decir, su parte superior, comprende medios de guia adecuados para cooperar
con la varilla de soporte 30 para guiar el deslizamiento del empujador 50 a lo largo de la direccién de empuje.

Por ejemplo, los medios de guia comprenden un acanalado guia 52 realizado en la parte superior de la parte
superior adaptado para abrazar lateralmente y/o en la parte inferior una parte (inferior) de la varilla de soporte, de
modo que defina una conexién sustancialmente prismatica (con holgura) y antigiratoria con la misma.

Por ejemplo, el empujador 50 prevé una forma sustancialmente bifurcada, en la que la parte superior esta unida y
la parte inferior est4 separada.

Preferentemente, el empujador, es decir, su cuerpo rigido, comprende un orificio de fijacién 53, por ejemplo
realizado en una zona central del empujador entre la parte superior y la parte inferior. El orificio de fijacién 53
presenta un eje (pasante) paralelo a la direccién de empuje.

Por ejemplo, el extremo libre inferior del empujador 50 (distal con respecto a la varilla de soporte 30) es
sustancialmente coplanar con el extremo libre inferior del apéndice 21.

El extremo libre inferior de la corredera 40 (distal con respecto a la varilla de soporte 30) es, a su vez,
sustancialmente coplanar (o ligeramente dispuesto en la parte superior) al extremo libre inferior del empujador 50
y/o al extremo libre inferior del apéndice 21.

La herramienta comprende un actuador mecanico 60, que estd configurado para accionar el movimiento del
empujador 50 por lo menos desde la posicién retirada a la posicién avanzada, preferentemente de forma alterna
entre la posicién retirada y la posicién avanzada (es decir, en ambas direcciones de movimiento).

El actuador mecénico 60 esta asociado con la empufiadura 20, tal como se describira mejor a continuacién.

En particular, el actuador mecénico 60 esta soportado (o colocado) en la empufiadura 20.

El actuador mecanico 60 estd ubicado por lo menos parcialmente dentro de la (camara interior 22 de la)
empufiadura 20.

Preferentemente, pero no de manera limitada, el actuador mecanico 60 es del tipo lineal (es decir, es un actuador
lineal).

El actuador mecanico 60 comprende un cuerpo fijo 61 fijado rigidamente a la empufiadura 20 en la camara interior
22 de la misma.

El cuerpo fijo 61 estd dispuesto, por ejemplo, en un compartimento especial de la (camara interior 22 de la)
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empufiadura 20, por ejemplo dispuesto en la parte inferior de la primera sujecién 321 (y en la parte posterior de la
segunda sujecién 322).

Por ejemplo, el cuerpo fijo 61 prevé un extremo delantero ranurado y bloqueado (por medios de bloqueo, por
ejemplo enroscados) en el orificio pasante de la (segunda sujecién 322 de la) raiz de anclaje 32.

Ademas, los medios de bloqueo pueden comprender un perno roscado de apriete, que estad adaptado para ser
enroscado en el orificio pasante roscado de la (primera sujecién 321 de la) raiz de anclaje 32, de modo que se
sujete a (la cubierta exterior de) el cuerpo fijo 61.

Ademas, el actuador mecanico 60 comprende un cuerpo movil 62, que estéd asociado de forma movil, por ejemplo
de forma deslizante, con el cuerpo fijo 61, por ejemplo dentro del mismo, entre una configuracién retirada y una
configuracién extraida.

Entre la configuracion retirada y la configuracion extraida, el actuador mecénico 60, es decir, su cuerpo mévil 62,
completa una carrera de una longitud predeterminada y, por ejemplo, fija, comprendida preferentemente entre 1y
3 cm, preferentemente 2 cm.

Dicho de otro modo, el actuador mecénico 60 esta configurado para conmutarse entre una configuracién contraida,
en la que el cuerpo mévil 62 se encuentra en la configuracién retirada dentro del cuerpo fijo 61, y una configuracién
extendida, en la que el cuerpo mévil 62 se encuentra en la configuracién extraida del cuerpo fijo 61.

Por ejemplo, el cuerpo mévil 62 esté configurado como un vastago y presenta un extremo trasero (siempre) ubicado
dentro del cuerpo fijo 61 y un extremo delantero opuesto (siempre) ubicado fuera del cuerpo fijo 61.

Por ejemplo, el cuerpo moévil 62 esta asociado de manera deslizante con el cuerpo fijo 61 con respecto a una
direccién de deslizamiento paralela a (y coincidente con) la direccién de empuje (y paralela al eje longitudinal A de
la varilla de soporte 30).

El cuerpo mévil 62 del actuador mecanico 60 esta configurado para sobresalir por lo menos parcialmente de la
(cavidad interior 22 de la) empufiadura 20.

De manera ventajosa, el cuerpo mévil 62 esté ranurado (con holgura) axialmente en el orificio 24 de la empufiadura
20.

El cuerpo mévil 62, es decir, su posicién saliente fuera de la empufiadura 20, esta fijado rigidamente al empujador
50, es decir, soporta rigidamente el empujador 50.

Preferentemente, el empujador 50 esté fijado rigidamente al extremo delantero del cuerpo mévil 62.

En el ejemplo, el extremo delantero del cuerpo mévil 62 se inserta axialmente en el orificio de fijacién 53 del
empujador 50 y se bloquea en el mismo por medio de una conexién de apriete, por ejemplo roscada.

En la practica, cuando el actuador mecanico 60 se encuentra en su configuracién contraida (en la que el cuerpo
mévil 62 esta en su configuracién retirada), el empujador 50 se encuentra en su posicion retirada, cuando, por el
contrario, el actuador mecénico 60 estad en su configuraciéon extendida (en la que el cuerpo mévil 62 estd en su
configuracién extraida), el empujador 50 se encuentra en su posicion avanzada.

El actuador mecénico 60 es un actuador con accionamiento automético o asistido (no manual).

Preferentemente, la herramienta 10, es decir, el actuador mecanico 60, comprende un circuito de control del
actuador mecanico 60.

El circuito de control (y/o la herramienta 10 en general), por ejemplo, comprende un dispositivo de control 70
configurado para activar, mediante un comando manual, el actuador mecéanico 60.

En particular, el dispositivo de control 70 esta configurado para controlar de manera selectiva la conmutacién del
actuador mecénico 60 entre su configuracién contraida y su configuracion extendida.

El dispositivo de control 70 esté, por ejemplo, por lo menos parcialmente asociado con el exterior de la empufiadura
20 (o por lo menos de manera que la persona usuaria pueda contactarlo, por lo menos con un dedo, desde el
exterior de la empufiadura 20).

Por ejemplo, el dispositivo de control 70 est4 dispuesto por encima de la empufiadura 20, preferentemente en la
abertura superior 25 (de manera que la ocluya).
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En particular, el dispositivo de control 70 esta asociado con la empufiadura 20 de manera mévil, por lo menos entre
dos posiciones (estables o por lo menos una de las mismas es estable), de las cuales una posicién de activacion
y una posicién de desactivacién (y una posiciéon neutra).

Por ejemplo, el dispositivo de control 70 esté articulado (como una palanca) y/o esta asociado de forma deslizante
(como un botén) con la empufiadura 20.

Al conmutar (manualmente) el dispositivo de control 70 desde la posicién de desactivacién (o desde la posicién
neutra) a la posicién de activacion, el dispositivo de control 70 esta configurado para controlar o activar el actuador
mecénico 60 de manera que pase de la configuracion contraida a la configuraciéon extendida (y, por lo tanto, el
empujador 50 desde la posicién alejada a la posiciéon préxima). Por otro lado, al conmutar (manualmente) el
dispositivo de control 70 desde la posicién de activacién (o desde la posicidén neutra) a la posicién de desactivacion,
el dispositivo de control 70 esté configurado para controlar o desactivar el actuador mecénico 60 de manera que
pase de la configuracién extendida a la configuracién contraida (y, por lo tanto, el empujador 50 desde la posicién
préxima a la posicién alejada).

De nuevo, el circuito de control (y/o la herramienta 10 en general) comprende un dispositivo selector 80 conectado
al actuador mecanico 60 y configurado para mover selectivamente el actuador mecénico 60 desde la configuracién
contraida a la configuracién extendida y desde la configuracién extendida a la configuracién contraida.

Por ejemplo, el dispositivo selector 80 esta conectado, tal como se describira mejor a continuacién, al actuador
mecénico 60 y se puede mover de manera selectiva entre una configuraciéon abierta, en la que esta configurado
para mover el actuador mecénico 60 desde la configuracién contraida a la configuracién extendida, y una
configuracién cerrada, en la que esta configurado para mover el actuador mecéanico 60 desde la configuracion
extendida a la configuracién contraida (o desactivar el actuador mecénico 60 de manera que retorne, de manera
forzada, a su configuracién retirada).

El dispositivo selector 80 también esta conectado al dispositivo de control 70.

En la préactica, el dispositivo de control 70 esta configurado para conmutar el dispositivo selector 80 entre la
configuracién abierta y la configuracién cerrada del mismo.

Més en detalle, cuando el dispositivo de control 70 se lleva (manualmente) a la posicién de activacién, se conmuta
el dispositivo selector 80 a su configuracién abierta y cuando el dispositivo de control 70 se lleva (manualmente) a
la posicidn de desactivacién (o neutral), se conmuta el dispositivo selector 80 a su configuracidn cerrada.

Preferentemente, el dispositivo selector 80 esta dispuesto dentro de la (camara interior 22 de la) empufiadura 20,
por ejemplo en un compartimento especial de la misma, preferentemente por encima del plano de apoyo superior
definido por la primera sujecién 321 de la raiz de anclaje.

Por ejemplo, el dispositivo selector 80 esta fijado rigidamente a la empufiadura 20, preferentemente esta fijado
rigidamente, por ejemplo mediante una conexidn roscada, por encima del plano de apoyo superior definido por la
primera sujecién 321 de la raiz de anclaje 32.

Ademas, el circuito de control (y/o la herramienta 10 en general) comprende una linea de suministro 90 conectada
en su funcionamiento al dispositivo selector 80 para suministrar al actuador mecénico 60 una fuente de energia 91
que suministra energia al actuador mecanico 60, que la convierte en trabajo mecanico.

La linea de suministro 90 puede estar asociada con y soportada por la empufiadura 20 de la herramienta 10 (por
ejemplo, en el interior o parcialmente en el interior de la cdmara interna 22 de la empufiadura 20).

La fuente de energia 91 puede estar asociada con y soportada mediante la empufiadura 20 de la herramienta 10
(por ejemplo, en el interior o parcialmente en el interior de la cdmara interior 22 de la empufiadura 20 o en el
exterior a la empufiadura 20) o estar separada de la empufiadura 20 y de la herramienta 10 y dispuesta de forma
remota con respecto a la herramienta 10.

De nuevo, el circuito de control (y/o la herramienta 10 en general) puede comprender un conjunto de regulacién
95, que se describird de manera mas completa a continuacién, que esta configurado para regular la velocidad de
movimiento y/o la fuerza de empuje del empujador 30 por lo menos en la carrera de avance desde la posicién
retirada a la posicién avanzada.

El conjunto de regulacién 95 puede estar asociado con y soportado mediante la empufiadura 20 de la herramienta
10 (por ejemplo en el interior o parcialmente en el interior a la cdmara interna 22 de la empufiadura 20), de modo
que resulte accesible (para la activacidén manual del mismo) desde el exterior de la empufiadura 20.

De manera alternativa, el conjunto de regulacién 95 puede estar dispuesto en una posicién que esté alejada de la
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herramienta 10, por ejemplo asociado con la fuente de energia 91.

En una primera forma de realizacién que se muestra en las figuras 1a 7 (y 7ay 7b), el actuador mecanico 60 es
del tipo neumatico, es decir, es un actuador mecéanico accionado neuméticamente.

En este caso, la fuente de energia 91 que suministra el actuador mecanico 60 comprende aire comprimido (de
modo que la presion del aire define la energia suministrada por la fuente de energia 91).

En esta primera forma de realizacién, el cuerpo fijo 61 del actuador mecanico 60 delimita una cémara interior
(cilindrica), por ejemplo herméticamente sellada, en cuyo interior se acopla de forma deslizante (de forma estanca)
un pistén fijado rigidamente al (extremo trasero del) cuerpo mévil 62.

El pistén divide la camara interior en dos ambitos de volumen variable, uno en la parte delantera y otro en la parte
trasera.

El pistdn es mévil en vaivén entre una posicién trasera, en la que el volumen del ambito trasero es minimo (y el
volumen del ambito delantero es méximo), y una posicién delantera, en la que el volumen del ambito delantero es
minimo (y el volumen del ambito trasero es méaximo).

Cuando el pistén se encuentra en su posicién trasera, el actuador mecénico 60 se encuentra en su configuracion
contraida, y cuando el pistén estd en su posicién delantera, el actuador mecanico 60 se encuentra en su
configuracién extendida.

El cuerpo fijo 61 comprende una boca de acceso (para aire comprimido), que es por ejemplo radial o axial, en
comunicacién con el @mbito trasero de la camara interior.

Un flujo de aire comprimido que entra en el &mbito trasero de la cdmara interior esta adaptado para empujar el
piston desde la posicion trasera a la posicién delantera, conmutando de este modo el actuador mecanico 60 de la
configuracién contraida a la configuracién extendida.

Ademas, se proporcionan medios de retorno dentro del ambito delantero, por ejemplo, medios elésticos, como un
resorte (helicoidal), configurados para empujar el pistén desde la posicion delantera hacia la posicién trasera
(oponiéndose a la accién de empuje ejercida por el flujo de aire).

En esencia, los medios de retorno estan comprimidos por el pistén cuando se lleva a su posicién delantera y se
extienden para llevar el pistén de nuevo a su posicién trasera.

En la practica, cuando se pierde el flujo de aire, los medios de retorno estan adaptados para empujar el pistén
desde la posicién delantera a la posicién trasera, conmutando asi el actuador mecénico 60 de la configuracion
extendida a la contraida.

En esta forma de realizacién, el dispositivo selector 80 comprende (o consiste en) una valvula, por ejemplo una
valvula multivia.

La vélvula, por ejemplo, prevé un cuerpo de valvula provisto de una entrada, una salida y una ventilacién. Dentro
del cuerpo de la valvula se prevé un dispositivo obturador (tipo corredera), que se puede mover de manera selectiva
entre una primera posicién de funcionamiento, en la que pone la entrada en comunicacién fluida con la salida
(ocluyendo la ventilacién), y una segunda posicién de funcionamiento, en la que pone la salida en comunicacién
fluida con la ventilacién (ocluyendo la entrada).

Tal como se describird mejor a continuacién, la entrada de la valvula esta conectada a la linea de suministro.

La salida de la valvula esta conectada a la boca de acceso del cuerpo fijo 61 del actuador mecanico 60, por ejemplo,
directamente o mediante un conducto de conexién.

La ventilacién de la valvula esta conectada a la salida de la valvula, por ejemplo mediante una conduccién en el
interior de la vélvula. La ventilacién estad configurada para poner el &mbito trasero en comunicacién fluida con la
atmosfera.

Cuando el dispositivo obturador de la valvula esta en su primera posicién de funcionamiento, el dispositivo selector
80 se encuentra en su configuraciéon abierta antes descrita. Por otro lado, cuando el dispositivo obturador de la
valvula esté en su segunda posicién de funcionamiento, el dispositivo selector 80 se encuentra en su configuracién
cerrada.

La posicién del dispositivo de obturacién la selecciona (manualmente por la persona operadora) accionando el
dispositivo de control 70, tal como se ha descrito con anterioridad.
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En una forma de realizacién de este tipo, la linea de suministro 90 comprende un conducto, por ejemplo flexible
y/o extensible (preferentemente, pero no limitado a, en espiral), que comprende un primer extremo de conexién y
un segundo extremo de conexion.

El primer extremo de conexién del conducto esta configurado para su conexién (por ejemplo, de manera extraible
o no extraible) a la entrada de la valvula.

El segundo extremo de conexién del conducto estd configurado para su conexién (por ejemplo, de manera
extraible) a una salida de la fuente de energia 91.

En una primera variante de la primera forma de realizacién que se muestra en la figura 7a, la fuente de energia 91
comprende un compresor de aire (por ejemplo, del tipo portétil y/o convencional) o una bomba (por ejemplo, fija o
portatil, por ejemplo, una bomba eléctrica, preferentemente que funciona con bateria). El compresor y/o la bomba
estan configurados para generar y/o almacenar una cierta cantidad de aire comprimido para ponerlo a disposicién
de la linea de suministro 91.

Por ejemplo, la bomba y/o el compresor son del tipo portétil, es decir, resultan adecuados para llevarlos en la mano
0 sobre el hombro por la persona usuaria (mientras utiliza la herramienta 10).

En una segunda variante de la primera forma de realizacién que se muestra en la figura 7b, la fuente de energia
91 comprende (o consiste en) un recipiente de acumulacién (preferentemente portétil, es decir, provisto de una
empufiadura y/o un gancho para llevarlo, por ejemplo, en la mano o sobre el hombro).

Una cantidad predeterminada (maxima) de aire comprimido esta contenida dentro del recipiente de acumulacién,
cuya presiébn méxima es, por ejemplo, mayor de 10 bar, preferentemente comprendida entre 100 bar y 400 bar,
méas preferentemente comprendida entre 200 bar y 300 bar.

El depésito de acumulacién comprende una entrada para el llenado de aire comprimido (por ejemplo mediante un
compresor adecuado) y una salida que se puede conectar al segundo extremo de conexién del conducto (que
define la linea de suministro 90).

Es posible prever que la entrada y la salida puedan coincidir.

Ademas, el conjunto de regulacién 95, en una forma de realizacién de este tipo, comprende un regulador de flujo,
que comprende, por ejemplo, un perno roscado de accionamiento manual que esté dispuesto en la rendija 26, de
modo que se puede accionar (manualmente o mediante una herramienta de accionamiento, como por ejemplo un
destornillador).

El regulador de flujo estd situado en el interior de la empufiadura 20 (y la Unica parte de la misma que resulta
accesible desde el exterior es dicho perno roscado de accionamiento).

El regulador de flujo, por ejemplo, se encuentra interpuesto entre la salida de la valvula y la boca de acceso del
cuerpo fijo y estd configurado para variar (mediante un dispositivo de estrangulamiento y/o de ventilacién calibrado
especial) el caudal de aire comprimido que entra en la boca de acceso del cuerpo fijo.

Un cambio en el caudal de flujo de aire comprimido genera un cambio correspondiente en la velocidad de
movimiento (traslacién) del empujador 50.

De manera alternativa o adicional, el conjunto de regulacién 95, en esta forma de realizacién, comprende un
regulador de presién de aire comprimido.

El regulador de presién (o conmutador de presién) estd configurado para variar la presién del aire comprimido.

Por ejemplo, el regulador de presion esta asociado con la fuente de energia 91, es decir, con el compresor o con
el recipiente de acumulacién.

Un cambio en la presién del aire comprimido genera un cambio correspondiente en la fuerza de empuje (traslacién)
que actua sobre el empujador 50.

En una segunda forma de realizacién que se muestra en las figuras (1 a 2 y) 8 a 10, el actuador mecéanico 60 es
un actuador mecanico accionado eléctricamente.

En este caso, la fuente de energia 91 que suministra al actuador mecanico 60 comprende una fuente de energia
eléctrica (definiendo dicha energia eléctrica la energia suministrada por la fuente de energia 91).
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En esta segunda forma de realizacién, el cuerpo fijo 61 comprende un motor eléctrico y mecanismos para
transformar un movimiento giratorio (del rotor) del motor eléctrico en un movimiento lineal (de vaivén) del cuerpo
movil 62.

En una forma de realizacién de este tipo, el dispositivo selector 80 comprende (o consiste en) un conmutador, por
ejemplo un conmutador de tres posiciones.

En particular, el conmutador presenta:

- una primera posicién de funcionamiento, en la que alimenta eléctricamente el (motor eléctrico del) actuador
mecanico 60 de manera que el cuerpo mévil 62 se acciona en una direccién de avance desde la posicién
retirada hacia la posicién avanzada,

- una segunda posicién de funcionamiento, en la que alimenta eléctricamente el (motor eléctrico del) actuador
mecanico 60 de manera que el cuerpo mévil 62 se acciona en una direccidn de retraccion opuesta desde
la posicién avanzada hacia la posicién retirada, y

- una tercera posicién de funcionamiento, en la que interrumpe el suministro de energia eléctrica al (motor
eléctrico del) actuador mecanico 60 de manera que el cuerpo mévil 62 detiene su carrera en una de las
posiciones retirada, avanzada o cualquier posicidn intermedia.

Cuando el conmutador estd en su primera posicion de funcionamiento y/o en su segunda posicién de
funcionamiento, el dispositivo selector 80 se encuentra en su configuracién abierta descrita anteriormente, por otro
lado, cuando el conmutador esté en su tercera posicién de funcionamiento, el dispositivo selector 80 se encuentra
en su configuracién cerrada.

La posicién del conmutador se selecciona (manualmente mediante la persona operadora) accionando el dispositivo
de control 70, tal como se ha descrito anteriormente.

En una forma de realizacién de este tipo, la linea de suministro 90 comprende un cable eléctrico, que es, por
ejemplo, flexible y/o extensible (preferentemente, pero no limitado a, en espiral), que comprende un primer extremo
de conexién y un segundo extremo de conexién.

El primer extremo de conexién del conducto esta configurado para su conexién (por ejemplo, de manera extraible
o no extraible) al conmutador.

El segundo extremo de conexién del conducto esta configurado para su conexidn (por ejemplo, de manera extraible
o no extraible) a la fuente de energia 91.

En una primera variante de la segunda forma de realizacién que se muestra en la figura 10, la fuente de energia
91 comprende o consiste en la red eléctrica (fija).

En este caso, la linea de suministro 90 se extiende hacia afuera desde la empufiadura 20, con su segundo extremo
de conexién configurado como una clavija de enchufe para la conexién a una base de enchufe de red eléctrica
complementaria.

En una segunda variante de la segunda forma de realizacién que se muestra en las figuras 8 y 9, la fuente de
energia 91 comprende (o consiste en) una bateria (portatil).

La bateria puede estar dispuesta en el exterior de la empufiadura 20, por ejemplo en una posicién remota (fija) o
ser transportada por la persona usuaria de la herramienta 10 (en cuyo caso puede estar provista de una
empufiadura y/o un gancho para transportarla).

Preferentemente, tal como se ilustra, la bateria puede estar colocada en la empufiadura 20, por ejemplo puede
estar dispuesta por lo menos parcialmente dentro de la empufiadura 20, por ejemplo contenida (totalmente o por
lo menos parcialmente) en un compartimento especial (preferentemente detras del actuador eléctrico 60) o, como
limite, puede estar fijada fuera de la empufiadura.

Una cantidad (méxima) predeterminada de carga de energia eléctrica se almacena en la bateria. La bateria
comprende un conector eléctrico que se puede conectar a una fuente de energia eléctrica para cargar la bateria y
un conector eléctrico (que también puede ser el mismo que se ha descrito anteriormente) que se puede conectar
al segundo extremo del cable eléctrico (que define la linea de suministro 90).

Ademas, el conjunto de regulacién 95, en esta forma de realizacién, comprende un regulador de potencia

(atenuador o redstato), que comprende, por ejemplo, un perno roscado de accionamiento manual dispuesto en la
rendija 26, de modo que se puede accionar (manualmente o por medio de una herramienta de accionamiento,
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como por ejemplo un destornillador).

El regulador de potencia esta ubicado dentro de la empufiadura 20 (y la Unica parte del mismo que es accesible
desde el exterior es dicho perno roscado de accionamiento).

El regulador de potencia se encuentra, por ejemplo, interpuesto entre la bateria y el actuador mecéanico 60 y esta
configurado para variar la potencia de la energia eléctrica que alimenta al actuador mecanico 60.

Un cambio en la potencia genera un cambio correspondiente en la velocidad de movimiento (traslacién) del
empujador 50 y/o en la fuerza de empuje (méaxima) que actta sobre el empujador 50. La herramienta 10 (en todas
las formas de realizacién descritas con anterioridad) puede comprender ademas por lo menos un sujetador 100
configurado para fijar temporalmente la herramienta 10 a la prenda de vestir de una persona usuaria, por ejemplo
al cinturén (que envuelve las caderas) de la persona usuaria.

Por ejemplo, el sujetador 100 que consiste en o comprende, por ejemplo, un gancho o un clip, se fija externamente
a la empufiadura 20, por ejemplo detras de la misma (es decir, en una parte trasera de la misma). Preferentemente,
el sujetador 100 se coloca en un flanco de la empufiadura 20.

De manera ventajosa, la herramienta 10 puede comprender un par de sujetadores 100 ubicados en lados opuestos
de la empufiadura 20 (para engancharse a la derecha o izquierda de la persona usuaria).

La herramienta 10 descrita anteriormente, con referencia a todas las formas de realizacién de la misma, constituye
un componente de un sistema de colocacion, que comprende también un sistema separador de nivelacion, utilizado
en la aplicacién de baldosas y similares, indicado en global por la letra T (que también puede ser parte del sistema
de aplicacién).

El sistema de crucetas de nivelacién, en particular, es del tipo de un sistema separador de nivelacidn tipo cufia.

En detalle, el sistema separador de nivelacién comprende un bloque base B equipado con una base B1y una
superficie superior que define un plano de apoyo para por lo menos dos baldosas T colocadas una al lado de la
otra a lo largo de una direccién de flanqueo.

La base B1 esta concebida para su colocacién detras de la superficie de aplicacién de las baldosas T (opuesta a
la superficie visible de las mismas).

De este modo, el bloque base B comprende un puente B2 que se eleva desde la base B1 sustancialmente
perpendicular a dicho plano de apoyo.

El puente B2 esté concebido para colocarse, en uso, dentro de la holgura (o junta) entre por lo menos dos baldosas
T al flanco (de modo que defina su distancia mutua).

En el puente B2, o entre el puente B2 y la base B1, se define una ventana B3 (que pasa con un eje pasante paralelo
a la direccién de flanqueo mencionada anteriormente), por ejemplo cuadrangular, que esta configurada para
sobresalir por encima de la superficie de aplicacién de las baldosas T al flanco.

En la practica, el puente B2 prevé un borde que delimita la ventana B3 en la parte superior (colocada a una distancia
distinta de cero de la superficie visible de las baldosas T).

El puente B2 esta formado en general como una pieza (material plastico) con la base B1 y esta adaptado para
separarse de la misma mediante fractura a lo largo de una linea de fractura predeterminada definida por un
debilitamiento de la seccién.

El sistema separador de nivelacion comprende una pluralidad de bloques de base B, tal como se ha descrito
anteriormente, para la aplicacién de un revestimiento de suelo.

El sistema separador de nivelacién también comprende una cufia de presion C (por ejemplo separada o unida de
alguna manera al bloque base B respectivo).

La cufia de presién C es una cufia rectangular que esta provista, por ejemplo, de una superficie inferior plana que
se puede disponer, en uso, paralela al plano de apoyo definido por la superficie superior de la base B1 del bloque
base B, y de una superficie superior inclinada con respecto a la superficie inferior y provista, por ejemplo, de
elementos de apoyo, como por ejemplo dientes o moleteados.

La cufia de presién C presenta un espesor variable (y de crecimiento constante) a lo largo de su eje longitudinal
desde un extremo ahusado hacia el extremo ensanchado opuesto.
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La cufia de presién C esta configurada de modo que se pueda introducir axialmente con holgura por la ventana B3
del bloque base B a lo largo de una direccién de insercién paralela a (y coincidente con) la direccién de flanqueo
mencionada anteriormente.

Por ejemplo, la altura maxima de la cufia de presién C es menor que la altura de la ventana B3 (es decir, el borde
del puente B2 desde la superficie visible de las baldosas T al flanco). El borde del puente B2 est4 adaptado para
ensamblarse sustancialmente tipo clic a los dientes durante la insercidén axial de la cufia de presién C en el interior
de la ventana B3 a lo largo de la direccién de insercién.

La cufia de presién C estd adaptada para introducirse en la ventana mediante un empuje axial directo paralelo a
la direccidn de inserciéon desde el lado de méaxima altura de la cufia de presién C y para deslizarse, con la superficie
inferior apoyada (directamente o mediante una placa antifriccién) sobre las superficies vistas de las baldosas T
colocadas una al lado de la otra y apoyadas sobre el plano de apoyo definido por la base B1 del bloque base B.

Durante esta insercién, la superficie superior de la cufia de presién C entra en contacto forzado con el borde del
puente B2 y la misma cufia de presién C se presiona contra ambas baldosas T, que estén en lados opuestos del
puente B3, actuando de manera que las nivele.

El sistema separador de nivelacién comprende, para la aplicaciéon de un suelo, una pluralidad de cufias de presién
C, tal como se ha descrito anteriormente, por ejemplo en una cantidad igual a la cantidad de bloques base B. La
herramienta 10 esta configurada para facilitar y/o ayudar a la insercién de la cufia de presién C en la ventana B3
(por ejemplo después de una insercién manual inicial de la misma), con el fin de mover la nivelacién existente de
las baldosas T.

Para ello, el sistema de aplicacién prevé que la abertura pasante 420 del extremo libre bifurcado de la corredera
40 se disponga alineada, a lo largo de la direccién de insercién, con la ventana B3 mediante una primera parte del
bloque base B, es decir, la parte distal con respecto a la empufiadura 20.

En la practica, la cara principal trasera de la placa de tope 42 (en la que se encuentra la abertura pasante 420) de
la corredera 40 se coloca en contacto con una cara del puente B2 distal a la empufiadura 20.

Al mismo tiempo, el empujador 50 esté dispuesto en el lado opuesto de la corredera 40 con respecto a la ventana
B2 del bloque base B, de modo que la direccién de empuje del empujador 50 es sustancialmente paralela a la
direccién de insercién.

Més en detalle, el empujador 50 esta alineado a lo largo de la direccién de insercién detras (del extremo de altura
méaxima) de la cufia de presiéon C, de modo que el actuador mecanico 60, cuando se dispone a conmutar de la
configuracién contraida a la configuracién extendida, acciona el empujador 50 desde la posicidn retirada a la
posicién avanzada provocando el empuje de la cufia de presién C a lo largo de la direccién de insercién, dentro de
la ventana B3 del bloque base B (y de la abertura pasante 420 de la corredera 40, que actla como tope para el
puente B2 que permite la insercién forzada de la cufia de presiéon C en la ventana B2 y ejercer la accién de
nivelacion).

La posicién axial de la corredera 40 (o la distancia entre la corredera 40 y el empujador 50 cuando este ultimo se
encuentra en su posicién avanzada) se determina (por la persona usuaria) como una funcidén del espesor de las
baldosas T y la altura de la ventana B3 de la base B.

La invencién concebida de este modo es susceptible de muchas modificaciones y variantes, todas ellas
comprendidas en el mismo concepto inventivo.

Ademas, todos los detalles pueden ser sustituidos por otros elementos equivalentes técnicamente.

En la practica, se puede utilizar cualquier material, asi como cualquier conformacién y tamafio contingente, de
conformidad con las necesidades, sin apartarse del &mbito de proteccién de las reivindicaciones siguientes.
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REIVINDICACIONES

1. Herramienta (10) para la aplicacion de unas cufias de presién (C) en sistemas separadores de nivelaciéon de
tipo cufia utilizados en la aplicacién de baldosas (T) y que estan equipados con un bloque base (B) y una cufia de
presién (C), comprendiendo la herramienta (10):

una empufiadura (20) que comprende un extremo delantero del que sobresale una varilla de soporte (30) con
un eje longitudinal (A);

una corredera (40) constrefiida a la varilla de soporte (30) y que delimita por lo menos parcialmente una abertura
pasante (420) configurada para recibir de manera deslizante por lo menos un segmento axial de la cufia de
presién (C);

un empujador (50) asociado a la empufiadura (20) de manera mévil por lo menos a lo largo de una direccién
de empuje paralela al eje longitudinal (A) de la varilla de soporte (30) entre una posicién avanzada, en la que
el empujador (50) es proximal a la corredera (40), y una posicién retirada, en la que el empujador (50) es distal
a la corredera (40); y

un actuador mecanico (60) asociado a la empufiadura (20) y configurado para accionar el empujador (50) por
lo menos desde la posicién retirada a la posicién avanzada,

caracterizado por que

la empufiadura (20) presenta una camara interior (22), en la que el actuador mecanico (60) se selecciona de
entre el grupo constituido por un actuador neumatico y un actuador eléctrico y comprende un cuerpo fijo (61)
fijado rigidamente a la empufiadura (20) en la cdmara interior (22) de la misma.

2. Herramienta (10) segun la reivindicacién 1, en la que el actuador mecénico (60) comprende ademas un cuerpo
mévil (62) que sobresale fijado rigidamente al empujador (50) y configurado para sobresalir por lo menos
parcialmente de la empufiadura (20).

3. Herramienta (10) segun la reivindicacidén 1, que comprende un dispositivo de control (70) asociado en el exterior
de la empufiadura (20), en el que el dispositivo de control (70) esta configurado para activar, mediante un comando
manual, el actuador mecénico (60).

4. Herramienta (10) segun la reivindicacién anterior, que comprende un dispositivo selector (80) dispuesto en el
interior de la empufiadura (20) y conectado al actuador mecénico (60), pudiendo dicho dispositivo selector (80)
funcionar entre una configuracién abierta y una configuracién cerrada por medio del dispositivo de control (70).

5. Herramienta (10) segln la reivindicacién 1, en la que el actuador mecanico (60) es un actuador neumatico.

6. Herramienta (10) segun la reivindicacién anterior, en la que el actuador mecénico (60) comprende un conector
neumatico configurado para sobresalir por lo menos parcialmente de la empufiadura (20) y para ser conectado a
una fuente de aire comprimido.

7. Herramienta (10) segun la reivindicacién anterior, en la que la fuente de aire comprimido comprende o consiste
en un recipiente de acumulacién, en el que el aire comprimido en el recipiente de acumulacidn presenta una presién
méaxima mayor que 10 bar.

8. Herramienta (10) segln la reivindicacién 1, en la que el actuador mecanico (60) es un actuador eléctrico.

9. Herramienta (10) segun la reivindicacién anterior, que comprende una fuente de energia eléctrica dispuesta
por lo menos parcialmente en el interior de la empufiadura (20) y conectada eléctricamente al actuador mecanico
(60) para su alimentacidn eléctrica.

10. Herramienta (10) segun la reivindicacién anterior, en la que la fuente de energia eléctrica comprende o consiste
en una bateria, estando la bateria colocada en la empufiadura (20), es decir, la bateria est4 dispuesta por lo menos
parcialmente en el interior de un compartimento especial de la empufiadura (20) o esta fijada a la empufiadura (20)
en el exterior de la misma.

11. Herramienta (10) segun la reivindicaciéon 8, que comprende un conector eléctrico configurado para sobresalir
por lo menos parcialmente de la empufiadura (20) y para conectarse a una fuente de energia eléctrica remota.

12. Herramienta (10) segun la reivindicacion 1, en la que el empujador (50) se puede mover para deslizarse a lo

largo de la direccién de empuje paralela al eje longitudinal (A) de la varilla de soporte (30) y el actuador mecanico
(60) es un actuador lineal.
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13. Herramienta (10) segun la reivindicacidn 1, en la que la empufiadura (20) comprende un apoyo y/o un tope y/o
un apéndice de referencia (21) definido en la proximidad o en un extremo trasero de la empufiadura (20), en la que
un extremo libre inferior del empujador (50) distal a la varilla de soporte (30) es sustancialmente coplanar con el
extremo libre inferior del apéndice (21) y en la que el extremo libre inferior de la corredera (40) distal a la varilla de
soporte (30) es, a su vez, sustancialmente coplanar con el extremo libre inferior del empujador (50) y con el extremo
libre inferior del apéndice (21).

14. Herramienta (10) segun la reivindicacidn 1, en la que el actuador mecénico (60) esta configurado para accionar
el movimiento del empujador (50), en ambas direcciones de movimiento, alternativamente entre la posicion retirada
y la posicién avanzada.

15. Sistema de colocacién y nivelacién de baldosas que comprende:

- un sistema separador de nivelacién equipado con uno o0 mas bloques base (B) y una o mas cufias de
presién (C) cada una de las cuales esta configurada para ser introducida en una ventana de un bloque
base (B) a lo largo de una direccién de insercién;

- una herramienta (10) segun la reivindicacién 1, en la que la abertura pasante (420) del extremo libre
bifurcado de la corredera (40) est4 configurada para su disposicién alineada, a lo largo de la direccién de
insercién, con la ventana con el bloque base (B), sobre un primer lado de la misma, y el empujador (50)
esta configurado para su disposicién en el lado opuesto de la corredera (40) con respecto a la ventana del
bloque base (B) detras de la cufia de presidén (C), con la direccidn de empuje sustancialmente paralela a la
direccién de insercién, de modo que el actuador mecanico (60), cuando acciona el empujador (50) desde
la posicién retirada a la posicién avanzada, provoca el empuje de la cufia de presién (C) por medio del
empujador (50), a lo largo de la direccién de insercion, en el interior de la ventana del bloque base (B).
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