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Instytut Maszyn Rolniczych*)
Poznan, Polska

Silomierz diwigniowy
Patent trwa od dnia 11 czerwca 1958 r.

Przedmiot wynalazku stanowi silomierz dzwig-
niowy o specjalnym przegubie, stuzacy do wy-
znaczania sit rozciggajacych przy przetacza-
niu maszyn, napinaniu kabli, wyznaczaniu cig-
zaru itd.

Dzigki zastosowaniu ‘konstrukcji wedlug
wynalazku stworzono mozliwo$é bardzo znacz-
nego zmniejszenia cigzaru wlasnego przyrzadu.
Na skutek przelozenia sit jakie wzyskuje sie
w ukladzie diwigniowym na czujnik mierni-
¢ézy (np. puszka hydrauliczna) dziala wielo-
krotnie mmniejsza sila niz w amalogiczmym
przypadku w dynamometrach o dotychczas zna-
nych rozwigzaniach. Wielko§é przelozenia ukla-
du diwigowego moze byé¢, dzieki Srubie przeno-
szgcej sile na czujnik i znajdujgcej si¢ w ra-
mieniu zaczepu dolnego, W sposéb ciggly zmie-
,giana. Powyzsza cecha cecha zezwala na bar-
dzo prosty zmiane zakresu silomierza. Na spec-

*) Wladciciel patentu oswiadczyl, 2e wspoéitworcami
gvymhzkusamz Marek Cywinski i lnt mgr'l‘adeuu

‘| jalng uwage zasluguje przegub nozowy zsbez-

pleczony przed przesuwem taémg sprezys‘s. Te-
go rodzaju rozwigzanie pozwala na przenosze-
nie bardzo dufych sil przy stosunkowo bardzo
nieduzych wymiarach przegubu.

Sitomierz wedlug wymnalazku uwidoczniono na
rysunku. '

Sitomierz sktada sie z obejmy zaczepu gérne-
go 1, mieszczacej w sobie cylinder mnoény 9, do
ktérego przymocowany jest czujnik hydraulicz-
ny 3. W przypadku dzialania sil na zaczepy 1
i 8, na czujnik hydrauliczny 3 przeniesiona zo-
staje za poérednictwem $ruby 4 sila wyn’kajgca
z przelozenia w ukladzie diwigniowym silomie-
rza. Zmiany ci$nienia powstale w czujniku od-
powiednio do sil dzialajgcych na zaczepy 1 i 8
sg wskazywane przez manometr 7 wywzorco-
wany w kg.

Przegub ukladu dZwigniowego silomierza sta-
nowi néz 5, oparty ma panwi 10 i.zabezplecza-
ny przed przesuwem taéma sprezysty 6, przy-



i eylindrem nodnym 9 3 cbeyns zeezepu gorne-
gd 1, a z.drugiej z ramieniem zaczepu dolne-
go 2. oL .

" Sruba 4 pozwala przez wykrecanie lub wkre-
canie ma zmiane przelozemia ukladu dzwignio-
wego silomierza dzieki zmianie odlegiosci ost
laczacej punkty przylozenia sit do obu zaczepbéw
przegubu moZowego.

Zastrzezenie patentowe
Sitomierz dZwigniowy, znamienny tym, Ze za-

stosowany przegub nozowy jest zabezpieczony
przed wzajemnymi przesunieciami noza (5) i
panwi (10) z pomocg tasmy sprezystej (6), ktéra
przejmuje sily rozciggajace, dzialajace w wyni-
ku zastosowania systemu dZwigniowego, nie za-
kibcajac przy tym wlasciwej pracy przegubu
z uwagi na swag bardzo malg grubo§é oraz za-
wiera Srube (4), znajdujgca si¢ w ramieniu za-
czepu dolnego, ktéra pozwala na ciggla zmiane
przelozenia ukladu dzwigniowego.
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