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DESCRIPCION
Mueble con un sistema de cierre electromecanico

La presente invencion se refiere a un mueble con un sistema de cierre electromecanico para un mueble con al
menos dos puertas correderas desplazables sobre pistas de rodadura paralelas y que cierran al menos un area
parcial de un cuerpo de mueble de acuerdo con el preambulo de la reivindicacién 1.

Por ejemplo, por el documento DE 103 23 696 Al se conoce un sistema de cierre genérico para tales muebles de
puerta corredera. En el caso del mueble de puerta corredera y sistema de cierre de puerta corredera revelados ahi,
en dos planos de desplazamiento paralelos estan alojadas puertas correderas guiadas desplazables en perfiles de
empuje continuo que son desplazables sobre respectivas pistas de rodadura. En estos perfiles de empuje continuo
estan previstas empufiaduras que se cubren en una posicién de cierre de las puertas correderas observado
perpendicularmente a la direccién de desplazamiento.

Para el seguro antielevacion de estas puertas correderas, los lados orientados entre si de las empufiaduras estan
configurados a modo de una conexion de ranura y lengiieta (machihembrado), de manera que se evita una elevacion
de una de las puertas correderas en el area del lugar de agarre por el engrane de las dos empufiaduras entre si.

Resulta desventajoso en el caso del sistema de cierre conocido por el estado de la técnica que, para efectuar este
seguro antielevacion, las puertas tengan que equiparse con distintos componentes para poder garantizar la
interaccion de acuerdo con la funcién de las empufiaduras.

Ademas, para colocar el sistema de cierre tienen que realizarse escotaduras en el cuerpo de mueble, lo cual dificulta
0 incluso evita especialmente la capacidad de reequipamiento de tales sistemas de cierre. En el caso del mueble con
puerta corredera revelado en el documento DE 103 23 696 Al, el sistema de cierre esta montado por debajo de los
perfiles de empuje continuo.

El objetivo de la presente invencion es poner a disposicién un mueble con un sistema de cierre que posibilite un
montaje mas sencillo del sistema de cierre.

Este objetivo se resuelve por un mueble con un sistema de cierre electromecanico con las caracteristicas de la
reivindicacion 1.

El mueble de acuerdo con la invencion con al menos dos puertas correderas desplazables sobre pistas de rodadura
paralelas que cierran al menos un area parcial de un cuerpo de mueble y un sistema de cierre electromécanico
presenta al menos un elemento de enclavamiento con un pasador desplazable desde una posicion de desblogueo a
una posiciéon de enclavamiento, al menos un alojamiento de pasador para alojar el pasador en su posicion de
enclavamiento, una carcasa en la que esta alojado al menos parcialmente el elemento de enclavamiento y un motor
eléctrico que engrana en el pasador. A este respecto, el motor eléctrico puede controlarse a través de una unidad de
control.

El elemento de enclavamiento se inserta en una pared lateral, orientada paralelamente a una direccion de
desplazamiento de las puertas correderas, de una primera de las puertas correderas, estando dispuesto el
alojamiento de pasador sobre una superficie lateral, orientada a la primera de las puertas correderas, de una
segunda de las puertas correderas, estando moldeado en la carcasa un elemento de guia que sobresale en una
escotadura del pasador, que se encuentra orientada a la carcasa, para guiar el pasador en la direccién de cierre.

Un sistema de cierre electromecanico de este tipo puede montarse de manera sencilla sobre una de las puertas
correderas del mueble con puerta corredera.

Para ello, en el caso méas sencillo, como alojamiento de pasador para el pasador puede estar prevista una
escotadura moldeada correspondientemente a la seccion transversal del pasador en la segunda de las puertas
correderas. En el caso del sistema de cierre electromecanico de acuerdo con la invencién, no son necesarias
modificaciones estructurales en el cuerpo de mueble como, por ejemplo, el fresado de alojamientos para colocar el
sistema de cierre, puesto que el sistema de cierre esta instalado completamente sobre las puertas correderas. Con
ello, esta posibilitado de manera sencilla un reequipamiento de un sistema de cierre de este tipo sobre un mueble
con puerta corredera existente.

Variantes de realizacion ventajosas de la invencién son objeto de las reivindicaciones secundarias.

De acuerdo con una variante de realizacion ventajosa de la invencion, el elemento de guia presenta una seccion
transversal poligonal, especialmente cuadrangular, correspondientemente a la seccion transversal de la escotadura.
Con ello, se posibilita un movimiento traslacional con proteccién contra torsién del pasador en direccién de cierre o
contra la direccion de cierre.
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De acuerdo con otra variante de realizacion ventajosa de la invencion, el elemento de enclavamiento esta
conformado como engranaje de tornillo sin fin. Con ello, esta posibilitada una carrera lo suficientemente grande del
pasador con la estructura simultaneamente pequefia del elemento de cierre.

De acuerdo con otra variante de realizacién ventajosa de la invencion, la unidad de control, para controlar el motor
eléctrico, presenta un transpondedor activo, especialmente un transpondedor RFID, RD o Bluetooth. Esto posibilita
un control remoto del sistema de cierre por una unidad de control remoto conformada correspondientemente, de
manera que el sistema de cierre inaccesible en el estado cerrado desde fuera del mueble puede controlarse de
modo sencillo desde fuera.

A este respecto, por la utilizaciéon de una interfaz de hardware especial, puede separarse uno de otro el control del
motor eléctrico y la transmision de sefial sobre la unidad de control que sirve como médulo de comunicacion.

De acuerdo con otra variante de realizacion ventajosa de la invencién, el sistema de cierre presenta un primer
sensor de deteccidon de posicion acoplado a la unidad de control para registrar una posicion actual del pasador
relativamente a la carcasa asi como un segundo sensor de deteccién de posicidn para registrar una posicion actual
de las puertas correderas entre si 0 sobre la respectiva pista de rodadura.

Con ello, esta posibilitado permitir un proceso de cierre por la unidad de control solo cuando las puertas correderas
se encuentran en la posicién de cierre. Con ello, puede evitarse una extension del pasador a otra posicién de las
puertas correderas distinta de la posicién de cierre en la que un desplazamiento posterior de las puertas correderas
puede dar lugar a dafios de las puertas correderas y/o del pasador.

De acuerdo con otra variante de realizacion ventajosa de la invencion, la unidad de control esta acoplada a al menos
un elemento de sefial para emitir una sefal de estado de cierre.

A este respecto, preferentemente, el elemento de sefial estd conformado como elemento de sefial dptico o acustico,
de manera que, con el accionamiento de un emisor de sefiales para realizar un movimiento de cierre del sistema de
cierre, por el elemento de sefal se indica 0 se comunica acUsticamente al usuario si el mueble con puertas
correderas esta cerrado o no.

De acuerdo con aln otra variante de realizaciéon ventajosa de la invencién, la sefal de estado de cierre puede
determinarse por la combinacién de una sefial del sensor de deteccion de posicion y una posicion actual del pasador
registrada por la unidad de control.

Ademas, segun una variante de realizacion ventajosa de la invencién, en la carcasa esta alojada una unidad de
suministro de energia para el motor eléctrico y/o la unidad de control, de manera que, en el caso de averia de un
suministro de corriente principal, por ejemplo, un cierre del mueble con puertas correderas, aln esta posibilitado o
puede mostrarse una sefial que indique la falta de suministro de corriente principal o similar.

A continuacién, se explica con mas detalle un ejemplo de realizacion preferente de la invenciéon mediante el dibujo
adjunto. Muestran:

La figura 1, una vista en perspectiva de una variante de realizaciéon de un sistema de cierre de acuerdo con la
invencion en la posicién abierta,

la figura 2, una representacion en perspectiva del sistema de cierre de la figura 1 en la posicion de cierre,

la figura 3, una vista en planta esquematica de un sistema de cierre montado en una puerta corredera en la
posicion abierta del sistema de cierre,

la figura 4, una vista en planta esquematica del sistema de cierre montado en una de las puertas correderas
en la posicion de cierre y

la figura 5, una vista en seccion a través de un elemento de enclavamiento del sistema de cierre.

En la siguiente descripcion de figuras, los términos como arriba, abajo, a la izquierda, a la derecha, delante, detras,
etc., hacen referencia exclusivamente a la representacion y posicidon ejemplares seleccionadas en las respectivas
figuras de las puertas correderas, del elemento de enclavamiento, del pasador, del motor eléctrico y similares. Estos
términos no deben entenderse de manera limitante, es decir, estas referencias pueden modificarse por distintas
posiciones de trabajo o el disefio con simetria de espejo o similares.

En las figuras 1 y 2, estan denominadas con los signos de referencial y 2 dos puertas correderas desplazables
relativamente entre si sobre pistas de rodadura que discurren paralelamente entre si, con las que pueden abrirse y
cerrarse un espacio interior de un mueble o un area parcial de un espacio interior de un mueble.

Como puede reconocerse en las vistas en planta de las figuras 1 y 2, sobre una primera puerta corredera 1 esta
fijada una carcasa4 de un sistema de cierre electromecanico 3. A este respecto, la carcasa 4 esta fijada
preferentemente sobre una superficie lateral 12, que se aleja de la segunda puerta corredera 2, de la primera puerta
corredera 1, que esta orientada al espacio interior que va a cerrarse del mueble con puerta corredera.
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En la carcasa 4 que pertenece al sistema de cierre electromecanico esta alojado un elemento de enclavamiento 5,
gue esta representado en la figura 5 en una vista en seccion. A este respecto, el elemento de enclavamiento 5
presenta un pasador 53 desplazable desde una posicién de desbloqueo a una posicion de enclavamiento.

Este pasador 53 es desplazable a través de un elemento de enclavamiento 5 conformado preferentemente como
engranaje de tornillo sin fin en una direccion Z transversalmente a la direccion de desplazamiento X de las puertas
correderas 1, 2. A este respecto, el pasador 53 esta provisto en una parte de su superficie lateral cilindrica de una
rosca exterior 55 que engrana con una rosca interior de un manguito 52. El manguito 52 esta provisto en un
perimetro de borde del lado frontal de una corona dentada en la que engrana una rueda dentada 71 que puede
accionarse a través de un arbol de accionamiento de un motor eléctrico 7 y, asi, es capaz de mover el pasador 53
desde una posicion abierta representada en las figuras 1 y 3 a una posicion de cierre mostrada en las figuras 2 y 4.

Para posibilitar la mayor carrera posible del pasador 53 con simultaneamente poca construccion del elemento de
enclavamiento 5 en direccion Z, en la carcasa 4 estd moldeado un elemento de guia 45 que sobresale en una
escotadura 54 del lado frontal del pasador 53, orientada a la carcasa 4, para guiar el pasador 53 en la direccién de
cierre Z.

A este respecto, preferentemente, este elemento de guia 45 esta conformado con seccion transversal poligonal,
especialmente rectangular, mas preferentemente cuadrangular, y posibilita asi un almacenamiento sin posibilidad de
giro del pasador 53 sobre el elemento de guia 45, de manera que, con la activacion del motor eléctrico 7,
Unicamente se desplaza el manguito 52 en movimiento de giro y, por el movimiento de giro del manguito 52, el
pasador 53 se mueve traslacionalmente hacia o contra la direccion de cierre Z sobre el elemento de guia 45.

Ademas, como esta mostrado en las figuras 3 y 4, la carcasa 4 presenta una parte de base 43 adyacente a la pared
lateral 12 de la puerta corredera 1l en la que esta prevista una escotadura 44 a través de la que se inserta el
manguito 52 durante el montaje del elemento de enclavamiento 5, de manera que Unicamente la corona dentada 51
permanece en el espacio interior de la carcasa 4.

Ademas, la carcasa 4 presenta una tapa de carcasa 41 que puede estar colocada sobre la parte de base y una
segunda tapa de carcasa 42 que cierra una abertura en la tapa de carcasa 41. A este respecto, la segunda tapa de
carcasa 42 sirve para el acceso sencillo al interior de la carcasa para el intercambio de los acumuladores 6 que
sirven para el suministro de corriente.

Ademas, como puede reconocerse en las figuras 1y 2, el manguito 52 del elemento de enclavamiento sobresale en
una perforacion moldeada correspondientemente de la primera puerta corredera 1, de manera que, en la posicién
abierta del elemento de enclavamiento 5, el manguito 52 finaliza preferentemente al ras con la superficie lateral 11,
orientada a la segunda puerta corredera 2, de la primera puerta corredera 1. En la posicion abierta del elemento de
enclavamiento 5, el extremo, orientado a la segunda puerta corredera 2, del pasador 53 esta preferentemente
asimismo al ras con la superficie lateral 11 de la primera puerta corredera 1.

En la posiciéon de cierre (figura 2), el pasador 53 esta desplazado traslacionalmente desde el manguito 52 en
direccién de la segunda puerta corredera 2 de manera que el pasador sobresale en un alojamiento de pasador
correspondiente en la superficie lateral 21, orientada a la primera puerta correderal, de la segunda puerta
corredera 2, de manera que las dos puertas correderas 1, 2 estan aseguradas por el pasador 53 en unién positiva
contra un desplazamiento de las puertas correderas 1, 2 en la direccion de desplazamiento X y también en unién
positiva contra un desplazamiento vertical de las puertas correderas 1, 2 (elevacion).

Para controlar el motor eléctrico 7, en la carcasa 4 esta alojado preferentemente una unidad de control 10, que
presenta un transpondedor activo, especialmente un transpondedor RFID, RD o Bluetooth. A este respecto, a través
de una interfaz de hardware especial puede realizarse de manera separada un control del motor eléctrico por una
transmision de datos a la unidad de control 10.

La unidad de control 10 esta acoplada preferentemente a un primer sensor de detecciéon de posicién 8 para registrar
una posicion actual del pasador 53 relativamente a la carcasa 4. Como se muestra en la figura 5, el primer sensor de
deteccion de posicion 8 esta posicionado en la carcasa 4 de tal manera que puede detectarse la posicion del
pasador 53 relativamente al manguito 52. A este respecto, el primer sensor de deteccidon de posicion 8 esta
configurado preferentemente como sensor Optico. A este respecto, la direccion de deteccion 81 se realiza
preferentemente de manera perpendicular a la direcciéon de movimiento Z del pasador 53.

Ademas, la unidad de control 10 esta acoplada a un segundo sensor de deteccion de posicion 9 para registrar una
posicion actual de las puertas correderas 1, 2 entre si o sobre la posicion de las respectivas puertas correderas 1, 2
sobre la respectiva pista de rodadura. A este respecto, la direccién de deteccidon 91 se realiza preferentemente de
manera perpendicular a la superficie lateral 12, 22 de las puertas correderas 1, 2.

Ademas, la unidad de control esta conformada de manera que puede detectarse la posicion actual del pasador 53,
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de manera que, por ejemplo, por la combinacién de las informaciones sobre la posicion del pasador 53 y de las
puertas correderas, puede emitirse el control de una sefial de informacién respecto al estado de cierre del mueble.

Para esto, estan previstos preferentemente elementos de sefial 6pticos y/o acUsticos como parte del sistema de
cierre, que pueden controlarse a través de la unidad de control y con los que puede indicarse, por ejemplo, la
posicion de cierre del pasador 53 y, con ello, el enclavamiento de las puertas correderas 1, 2 por el pasador 53, por
ejemplo, por una sefial luminosa.

Como esta mostrado en la figura 6, con ayuda de los sensores de deteccion de posicion 8, 9 esta posibilitada una
indicacion de un estado actual de cierre o de apertura del mueble con puerta corredera.

Asi, por una parte, periédicamente o con la activacion de una orden de cierre por una unidad de mando acoplada sin
cables al transpondedor de la unidad de control 10 con ayuda de la unidad de control y los sensores de deteccién de
posicion 8, 9 acoplados a esta, puede comprobarse si las puertas correderas 1, 2 estan posicionadas o no en su
posicion de cierre.

Siempre que las puertas correderas 1, 2 estén posicionadas en su posicion de cierre, se consulta si el pasador 53
esta posicionado 0 no en su posicién de cierre.

Siempre que el pasador 53 esté posicionado en su posicion de cierre, se realiza la emision de una sefial a la unidad
de mando con una informacién sobre si las puertas correderas 1, 2 estan cerradas o no por el pasador 53.

Signos de referencia

1 Primera puerta corredera
11 Superficie lateral
12 Pared lateral

2 Segunda puerta corredera
21 Superficie lateral

3 Sistema de cierre

4 Carcasa
41 Primera tapa de carcasa

42 Segunda tapa de carcasa
43 Parte de base

44 Escotadura

45 Elemento de guia

5 Elemento de enclavamiento
51 Corona dentada
52 Manguito

53 Pasador

54 Escotadura

55 Rosca

6 Acumuladores
7 Motor eléctrico

71 Rueda dentada
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Perforacion

Primer sensor
Direcciéon de deteccion

Segundo sensor
Direccion de deteccion

Direccion de desplazamiento
Direccion de cierre
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REIVINDICACIONES

1. Mueble con al menos dos puertas correderas (1, 2) desplazables sobre pistas de rodadura paralelas que cierran al
menos un area parcial de un cuerpo de mueble y un sistema de cierre electromécanico con el que pueden cerrarse
las puertas correderas (1, 2) en una posicion de cierre, presentando el sistema de cierre:

- al menos un elemento de enclavamiento (5) con un pasador (53) desplazable desde una posicién de
desbloqueo a una posicién de enclavamiento,

- al menos un alojamiento de pasador para alojar el pasador (53) en su posicién de enclavamiento,

- una carcasa (4) en la que esta alojado al menos parcialmente el elemento de enclavamiento (5) y un motor
eléctrico (7) que acciona el pasador,

- una unidad de control (10) con la que puede controlarse el motor eléctrico (7),

caracterizado por que

- el elemento de enclavamiento (5) se inserta en una perforacion de una pared lateral (12), orientada
paralelamente a una direccion de desplazamiento (x) de las puertas correderas (1, 2), de una primera de las
puertas correderas (1, 2) y el alojamiento de pasador estd dispuesto sobre una superficie lateral (21),
orientada a la primera de las puertas correderas (1, 2), de una segunda de las puertas correderas (1, 2),

- estando moldeado en la carcasa (4) un elemento de guia (45) que sobresale en una escotadura (54) del
lado frontal del pasador (53), orientada a la carcasa (4), para guiar el pasador (4) en la direccion de cierre (z).

2. Mueble segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el elemento de guia (45) y correspondientemente la
escotadura (54) presenta una seccién transversal poligonal, especialmente cuadrangular.

3. Mueble segun la reivindicacién 1 o 2, caracterizado por que el elemento de enclavamiento (5) esta conformado
como engranaje de tornillo sin fin.

4. Mueble segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la unidad de control (10), para
controlar el motor eléctrico (7), presenta un transpondedor activo, especialmente un transpondedor RFID, RD o
Bluetooth.

5. Mueble segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un primer sensor de deteccion de
posicion (8) acoplado a la unidad de control (10) para registrar una posicion actual del pasador (53) relativamente a
la carcasa (4).

6. Mueble segun la reivindicacion 5, caracterizado por que el primer sensor de deteccién de posicion (8) esta
posicionado en la carcasa (4) de tal manera que puede detectarse la posicion del pasador (53) relativamente a un
manguito (52) que aloja una parte provista de una rosca (55) del pasador (53), pudiendo accionarse el manguito (52)
de manera giratoria y axialmente estacionaria en la carcasa (4) retenido por el motor eléctrico.

7. Mueble segln una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un segundo sensor de deteccién de
posicion (9) acoplado a la unidad de control (10) para registrar una posicion actual de las puertas correderas (1, 2)
entre si o sobre la respectiva pista de rodadura.

8. Mueble segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la unidad de control (10) esta
acoplada a al menos un elemento de sefial para emitir una sefial de estado de cierre.

9. Mueble segun la reivindicacién 8, caracterizado por que el al menos un elemento de sefial esta conformado
como elemento de sefial 6ptico o acustico.

10. Mueble segun la reivindicacién 8 0 9, caracterizado por que la sefial de estado de cierre puede determinarse
por la combinacion de una sefial del primer sensor de deteccion de posicién (8) y del segundo sensor de deteccion
de posicion (9).

11. Mueble segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que en la carcasa (4) esta alojada una
unidad de suministro de energia (6) para el motor eléctrico y/o la unidad de control (10).
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