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Zpisobu -

 §

Zplsob zasobovani obsluZné jednotky
prazdnymi. dutinkami, zejména na bezviete-
novych doptddacich strojich, prostfednic-
tvim transportniho pdsu po dréze soub&Zné
s drdahou pojezdu obsluZné jednotky, vyba-
vené manipuladnimi rameny, je zaloZeny na
tom, e po uchopeni dutinky manipulafni-
mi rameny z transportniho pésu a pfed je-
jim pF¥enesenim do navijeci polohy se dutin-
ky na manipula&nich ramenech ustavi ve
vyCkédvaci mezipoloze, ve které se ponechéd
a7 do okamiZiku, neZ dojde k uprdzdnéni
qnavijeciho mista, priCemZ transportnim pa-
sem se ze zasobniku dutinek opakované
privddi vZdy pouze jedind dutinka, a to aZ
k mistu, na kterém se zrovna naléza obhsluZ-
né jednotka s manipula&nimi rameny p¥i-
pravenymi k jprevzeti této dutinky.
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Vynélez se tykd zpdsobu z&sobovéni ob-
sluZné jednotky prédzdnymi dutinkami, ze-
jména na bezvietenovych dop¥édacich stro-
jich, jakoZ i zafFizeni k provad&ni tohoto
zplsobu.

Navinuté p¥izové civky na textilnich stro-
jich, zejména strojich pro pFedeni p¥ize s
otevienym koncem, nebo strojich soukacich,
je nutné vyméiiovat za prdzdné dutinky né-
sledn& po dosaZeni pcZadované velikosti
civky nebo délky mavinuté p¥ize. Tato vy-
ména se provadi runé& nebo pomocl spe-
cidlnich zafizeni, kterd musi mit v okamZiku
provadéni vym&ny pFipravenou prézdnou
dutinku.

Je zndma Fada zplisobli dopravy dutinek k

jednotlivym pracovnim mistim. NapFiklad
automatické dstroji k provadéni dkonu vy-
mény si veze urfitou zdsobu dutinek s sebou,
coZ je nevyhodné pro omezeny podet takto
dopravovanych dutinek a nutnost bud rug-
niho, nebo automatického doplitovdni; kdy
je celé zafFizeni mimo provoz.
' Dé&le jsou znadmé tetdzové dopravniky o-
patFené unéadeli, které dutinky uné3eji po-
dél rady pracovnich mist a uklddaji je do
zdsobniku upravenych nad jednotlivymi pra-
covnimi misty, nebo jsou dutinky dopravo-
vdny Zlabem a tlakem na konec Fady duti-
nek posouvany podél stroje.

Déle je zndmo FeSeni, které pomoci vrat-
ného tdhla a na ndm upravenych unédeci
posouvé Fadu dutinek po roztetich odpovi-
dajicich roztefim pracovnich mist.

Nevyhodou t&chto zafizeni je znané slo-
Zitost ovladacich i funk&nich mechanismi a
poruchovost obvykle vyplyvajici z vysokého
podtu opakujicich se dilch, ze kterych jsou
sloZeny.

Znagnou nevyhodou je zanaSeni prachem
jak funknich dilcd, tak i dutinek, které ne-
¢istoty p¥i posuvu na styén¢ch plochdch ve-
deni stiraji. Nedistoty usazené na dutinkdch
a prekryté zafdtkem ndvinu jsou zdrojem
obtiZi p¥i dal$im zpracovani p¥izi.

Ukolem vynélezu je odstranit uvedené ne-
vyhody a zabezpedit jednoduchy a spolehli-
vy zplisob a za¥izeni pro zdsobovéani obsluZ-
né jednotky prazdnymi dutinkami.

Podstata zpfisobu podle vynélezu spodiva
zejména v tom, Ze po uchopeni dutinky ma-
nipulaénimi rameny z transportniho pésu
a pfed jejim pFenesenim do navijeci polohy
se dutinka na manipuladnich ramenech u-
stavi ve vytkavaci mezipoloze, ve které se
ponecha a% do okamZiku neZ dojde k
uprazdnéni navijeciho mista, pFitemZ trans-
portnim péasem se ze zésobniku dutinek o-
pakovand pfivddi vZdy pouze jedind dutin-
ka, a to aZ k mistu, na kterém se zrovna
nalézd obsluZnd jednotka s manipulaénimi
rameny piipravenymi k pPevzeti této dutin-
k

Podstata za¥izeni k provedeni zplsobu
podle vynédlezu spotivd zejména v tom, Ze
sestdva z polohového dorazu uchyceného na
obsluZné jednotce ‘v oblasti nad transport-
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nim pésem a opatfeného dotykovym &idlem
pfitomnosti dutinky a z idla pro indikaci
dutinky ve vytkdvaci mezipoloze.

Uginky . zpisobu dopravy dutinky a za¥i-
zeni k provéadé&ni tohoto zplisobu se proje-
vuji zvlastgd v tom, Ze je dopravovéna vidy
jen jedna dutinka v dobé&, kdy je obsluZnou
jednotkou provddéna vymeéna mnavinuté civ-
ky za dutinku na libovolném pracovnim mis-
t& a dopravovand dutinka vytvori zasobu
pro dalsi naslednou vyménu.

Zatizeni je velmi jednoduché, bez mecha-
nickych opakujicich se dilcii, jejichZ cyklic-
ka funkce s velkymi Casovymi prodlevami v
prostiedi provozu textilnich stroji s vyso-
kou pras$nosti je zdrojem &astych zdvad. Za-
Fizeni umoZiiuje prejimani dutinky z doprav-
niho pdsu i za pojezdu obsluZné jednotky
podél pracovnich mist a zajiStuje v maxi-
malni mife &istotu a bezpradnost povrchu
dutinek.

Dalsi podstatnou vyhodou tohoto zplisobu
dopravy dutinek je nezdvislost na roztedi
pracovnich mist.

Dals{ vyhody a vyznamy jsou patrny z na-
sledujiciho popisu vyndlezu a z obrédzka, kde
zna¢i obr. 1 pohled na uspofddéani doprav-
niho pésu na boku bezvietenového dopfa-
daciho stroje, obr. 2 zndzornéni polohového
dorazu s ¢idlem pfitomnosti dutinky uchy-
cené na obsluZné jednotce v oblasti nad
transportnim pdsem, obr. 3 schematické zn§-
zornéni tfech pracovnich poloh manipulaé-
nich ramen na obsluzné jednotce, obr. 4
konstrukgni Gprava polohového dorazu pro
piipad, kdy jsou dopravovdny dutinky svym
mensim primérem napled, obr. 5 zafizeni
pro ustanoveni polohy dutinky u polohové-
ho dorazu, kterd je dopravovédna vétSim
svym primérem napred.

Na gbr. 1 je zndzorné&n pohled na umisté-
ni dopravinfho pdsu 1 na boku textilniho,
nap¥. bezvietenového dopfadaciho stroje 2
se schematickym zndzorn&nim obsluZné jed-
notky 3 k vyméné civek za dutinky a s po-
lohovym dorazem 4 uréujicim polohu dutin-
ky 5 pred jejim piFevzetim manipulatnimi
rameny 6. Dutinka 5 je z vertikdlniho vy-
suvného zafizeni 7 uloZena na beZici do-
pravni pds 1 a unaSena k obsluZné jednotce
3. ObsluZné jednotka 3 je podle obsluhova-
ného pracovniho mista, nap¥. & nebo 9 riiz-
né vzddlena od vertikdlntho vysuvného za-
Fizeni 7 a ve vztahu k této vzdéalenosti je
riizny i &as potfebny k dopravé dutinky 5
k obsluZné jednotce 3.

Rychlost dopravntho pdsu 1 musi byt vo-
lena tak, aby &as pot¥ebny k dopravé dutin-
ky 8 k nejvzddlendj¥dimu pracovhimu mistu
9 od mista 10 uloZeni dutinky na dopravni
pés 1 byl krat8i meZ &as potFebny k obsluze
daného mista. Vzhledem k moZnosti odebi-
réani dutinky 5 z dopravniho pasu 1 i za po-
jezdu obsluZné jednotky 3 mezi pracovnimi
misty, je obsluZny &as sou¢tem £asu potfeb-
ného k vykondni pracovnihc tkonu u ob-
j .
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sluhovaného mista a ¢asu poti¥ebného k po-
jezdu mezi sousednimi pracovnimi misty.

. Sougasti obsluZné jednotky 3 je polohovy
doraz 4 znazornény na obr. 2. Dutinka § je
na héZicim dopravnim pédsu zastavena polo-
hovym dorazem 4, p¥iCemZ je b8hem dopravy
a pii zastaveni v poloze pro odebirdni z pa-
su vedena napfiklad dvéma oboustranné u-
spofddanymi voditky 11 a 12. Dutinka 5 je
béZicim dopravnim pédsem 1 neustdle pFitla-
¢ovdna na €elo polohového dorazu 4 a jeji
poloha pro odebirdni s dopravniho pédsu 1
je velmi pFesné urcena i za pojezdu obsluZ-
né jednotky 3 podél pracovnich mist za pod-
minky, Ze rychlost dopravniho pdsu 1 je
‘vy&8{ neZ rychlost pejezdu obsluZné jednot-
ky 3. Soudéasti polehového dorazu 4 je €idlo
13, pritomnosti dutinky 8 a ddva impuls k
jejimu odebirdni manipulaénimi rameny 6
zndzornénymi na obr, 3.

Manipulaéni ramena 6 jsou otofng uloZe-
na na tepu 14 a vybavena nezndzorndnym
mechanismem, ktery zajiStuje jejich polohu
v mezipoloze 15, ve které je dutinka regis-
trovana Cidlem 16 pro indikaci dutinky 5 v
mezipoloze. V této poloze plni tato ramena
6, ve kterych je upnuta dutinka 5 registro-
vand Cidlem 16, funkci zédsobniku s jednou
dutinkou pro dal${ v§fménu civky 5 na. na-
sledujicim pracovnim misté.

U oboustrannych, nap¥. dopfadacich stro- v

jii, jsou-li navijeny kuZelové civky a dutin-
ky, jsou pro obé strany dopravovany z kon-
ce stroje, miiZe byt kuZelovd dutinka 17 do-
pravovana svym vétS§im primérem smérem
doprfedu nebo dozadu ve sméru pohybujici-
ho se dopravniho péasu 1. V8tSi priumér du-
tinky 17 je veden nap¥. voditky 11 a 12; po-
loha men$iho priméru se miiZe v mezich
viile mezi voditky pohybovat. Proto je nutné
pfed odebranim kuZelové dutinky 17 z do-
pravniho pasu 1 zajistit jeji souosost s osou
manipulacnich ramen B.

Na obr. 4 je znizornéno jedno z moZnych
za¥izen! wurlujicich poZadovanou polohu
mensiho priméru kuZelové dutinky 17 v
pfipad#, kdy je dopravovdna svym mens$im
pramérem k polohovému dorazu 4. Poloho-
vy doraz 4 je vybhaven klinovym navédé&tem
18, ktery mendi primér dutinky 17 navede
do poZadované polohy.

Na obr. 5 je v pFikladu zndzornéno zatize-
ni urdéujici poZadovanou polohu mensiho
priméru kuZelové dutinky 17 v pFipads,
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kdy je dopravovdna svym v&tSim primérem
k polohovému dorazu 4. Na predavacim za-
Fizeni 6 je upraven nezndzorngny sefriditelny
ovladad¢, ktery pf¥i pohybu manipulatnich
ramen 6 smérem k dopravnimu péasu 1 nara-
zi na ovlddaci ¢ep 19 stfediciho zaFizeni 20,
které tvofi dvé ramena 21 a 22 otofné ulo-
Zené na Ctepech 23 a 24 a vzédjemné spojend
ozubenymi koly 25 a 26. .

Tlakem ovlddade na oviddaci Cep 18 stie-
dieiho zafizeni 20 se ramena 21 a 22 k sobé
pribliZuji a vystfeduji dutinku 17. Rozevira-
ni ramen zajiStuje pruZina 27 zavé3end na
Cepu 28. Sefiditelny doraz 29 urduje mezni
polohu rozevieni ramen 21 a 22.

Princip ¢innosti je nasledujici:

Ve vychozim postaveni jsou manipulaéni
ramena 6 obsluZné jednotky 3 ustavena ve
vy&kédvaci mezipoloze 1I, pFitemZ dutinka 5
jimi seviend vytvari zdsobu urdenou pro
dalsi okamZitou €innost mechanismu. V o-
kamZiku signdlu k provedeni smeku, ktery
je vydan piislu§nou spiddaci jednotkou 9
se manipuladni ramena 6 pooto¢i do polohy
111 a pPedaji dutinku 5 do daliiho dstroji
provadéjicimu postup vymé&ny. Soufasngé se
uvede do pohybu nebo se poneché v nepfe-
trzitém pohybu transportni pés 1, probiha-
jici soub&Zné s podélnou osou stroje 2 @ na-
vazujici v pfipadé pfetrZitého pohybu svoii
Cinnosti na impuls €idla 18, registrujiciho
p¥itomnost dutinky v poloze II.

Transportni pds 1 se pFitom pohybuje na-
pFiklad rychlosti vys$i, neZ je rychlost po-
hybu obsluZné jednotky 3 podél stroje 2. Ve
stejném okam#Ziku se téZ uvede do ¢innosti
vertikdlni vysuvné zafizeni 7, které uloZi
daldi dutinku na transportnf pds 1. Dutinka
je unéaSena k obsluZné jednotce 3, kde je za-
stavena polohovym dorazem 4 a registro-
vdna d&idlem 13 p¥itomnosti dutinky 5 na
transportnim pésu 1. Toto ¢idlo davd impuls
manipulaénim ramentim 6, které se uvedou
do pohybu aZ dosdhnou polohy I, ve které
uchopi tuto dutinku 5 z transportniho pésu
1 a poototi se s ni do vychozi mezipolohy
II. V tomto okamZiku registratni &idlo 16
mtZe vydat nap?¥. impuls pro zastaveni hna-
ciho tstroji 30 transportniho pésu 1.

Dutinky 5 dopravované transportnim pa-
sem 30 k obsluZné jednotce mohou byt
event. opatfeny uZ urditym prizovym mnévi-
nem, jehoZ délka postaduje alespoil pro jed-
no zapfedeni p¥ize.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob zdsobovéni obsluZné jednotky
dutinkami, zejména na bezvietenovych do-
pradacich strojich, u nichZ se dutinky do-
pravuji k obsluZné jednotce od z&sobniku
dutinek prostFednictvim transportniho pédsu
po dréize soub&Zné s drdhou pojezdu obhsluZ-
né jednotky, kterd je vybavena pro uchope-
ni dutinky manipula&nimi rameny, vyznace-
ny tim, Ze po uchopeni dutinky manipulag-
nimi rameny z transportniho pasu a p¥ed
jejim pFenesenim do navijeci pclohy se
dutinka na manipulaénich ramenech ustavi
ve vylkdvaci mezipoloze, ve Kkteré se
ponechd. aZ do okamZiku, neZ dojde k
uprdzdnéni navijectho mista, pFifemZ trans-
portnim pdsem se ze zdsobniku dutinek
opakované pirivadi vZdy pouze jedind du-
tinka, a to aZ k mistu, na kterém se
zrovna nalézd obsluZné jednotka s manipu-
ladnimi rameny pripravenymi k pfevzeti té-
to dutinky.

2. Zplisob podle bodu 1, vyznaleny tim,
Ze jedind dutinka se dopravuje ze zésobniku

|

dutinek dopravnim pédsem rychlosti vySsi
neZ je rychlost pojezdu obsluZzné jednotky o
témZe sméru.

3. Zplsob podle bodu 1, vyznafeny tim,
7Ze po privedeni jediné dutinky k obsluZné
jednotce & po jejim pPevzeti manipulanimi
rameny se pierusi chod transportniho pésu.

4, Zplsob podle bodu 1, vyznaleny tim,
7e transportni pds se ponechdva trvale v
chodu.

5. Zafizeni k provadéni zpisobu podle bo-
du 1, obsahujici transportni péds pro dopra-
vu dutinek, ktery je uspofaddn soub8Zné s
drdhou pojezdu obsluZné jednotky vybave-
né manipulanimi rameny pro uchopeni du-
tinky s transportniho pasu a k pFeneseni k
navijecimu mistu, vyznafené tim, Ze sestdva
z polohového dorazu (4) uchyceného na ob-
sluZné jednotce v oblasti nad transportnim
pdsem (1) a opatfeného c¢idlem (13) pfi-
tommnosti dutinky (5) a z &idla {16} pro in-
dikaci dutinky (5) ve vytkdvaci mezipolo-
ze.

4 listy vykresi
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