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Foreliggende oppfinnelse angdr et apparat for omdannelse
av oscillerende bevegelse til frem- og tilbakegdende be-
vegelse, omfattende et oscillerende element, et omkrets-
spor omkring i det minste et parti av det oscillerende
element, et ba&ndelement innrettet til & bringes i inngrep
med et oscillerende element, og som rager inne i sporet
fra det oscillerende element, samt en arbeidsende av
badnd-elementet i avstand fra det oscillerende element og
innrettet til bevegelse frem og tilbake ndr b&ndelementet
er i inngrep med det oscillerende element.

Oppfinnelsen kan f.eks. benyttes for & fgre et arbeids-
element mot et arbeidsobjekt, og som dessuten gir mulighet
til selektivt & gripe enkelte arbeidselementer fra et an-
tall tilgjengelige elementer slik at det kan utfpgres sammen-
satte operasjoner som ngdvendigajgr ngyaktig bevegelse

og avpassing i tid. Oppfinnelsen finner anvendelse pa
mange omrader, og et av omrddene er prosesser ved tekstil-
fabrikasjon. F.eks. kan garn tilmdles ngyaktig og frem-
fores fra et garnforrdd til en prosess-stasjon ved ut-
nyttelse av den foreliggende oppfinnelse, idet arbeids-
elementene tjener som stempler som positivt griper garnet
og fgrer det pa dnsket mdte for fremfgring og tilm&ling.

Dessuten kan arbeidselementet eller det drevne element vare
en ndl for garnanbringelse, en kappeanordning eller hvilke
som helst drevne elementer som anvendes i tekstilindustri.
Det skal bemerkes at tekstil bare er et eksempel, idet an-
vendelsesomrddet i virkeligheten er ubegrenset med hensyn
til de fysiske egenskaper for det drevne element, dvs.

det bandlignende element. Se&rlig gjgr den lave vekt av

det bandlignende element og den lille plass som er ngdvendig
for elementet at elementet kan anvendes i mange sammen-
satte syétemer.

For &8 gi en mer inng&ende forstdelse av noen av anvendelsene
for en foreliggende oppfinnesle, henvises til de norske
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patentansgkninger nr. 77.2080, 77.2081 og 77.2082.

I mange typer av maskineri trengs meget store krefter for

& drive arbeidselementene, slik som f.eks. ndlene i en
tuftemaskin. Vanligvis drives ndlene, i et antall pé&

mer enn tusen i noen systemer, av drivanordninger som vanlig-
vis omfatter elementer som drives av kammer eller eksenter-
aksler, hvilke elementer er massive, store og tunge. Det
blir ugjgrlig 8 fremskaffe drivkrefter for de enkelte nél-
enheter ved hjelp av konvensjonelle midler, etter som over-
fgoringer og drivanordninger generelt ikke kan begrenses til
liten nok plass til & muliggj¢fe slike maskiner. Imidler-
tid ligger det mange fordeler i & muliggjgre selektiv ut-
velgelse blant de enkelte ndler, idet ndlene f£.eks. kan
anordnes i rekker slik at forskjellige ndler innen hver
rekke tilfe¢res garn med forskjellige farger. For dannelse
av mgnster i fargede garn kan sdledes en av rekkene av
ndler utvelges av gangen for & tufte en ¢nsket farge. For
4 komme frem til et system md imidlertid utvelgelses- og
drivanordningen vere relativt liten og lett av vekt, slik
at den kan holdes innenfor et begrenset omride. Konven-

sjonelt utstyr er darlig egnet p& grunn av sin masse.

Formdlet med den foreliggende opprinnelse er & komme frem til
et apparat som muliggjgr selektiv utvelgelse med hensyn
til drift av deler som kan drives frem og tilbake, idet

apparatet skal kunne utfgres med sméa dimensjoner og lav vekt.

I henhold til oppfinnelsen er dette oppnddd med et apparat
som angitt innledningsvis, og som kjennetegnes ved at

inngrepet mellom bandelementet og det oscillerende element
er selektivt, og at apparatet videre omfatter midler for &
bevirke at bandelementet kommer i inngrep med det osciller-

ende element.

Hvert av de mellomliggende driveleméenter omfatter et tynt,
fleksibelt (i updkjent tilstand) men ikke varig deformer-

bart, bé&ndlignende element, fortrinnsvis‘laget av st&l.
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Hvert av disse bandlignende elementer kan gripes av en oscil-
lerende. aksel. Det bandlignende element rager tangensialt
fra akselen, og holdes inne i en sporlignende konstruk-
sjon, slik at nd&r elementet forlater akselen, er banen for
badndet rett. Ved en ende lengst borte fra akselen er bandet
festet til et arbeidselement som kommer i frem og tilbake-
gaende bevegelse ved drift av apparatet, og kan utfgre et
hvilket som helst antall ¢gnskede funksjoner. Mens arbeids-
elementet kan brukes til & st¢te mot et arbeidsobjekt, er
anvendelsen ngdvendigvis ikke begrenset til denne type
funksjon, ettersom arbeidselementet kan vare en kniv eller

°

et annet element som brukes for & kappe et arbeidsstykke.

Det bandlignende element drifes eller fgres til inngrep med
en aksel eller et oscillerende element, og f¢lgelig ender
b&ndet med sin ene ende i en l&seanordning som er innrettet til
a drives til inngrep med det oscillerende element ved hjelp
av en solenoidanordning. Det er tilstrekkelig med en liten
elektrisk solenoid, ettersom det trengs meget liten kraft
for utvelgelses-prosessen, dvs. & fordrsake at det band-
lignende element lases sammen med den oscillerende aksel.

Styresignaler for den selektive drift av solenciden kan
frembringes ved hjelp av hvilken som helst av de for-
skjellige kjente anordninger egnet til & omforme informa-
sjon, slik som mgnsterinformasjon tatt opp r& b&nd, kort,
tromler eller andre medier, til elektriske signéler.

Disse tilfgres synkrortmed driften av maskinen.

Et eksempel forbundet med solenciden kan brukes- for &
iverksette lasefunksjonen, og ndr solenociden aktiveres,

kan det bandlignende element og dets arbeidselement fort-
sette & bevege seg frem og tilbake inntil solenoiden passiv-

eres.

Dessuten kan det bdndlignende element ha ytterligere l&se-
anordninger, slik at ved passende drift av solenoidanord-

ningen kan det ba&ndlignende element og det tilhgprende
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arbeidselement anbringes i en annen stasionar stilling i til-
legg til den opprinnelige, feorste stasjonare hvilestilling.
Fplgelig er arbeidselementet stasjonzrt f@r bidndet kommer

i inngrep med den oscillerende aksel, og kan bringes til

en annen stasjonar stilling ndr b&ndet drives en forut-
bestemt distanse, idet det vil innsees at arbeidselementet
kan utfgre funksjoner ndr det beveger seg fra den fgrste til

den annen stasjonare stilling.

For en mer inngdende forstdelse av oppfinnelsen skal det
i det fglgende bekskrives utfprelsesformer av apparatet,

under henvisning til de vedfgyde tegninger.

Fig. 1 viser i perspektiv en drivanordning for et bé&nd
som avendes til utmidling og fremfg¢ring av garn for bruk

i tekstiler.

Fig. 1A viser i tverrsnitt den oscillerende aksel vist i

fig. 1.

Fig. 2 viser i perspektiv og gjennomskaret det oscillerende

element og aktiveringsanordning for béndet.

Fig. 3 viser i tverrsnitt mekanismen i fig. 2, med sole-
noiden i passiv stilling.

Fig. 4 viser i tverrsnitt mekanismen i fig. 2 med solenoiden

i aktivert stilling.

Fig. 5 viser i tverrsnitt et oscillerende element sammen
med anordningen for aktivering av béndet, hvilken anordning
muliggjgr at et arbeidselement kan anbringes i en fgrste
og en annen stasjonar stilling. Bandet og mekanismen er

vist i den fe¢rste stasjonare stilling.

Fig. 6 ligner fig. 5, men bdndet er vist i den annen
stasjonaere stilling.
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Fig. 6A viser et snitt gjennom et parti av den oscillerende
aksel 13, etter linjen 6A - 6A i fig. 6.

Fig. 7 viser i perspektiv bandet i fig. 5.

Fig. 8 viser i perspektiv en oscillerende aksel som brukes
i fig. 5. " ' o o

Fig. 9 er en alternativ utfgrelsesform av aktiverings-
og l&seanordningen for et band.

Fig. 10 viser en ytterligere‘modifikasjon av aktivérihgs-
og l8seanordningen for hindet. ' '

Fig. 1 viser i perspektiv eh:utf¢relsesform av:oppfihn—-
elsen. Ved denne utfgrelsesform er vist tilmdlings- 6q
fremforingsanordninger for‘qarnféiik-det anvendes i )
tekstilmaskiner, men det vil forstas at mange forskjé;lige' 
bperasjpner uten tilknytninértil tekstiler kan utf¢rés. -
Drivanordningen befinner seg inne i et hus 10. Eh'aksél
14 som kan oscillere er delvis anbraqt inne i hulrommet
:begrenset av’ veggen 15. Det er v1st et bandllgnende ele—t
ment 28 ‘som rager fra onrddet  for akselen 14 og til et N
arbeldsomrade nedenfor, der bindet ender i et stempel~”
element 30. En tradd av garn S er v1st ragende gjennom en
garnkanal 38 0g festet tll stemplet 30.

Det vil forstas at akselen 14 rager over bredden av
maskinen, og flere bandllgnende ‘elementer 28 er 1nnrettet>
til & komme i 1nngrep med en enkelt aksel 14. Hvert -av
elementene 28 rager rundt omkretsen av akselen 14 gjénnom
épnihéer avgrénset av~vequonstruksjdnén 17. Sidene av
det bdndlignende element 28 holdes i sporlignende baner
89 som fgrer frem til hulromsvéggen 15, for é muliggjgre
at de bandlignende elementer 28 fastholdes nar de rager
tangensialt fra akselen 14. Det vil forst&s at banene

89 befinner seg p& hver side av veggkonstruksjonen 17,
fglgelig styres det bandlignende element 28 p& begge
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sine sider.

Det b&ndlignende element 28 er et fleksibelt element
fortrinnsvis laget av rustfritt stdl med tykkelse i omrddet
0,25 mm og som ikke deformeres permanent. Det mi vare
bgyelig for & tilpasse seg den sirkulzre form det fir nir
det delvis omgir akselen 14, men det md& imidlertid vare i
stand til & motstd kompresjonékrefter som oppstdr ndr det
skyves nedover mens det er i inngrep med den oscillerende

aksel 14.

Det er vist en motor 58 for drift av akselen 14, med en
transmisjon 60 som kan vare en rekke tannhjul eller
lignende mekanismer som gir kraft til krafttransmisjonen
62 soum er vist skjematisk. Et kamelelemt 63 utgje¢r driv-
koblingen for akselen 14. o

Det vil sees at stemplet 30 rager inn i et arbeidsomréide
avgrenéet av hulrommet 88. Ihnenfqr hulromsveggene for-
l¢per‘ae sporlignende baner 89 for & holde bindet 28 p&
plaés‘i en linear bane for & muliggjgre at den oscillerende
bevegelse av akselen 14 omformes til frem- og tilbakegdende
bevegelse ndr stemplet 30 beveger seg frem og tilbake

drevet av bandelelementet 28.

En utéélgelses-aktiveringsanoidning,'f.eks. en solenoid

92, mottar styresignaler for selektiv aktivering av -
béndelémentene 28 og deres tilhgrende stempler 30. .F;eks.
kan arﬁeidselementene eller stemplene 30 styvre fremfgringen
oq tiimélinaen‘av forskjellige fargede garn som f@res til
en enkelt ndlstasjon i en tuftemaskin. Ved selektiv aktiver-
ing av et av fem eller et hvilket som helst antall stempler
med de respektive fargede garn, kan en garntrdd med valgt
farge fores til og tilmdles til en tuftemaskin, slik som
beskrevet i den norske patentansgkning nr. 77.2080.
M@nster-informasion, f.eks. lagret pd band, tromler eller
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andre medier, omformes til elektriske eller andre typer
signaler ("clock pulses"), som deretter overfgres til
solenocid-utvelgelses-aktiveringsanordningen 92. En
mellomliggende konstruksjon 93 fgrer til en aktiverings-

tapp 100 som, passiv stilling, tvinges bort fra akselen

14 av fjeren 102.

I fig. 1 er vist den oscillerende aksel 14 i tverrsnitt, med -
det bé&ndlignende element 28 soh ender i l&semekanismen

21 soﬁ er vist skjematisk, og befinner seg i sporanordningen
pd akselen 14, slik det skal beskrives narmere i forbindelse
med fig. 2 - 4. Det vil imidlertid sees at spor 18, 116 og
118 av forskjellig dybde er slipt eller p& annen mite:
utformet i akselen 14. '

I fig. 2 - 4 er vist en mekanisme som fordrsaker inngrepet
mellom et bandlignende element 24 (som hovedsakelig kan
vere lik det b&ndlignende element 28 i fig. 1) og den
oscillerende drivaksel eller rgr 12 (som kan vare hoved-
sakelig 1lik akselen 14 i fig. 1). Det bindlignende ele-
ment 24 inneholdes i kanalen 18 p& den oscillerende aksel
eller rgr 12, ocg mens bandet kan gli, har det ikke plass
til 8 bpye secg ndr det utsettes for kompresijonskrefter.
Bandet 24 kan forlgpe rundt akselen 12 i omtrent 180° (se
fig. 1A) og deretter gjennom en stasjonzr kanal eller et
banelignende spor slik som 89 i fig. 1, til et arbeids-
element slik som stemplet 30 i fig. 1. Bandet 24 rager
sdledes fra arbeidselementet 30 rundt akselen 12, der det
ender i et beslag 114. Som det kan sees i fig. 1,

vasser akselen 12 negyaktig i hulrommet 15 (fig. 1) ut-
formet i huset 10, og sporet 18 som inneholder béandet 24
er det grunneste av tre spor i akselen 12. Beslaget 114
befinner seg inne i det mellomste spor 116 som rager del-
vis rundt akselen. Et tredje, dypere spor 118 har et

form&l som skal beskrives i det fglgende.
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Beslaget 114 kan sveises, loddes eller pd annen m&te festes
til bdndet 24. En drivfjer 120 er sveiset eller loddet
eller pad annen mate festet til undersiden av beslaget 114 og
rager langs en del av beslaget 114. Det vil sees at

béndet 24 har et utskdret midtre parti for dannelse av en ut-
ragende flik 122. Denne utragende flik 122 tilsvarer
anordningen 132 pad bandet 26 vist i fig. 7. Beslaget 114
har en &pning 124 som inneholder en fjarbelastet bolt 126
som ligger an mot drivfjeren 120 og som rager gjennom

det utskdrne parti av bandet 24. Et stoppeelement 128 er
fast forbundet med og innfelt i husef 10. Den venstre

ende av aktiverinostappen 100 er vist i passiv stilling i
fig. 2 og 3. Nar stemplet eller aktiveringstappen 100

er som vist i fig. 2 og 3, holdes det bandlignende element
24 ute av funksjon pd grunn av inngrepet mellom den ut-
skdrende flik 122 og flaten 130 i huset 10. Bandet 24
hindres i & drives i retning med urviserne av stoppeele-
mentet 128, slik det vil sees av fig. 2 og 3.

NAr et bestemt arbeidselement 30 (fig. 1) skal utvelges,
hvorved bdndet 24 for vedkommende enhet md aktiveres,
fgres stemplet eller aktiveringstappen 100 fremover slik
at ldsingen av fjeren 122 mot flaten 130 oppheves. N&r
fijeren 122 frigjepres, trykker den mot bolten 126, som i
sin tur trykker drivfjaren 120 sammen. Som det best frem-
gdr av fig. 3, er drivfjaren 120 festet til bare en ende
av beslaget 114, og kan s8ledes drives utover fra beslaget
av bolten 126 hvis dette tillates av sporanordningen for
akselen 12. . Nar akselen oscillerer, kommer den til den
stilling som er vist i fig. 3, der bolten 126 vil trykke
den nedre ende av drivfjeren 120 til inngrep med sporet
118. Na&r akselen 12 beveger seg tilbake, vil drivfjazren
120 bli drevet i retning mot urviserne, slik at bandele-
mentet 24 drives. NA&r bandet 24 beveger seg fremover,

vil det utskarne parti eller fliken 122 p& bdndet 24 komme

til l&sing i sporet 18 som er dannet mellom akselen 12 og



det stasjon®re hus 10 (som vist i fig. 4), med drivfjeren
120 holdt i drivstilling. Som det kan sees i fig. 4, er
bdndet 24 s8ledes drevet sd& langt som den oscillerende
bevegelse av akselen 12 bringer dét, ettersom drivfjaren

120 fastholdes i drivsporet eller det dypeste spor 118.

Det vil forstds at under denne bevegelse av béndet 24 mot
ur-viserne vil arbeidselementet drives nedbver inne i lommen
eller stempelkanalen 86 for & utfgre en garnfremfegrings-
funksjon. Det skal bemerkes at mens bdndet i fig. 1

drives i retning ﬁed urviserne, er det i fig. 2 - 4 vist

drevet i retning mot urviserne.

NAr akselen 12 osciilerer i retning med urviserne, vil
flaten 155 pa akselen 12 komme til anlegg mot flaten 157
pd beslaget 114, hvorved badndet 24 vil bringes tilbake til
passiv stilling, og hvis aktiveringtappen 100 er bragt til
passiv stilling av solenoidanordningen, vil den utskarne
flik 122 tillates & fores tilbake til den stilling der

den liagger an mot flaten 130, og den inntfykkbare bolt 126
tillates & oppheve sitt trykk mot drivfjzren 120, som

vil g& tilbake til sin ikke-drivende stilling inntil be-
Vslaget 114, og ut av inngrep med sporet 118. N&r akselen
12 oscillerer i retning mot ufviserne, vil sdledes bandet
24 neste gang forbli i sin stasjonare, passive stilling.
P& den annen side, hvis det samme arbeidselement 30 skal
brukes for annen cang pd rad, forblir solenoiden aktivert,
og aktiveringsbolten eller stemplet 100 forblir i den
Stilling som er vist i fig. 4, slik at bdndet 24 drives

av den oscillerende aksel 12 for en annen syklus og

ytterligere sykler hvis ¢gnsket.

I fig. 5 og 6 er vist en alternativ utfgrelsesform av
utvelgelses- og drivmekanismen. Mekanismen vist i fig.

5 og 6 avviker fra den som er vist i fig. 2 - 4 p&
fglgende madte: I mekanismen vist i fig. 5 og 6 driver
det bandlignende element stemplet 30 fikke vist, se fig. 7)

til dets nedre stilling i stempelkanalen eller lommen 88,
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og lé&ser holder stemplet 30 (se fig. 7) i denne stilling,
i motsetning til mekanismen vist i fig. 2 - 4, der
arbeidselementet alltid vil vare hevet nar akselen oscil-
lerer, og aldri vil bli stdende i nedre stilling. Fe¢lge-
lig m& béndet 26 i fig. 5 og 6 vere utvalgt for & trykke
stemplet 30 nedover og passivt for & trekke stemplet 30

tilbake til hevet, passiv stilling.

Fig. 5 viser skjematisk mekanismen ndr solenoiden er

" passiv, slik at aktiveringstappen 100 vist i fig. 1 er den i
venstre stilling og ute av inngrep med inngrepsmekanismen.
Det bandlignende element 26 har et utskdret flikparti 132,

og utformingen av denne fremgdr best av perspektivtegningen
i fig. 7. Bandet 26 er vist med et annet utskiret parti

134 i sin ende, hvilket parti kan bringes i inngrep

med en fjzrende l&sepal 136 som er forbundet med partiet
137 p& akselen 13 ved sveising, lodding eller andre feste-
midler. Et stoppefremspring 138 rager innover fra huset 10,
for & hindre b&ndet 26 i & fortsette i retning mot ur-

viserne lenger enn vist i fig. 5.

Videre er det i fig. 5 vist et beslag 140 som er sveiset
eller pad annen mate festet til bandet 26 og har en ut-
sparing der det er anbragt en fjarbelastet bolt 142 som
ligner bolten beskrevet i forbindelse med fig. 2 - 4. En
drivfjer 144 er loddet eller sveiset eller p& annen mite
festet til en ende av beslacet 140, og virker pé lignende
médte som drivfjeren 120 omtalt i forbindelse med fig.

2 - 4.

Videre er i fig. 5 vist mekanismen i én stilling der stemplet
30 er i hevet stilling. NA&r den ikke pavirkes av enden _

av aktiveringstappen 100,‘fjarer den utskdrende flik 132

péd bandet 26 inn i en utsparing der den ligger an mot

flaten 146 i veggen 10. Med fliken 132 i denne stilling,
blises bandet 26 mellom flaten 146 i en retning og

stoppefremspringet 138 i den annen retning. Som vist,
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ligger ikke bolten 142 mot drivfjeren 144, og drivfjaren
144 tillates derfor & ligge i hele sin lengde mot beslaget
140,

Den oscillerende aksel 13 er vist med en avtrapping 148
som oscillerer i retning mot urviserne til et punkt under
drivfj®eren 144.

I stillingen vist i fig. 5 er solenoiden 92 passiv, og
aktiveringsbolten 100 befinner seg mot venstre. NA&r
solenoiden 92 aktiveres, driver aktiveringsbolten 100 fliken
132 og den fjarbelastede bolt 142 slik at det utpves trykk
mot drivfjafen 144. Drivfjaren 144 rager sdledes innover
mot akselen 13, i det dette muliggjgres av overflateut-
formingen av akselen 13. N&r akselen 13 oscillerer til

den stilling som er vist i fig. 5, vil drivfj@ren bevege
seg innover til en stilling som bringer den i inngrep med
avtrapningen 148, og ndr akselen 13 beveger seg andre
veien, dvs. med urviserne, vil bi&ndet 26 drives til den
motsatte stilling av akselen 13, slik som vist i fig. 6.

I denne stilling f@res aktiveringstappen 100 inn i en spalt
150 i bandet 26 og trykker den fjarende lasepal 136 slik

at dens lasehake ikke kan gripe den utsk&rne flik 134 i
spalten 150. Spalten 150 fremg&r tydeligst av fig. 7.

Selv om akselen 13 dreies bakover, dvs. mot urviserne, vil
béndet 26 holdes i den fremre stilling, med stemplet eller
arbeidselementet i nedre stilling, sa lenge en solenoid

92 er aktivert og aktiveringstappen 100 er i den stilling
som er vist i fig. 6. NA&r solenoiden 92 er passiv,

bevéges aktiveringstappen 100 mot venstre (fra stillingen
vist i fig. 6), og frilegger sdledes spalteh»iSO; N&r
den fjzrende lésepal 136 kommer til den stilling som er
vist i fig. 6, mens akselen 13 oscillerer i retning mot
urviserne, vil den fjzrende lasepal 136 gripe den utskérnerr
flik 134 i spalten 150 og bevirke at akselen 13 driver
bandet 26 til den stilling som er vist i fig. 5.
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I fig. 6A er vist et snitt et parti av akselen 13 i lengde-
snitt, og det er vist en stasjon (midtre) og to delvise
stasjoner. Hver av stasjonene er adskilt ved hjelp av de
ytterste partier 151 (i forhold til lengdeakselen) av
akselen 13. Umiddelbart inntil disse skillepartier 151

er skuldre 153 som er dannetfor & understgtte de vogn-

lignende elementer 26.

I fig. 8 er vist akselen 13 vist i fig. 5 og 6 sammen med
den fjarende lésepal 136, som naturligvis er festet til
partiet 137. Det vil fremgd at akselen 13 er utstyrt med
en rekke partier innrettet til & inneholde b&nd og ragende
adskilt av akselpartier 151. Et hvilket som helst antall
.forskjellige bénd kan vare innrettet til & komme i inngrep
med den samme aksel, og som vist i fig. 6A, understgttes

b&ndene av skuldre 153.

Fig. 9 viser en alternativ utfgrelsesform av inngreps- og
liésemekanismen for bdndene. Et hus 200 er vist med akselen
202 anbragt inne i en tilpasset utsparing. Det vil forstés
at huset rager omkring akselen sdvel som inn i omraddet

for arbeidsobjekﬁet, der et spor eller en bane, slik som
banen 89 i fig. 1, avgrenser det ba&ndlignende element 204
som forlgper fra akselen 202. Bandelementet 204 er slik
anbragt at det i passiv stilling holdes av elementet 206
som er vist i inngrep med spalten‘208 i bandet 204. Det
vil forstds at bdndet 204 rager omtrent 180° rundt akselen
202 og inn i en stasjonar, rettlinjet bane slik som tidli-

gere beskrevet.

B&ndet 204 ender i et bgyd parti 210 som er vist liggende an
mot.veggen 212 i huset 200, som tjener som stopper for
bevegelse av bandet i retning med urviserne. En aktiver-
ingsbolt 214 for en solenoid (ikke vist) tjener til &
trykke mot det bgyde parti 210 av bédndet 204 ndr solenoiden

er aktivert eller passiv,.avhengig av utfgrelsen av
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apparatet. Akselen 202 er vist med en utsparing 216 som,
under drift, oscillerer til den viste stilling. Ved
aktivering av solenoiden vil aktiveringsbolten 214 drive
det bgyde parti 210 av bé&ndet 204 mot akseloverflaten, og
ndr utsparingen 216 er rett under den bgyde ende 210,

vil béndet 204 gripes, og ettersom badndspalten 208 car
klar av elementet 206, vil bdndet drives i retning mot ur-
viserne ndr akselen roterer mot urviserne. Bandet 204 vil
fortsette & drives av den oscillerende aksel 202 s& lenge

som aktiveringsbolten 214 er i sin nedre, aktive stilling.

Nar solenoiden er passiv, vil aktiveringsbolten 214 heves,
og i den neste syklus, mens akselen 202 roterer i retning
med urviserne, vil det be¢yde parti 210 av ba&ndet 204 heves,
ettersom dette tillates av aktiveringsbolten 214, med
enden liggende an mot veggen 212 og bé&ndspalten 208 i
inngrep med elementet 206. I den neste omdreining vil
akselen oscillere uten bandelementet 204, og dette vil
fortsette inntil solenoiden pd nytt aktiveres.

I fig. 10 er vist en annen alternativ utfgrelsesform av
lése- og inngrepsmekanismen. Huset 200, aktiveringsbolten
214 og léseelementet 206 er som vist hovedsaklig de samme
som beskrevet i forbindelse med fig. 9. Bé&ndet 218 er '
splittet til gaffelform i enden 220. Det midtre parti

av bédndet har en bgyd ende 222 som ligner den som er vist
i fig. 9. En spalt 224 er utformet for & motta lase-
elementet 206. Et beslag 226 er sveiset eller loddet _
eller p& annen mite festet til sidepartiene 220 av bandet
218. Akselen 228 er enten i avstand fra huset 200 for &
frembringe et spor 230 som kan brukes>for & motta bandet
218 i de omr&der der bdndet forlgper, eller akselen 228 har
spor for dannelse av rom 230 for bandet. Et dypere spor
232 for1¢per delvis rundt omkretsen av akselen, og et

l8sespor 234 utgj¢r ogsd en del av-akselen 228.
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Ved aktivering av bolten 214 drives det bgyde parti 222

av bandet 218 nedover, og nar akéelen 228 roterer til den
stilling som er vist i fig. 10, kommer det bgyde parti

222 i inngrep i spalten 234 pa akselen 228. Det bgyde
parti 222 vil trykkes nedover utenfor l&seelementet 206, og
ndr akselen 228 roterer i retning mot urviserne vil

bédndet 218 drives eller trekkes ndr enden av partiet 222
kommer i inngrep med spalten 234. NAar akselen oscillerer

i retning med urviserne driver flaten 236 beslaget 226 opp,
og bandet 218 vil fgres tilbake. S& lenge aktiverings-
bolten 214 er trykket ned vil bandet 218 fortsette &
oscillerer sammen med akselen. NA&r aktiveringsbolten 214
frigjgres vil den bpyde ende 222 frigjgres, og akselen 228

vil oscillere uten at bandet 218 er i inngrep.

Det skal nevnes at ndr det gjelder oppbygningen av det
badndlignende element og den oscillerende aksel, md& béndet
vere tynnere jo mindre akselen er. Ettersom bandet ikke

bgr deformeres permanent, ma ikke flytegrensen overskrides.
Mens herdet, rustfritt stdl foretrekkes for det bdndlign-
ende element, kan det ogsd brukes plastb&nd og andre metall-
b&nd, s& lenge de ikke deformeres permanent. F.eks. er

det funnet at rustfrie st8lbd&nd med tykkelse i stgrrelse

pd 0,25 mm er akseptable for den beskrevne bruk sammen

med en aksel med diameter pd ca 125 mm.
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PATENTKRAV

1. Apparat for omdannelse av oscillerende bevegelse til
frem- og tilbakegiende bevegelse, omfattende et oscillerende
element (12, 13, 14), et omkretsspor (18) omkring i detr
minste et parti av det oscillerende element, et bdndelement
(24, 26, 28) innrettet til & bringes i inngrep med et
oscillerende element, og som rager inne i sporet fra det
oscillerende element, samt en arbeidsende (30) av b&nd-
elementet i avstand fra det oscillerende element og innrettet
til bevegelse frem og tilbake n&r bédndelementet er i inn-
grep med det oscillerende element,

karakterisert ved at inngrepet mellom band-
elementet(24, 26, 28) og det oscillerende element (12, 13, 14)
er selektivt, og at apparatet videre omfatter midler for

& bevirke at bAndelementet kommer i inngrep med det oscil-

lerende element.

2. Appvarat som angitt i krav 1, '
karaktersisert ved flere bé&ndelementer
(24, 26, 28) og omfattende midler for selektivt & bringe
i det minste et av bandelementene i inngrep med det oscil-

lerende element (12, 13,'14).

3. Apparat som angitt i krav 1, »
karakterisert ved at et av de oscillerende
elementer eller béandelementene har et spor (118) og det
annet et fremspring (114), samt at apparétet omfatter midler
(100) for & fgre fremspringet inn i sporet for & bringe
b&ndelement i inngrep med det oscillerende elemeﬁt.

4. Apparat som angitt i krav 1,

karakterisert v ed at omkretssporet har et
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anleggsparti (130), og at badndelementet omfatter et parti

(122) som kan bringes i inngrep med anleggspartiet for &
hindre bevegelse av bdndelementet nir det ikke aktiveres.

5. Apparat som angitt i krav 4,

karakterisert ved en stempelanordning (100)
for & drive inngrepspartiet av bdndelementet ut av inngrep
med anleggspartiet, og for & drive bé&ndelementet til inngrep

med det oscillerende element.

6. Apparat som angitt i krav 1,
karakterisert v e d midler for & holde ba&nd-
elementet i en ytre stilling mens det oscillerende element

o

fortsetter &3 oscillere.

7. Apparat som angitt i krav 6,
karakterisert v e d at midlene for & holde
bandelementet i den ytre stilling omfatter en spalt (150) i

bandelementet, innrettet til & komme i inngrep med en uten-

forliggende konstruksjon.

8. Apparat som angitt i krav 7,

karakterisert ved midler for a frigj¢re
bdndelementet ndr det holdes i den ytre stilling.

9. Apparat som angitt i krav 8,

karakterisert v e d at midlene for a frigjgre
badndelementet (202) omfatter et fjazrende element (136) festet
til et parti av akselen og innrettet til & komme i inngrep med

spalten (150).

10. Apparat som angitt i krav 1,
karakterisert v e d at ba&ndelementet ender
i et tilkoblingsparti (210), og at det oscillerende element

har en spalt (216) for innfgring av tilkoblingspartiet.
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11. Apparat som angitt i krav 10,
karakterisert ved midler (214) for & drive
tilkoblingsvartiet (210) av badndelementet i inngrep med

spalten (216) i det oscillerende element.

12, Apparat som angitt i krav 10,
karakterisert ved et stasjonart laseele-
ment, idet bé&ndelementet omfatter en spalt for & motta

l&seelementet ndr bandelementet er ute av inngrep.

13. Apparat som angitt i krav 1,

karakterisert ved at midlene for & bevirke
inngrep omfatter en solenoid (92) og et solenoidstempel-
element (100).
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