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Vynélez Pe$i moZnost vysunuti dvoudtér-
binové klapky pro start jako jedno3t&rbino-
vé a pro piistdni jako dvoudt&rbinové.

Podstata vynalezu spo€ivd v napojeni po-
pohybového mechanismu (1) na jedno ra-
meno dvouramenné paky (3), otofné uloZe-
né na télese predni sekce (2] klapky. Zadni
sekce [6) klapky je libovolnym zplisobem
zaveé§ena na predni sekci (2] klapky a jeji
pohyb je svazdn s pohybem pédky (3). Dru-
hé rameno pdky (3] je opatfeno vodicim
elementem (4] suvné uloZenym ve voditku
(7), které sestiva ze dvou d¢asti. Z prvni
Sasti (7'), jejiz k¥ivost odpovidd ktivosti tra-
jektorie vysouvani pfedni sekce (2) Klapky
a z druhé Gasti (7*), ve kterou plynule pie-
chéazi voditko (7) na svém konci a jejiz k¥i-
vost odpovidd dréze vodiciho elementu (4)
pfi zastaveni pohybu predni sekce (2) klap-
ky.

Vyndlez lze vyuZit u vSech malych doprav-
nich letadel.
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Vynalez se tykd& mechanismu vysouvani
dvoustérbinovych klapek.

Z poZadavk{, kladenjch aerodynamikou
vyplyvéd, Ze z hlediska desaZent minimalni-
ho soudiniteie cdporu p¥i dostatedném sou-
Ciniteli vztlaku pro start a zvySeni soudini-
tele vzilaku- i edporu pro pristani je vyhod-
né doséhneout vysunuti klapky pro start jako
jedno$térbinové a pro piistdni jako dvou-
Sleérbinové. Tento poZadavek nékteré letou-
ny nespliiu,i vliibec, nékteré ho dosahuji au-
tonomnim systémem pro vysocuvani zadni
sekce Kklapky, pFipadné& tzv. Kinematikova-
n’m, to je pouZitim kinematického mechanis-
mu, ktery zadni sekci pro polohu start vy-
souva relativné méné, neZ pro pristani, kdy
dochézi ke znatnému néristu vychylky zad-
ni szkce klapky pfi malém wvzritstu vjchyl-
ky predni sekce klapky. Tyto mechanismy
jsou velmi sloZité, t€Zké, nebo potfebuji pro
vysouvani vetsi silu, coZ se opét proevi ve
veéi8i hmoinosti.

Uvedené nevyhody cdstraliule mechan’s-
mus vysouvédni dvoustérbinové klapky vede-
né ve voditku o krivesti shodné s krivosti
tra_ck.orie vysouvani predni sekce klapky,
podle vyndlezu, jehoZ podstata spofivd v
tom, Ze na t8lese predni sekce klapky je o-
tofné uloZena dvouramennd péka, jejiZ po-
hyb je svazan, napF. tdhlem, s pohybem zad-
ni sekce klapky a jejiZ jedno rameno je spo-
jeno s pohybovym mechanismem, tvofenym
napf. tdhlem nebo Sroubovou vzpérou, za-
timco druhé rameno pdky je na svém konci
opatfens vedicim elementem, suvné uloZe-
nym ve voditku, které sestdvd zz dvou €4sti
s rlznymi kiivosimi trajektorii, pfi¢zmZ k¥i-
ves: prvni Casti voditka ocdpovidd kiFivosti
fra ektorie vysouvdni pfedni sekce klapky a
kPivost druhé &4sti voditka, ve kterou vo-
ditko na svém konci plynule p¥echdzi, od-
pevidd v idedinim stavu kiivosti drdhy vo-
diciho elemeniu pfi zastavzmi pohybu pred-
ni sekce klapky.

PREDME

Mechanismus vysouvani dvouStérbinové
klapky vedené ve voditku o kFivosti shodné
s kPFivostl trajektorie vysouvani predni sek-
ce dvoustérbinové klapky, vyznaleny tim, Ze
na télese pledni sekce (2] klapky je olofné
ulcZena dvouramennd pdka (3), je'iZ pohyb
je svazan, napt. tdhlem (5), s pohybem zad-
ni sekce (6) klapky a jeiiZ jedno rameno je
spojeno s pohybovym mechanismem (1), tvo-
fenym napf. tdhlem ncbo Sroubovou vzpé-
rou, zatimco drubé ramenc paky (3] je na
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Vyhodou navihovaného mochanismu je do-
saZenl jednoduchého zplsobu vysouvani
klapky pro start jako jednoitérbinceé a pro
piistéani jako dveoustérbinové.

Priklad provedeni e schematicky zndzor-
nén na pripo,eném vykresu.

Na t&lese pl'edni sekce 2 Kklapky je oto€ng
uloZena dvouramennég péka 3, jejiz pahyb je
svazan tdhlem 5 s poliybem zadni sekce 6
klapky, zavéSené libcvolnym zpfisebam,
nap?¥, klasickymi niZkami na pFedni sekci 2
klapky. Jedno rameno dvouramenné paky 3
ie spojenc s pchybovym mechanismem 1,
tvofenym Sroubovou vzpérou, druhé rameno
paky 3 e na svém konci cpatieno vodicim
elementem 4, suvné uloZenjm ve voditku 7.
Voditko 7 sestava ze dvou 8asti 7°, 7 s riiz-
nymi kfivostmi trajektorie, pli€emZ kiivast
prvni ¢asti 7° odpovidd kPivosti trajektorie
vysouvdni prfedni sekce klapky 2 a kfivost
druhé &asti 7“, ve kterou voditko 7 plynule
piechdzi na svém konci, odpovidd v idedl-
nim stavu kflvosti drdhy vediciho elementu
4 pli zastaveni pohybu pfedni sekce klapky
2 a dalSim pchybu pohybového mechanis-
mu 1.

Pro vysouvdni klapky pro stait, kdy je vy-
hedné dosdhnout vysunuti klapky jako jed-
no8:&rbinové, se posouvd vodict element 4
po prvnf &asti 7° voditka 7. Pdka 3, predni
sekce 2 klapky a zadni sekce 8 klapky za-
chovavajl vzdemnd stejnou polohu, protoZe
vodici element 4 je veden voditkem o k¥i-
vosii shodné s k¥ivosti trajektorie vysouvani
pfedni sekce 2 klapky. Pro piipad pfFistani
se naslednym pfischenim pohybového me-
chanismu 1 vodici element 4 piesune do dru-
hé &dsti 7 voditka 7 a vlivem zmény kiivos-
i tétq &astl se zméni vzadjemnd poloha péky
J a predni sekee 2.klapky a tim i p¥edni a
zadnl sekee 2, 6 Klapky.

Vyndlez lze vyuZit u viech malych: doprav-
nich letadel.
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svém konci opatfeno vodicim elementem (4}
suvné uloZenym ve voditku (7), které sesté-
v& ze dvou &asii (7, 7%), s riiznymi k¥Fivost-
mi trajektorii pri€emZ kiivost prvni &asti
(7') voditka (7) odpovidd krivosti trajekto-
rie vysouvdani prednt sekce (2) klapky a kfi-
vost druhé &asti (7) veditka (7], ve kterou
voditke (7} plynule pfechazi na svém kon-
ci, odpovida v idedlnim stavu KkFivosti dra-
hy vodiciho elementu (4) pro zastaveni po-
hybu pPedni sckee (2} klapky.
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