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(54) Mechanizmus na blokovanie otvorenia a pohybu dvojitych rémov pri doprave

materiélov do pracovného priestoru

Predmet vyndlezu moZno uplatnit naj-
mé u lisov na podlepovanie, fixovanie,
Yehlenie alebo potlad réznych textilnyech
materidlov a pletenin v konfekénom prie-
mysle. Vyndlez md zamedzit, aby nedoslo
k predfasnému pohybu dvojitého rému v Sa-
se, ked je odklopny rdm odklopeny, indd
by mohlo d8jst k havdrii rémov a vrazu
obsluhy. Podgtatou vyndlezu je, Ze v nos-.
nom rime je posuvne uloZeny zamykaci me=-
chanizmis s nitene vymedzenym dvojsmernym
pohybom, zakdnéeny uchopovadom ne zamknu-
tie odklopného rdmu, zatial &o na tomto
odklopnom réme je pripevneny zub, orien-
tovany do drdZky dvojsmerne pohyblivého
posivala posuvného mechanizmu pripevnené-
ho ne nosnom réme a orientovaného na do-
tyk so spinacim mechanizmom upevnenym mi-
mo dvojicu rémov a vytvorenym dvojstranne
nitene posuvnym ovliddadom koncového spina-
8a. Mechanizmus zabezpeduje zablokovanie
rémov us v okemihu odklopenia odklopného
rému & tieZ jeho poistenie proti otvore-
niu podas celého pracovného cyklu,
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Vyndlez sa tyka mechanizmu na blokovanie otvorenia a pohybu dvojitych rémov pri dopra-
ve materiélov do pracovného pfiestoru, najmd u lisov urdenych na podlepovanie, fixovanle,
Sehlenie alebo potlad rdznych textilnych materidlov a pletenln v konfekénej vyrobe.

Dvoaity rém lisov tohto druhu pozostéve z véd8ieho, v horizontédlne polohe sa pohybu-
Juceho nosného rému, na ktorom je kyvne uchyteny mensi odklopny rém, zapadajici do vnitor=
ného priestoru nosného ramu. Upravoveny diel, ktory je treba dopravit z nakladace] do pra-
covnej polohy, sa vlozi medzi nébaly tyehto dvoch rimov. Z hiadiska bezpeénost; préce 1

technologického postupu je ddleiité, eby z akyjchkolvek pridin nedo¥lo k predfasnému pohybu
| dvojitého rému v ase, ked je odklopny rém odklopeny, lebo v tekom pripade by mohlo ddjs¥
k havdrii rémov,'k poékodenig‘upravovaného‘materiélu e tief k trazu obslghujéceho pracov-
nike. | . '

Ne zemedzenie preddasného uvedenia dvojitého rému do pohybu pri odklopenom odkiopnom p
réme sa obydajne ppuiivq koncovy spinad ihétalovanj tak, aby nail odkiopenj rém pésobil, . '
Nevyhodou takéhoto rieSenia je, Ze se nim zablokovanie docieli len v koncovej polohe odklo-
vpeneho odklopného rdmu. Akonédhle sa véak tento rém zadne odklépat, v momente ked prestane
pbdsobit na koncovy spinal, funkcia plokovanie sa zrudi a vtedy by sa mohli ramy uviest do
pohybu aj pri ngsklopenom, pfipadne giastolne odkiopenom odklopnom réme, 80 by mohlo vieat
k havérii, pripadne k pracovnému Yrazu, | . |

. Uvedené nedostatky odstraiuje navrhoveny mechanizmus ne blokovanie otvorenie a pohybu*
dvoaitych rémov pri doprave materialov do pracovného priestoru podla vynélezu.,Jeho pod-
stata je v tom, Ze v nosnom réme Je posuvne ulozeny zamykacl mechanizmus 8 nitene vymedze=-
nym dvojsmernym pahybom, zakon&eny uchopovadom ne uzemknutie odklopného rému, zatiel 8o na
tomto odklopnom réme Jje pripevneny zub orientovany do dré¥ky dvojsmerne pohyblivého posi~
vada posuvného mechanizmu pripevneného ne’ nosnom réme & orientovaného na dotyk so spinacim
mechenizmom upevnenym mimo dvojicu rémov & vytvorenym dvojstranne nitene posuvnym ovldda-
Som koncového spinada. Uchopovad zemykacieho mechanizmu je profiloveny vo tvere U s &elnou
stenou na kon&i zehnutou dqvnﬁtfa, ktorému tvaru Je prisp6sobeni funkdny Gsek odklopného
rému. ' _ N '

Vyhody takéhoto rieSenia st hlavne v tom, Ze mechaﬁizmgs zabezpe¥uje blokovanie rémov
uf v okemihu odklopenia odklopného rdmu. Paldou vyhodou je zabezpedenie odklopného rému
proti odklopeniu podas celého pracovnéh& cyklu tym, %e sa odklopny rém tesne po opusfeni
nakledecej polohy mechanicky uzemkne & otvori sa a¥ po navrdteni do nakladace] polohy.

‘ Mechanizmus'na blokovanie otvorenia a pohybu dvojitych rémov prl deprave meteridlov
fdo pracovného priestoru podla vyndlezu je schématicky znézorneny na pripojenom vykrese,
kde znazorﬁuae obr.1 mechanizmus inétalovany na uhloch nosného a odklopného rému v uzavre=-
tej polohe v pddoryse, obr.2 vlastny blOkDV801 mechanizmus, 1.j. posuvny e spinaci mecha~-
nizmus v reze A=A z obr.l, a obr.3 - zamykeci mechanizmus v reze B-B z obr.l.

Mechanizmus je inétalovanj v priestore. prednéhb uhla nosného rému 1 & odklopného ré-‘
mu 2 a skladd se zo zemykacieho, posuvného a gpinacieho mechanizmu. Zamykac{ mechanizmus
prepédja predné fasti nosného rému 1 & odklopného rému 2, & pozostava z uchopovaéa 3 vytvo-

rendho v podobe profilu U, ktory odspodu obopine odklopny rém 2 tak, Ze medzi stenami od-



klopného rému 2 & bodnymi étenami uchopovade 2 ostévae volny priestor potrebny na uvolnenie
odklopného rému 2, zatial 8o dno uchopovade 3 prilisha k spodnej ploche odklopného rému 2.
Celnd stena uchopovada 3 je na konci zahnutd dovnitra, Eomu. Je. tvarove prispésobeny aj
tento funkEny ﬁsek odklopného rému 2. Uchopovad 3 Jje spojeny s tyokou 4 posuvne uloZenou
v otvere nosného rému 1 a zakondenou vidliceu 5, v ktorej Je uchytend kladiéka 6 Medzi
vidlicou 5 a vankaaéou stenou nosného rému 1 je na tydke 4 uloZend tladnd pruzina 7. Opro~-
t1 kladidke § zamykacieho mechenizmu ‘Je na fréme 8§ stroja uchytend nerdZka 9. .Na bodnej
casti-odklopnéha rému 2 je v polohe predného uhle pripevneny zub 10 s jednostrannim Sik-
mym skosenim, orientovany do dréZky 11 tak isto opatrenej sikmym skosenim, vytvorenej v
posivali 12 umiestnenom v pizdre. 13 posuvného mechanlzmu pripevneného na nosnom réme 1
tek, Ze sa nachédze medzi stenami nosného.rdmu 1 & odklopného rému 2. Posivad 12 je spoje-
ny s tyékoﬁ 14 posuvne ulo¥enou v otvore nosného rému 1. V zadnej Sasti pizdra 13 je ulo-
Zend tlalnd pru¥ina 15 opierejica o éadnﬁ stenu posivada l2. Sila tejto tladnej prusiny
15 Je nagtavitelnd pomocou nastavovacej skrutky 16. Oproti tomuto posuvnému mechanizmu Je
na fréme 8 pevne inétalovany spinaci mechenizmus, ktory pozostdva z pizdra 17 s vnitornou
v¥stielkou, v ktorej Je posuvne uloZeny ovlddad 18 koncového spinade 19 opatirendho kladid-
kou, Tento ovlédaé 18 je v dolnej Sasti opatreny vybranim 20 so skosenou stranou slifia-
cou ako dréha ne odvalovanie kladiSky koncového spinada 19 v otvore piizdra 17 do spinacej
a vypinace] polohy. V ovlddadi 18 Jje vytvorend pozdi¥na dréika 21 vymedzujica ‘jeho posuve
ny pohyb pomocou kolika 22. V zadnej-&astl spinacieho mechanizmu Je ovldda& 18 opatreny
vedenim, na ktorom je ulo¥end tladnd Jpruine 23, Jej sile je nastavitelng pomocou dalsej
ngstavovacej'skrutky__i. Ne. prednej Zasti je. ovlddad 18 opatreny dorazom 25. Tladné pru-
Ziny 15,23 na oboch protilahlych mechanizmoch st dimenzované tak, aby sila tladnej prufi-
ny 15 posivada 12 bola vid3ia nei sila tla¥nej prufiny 23 ovlddade 8.

Ked nosnf rdm 1 s0 sklopenym a uzamknutym odklopnym rémom 2 2 prijde z pracovnej do
nakladace] polehy, kladilka 6 zamykacieho mechanizmu narazi ne nardfku 9.a silou vyvode~-
néu od zdroja ovlddajicehe pohyb nosného rému )l sa tladnd pruZina 7 stladf, v ddsledku
¢oho sa Eelnd stens uchopova&a 2 oddiali od vmitornej steny odklopného rému 2, ktory sa
uvoIni a meZno ho odklopit. Pri odkldpani odklopneho rému 2 zub 10 pripevneny na Jjeho
boéne] strane se vysunie z drazky 11 posivade 12 posuvného v pizdre 13. Tym sa postivad 12
uvolni a,paéobenim tladnej pruiiny 15 se presunie smerom k spinaciemn mechanizmu, Tycka
14 posivada 12 sa oprie o doraz 25 & zatledi ovlddad 18 posuvny v plzdre 17 spolu s tlad-
nou pruZinou 23 do krajnej polohy vymedzenej po;diinou drdZkou 21 a kolikom 22, pridom
pomocou kledidky koncového spinada 19 odvalujicej sa po dkese vybrania 20, sa koncovy spi-
nal 19 2 hornej polohy vypnutie presunie do dolnej polohy zopnutia, Tym sa zrﬁﬁi funkcie
tladitok "Start". Tento stav trvd od okemihu odklopenia odklopného rému'g aZ do jeho za-
tvorenia. | '

Pri sklopeni edklopného rému 2 tento zapadne do priestoru uchopovada 3 a zatiaI zo-
stédve nezemknuty, Vtedy zéroveii zub 10 narazi na Eikmé skosenie drdZky 11 postvada 12,
tekZe ho zatladi oproti tladnej pruline 153, ktord stladi, Viedy sa uvoIni ovlddad 18 s do-
rezom 25, e pdsobenim prisluinej tla¥nej prufiny 23 se ovlddad 18 presunie v smere k posi-



. ' ‘ L ) .
~vaciemu mechanizmu, prifom kladidke koncového spinada 19 sa odvaluje po dkose vybrania 20

nehor, & uvedie’ koncovy spinad 19 2z polohy zopnutia do polohy vypnutia. Tym ge obnovi :

funkcia tlaéltok "Btart"

| Zapnutlm tladitok "Start" sa nosny rém 1 uvedie do pohybu z nakleadacej do prdeovnej

polohy. Viedy posobenlm tladne ] pruiiny 1 profilovany usok odklopného rému 2 zapadne do

zahnutej gelne] steny uchopovaéa 1, v dosledku coho dojde k uzamknutiu cdklepného ramu 2.
Funkcia blokovacieho meohanizmu sa takto prejavuac jednak v zablokovani pohybu nosné-

ho rému 1 pri odklopenom: réme 2 2v nakladacej polehe & zdroveil v zamedzen1 odkl@penia od—‘

L

klopného rému 2 pri pohybe nosného rému 1,

PREDMET VYNALEZVU

“Le Mechanizmus ne. blokovanie otvorenis a pohybu dvejitych rémov pri doprave materié-
'lov do pracovného priestoru, kde dvejity rém pozostéva z nosného rému a do Jeho vnutorné-
ho priestoru zepadajiceho odklopnéhe rému, pri pouéiti koncového spinade s kladickou,
ovlddaného odvalovanim kladidky po Ukose, a posivafe ovlddaného zubom pri jehe»zapadnuti'
do drdZky, vyznedujici sa tym, Ze v nosnom réme (1) je posuvne ulofeny zamykaci mechaniz-
'mus s mitene vymedzenym dvojsmernym pohybom, zakondeny uchopovaom (3) na uzamknutie od~
klophného rému (2), zatial do zub (10) je pripavneni ne. odklopnom réme (2), a je oriento-~
vany do drdiky (11). dvojsmerne pohybliv‘ho poatvada (12) poauvného mechanizmu pripevnené-
ho ne nosnem réme (1) & orientovaného na dotyk #o spinacim mechenizmom upevaenym mimo
dvojice rémev (1,2) & vytvorenym dvojstrenne nitene posuvnym ovlddaton (18) koncového
“spinada (19). ' ' ' '

2. Mechanizmus ns blokovanie otvorenis a pohybu dvejityeh rémov podla bodu 1, vyzna-
gujbol se tym, Ze nchopovaé (3) zamykacieho mechenizmu Jje profiloveny 'yo tvare U s delnou
gtenou ne konol zehnutou dovmitra, ktorému tvaru je prispdsobeny funkiny usek odklopného

" rému (8), / N

3 vyxresy
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