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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Drehantrieb fir ei-
nen Spinnrotor mit den Merkmalen des Oberbegriffs des
ersten Anspruches.

[0002] Mit Offenend-Rotorspinnmaschinen werden
nahezu ausschliel3lich Baumwollfasern oder Gemische,
die als Hauptanteil Baumwollfasern enthalten, verarbei-
tet. Natirliche Faserstoffe enthalten jedoch auch Ver-
unreinigungen, die teilweise Uber ein erhebliches Haft-
vermdgen, wie zum Beispiel Honigtau, verfligen. Diese
Verunreinigungen setzen sich bevorzugt in der Rotorril-
le ab. Dadurch wird die Rotorrille mit der Zeit zuneh-
mend zugesetzt, wodurch die Spinnstabilitdt und die
Qualitat des erzeugten Fadens deutlich vermindert wer-
den. Aus diesem Grunde wird ublicherweise bei einem
Fadenbruch vor dem Wiederanspinnen der Rotor von
diesen Verunreinigungen befreit. AulRerdem ist es mog-
lich, eine sogenannte Praventivreinigung durchzufih-
ren, die insbesondere erforderlich wird, wenn es sehr
selten zu Fadenunterbrechungen kommt. In diesem
Falle wird der Spinnprozel3 zur Durchfiihrung dieser
Reinigung gezielt unterbrochen.

[0003] Verschiedene Varianten dieses Reinigungs-
prozesses sowie die hierfiir eingesetzten Vorrichtungen
sind Gegenstand einer Vielzahl von Patentanmeldun-
gen.

[0004] Durch die DE 26 29 161 C2 ist ein Wartungs-
gerat flr die Spinnaggregate einer Offenend-Rotor-
spinnmaschine beschrieben, bei dem unterschiedliche
Reinigungswerkzeuge, wie Schaber, Blirsten oder Blas-
disen, zum Einsatz kommen. Diese Reinigungswerk-
zeuge sind an einer rotierbaren Welle angebracht, die
fur den Reinigungsvorgang entlang der Rotorachse ver-
schoben wird, bis die Reinigungswerkzeuge die Rotor-
offnung passiert und die Ebene der Rotorrille erreicht
haben. Da die Rotoréffnung jedoch einen geringeren
Durchmesser als die Rotorrille (gréf3ter Rotordurchmes-
ser) besitzt, diirfen die Reinigungswerkzeuge beim Pas-
sieren der Rotoréffnung noch nicht den spater erforder-
lichen radialen Abstand von der Rotorachse aufweisen.
Hier wurde dadurch Abhilfe geschaffen, daf die Reini-
gungswerkzeuge an Federelementen befestigt sind, die
bei der Rotation der die Reinigungswerkzeuge tragen-
den Welle durch die dabei auftretenden Zentrifugalkraf-
te nach aul’en gebogen werden, bis die Reinigungs-
werkzeuge Kontakt mit der Rotorrille haben.

[0005] Nachteilig hierbei ist vor allem, daf} die Reini-
gungswerkzeuge beim Auftreffen auf Verunreinigungen
sowohl radial als auch tangential ausgelenkt werden,
bis sie von der Verunreinigung frei kommen. Sie geraten
dabei in Schwingungen, durch die der fiir eine vollstan-
dige Reinigung mdglichst dauerhafte Kontakt mit der
Rotorrille verhindert wird. AuBerdem ist die auf diese
Weise gegen die Verunreinigungen gerichtete Kraft be-
grenzt und fuhrt damit nicht zu dem gewtinschten Rei-
nigungsergebnis. Vor allem aber neigen rotierende Rei-
nigungselemente zur Wickelbildung. Hierdurch wirden
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sie eingeschnuirt und kénnten sich beim néchsten Rei-
nigungsvorgang nicht mehr in der erforderlichen Weise
ausbreiten.

[0006] Durch die DE 35 30 879 A1 ist ein Verfahren
und eine Vorrichtung zur Rotorreinigung bekannt, wobei
eine rotierbare Blaseinrichtung zum Einsatz kommt, die
mit einer im Ubrigen auch bei der DE 26 29 161 C2 vor-
handenen Saugglocke korrespondiert. Durch den aus-
schlieBlichen Einsatz von Druckluft lassen sich nur
leichter I6sbare Verunreinigungen beseitigen. Hartnak-
kige Verunreinigungen sind hingegen nur auf mechani-
schem Wege von der Oberflache der Rotorrille ablds-
bar.

[0007] Um diesen Nachteilen zu begegnen, wurde
durch die gattungsgeméafie DE 37 15 934 A1 eine Rei-
nigungsvorrichtung bekannt, bei der durch eine seitlich
an die Rotorauenseite anlegbare Antriebsrolle der Ro-
tor selbst in Drehung versetzt wird, wahrend ein mecha-
nisches Reinigungswerkzeug in Form eines Schabers
schrag durch die Rotoréffnung in die Rotorrille verlagert
und dann in Kontakt mit der Rotorrille gehalten wird. Mit-
tels eines derartigen Schabers kénnen auch hartnacki-
ge Verunreinigungen problemlos beseitigt werden.
[0008] Nachteilig hierbei ist, dafl beim Antrieb auf den
Rotor Radialkrafte ausgetbt werden, die, je nach Aus-
bildung des Radiallagers, zu einer unterschiedlichen
Auslenkung des Rotors fiihren kdnnen. Dies ist beson-
ders kritisch, wenn der Rotor beriihrungslos, zum Bei-
spiel durch Magnet- und/oder Gaslagerung, gelagert ist.
Hinzu kommt hier noch, dafl das Wartungsaggregat und
der Rotor nicht immer véllig identisch zueinander aus-
gerichtet sind. Hier kann sich durch die Radialkréfte eine
Verstarkung dieser Abweichung ergeben. Das kann un-
teranderem auch dazu fuhren, daf} der Kontakt des Rei-
nigungswerkzeuges mit der Rotorrille nicht intensiv oder
zumindest auch nicht gleichmaRig genug ist, um eine
einwandfreie Rotorreinigung durchzufiihren.

[0009] Esistdeshalb Aufgabe der Erfindung, den gat-
tungsgemalien Stand der Technik so weiterzuentwik-
keln, daf} sich die Rotorreinigung verbessert.

[0010] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durch
die Merkmale des ersten Anspruches geldst.

[0011] Die Erfindung ist durch die Merkmale der An-
spriiche 2 bis 11 vorteilhaft weitergebildet.

[0012] Durch die erfindungsgeméafRe Anordnung von
Mitnahmeelementen wird der Spinnrotor wahrend des
Drehantriebes flr die Rotorreinigung keiner Radialkraft
ausgesetzt, wenn die Achsen des Drehantriebes und
des Spinnrotors fluchten. Mdgliche geringe Justagefeh-
ler liegen im Bereich von 1 mm und fihren noch nicht
zur Erzeugung stérender Radialkrafte. Sie kdnnen zum
Beispiel abgefangen werden durch ein entsprechendes
Spiel der Aufhdngung des Drehantriebes oder eine Ela-
stizitat der Halterung der Mitnahmeelemente oder der
Mitnahmeelemente selbst. Gegebenenfalls kann dabei
wahrend des Antriebes auch eine gegenseitige Zentrie-
rung zwischen Drehantrieb und Spinnrotor erfolgen.
[0013] Alternativ kénnen die Mithnahmeelemente aus
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einem in sich geschlossenen Ring oder aus mehreren
Mitnahmeelementen, die auf einem Kreisbogen ange-
ordnet sind, bestehen. Entscheidend ist, daRR der Ring
oder der Kreisbogen rechtwinklig zur Rotorachse ange-
ordnet sind, um die erforderliche Zentrierung zu ge-
wahrleisten. In jedem Fall soll die Anordnung so gewahlt
werden, dal} keine resultierenden Radialkrafte verblei-
ben.

[0014] Vorteilhaft sind die Mithahmeelemente direkt
auf dem elektrischen Rotor des Drehantriebes ange-
bracht, der vorzugsweise als Aulienlaufermotor ausge-
bildet ist.

[0015] Um eine effektive Mitnahme des Spinnrotors
zu gewabhrleisten, sollten die Mithahmeelemente minde-
stens auf ihrem mit dem Spinnrotor in Kontakt tretenden
Teil eine griffige Oberflache besitzen. Besonders geeig-
net sind Mithahmeelemente aus elastischem Material,
um auch sicherzustellen, dal auf dem gleichen Vor-
schubelement angeordnete Reinigungswerkzeuge ex-
akt so positioniert werden kénnen, daf} sie auf die Ro-
torrille treffen.

[0016] Bestehen die Mitnahmeeelemente zum Bei-
spiel aus sogenannten Gummimagneten, ist keine An-
preRkraft iber den Vorschub des Rotorantriebsaggre-
gates notwendig, wenn der ferromagnetische Spinnro-
tor durch Magnetkraft mit den Mitnahmeelementen ge-
koppelt wird.

[0017] Um die Mitnahmeelemente und die Reini-
gungswerkzeuge mit dem Rotor in Kontakt bringen zu
kénnen, ist eine Positioniereinrichtung erforderlich, die
die gesamte Reinigungseinrichtung axial zum Spinnro-
tor verschiebt. Diese Positioniereinrichtung sollte eine
Steuereinrichtung besitzen, die ein exaktes Positionie-
ren ermoglicht.

[0018] Durch die Erfindung ist jedoch nicht auszu-
schlieRen, dal} das Reinigungswerkzeug relativ zu dem
Drehantrieb axial verschiebbar ist, so dal Kontaktdruck
der Mitnahmeelemente und Eintauchtiefe des Reini-
gungswerkzeuges in die Rotoréffnung getrennt steuer-
bar sind.

[0019] Bei einer Weiterbildung der Erfindung, wie sie
im Anspruch 11 beschrieben ist, wird zusatzlich der
Spinnrotor wahrend seines Antriebes fiir die Rotorreini-
gung von einer axialen Kraftkomponente befreit, da der
axiale Kontaktdruck nicht notwendig ist, wenn der
Spinnrotor zwischen den Mitnahmeelementen einge-
klemmt wird.

[0020] Die Erfindung soll nachfolgend anhand von
Ausfuhrungsbeispielen naher erldutert werden. In den
zugehorigen Zeichnungen zeigen:

- Fig. 1 eine Schnittdarstellung durch einen erfin-
dungsgemafRen Drehantrieb fir einen Spinnrotor
wahrend dessen Reinigung,

- Fig. 2 einen Schnitt Il geman Figur 1,

- Fig. 3 eine Variante zu Figur 1,
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- Fig. 4 einen Schnitt IV zu Figur 3,

- Fig. 5 eine weitere Variante zu Figur 1,

- Fig. 6 Schnitt VI zu Figur 5,

- Fig. 7 eine weitere Variante zu Figur 1 und
- Fig. 8 einen Schnitt VIl zu Figur 7.

[0021] In Figur 1 ist ein Spinnrotor 1 mit zugehdrigem
Rotorantriebsaggregat 4 dargestellt, wobei der Spinn-
rotor 1 einen Rotorschaft 1' aufweist, der der Lagerung
des Spinnrotors dient. Bei einer solchen Lagerung kann
es sich um eine bekannte Stlitzscheibenlagerung, ein
Magnetlager oder ein Luftlager handeln. Vorteilhaft ist
das Rotorantriebsaggregat 4 auf einer langs einer Ro-
torspinnmaschine verfahrbaren Wartungseinrichtung
angeordnet.

[0022] Durch einen Doppelpfeil 6'ist angedeutet, dal
das gesamte Rotorantriebsaggregat 4 entlang der Ro-
torachse verschiebbar angeordnet ist. Dieser Doppel-
pfeil 6' symbolisiert auch gleichzeitig eine Positionier-
einrichtung, die mittels einer ebenfalls nicht dargestell-
ten Steuereinrichtung eine exakte Positionierung des
Rotorantriebsaggregates 4 ermdglicht. Denkbar fiir eine
solche Verschiebeeinrichtung wére beispielsweise ein
Schrittmotor, der auf eine Gewindespindel oder tber ei-
nen Schneckentrieb auf eine Zahnstange wirkt.

[0023] Mit 5 ist das Antriebsgehduse des Rotoran-
triebsaggregates 4 bezeichnet, welches den Stator 11
mit Statorwicklung 12 trégt. Der Stator 11 beziehungs-
weise die Statorwicklung 12 korrespondiert mit einer
Rotormagnetanordnung 10, die auf einem elektrischen
Rotor 9 des insgesamt als AuRenlaufermotor ausgebil-
deten Rotorantriebsaggregates 4 angebracht ist. Der
elektrische Rotor 9 ist Uiber Lager 13 auf einem Mittelteil
des Antriebsgehauses 5 gelagert.

[0024] Auf dem dem Spinnrotor 1 zugewandten Teil
des elektrischen Rotors 9 ist ein topfférmiger Halter 8
angebracht, der ein ringférmiges elastisches Mitnahme-
element 7 tragt.

[0025] Beim Vorschub des Rotorantriebsaggregates
4 in Richtung auf den Spinnrotor 1 setzt das ringférmige
Mithahmeelement 7 auf der konischen Aul3enflache des
Spinnrotors 1 auf. Durch die elastische Ausbildung des
Mithahmeelementes 7 ist es moglich, durch unter-
schiedliche Begrenzung des Vorschubes auch die Reib-
kraft zwischen Mitnahmeelement 7 und konischer Au-
Renflache des Spinnrotors 1 in relativ weiten Grenzen
zu steuern.

[0026] Ein Reinigungselement in Form eines Scha-
bers 14 ist um eine Schaberachse 15 schwenkbar. Der
Schwenkantrieb wird mittels eines Schrittmotors 16 be-
wirkt. Dieser Schrittmotor 16 muf3 mit der Vorschubbe-
wegung des gesamten Rotorantriebsaggregates 4 bei
vorliegendem Beispiel so abgestimmt werden, daf} der
Schaber 14 zunachst problemlos die Rotoréffnung 3
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passieren kann, dann aber schnell genug nach aufen
geschwenkt wird, um mdglichst ohne Beriihrung des
Rotorbodens die Rotorrille 2 zu erreichen.

[0027] Alternativ ist es denkbar, daf} die Schaberach-
se 15 innerhalb des Antriebsgehauses 5 axial ver-
schiebbar ist, um die Justierung des Schabers 14 unab-
hangig von der Position des Rotorantriebsaggregates 4
zu machen. Fir diese Vorschubbewegung kénnte der
Schrittmotor 16 zusatzlich verwendet werden, wenn er
beispielsweise mit einer Schnecke in eine Verzahnung
innerhalb des Antriebsgehauses 5 eingreifen wiirde. Er
wirde dann sich selbst sowie die Schaberachse 15 mit
Schaber 14 axial verschieben. Hierfur sind jedoch auch
beliebige andere Linearantriebe denkbar.

[0028] Die Figur 2 zeigt den ringférmigen Halter 8 in
Schnittdarstellung.

[0029] Dieinden Figuren 3 und 4 dargestellte Varian-
te der Erfindung unterscheidet sich von der ersten Va-
riante zum einen dadurch, dal der Spinnrotor 1 nicht
mit einem Rotorschaft versehen ist, sondern mit einem
elektrischen Rotor 1" gekoppelt ist, der Bestandteil ei-
nes Magnet-/Gaslagers ist, wie es zum Beispiel aus der
DE 42 07 673 C1 bekannt ist. Bei einem solchen Lager
ist es besonders wichtig, dal mdglichst keine grofReren
Radialkrafte beim Antrieb des Spinnrotors wahrend des
Reinigungsprozesses auftreten, da die magnetische
Zentrierung des elektrischen Rotors 1" nur begrenzten
Radialkraften standhalt.

Des weiteren ist die topfférmige Halterung 8 gemaf
dem ersten Ausfiihrungsbeispiel hier durch vier gleich-
maRig auf einen Kreisbogen aufgeteilte Halter 18" bis
18"" ersetzt. Auf den Haltern 18' bis 18" sind jeweils
Mitnahmeelemente 17' bis 17"" angeordnet, von denen
in Figur 3 nur die Mitnahmeelemente 17' und 17" dar-
gestellt sind. Die Wirkung dieser Mitnahmeelemente 17"
bis 17" entspricht der des Mithnahmeelementes 7, da
durch die gleichmaRige Verteilung sich Radialkraftkom-
ponenten ebenso gegenseitig aufheben.

[0030] IndenFiguren5und 6 isteine weitere Variante
der Erfindung dargestellt, bei der die Mithnahmeelemen-
te 19' bis 19" auf schwenkbaren Haltern 20' bis 20"
angeordnet sind. Die Halter 20' bis 20" sind um
Schwenkachsen 22' bis 22" mittels Solenoiden 23' bis
23"" schwenkbar. Durch die Solenoide 23' bis 23"" wer-
den Schubstangen 24' bis 24" betatigt. Diese Schub-
stangen greifen in Langldécher 21' bis 21" in den Haltern
20' bis 20"" ein. Durch Federn 25' bis 25" werden die
Schubstangen 24' bis 24"" im Ruhezustand nach auen
gedruckt, wodurch die Mitnahmeelemente 19' bis 19"
auler Kontakt mit dem Spinnrotor 1 sind. Durch Betati-
gung der Solenoide 23' bis 23"" werden die Mitnahme-
elemente 19' bis 19" nach innen gegen den gréften
Durchmesser des Spinnrotors 1 geschwenkt.

[0031] In dieser in Fig. 5 dargestellten Position wer-
den die Mitnahmeelemente 19' bis 19" gegen den
grélten Durchmesser des Spinnrotors 1 gedrickt ge-
halten, so daf3 mittels des Drehantriebes 4 der Spinnro-
tor angetrieben werden kann, ohne daR im Gegensatz
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zu den zuvor geschilderten Ausfiihrungsbeispielen eine
Axialkraftkomponente auf den Spinnrotor 1 ausgetibt
werden muf3.

[0032] Die Stromversorgung der Solenoide 23' bis
23" ist hier nur angedeutet und kann beispielsweise
durch einen hier nicht dargestellten Schleifkontakt am
Antriebsgehause 5 gewahrleistet werden. Ebenso ist ei-
ne induktive Kopplung denkbar. Eine spezielle Variante
der Stromversorgung ist jedoch nicht Gegenstand vor-
liegender Erfindung.

[0033] Inden Fig.7 und 8ist eine weitere Variante der
Erfindung dargestellt, bei der im Vergleich zu der vorher
beschriebenen Variante die Ansteuerung der Halter 20'
bis 20"" mit den Mithahmeelementen 19' bis 19" in ab-
gewandelter Form erfolgt. So ist auf dem Mittelteil des
Antriebsgehauses 5 eine Exzenterscheibe 28 mittels ei-
nes Lagers 28' drehbar gelagert. Diese Exzenterschei-
be besitzt Abschnitte mit vergréRertem Radius, die bei
der Drehung der Exzenterscheibe 28 mit Verstarkungen
27' bis 27" der Halter 20' bis 20" in Kontakt treten. Auf
diese Weise werden die Halter 20' bis 20"" gegen die
Kraft von Zugfedern 29' bis 29"" nach aul3en verlagert,
wodurch die Mithahmeelemente 19' bis 19" nach der
Rotorreinigung auer Kontakt mit dem Spinnrotor 1
kommen.

[0034] In der Darstellung in den Fig. 7 und 8 ist der
Exzenter 28 jeweils aulRer Eingriff mit den Haltern 20’
bis 20" beziehungsweise den Verstarkungen 27' bis
27"". Dadurch liegen die Mithahmeelemente 19' bis 19""
am Rotor 1 an. Die Exzenterscheibe 28 kann mittels ei-
nes Elektromagneten 32, der am elektrischen Rotor 9
festgelegt ist, im Uhrzeigersinn verschwenkt werden.
Dieses Verschwenken im Uhrzeigersinn bewirkt, dal
die Abschnitte der Exzenterscheibe 28 mit gréRerem
Radius in Kontakt mit den Haltern 20" bis 20" treten
und, wie beschrieben, ein Abheben der Mitnahme-
elemente 19' bis 19" vom Spinnrotor 1 bewirken. Dazu
ist ein StolRel 32' des Elektromagneten 32 an einen an
der Exzenterscheibe 28 befestigten Stift 33 angelenkt.
Mittels einer Justierschraube 34 ist die Grundposition
des StoRels 32' im Elektromagneten 32 justierbar. Auf
diese Weise kann der Verschwenkweg der Halter 20' bis
20"" justiert werden. So kann auch erreicht werden, da®
die Exzenterscheibe 28 auch wahrend des Antriebes
noch in Kontakt mit den Haltern 20' bis 20"" bleibt, wo-
durch nicht die volle Kraft der Federn 29' bis 29"" auf
die Halter 20' bis 20"" wirkt.

[0035] An dem Stift 33 ist des weiteren eine Zugfeder
35 angebracht, die mit ihrem anderen Ende an einem
weiteren Stift 36 eingehangt ist. Dieser Stift 36 ist sei-
nerseits an dem elektrischen Rotor 9 befestigt. Die Zug-
feder 35 zieht den StéRel 32' nach dem Abschalten des
Elektromagneten 32 in die in den Figuren 7 und 8 dar-
gestellte Position.

[0036] Zusatzlich alternativ zu den bisherigen Aus-
fuhrungsbeispielen ist ein zweiter Schaber 14' dem er-
sten Schaber 14 gegeniliberliegend angeordnet. Mittels
eines Scherengelenkes 30 kénnen die Schaber 14 und
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14' gleichzeitig verschwenkt werden. Zum Verschwen-
ken ist hier alternativ ebenfalls ein linearer Magnetan-
trieb 31 vorgesehen.

[0037]

Bezlglich der Anzahl und der Verschwenkan-

triebe der Mitnahmeelemente sowie auch der Anzahl
und Schwenkantriebe der Schaber ist die Erfindung
nicht an eine bestimmte Ausfiihrungsform gebunden,
wie bereits die Mehrzahl der Ausfiihrungsbeispiele
zeigt.

Patentanspriiche

1.

Drehantrieb fur einen Spinnrotor (1) wahrend des-
sen Reinigung, wobei durch die Rotoréffnung (3)
ein Reinigungswerkzeug (14) eingefihrt und mit
den zu reinigenden Oberflachen, insbesondere der
Rotorrille (2), in Kontakt gebracht wird,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Drehantrieb (4) zur Ubertragung der Dreh-
bewegung auf den Spinnrotor (1) Gber Mithahme-
elemente (7; 17' bis 17"; 19' bis 19"") mit der Ro-
torauRenflache in Kontakt bringbar ist und daR die
Mitnahmeelemente (7; 17" bis 17""; 19" bis 19"") so
angeordnet sind, daf} sich bei fluchtenden Achsen
(6, 26) von Drehantrieb (4) und Spinnrotor (1) durch
den Kontakt erzeugte Radialkrafte gegenseitig auf-
heben.

Drehantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Mitnahmeelemente (7) einen ge-
schlossenen Ring bilden, der auf einem die Ro-
torachse rechtwinklig schneidenden Kreisbogen
angeordnet ist.

Drehantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB mindestens drei Mithahmeelemente
(17" bis 17""; 19' bis 19"") so auf einem die Ro-
torachse (24) rechtwinklig schneidenden Kreisbo-
gen angeordnet sind, daR sie einen gleichen ge-
genseitigen Abstand aufweisen.

Drehantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, daB die Mitnahme-
elemente (7; 17' bis 17""; 19' bis 19"") direkt auf
dem elektrischen Rotor (9) des Drehantriebes (4)
angebracht sind.

Drehantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, da der Drehantrieb (4)
als AufBlenlaufermotor ausgebildet ist, in dessen
nichtdrehender Achse das Reinigungswerkzeug
(14) gehaltert ist.

Drehantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, daB die Mitnahme-
elemente (7; 17' bis 17"; 19' bis 19"") mindestens
auf ihrem mit dem Spinnrotor (1) in Kontakt treten-
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10.

11.

den Teil eine griffige Oberflache besitzen.

Drehantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, daf die Mitnahme-
elemente(7; 17' bis 17""; 19' bis 19"") aus einem
elastischen Material gebildet sind.

Drehantrieb nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Mithahmeelemente (7; 17' bis
17"") aus Gummimagneten gebildet sind.

Drehantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, daB eine Positionierein-
richtung vorhanden ist, die den gesamten Drehan-
trieb (4) entlang der Drehachse des Spinnrotors (1)
verschiebt.

Drehantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Positioniereinrichtung eine Steu-
ereinrichtung zur Einstellung der Anprel3kraft der
Mitnahmeelemente ((7; 17' bis 17"") an den Spinn-
rotor (1) besitzt.

Drehantrieb nach einem der Anspriiche 3 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, daB die Mitnahme-
elemente (19' bis 19"") von aufen im wesentlichen
radial in ihre Arbeitsstellung schwenkbar angeord-
net sind und dabei den gréRten AuBendurchmesser
des Spinnrotors (1) Ubergreifen.

Claims

1.

A rotary drive for a spinning rotor (1) during its
cleaning, a cleaning tool (14) being introduced
through the rotor aperture (3) and being brought into
contact with the surfaces to be cleaned, in particular
the rotor groove (2),

characterised in that the rotary drive (4) can be
brought into contact with the outer surface of the
rotor for the transmission of the rotational move-
ment to the spinning rotor (1) via entraining ele-
ments (7; 17' to 17™; 19' to 19"")

and in that the entraining elements (7; 17' to 17"";
19'to 19"") are disposed so that when the axes (6,
26) of rotary drive (4) and spinning rotor (1) align
radial forces produced by the contact cancel each
other out.

A rotary drive according to Claim 1,
characterised in that the entraining elements (7)
form a closed ring which is disposed on a circular
arc which intersects the rotor axis at right angles.

A rotary drive according to Claim 1,

characterised in that at least three entraining ele-
ments (17' to 17™"; 19' to 19"") are disposed on a
circular arc intersecting the rotor axis (24) at right
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angles so that they have an equal mutual spacing.

A rotary drive according to one of Claims 1 to 3,
characterised in that the entraining elements (7';
17't0 17™; 19" to 19"") are mounted directly on the
electric rotor (9) of the rotary drive (4).

A rotary drive according to one of Claims 1 to 4,

characterised in that the rotary drive (4) is con-
structed as an external-rotor motor in the non-rotat-
ing shaft of which the cleaning tool (14) is mounted.

A rotary drive according to one of Claims 1 to 5,
characterised in that the entraining elements (7;
17' to 17™; 19' to 19"") have an easy-grip surface
at least on their part coming into contact with the
spinning rotor (1).

A rotary drive according to one of Claims 1 to 6,
characterised in that the entraining elements (7;
17' to 17"™"; 19' to 19"") are made from an elastic
material.

A rotary drive according to Claim 7,
characterised in that the entraining elements (7;
17' to 17"") are made from rubber magnets.

A rotary drive according to one of Claims 1 to 8,
characterised in that a positioning device is pro-
vided which displaces the entire rotary drive (4)
along the axis of rotation of the spinning rotor (1).

A rotary drive according to Claim 9,
characterised in that the positioning device has a
control mechanism for setting the pressing force of
the entraining elements (7'; 17' to 17"") against the
spinning rotor (1).

A rotary drive according to one of Claims 3 to 9,
characterised in that the entraining elements (19’
to 19"") are disposed so that they can swivel sub-
stantially radially inwardly into their operating posi-
tion and in so doing cover the largest external di-
ameter of the spinning rotor (1).

Revendications

Entrainement en rotation pour un rotor de filature
(1) pendant son nettoyage, un outil de nettoyage
(14) étant introduit par l'ouverture (3) du rotor et
amené en contact avec les surfaces a nettoyer, no-
tamment la gorge (2) du rotor,

caractérisé en ce que I'entrainement en rotation
(4) peut, afin de transmettre le mouvement de rota-
tion sur le rotor de filature (1), étre amené en contact
avec la face extérieure du rotor par l'intermédiaire
d'éléments entraineurs (7 ; 17" a 17" ; 19'a 19""),
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et en ce que les éléments entraineurs (7 ; 17" a
17" ; 19" a 19") sont disposés de telle sorte que,
les axes (6, 26) de I'entrainement en rotation (4) et
du rotor de filature (1) étant alignés, les forces ra-
diales produites par le contact s'annulent mutuelle-
ment.

Entrainement en rotation selon la revendication 1,
caractérisé en ce que les éléments entraineurs (7)
forment un anneau fermé, qui est disposé sur un
arc de cercle coupant a angle droit I'axe du rotor.

Entrainement en rotation selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu'au moins trois éléments en-
traineurs (17'a 17" ; 19'a 19"") sont disposeés, sur
un arc de cercle coupant a angle droit I'axe (26) du
rotor, de telle sorte qu'ils sont équidistants.

Entrainement en rotation selon I'une des revendi-
cations 1 a 3, caractérisé en ce que les éléments
entraineurs (7 ; 17'a 17" ; 19'a 19"") sont directe-
ment installés sur le rotor électrique (9) de I'entrai-
nement en rotation (4).

Entrainement en rotation selon I'une des revendi-
cations 1 a4, caractérisé en ce que I'entrainement
en rotation (4) est réalisé sous forme de moteur a
induit extérieur, I'outil de nettoyage (14) étant fixé
dans I'arbre non rotatif de celui-ci.

Entrainement en rotation selon I'une des revendi-
cations 1 a 5, caractérisé en ce que les éléments
entraineurs (7 ; 17' a 17™; 19' a 19"") possédent
une surface rugueuse au moins sur leur partie en-
trant en contact avec le rotor de filature (1).

Entrainement en rotation selon I'une des revendi-
cations 1 a 6, caractérisé en ce que les éléments
entraineurs (7 ;17'a 17" ; 19'a 19"") sont réalisés
en un matériau élastique.

Entrainement en rotation selon la revendication 7,
caractérisé en ce que les éléments entraineurs
(7 ;17" a 17™) sont constitués d'aimants en caout-
chouc.

Entrainement en rotation selon l'une des revendi-
cations 1 a 8, caractérisé en ce qu'il est prévu un
équipement de positionnement, qui déplace I'en-
semble de I'entrainement en rotation (4) en trans-
lation le long de I'axe de rotation du rotor de filature

1).

Entrainement en rotation selon la revendication 9,
caractérisé en ce que I'équipement de positionne-
ment posséde un équipement de commande pour
régler la force d'application des éléments entrai-
neurs (7 ; 17" a 17") sur le rotor de filature (1).
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11. Entrailnement en rotation selon l'une des revendi-
cations 3 a 9, caractérisé en ce que les éléments
entraineurs (19'a 19"") sont disposés a pivotement,
essentiellement radialement, de I'extérieur dans
leur position de travail, et recouvrent alors le plus
grand diameétre extérieur du rotor de filature (1).
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