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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie ferro-
magnetyczne do wywierania docisku , zwlaszcza
do uykladow stykowych. Stuzy ono do wywierania
naciskow zaleznych od przeptywu pradu w roéz-
nych elementach maszyn i urzadzen, a w szczegdl-
nosci w elektrycznych ukladach stykowych, w kto-
rych konstrukcja umozliwia skuteczng kompensa-
cje sil elektrodynamicznych wywotanych przepty-
wem pradéw roboczych i zwarciowych.

Znane jest z opisu patentowego PRL nr 84876
urzgdzenie ferromagnetyczne, w ktérym zastoso-
wano na kazdym elemencie toru prgdowego na-
kladki ferromagnetyczne jako indywidualne diwig-
nie niezalezne od siebie oraz od innych réwno-
leglych elementéw toru.

Punkty podparcia urzadzenia sg usytuowane w
dwoéch miejscach na jednym koncu kazdej naklad-
ki ferromagnetycznej W poblizu zestyku, przy czym
sg one rozmieszczone w taki sposdb, ze sprezyny
spiralne dociskajace konce nakladek w pierwszej

fazie ruchu sa napiete. Dopiero w ostatniej fazie
ruchu stykéw ruchomych po stykach stalych kon-

ce nakiadek ferromagnetycznych wchodzg w punkt
podparcia w konstrukcji wsporczej i ulegajg od-
chyleniu powodujac napiecie sprezyn spiralnych na
swobodnych koncach nakladek. Urzgdzenie dopiero
wtedy zaczyna dzialaé¢ jako dZiwignia. Ramiona
swobodne nakladek ferromagnetycznych majg diu-
gos¢ kilkakrotnie wiekszg niz dlugos$¢ ramion pod-
partych.
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W odlacznikach na duze prady znamionowe po-
siadajacych styki ruchome o znacznej grubosci wy-
stepuje problem z zapewnieniem samoustawnosci
tych stykow jak tez zapewnienia stalych punktow
podparcia diwigni ferromagnetycznych przy sty-
kach przecigtnych. Wymagan tych nie spelnia roz-
wigzanie wedlug patentu PRL nr 84 876.

Istota wynalazku polega na tym, ze noze stykow
ruchomych posiadajg przeciecia i naciecia wzdluz-
ne z pozostawieniem mostka o odpowiedniej gru-
gosci i dlugosci zapewniajacych osiggniecie wyma-
ganej samoustawnos$ci nozy, ponadto noze te za-
opatrzone sg w wyzlobienia stanowigce oparcie
dla wystepow nakladek ferromagnetycznych, za$
miedzy nozami stykéw ruchomych osadzone sg na
oskach tuleje dystansowe o dlugo$ci mniejszej niz
odlegtos¢ miedzy nozami styk6w ruchomych, a ca-
lo$¢ osadzona jest na podwéjnych: izolatorach ko-
rzystnie z zywicy termoutwardzalnej, polgczonych
elementem izolacyjnym. Grubo$¢é mostka powinna
zawiera¢ sie¢ w granicach 109,—509, grubosci styku
ruchomego, a ilo§¢ wyzlobien odpowiadaé ilo$ci
elementéw zestykowych powstalych przez przecie-
cie nozy stykéw ruchomych. Wystepy nakladek
ferromagnetycznych zamocowane sg na nozach sty-
k6w ruchomych  ceownikowych osiowo przy pomo-
cy trzpieni. '

Urzadzenie wedlug wynalazku posiada szereg za-
let. Poprzez przeciecia i nacigecia wzdluzne nozy
styké6w ruchomych oraz odpowiednig grubosé most-
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koéw uzyskano uelastycznienie nozy i poprawienie
samoustawnos$ci poszczegélnych punktéw zestyko-
wych. Zastosowanie tulei dystansowych zapewnilo
nie przenoszenie sie ugiecia jednego noza na drugi
w przypadku przeplywu pradu zwarciowego. Od-
powiednia konstrukcja toru pradowego oraz na-
kladek ferromagnetycznych zabezpiecza jednoznacz-
nie podparcie nakladek podczas przeplywu pradu
zwarciowego.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia noéz styku ruchomego w widoku z bo-
ku, fig. 2 — tor pradowy odlgcznika w widoku
z gory, a szczeg6l A tej figury — punkt oparcia
naktadek ferromagnetycznych o néz styku rucho-
mego, fig. 3 — odlagcznik w widoku %z przodu, fig. 4
— sposob oparcia nakladek o styki ruchome ceow-
nikowe. Figury 1, 2, 3 przedstawiaja odlgcznik wy-
sokiego napiecia na napiecie znamionowe 10 kV
i prad znamionowy 4000 A, natomiast figura 4
przedstawia element konstrukcyjny odlgcznika na
napiecie znamionowe 20 kV.

Jak pokazano na fig. 1 n6éz 1 styku ruchomego
posiada przeciecie 2, miedzy ktorymi znajduje sie
mostek 3 powstaly z naciecia cze$ci nieprzecietej
noza. Kazdy z elementéw zestykowych przez prze-
ciecie noza 1 jest- zaopatrzony w wyzlobienie 4.
Tor pradowy odiacznika przedstawiony na fig. 2
sklada sie ze stykéw stalych 5 z przymocowanymi
do nich wspornikami 6, nozy 1 styk6w ruchomych,
pomiedzy ktérymi umieszczone sg tuleje dystan-
sowe 7. Przez tuleje dystansowe 7 przechodza osie,
na ktéorych koncu znajdujg sie nakladki ferroma-
gnetyczne 8 dociskane sprezynami 9. Nakladki
ferromagnetyczne 8 posiadajg wystepy 10 dla kt6-
rych podparcie stanowig wyzlobienia 4 nozy sty-
kow ruchomych, co wskazane jest na szczegble A
fig. 2. '

Jak pokazano na fig. 3 tory pradowe osadzone
sg na podwojnych izolatorach 11 polgczonych ze
sobg elementem izolacyjnym 12. Trzy bieguny to-
réw pradowych zamontowane s3 na ramie podsta-
wy3.

W odigczniku na napiecie znamionowe 20 kV,
jak pokazano na fig. 3, noze 1 stykéw ruchomych
majg postaé ceownika, a nakladki ferromagnetycz-
ne 8 w wystepach posiadajg otwory, przez ktére
przechodzi trzpien 14 zamocowany obustronnie w
$ciankach ceownika tworzgcego styk ruchomy. Na
trzpieniu 14 umieszczone sa dwie tuleje 15 ogra-
niczajagce ewentualny ruch nakladki w czasie ma-
newr6w odlgcznika. )

Urzadzenie wedlug wynalazku zastosowane do
odlacznika na duze prady dziala w spos6b naste-
pujacy. Po zamknieciu nozy 1 stykéw ruchomych,
dzigki zastosowaniu przecieé 2 i nacie¢ tworzacych
mostek 3 oraz odpowiedniej grubosci mostka 3 za-
wartej w granicach (10—50%, grubosci styku ru-
chomego, uzyskuje sie¢ samoustawnos$é tych ele-
mentéw, zapewniajaca poprzez nacisk dZwigni
ferromagnetycznych 8 docisk kazdego elementu
styku ruchomego 1 do styku stalego 5. W czasie
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przeplywu pradu zwarciowego i dzialania sit ele-
ktrodynamicznych nastepuje uginanie sie jednego
z nozy styku ruchomego, a poniewaz diugosé tu-
lei 7 jest nieznacznie mniejsza niz odleglo$¢ mie-
dzy nozami stykéw ruchomych, wigec nie nastepuje
odrywanie duzego noza styku ruchomego od swoich
zestykow.

Wyzlobienia 4 w nozach  stykéw ruchomych 1
uniemozliwiajg w czasie pracy dziwigni ferromag-
netycznych 8 ich przesuwanie sie i zapewniajg
podpieranie ich koncéw o wsporniki 6, przymoco-
wane do stykow stalych 5. Podwojne izolatory zy-
wiczne 11 podlgczone elementem izolacyjnym 12
zapewniajg odpowiednig sztywnosé¢ calego toru pra-
dowego w czasie przeplywu pradu zwarciowego,
uniemozliwiajac obrét styku stalego i zejscia kon-
coOw dziwigni ferromagnetycznych 8 ze wsporni-
kow 6.

W urzadzeniu ferromagnetycznym, ktéore ma bar-
dzo dlugie styki ruchome 1 o przekroju ceowni-
kowym diwignie ferromagnetyczne 8, pokazano na
fig. 4, w wystepach 10 majg otwory przez ktére
przechodzi trzpien 14 utrzymujgcy je w okreslo-
nym miejscu i uniemozliwiajacy ruch wzdluz sty-
ku ruchomego oraz tuleje 15 ograniczajgce ruch
w poprzek styku ruchomego w czasie pracy urza-
dzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie ferromagnetyczne do wywierania
docisku, zwlaszcza do ukladéw stykowych posiada-
jace elementy ferromagnetyczne, tworzace nieza-
lezne od siebie diwignie, podparte na jednym kon-
cu w poblizu zestyku w dwoéch punktach, przy
czy mramiona swobodne diwigni sg kilkakrotnie
dtuisze od ramion podpartych, znamienne tym, ze
noze (1) styk6w ruchomych posiadajg przeciecia (2)
i naciecia wzdluzne z pozostawieniem mostka (3)
o odpowiedniej grubosci i dlugosci zapewniajgcych
osiggniecie wymaganej samoustawnosci nozy (1),
ponadto noze te zaopatrzone sg3 w wyzlobienia (4)
stanowigce oparcie dla wystepow (10) nakladek
ferromagnetycznych (8), za§ miedzy nozami (1) sty-
kéw ruchomych osadzone sg na oskach tuleje dy-
stansowe (7) o dlugosci mniejszej niz odleglosé
miedzy nozami (1) stykéw ruchomych, a calo$é
osadzona jest na podwdjnych izolatorach (11) ko-
rzystnie z zywicy termoutwardzalnej, polgczonych
elementem izolacyjnym (12).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zmamienne tym,
ze grubo$¢ mostka (3) powinna zawieraé sie w
granicach 109,—50%,; grubosci styku ruchomego, a
ilos¢ wyzlobien (4) odpowiada¢ ilosci elementéw
zestykowych powstalych przez przeciecie nozy (1)
stykdw ruchomych.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamdenne tym,
ze wystepy (10) nakladek ferromagnetycznych (8)
zamocowane sg na nozach (1) styk6w ruchomych

w postaci ceownikéw osiowo przy pomocy trzpie-
ni (14).
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