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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, zwtaszcza dla oséb maja-
cych problemy z realizacja ruchéw konczyna, z powodu dysfunkcji o podtoZzu neurologicznym.

Z opisu zgtoszeniowego wynalazku US6117093 A znane jest urzadzenie do rehabilitacji dtoni
i nadgarstka, ktére zawiera obudowe z hamulcem oporowym. Elementy narzedziowe, umozliwiajace
pacjentowi chwyt sa zwalniane i zatrzaskiwane na trzonku hamulca umozliwiajac pacjentowi ¢wiczenie
nadgarstka lub reki w réznych pozycjach. Regulowany hamulec zapewnia precyzyjna kontrole oporu,
ktéry uzytkownik ustawia za pomoca pokretta.

W opisie patentowym US9616286B1 zostato ujawnione urzadzenie do prowadzenia ¢wiczen
dtoni, ktére wzmacniaja rézne grupy miesni i poprawiaja zrecznos¢ palcéw i kciuka. Zawiera ono, pota-
czone elastyczna obudowa, dwie ptytki, pomiedzy ktérymi jest materiat oporowy, ktéry stawiajac opér
w trakcie Sciskania urzadzenia wspomaga ¢wiczenia sitowe palcéw. To znane urzadzenie umozliwia
rébwniez wykorzystanie podktadek sensorycznych, generatoréw Swiatta lub generatoréw audio oraz
wspornikéw dla telefonu komérkowego.

Z opisu patentowego US8834322B2 znane jest urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, ktére za-
wiera obudowe z umieszczonym w niej elementem obrotowym, zespot emisji sygnatu i licznik. Obrotowy
element natomiast zawiera watek i pierscieniowa owijke owijajaca watek i zawierajaca zewnetrzna i we-
wnetrzna powierzchnie oraz otwdr na pojemnik rozciagajacy sie od zewnetrznej do wewnetrznej po-
wierzchni.

Ze stosowania znany jest natomiast trenazer rak i palcéw, przeznaczony zwtaszcza dla gitarzy-
stéw, ktéry pomaga budowac site dioni i palcéw. To znane urzadzenie skfada sie z czterech osadzonych
na odrebnych sprezynach przyciskéw umozliwiajacych odizolowanie poszczegdlnych palcéw oraz ich
niezalezny trening sitowy. Posiada ono specjalne pokretta umozliwiajace skrécenie lub wydtuzenie spre-
zyny oraz umozliwia dostosowanie jej oporu oddzielnie dla kazdego przycisku.

Ze stosowania znane jest rowniez urzadzenie pod nazwa Digiflex, ktoére przeznaczone jest do
éwiczen i rehabilitacji palcéw, dtoni oraz przedramienia. To znane urzadzenie sktada sie z poprzecznego
wspornika umieszczanego wewnatrz dioni, do ktérego, od strony czterech palcéw, zamocowano cztery
sprezyny zakonczone przyciskami. Umozliwia ono prowadzenie ¢wiczeh kazdego palca z osobna, co
zdecydowanie przyspiesza proces rehabilitacji i wzmocnienie miesni. Po przeciwnej do sprezyn strony
wspornika, zamocowano réwniez, za pomoca drugich sprezyn, drugi poprzeczny wspornik, na ktérym
osadzony jest kciuk wraz z wewnetrzna strona reki od strony nadgarstka.

Zadne ze znanych rozwiazan nie pozwala na samodzielne zadawanie przez pacjenta éwiczen na
urzadzeniu oraz jednoczesne raportowanie postepéw w rehabilitacji.

Celem wynalazku jest opracowanie nowego urzadzenia do rehabilitacji nadgarstka, ktére umoz-
liwi samodzielne, w warunkach domowych, prowadzenie przez pacjenta ¢wiczeh usprawniajacych reke,
w tym na samodzielne zadanie ¢wiczen z jednoczesna, zdalna kontrola terapeuty pod katem popraw-
nosci wykonywania ¢wiczen i postepdw w procesie rehabilitacji.

Urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka potaczone z komputerem wyposazonym w klawiature,
myszke i monitor oraz zawierajace podstawe, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Ze na podsta-
wie, przy jej krawedzi bocznej, osadzony jest naped, z ktérego watkiem jednym swoim koricem pota-
czony jest watek ¢wiczeniowy, przy czym w poblizu napedu osadzony jest pierwszy element stabilizu-
jacy z otworem przelotowym, przez ktory poprowadzony jest ten watek ¢wiczeniowy, ktory drugim swoim
koricem potaczony jest z drugim elementem stabilizujgcym, ktéry osadzony jest na podstawie przy kra-
wedzi bocznej przeciwnej do mocowania napedu, zas na watku ¢wiczeniowym, ruchomo zamocowana
jest prostopadtoscienna podstawa ¢wiczeniowa, ktéra ma otwér wzdtuzny poprowadzony wzdtuz jej dtu-
gosci, poprzez ktory poprowadzony jest watek éwiczeniowy, przy czym na goérnej $cianie podstawy éwi-
czeniowej zamocowany jest pierwszy modut podporowy dla dtoni, ktéry ma ksztait ptaskiego prostopa-
dtoscianu o zaokraglonych rogach, przy czym przy co najmniej jednej z jego krawedzi bocznych, na
podstawie éwiczeniowej, zamocowana jest podkfadka na kciuk, a ponadto do spodniej $ciany podstawy
éwiczeniowej, przeciwnej do pierwszego modutu podporowego, zamocowany jest naped éwiczeniowy,
zas do spodniej sciany podstawy zamocowany jest wysiegnik, na ktérego drugim koricu zamocowana
jest podstawka, na ktérej jest prostopadtoscienny wspornik, na ktérym osadzony jest ruchomo drugi
modut podporowy dla przedramienia, ktéry ma ksztait ptaskiego prostopadtoscianu o zaokraglonych
rogach.
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Korzystnie pierwszy modut podporowy ma w swojej goérnej czesci, przeciwnej do mocowania do
podstawy ¢wiczeniowej, przy dwéch jego krawedziach bocznych, po jednym pierwszym uchwycie mo-
cujacym z pierwszym otworem mocujacym, przy czym w dwdch pierwszych otworach mocujacych
pierwszych uchwytéw mocujacych zamocowana jest pierwsza tasma mocujaca, zas drugi modut pod-
porowy ma w swojej gornej czesci, przeciwnej do mocowania do wspornika, przy dwéch jego krawe-
dziach bocznych, po jednym drugim uchwycie mocujacym z drugim otworem mocujacym, przy czym
w dwdch drugich otworach mocujacych drugich uchwytéw mocujacych zamocowana jest druga tasma
mocujaca.

Dalsze korzysci uzyskiwane sa, jezeli drugi modut podporowy na wsporniku osadzony jest po-
przez pierwszy enkoder, zas na podstawie éwiczeniowej zamocowana jest co najmniej jedna dioda LED,
korzystnie diody LED sa dwie, przy czym kazda jest przy innym narozu podstawy ¢wiczeniowej, a po-
nadto zawiera ono mikrokomputer, ktéry potaczony jest z komputerem.

Nastepne korzysci uzyskuje sie, jesli wysiegnik do spodniej $ciany podstawy zamocowany jest
poprzez drugi enkoder, przy czym drugi enkoder na spodniej stronie podstawy zamocowany jest w wy-
braniu, a ponadto wysiegnik jest dwudzielny o regulowanej dlugosci.

Kolejne korzysci uzyskiwane sa, jesli podstawka ma co najmniej jeden prostopadty do niej wy-
pust, w ktérym sa co najmniej dwa otwory regulacyjne utozone w rzedzie prostopadiym do podstawki,
a ponadto we wsporniku jest co najmniej jeden otwdr mocujacy, przy czym otwdér regulacyjny wypustu
podstawki potaczony jest z otworem mocujacym wspornika poprzez trzpieh, zas na podstawie éwicze-
niowej, pod pierwszym modutem podporowym, sa co najmniej cztery napedy obrotowe, a ponadto pod-
stawa na swojej spodniej stronie ma co najmniej cztery podktadki stabilizujace, zas podstawka na swojej
spodniej stronie ma co najmniej jedno obrotowe koétko.

Nowe urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, wedtug wynalazku, umozliwia samodzielne prowa-
dzenie rehabilitacji przez pacjenta w warunkach domowych lub osrodkach rehabilitacyjnych, jak réwniez
pozwala ono na raportowanie oraz diagnostyke postepéw w rehabilitacji. Dzieki jego potaczeniu z kom-
puterem wyposazonym w monitor, klawiature i myszke, ktéry pacjent posiada w domu, jego wykorzy-
stanie jest tansze od znanych na rynku urzadzen do rehabilitacji. Pacjent moze sterowac¢ przebiegiem
rehabilitacji, ustawiajac wybrane, wedtug zalecenh terapeuty, do zrealizowania ¢éwiczenie lub moze wy-
konywac ¢wiczenia w obecnosci rehabilitanta. Urzadzenie wedtug wynalazku umozliwia prowadzenie
éwiczen nadgarstka prawej lub lewej kohczyny gérnej, réwniez z uwzglednieniem réznej wielkosci reki.
Jego budowa pozwala na dopasowanie odsuniecia wysiegnika, regulacje wysokos$ci ustawienia dru-
giego modutu podporowego, a tym samym na dopasowanie ustawienia przedramienia. Prawidtowe pod-
parcie przedramienia, podczas wykonywania éwiczen, pozwala réwniez na czesciowa stabilizacje
przedramienia zaréwno poprzez druga tasme mocujaca, jak réwniez bez jej zastosowania. Podczas
prowadzenia ¢wiczen z wykorzystaniem nowego urzadzenia do rehabilitacji nadgarstka, reka osadzana
jest na pierwszym module podporowym, ktéry umozliwia prowadzenie ¢wiczen zaréwno prawej, jak i le-
wej reki. Utozenie palcdw moze byc¢ stabilizowane poprzez pierwsza tasme mocujaca. Kciuk natomiast
uktadany jest na podktadce i nie wymaga on mocowania. To nowe urzadzenie zapewnia mozliwosé
prowadzenia éwiczeh nadgarstka, zwlaszcza dzieki zastosowaniu napedu i napedu ¢éwiczeniowego.
Moze by¢ ono sterowane zaréwno programowo na poziomie éwiczen definiowanych przez terapeute
poprzez zastosowanie oprogramowania urzadzenia, jak rowniez umozliwia ono analize kata obrotu lub
ustawienia konczyny gornej na postawie informaciji uzyskiwanych z enkoderéw. Podczas wykonywania
éwiczen pacjent ¢wiczy kazdy z palcéw poprzez realizacje zadan wyswietlanych na dotykowym wyswie-
tlaczu. Dzieki jednoczesnemu wystepowaniu bodzcéw dotykowych, stuchowych oraz wzrokowych, uzy-
skiwane jest sprzezenie zwrotne majace istotny wplyw na postepy rehabilitacji oséb po urazach lub
chorobach neurologicznych, w ktérych najwazniejszym celem rehabilitacji jest odbudowa utraconych
potaczeh nerwowych. W procesie rehabilitacji wykorzystywany jest mechanizm percepcyjno-moto-
ryczny, ktéry zwigzany jest z kojarzeniem danych sensorycznych z danymi ruchowymi. Uzyskiwane
przez pacjenta wyniki wykonywanych éwiczen, sa przez system raportowane i pozwalaja one rehabili-
tantowi na indywidualne dopracowanie dalszych etapdéw prowadzonej rekonwalescencji. Urzadzenie do
rehabilitacji nadgarstka umozliwia prowadzenie ¢wiczenh usprawnienia ruchowego, ktéra opiera sie na
realizacji zadanych ¢éwiczen wyswietlanych na monitorze komputera, wraz z mozliwoscia obserwowania
przez pacjenta jak reaguje jego ciato na kontrolowane ruchy oraz co wyswietlaja diody LED osadzone
na podstawie éwiczeniowej.

Przedmiot wynalazku zostat przedstawiony w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka w widoku z przodu, goéry i lewego boku, fig. 2 — to
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samo urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka w widoku z dotu, fig. 4 — to samo urzadzenie do rehabilitacji
nadgarstka w widoku z dotu, przodu i lewego boku, fig. 5 — to samo urzadzenie do rehabilitacji nad-
garstka w widoku z dotu i tytu, fig. 6 — to samo urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka w widoku z tytu,
gory i prawego boku, fig. 7 — to samo urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka w widoku z prawego boku,
natomiast fig. 8 — to samo urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka z usunietym pierwszym modutem pod-
porowym w widoku z gory.

Urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, wedtug wynalazku, w pierwszym przyktadzie wykonania
potaczone jest, dwukierunkowa magistrala, z komputerem wyposazonym w monitor, klawiature i myszke
oraz zawiera podstawe 1, na ktérej, przy krawedzi bocznej osadzony jest naped 2, w poblizu ktérego
osadzony jest pierwszy element stabilizujacy 3 z otworem przelotowym. Przy przeciwnej krawedzi pod-
stawy 1, osadzony jest na niej drugi element stabilizujacy 4. Do napedu 2, pierwszym swoim koricem,
zamocowany jest watek éwiczeniowy 5, ktory poprowadzony jest przez otwér przelotowy pierwszego
elementu stabilizujacego 3 i ktory potaczony jest ruchomo z watkiem drugiego elementu stabilizuja-
cego 4. Na watku éwiczeniowym 5 osadzona jest ruchomo podstawa ¢wiczeniowa 6, ktéra ma otwor
wzdtuzny na catej jej dtugos$ci, poprzez ktéry poprowadzony jest ten watek ¢wiczeniowy 5. Na gornej
powierzchni podstawy éwiczeniowej 6 osadzony jest pierwszy modut podporowy 7 na dfon, na ktérym
umieszczane sa jej cztery palce. Pierwszy modut podporowy 7 ma ksztatt ptaskiego prostopadtoscianu
o zaokraglonych rogach, za$ przy jednej z jego krawedzi bocznych, na podstawie ¢wiczeniowej 6, za-
mocowana jest podktadka 8 na kciuk. Do spodniej $ciany podstawy éwiczeniowej 6 zamocowany jest
natomiast naped ¢wiczeniowy 9, ktéry utatwia poruszanie tg postawa ¢wiczeniowag 6 na watku éwicze-
niowym 5. Do spodniej Sciany podstawy 1 zamocowany jest dwudzielny wysiegnik 10, ktérego dtugos¢
jest regulowana. Na przeciwnym do mocowania do podstawy 1 koricu wysiegnika 10 zamocowana jest
podstawka 11, na ktérej osadzony jest prostopadtoscienny wspornik 12, do ktérego powierzchni gérne;
zamocowany jest drugi modut podporowy 13 dla przedramienia. Drugi modut podporowy 13 ma ksztatt
ptaskiego prostopadtoscianu o zaokraglonych rogach. Podstawka 11 ma cztery prostopadte do niej wy-
pusty 14, przy czym w jednym z nich sa trzy otwory regulacyjne 15, ktére utozone w rzedzie prostopa-
dtym do podstawki 11. W $cianie bocznej wspornika 12, odpowiadajacej potozeniu wypustu 14 pod-
stawki 11 z otworami regulacyjnymi 15 jest otwor mocujacy, ktoéry potaczony jest z wybranym otworem
regulacyjnym 15 wypustu 14 podstawki 11 poprzez umieszczony w nich wspétosiowo trzpien 16. Pod-
stawa 1 ma na swojej spodniej stronie cztery walcowate podktadki stabilizujace 17, ktére umieszczone
sa w poblizu jej narozy oraz dwie prostopadtoscienne podktadki stabilizujace 17, ktére umieszczone sa
blizej srodka podstawy 1. Podstawka 11 ma na swojej spodniej stronie obrotowe kétko 18, ktére zmniej-
sza site potrzebna do przesuwania tej podstawki 11 po powierzchni, na ktérej to nowe urzadzenie do
rehabilitacji nadgarstka jest ustawione.

Urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, wedtug wynalazku, w drugim przyktadzie wykonania, takie
jak w przyktadzie pierwszym z tym, ze pierwszy modut podporowy 7 ma w swojej gérnej czesci, prze-
ciwnej do mocowania na podstawie ¢wiczeniowej 6, przy dwoch naprzeciwlegtych do siebie jego kra-
wedziach bocznych, po jednym pierwszym uchwycie mocujagcym 19 z pierwszym otworem mocujacym
20. Do dwdch pierwszych otwordw mocujacych 20 zamocowana jest pierwsza tasma mocujaca 21.
Drugi modut podporowy 13 ma w swojej gérnej czesci, przeciwnej do mocowania wspornika 12, przy
dwdch naprzeciwlegtych do siebie jego krawedziach bocznych, po jednym drugim uchwycie mocujacym
22 z drugim otworem mocujacym 23. Do dwdch drugich otworéw mocujgcych 23 zamocowana jest
druga tadma mocujaca 24, ktéra zapewnia prawidtowe podparcie rehabilitowanej konczyny wraz z moz-
liwoscig jej czesciowej stabilizacji na drugim module podporowym 13. To nowe urzadzenie zawiera po-
nadto mikrokomputer 25, poprzez ktéry potaczone jest ono z komputerem wyposazonym w monitor,
klawiature i myszke.

Urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, wedtug wynalazku, w trzecim przyktadzie wykonania, ta-
kie jak w przyktadzie drugim z tym, ze na wsporniku 12 zamocowany jest pierwszy enkoder 26, ktérego
watek potaczony jest z drugim modutem podporowym 13 i umozliwia jego swobodny obrét wzgledem
wspornika 12, zas w spodniej stronie podstawy 1 jest tréjkatne w zarysie wybranie 27, w ktérym osa-
dzony jest drugi enkoder 28, ktory potaczony jest z wysiegnikiem 11, a ponadto na gérnej stronie pod-
stawy ¢wiczeniowej 6, sa dwie diody LED 29 RGB, ktére zamocowane sg przy dwoéch jej naprzeciwle-
gtych narozach przy dtuzszej jej krawedzi bocznej. Na podstawie ¢wiczeniowej 6, pod pierwszym mo-
dutem podporowym 7, sg cztery napedy obrotowe 30, ktére utatwiaja ruchy palcéw, a ponadto pod-
ktadki 8 na kciuk sa dwie i sa one umieszczone na podstawie ¢wiczeniowej 6 przy dwoch krawedziach
bocznych pierwszego modutu podporowego 7.
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Podstawe 1 urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka, umieszcza sie na stole, bezposrednio przed
pacjentem. Nastepnie pacjent rehabilitowana diorn umieszcza na podstawie éwiczeniowej 6 tak, ze
cztery z jego palcédw sg na pierwszym module podporowym 7, za$ kciuk jest na podktadce 8. Przedramie
umieszcza natomiast na drugim module podporowym 13. Wysoko$¢ osadzenia drugiego modutu pod-
porowego 13 regulowana jest poprzez umieszczenie trzpienia 16 w wybranym otworze regulacyjnym
15 wypustu 14 podstawki 11 i wybranym otworze wspornika 12. Na ekranie monitora komputera wy-
Swietla sie zadania do wykonania przez pacjenta, ktéry odwzorowuje zadane ruchy reka. Za pomoca
mikrokomputera analizuje sie wykonane ruchy i wyniki badan przesyta sie do komputera. Ruch reka
moze by¢ wspomagany poprzez dziatanie enkoderow 26, 28 oraz dziatanie napeddéw 2, 9, 30.

Wykaz oznaczenh rysunkowy

1 — podstawa 16 — trzpien

2 — naped 17 — podktadka stabilizujaca

3 — pierwszy element stabilizujacy 18 — kotko

4 — drugi element stabilizujacy 19 — pierwszy uchwyt mocujacy
5 — watek ¢wiczeniowy 20 — pierwszy otwdér mocujacy
6 — podstawa ¢wiczeniowa 21 — pierwsza taSma mocujaca
7 — pierwszy modut podporowy 22 — drugi uchwyt mocujacy

8 — podkfadka 23 — drugi otwdr mocujacy

9 — naped éwiczeniowy 24 — druga tadma mocujaca

10 — wysiegnik 25 — mikrokomputer

11 — podstawka 26 — pierwszy enkoder

12 — wspornik 27 — wybranie

13 — drugi modut podporowy 28 — drugi enkoder

14 — wypust 29 - dioda LED

15 — otwdr regulacyjny 30 — naped obrotowy

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rehabilitacji nadgarstka potaczone z komputerem wyposazonym w klawiature,
myszke i monitor oraz zawierajace podstawe, znamienne tym, ze na podstawie (1), przy je
krawedzi bocznej, osadzony jest naped (2), z ktérego watkiem jednym swoim kohcem pota-
czony jest watek ¢wiczeniowy (5), przy czym w poblizu napedu (2) osadzony jest pierwszy
element stabilizujacy (3) z otworem przelotowym, przez ktéry poprowadzony jest ten watek
¢wiczeniowy (5), ktory drugim swoim kohcem potaczony jest z drugim elementem stabilizuja-
cym (4), ktéry osadzony jest na podstawie (1) przy krawedzi bocznej przeciwnej do mocowania
napedu (2), zas na watku ¢wiczeniowym (5), ruchomo zamocowana jest prostopadto$cienna
podstawa éwiczeniowa (6), ktéra ma otwér wzdtuzny poprowadzony wzdtuz jej diugosci, po-
przez ktéry poprowadzony jest watek ¢wiczeniowy (5), przy czym na gérnej scianie podstawy
¢wiczeniowej (6) zamocowany jest pierwszy modut podporowy (7) dla dtoni, ktéry ma ksztatt
ptaskiego prostopadtoscianu o zaokraglonych rogach, przy czym przy co najmniej jednej
Z jego krawedzi bocznych, na podstawie ¢wiczeniowej (6), zamocowana jest podktadka (8) na
kciuk, a ponadto do spodniej Sciany podstawy ¢wiczeniowej (6), przeciwnej do pierwszego
modutu podporowego (7), zamocowany jest naped ¢wiczeniowy (9), za$ do spodniej Sciany
podstawy (1) zamocowany jest wysiegnik (10), na ktérego drugim kohcu zamocowana jest
podstawka (11), na ktérej jest prostopadtoscienny wspornik (12), na ktérym osadzony jest ru-
chomo drugi modut podporowy (13) dla przedramienia, ktéry ma ksztait ptaskiego prostopa-
dtoscianu o zaokraglonych rogach.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze pierwszy modut podporowy (7) ma w swoje;
gornej czedci, przeciwnej do mocowania do podstawy ¢wiczeniowej (6), przy dwdch jego kra-
wedziach bocznych, po jednym pierwszym uchwycie mocujacym (19) z pierwszym otworem
mocujacym (20), przy czym w dwoch pierwszych otworach mocujacych (20) pierwszych
uchwytéw mocujacych (19) zamocowana jest pierwsza tasma mocujaca (21).
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Urzadzenie wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze drugi modut podporowy (13) ma swo-
jej gornej czesci, przeciwnej do mocowania do wspornika (12), przy dwéch jego krawedziach
bocznych, po jednym drugim uchwycie mocujacym (22) z drugim otworem mocujacym (23),
przy czym w dwoch drugich otworach mocujacych (23) drugich uchwytéw mocujacych (22)
zamocowana jest druga tasma mocujaca (24).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze drugi modut podporowy
(13) na wsporniku (12) osadzony jest poprzez pierwszy enkoder (26).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, Zze na podstawie ¢éwiczenio-
wej (6) zamocowana jest co najmniej jedna dioda LED (29).

Urzadzenie wedtug zastrz. 5, znamienne tym, ze diody LED (29) sa dwie, przy czym kazda
jest przy innym narozu podstawy ¢wiczeniowej (6).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 6, znamienne tym, Zze zawiera ono mikrokom-
puter (25), ktory potaczony jest z komputerem.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 7, znamienne tym, ze wysiegnik (10) do spod-
niej Sciany podstawy (1) zamocowany jest poprzez drugi enkoder (28).

Urzadzenie wedtug zastrz. 8, znamienne tym, ze drugi enkoder (28) na spodniej stronie pod-
stawy (1) zamocowany jest w wybraniu (27).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 9, znamienne tym, ze wysiegnik (10) jest dwu-
dzielny o regulowanej dtugosci.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 10, znamienne tym, ze podstawka (11) ma co
najmniej jeden prostopadty do niej wypust (14), w ktérym sa co najmniej dwa otwory regula-
cyjne (15) utozone w rzedzie prostopadtym do podstawki (11), a ponadto we wsporniku (12)
jest co najmniej jeden otwor mocujacy, przy czym otwér regulacyjny (15) wypustu (14) pod-
stawki (11) potaczony jest z otworem mocujacym wspornika (12) poprzez trzpien (16).
Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 11, znamienne tym, Zze na podstawie ¢wi-
czeniowej (6), pod pierwszym modutem podporowym (7), sa co najmniej cztery napedy
obrotowe (30).

Urzadzenie weditug jednego z zastrz. od 1 do 12, znamienne tym, ze podstawa (1) na swoje;
spodniej stronie ma co najmniej cztery podktadki stabilizujace (17).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 13, znamienne tym, Zze podstawka (11) na
swojej spodniej stronie ma co najmniej jedno obrotowe kétko (18).
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Fig. 3
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Fig. 5
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Fig. 6
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