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Przedmiotem niniejszego  wynalazku
jest urzadzenie do samoczynnego unieru-
chomiania klatek diwigow w razie zerwa-
nia si¢ lin,

Dotychczas stosowane urzadzenia tego
rodzaju maja na celu nagle zatrzymanie
klatki dzwigu po zerwaniu si¢ liny. Na tej
zasadzie oparte urzadzenia nie sa dosta-
tecznie pewne, gdyz nagle zatrzymanie
spadajacej klatki wywoluje niebezpieczne
wstrzasnienia nietylko w samem urzadze-
niu zatrzymujacem, lecz réwniez i w klatce,

Niniejszy wynalazek oparty jest na od-
miennej zasadzie, polega bowiem na zasto-
sowaniu urzadzenia zaciskajacego, unieru-
chomiajacego spadajaca klatke dzwigu
stopniowo i bezpiecznie po osunigciu sie
jej o pewna okreslona wysoko$é, ktéra

mozna ustala¢ dowolnie. Wysoko$é wymie-
nionego osunigcia, po ktérem nastepuje do-
piero zupelne unieruchomienie spadajacej
klatki, wynosi przy urzadzeniu przedsta-
wionem na rysunku, zaleznie od obciaZenia,
okoto 5 do 10 m.

Fig. 1 przedstawia przekréj pionowy u-
rzadzenia wedlug niniejszego wynalazku
wzdluz linji A—B na fig. 2; fig. 2—prze-
kréj wzdtuz linji C—D na fig. 1 i fig, 3—
przekr6j pionowy gérnej czesci klatki
dzwigu wedlug linji E—F na fig. 2.

Urzadzenie wedlug niniejszego wyna-
lazku posiada trzy zasadnicze okresy dzia-
fania, a mianowicie: w chwili gdy winda
jest nieczynna, gdy znajduje sie¢ w ruchu
oraz po zerwaniu si¢ liny.

Na fig. 1 i 2 przedstawione jest urza-
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dzenie w chwili, gdy klatka jest w stanie
nieczynnym, t. j. z opuszczona wolno ling i
widetkami prowadnemi a oraz walcami za-
trzymu]a,ceml b, przyc1<n1<—;tem1 do belki r
sprezyna I,

Przy podnoszeniu sig klatk1 dzwigu na-
ciaga sie lina, podnoszaca réwnoczesnie do
gory widelki prowadnic a, ktére rozszerzo-

nemi ku dolowi ramionami, pokonywujac

dzialanie sprezyny [, rozsuwaja osie d

wraz z osadzonemi na nich walcami zatrzy-

mujacemi b, odsuwajac je od belki r. Klat-
ka dZwigu wobec tego moze si¢ swobodnie
poruszad,

Z chwila zerwania si¢ liny opadaja

.wraz z nia i widelki q, ktére wyslizguja sie
réwnoczeénie z pomiedzy osi d i zwalnia-
ja je. Wskutek tego, pod wplywem silnej
sprezyny [, osie d zblizaja sie do siebie, a
osadzone na nich walce zatrzymujace b
ciskajg belke r i zaczynaja sie¢ natych-
miast obracaé. Obrét walcéow b powoduje
réwnocze$nie obracanie sie $limaka f i §li-
macznicy g, osadzonej na nasrubku A
sworzni m i n, nagwintowanych w odwrot-
nym kierunku, ktére wskutek tego zaczy-
naja si¢ zblizaé do siebie. Ostona i nasrub-
ka h posiada po obu stronach wystepy %
(fig. 3), s$lizgajace si¢ w prowadnicach.
.Goérne sworznie m zawieszone sa na czopie
m', sworznie za§ dolne n zaopatrzone sa w
by n', przesuwajace si¢ w wycieciach n?.
i posiadaja nadto na swych dolnych kori-
cach kliny p oraz wystepy p!, slizgajace
si¢ po odpowiednich prowadnicach gq.

Unieruchomianie  spadajacej
dzwigu odbywa sie samoczynnie zapomoca
zaciskania sig¢ urzadzenia w sposéb naste-
pujacy. Obustronny nacisk na belke 7
obracajacych si¢ obecnie walcow zatrzy-
mujacych b wzrasta bardzo szybko, gdyz
nietylko powoduja go sprezyny [, lecz
przedewszystkiem zmniejsza sie réwnocze-
$nie wzajemna odleglosé ich osi d, ktére
umieszczone przesuwalnie w skosnych i do-
$rodkowych prowadnicach e, przesuwajac

klatki

si¢ ku gorze, zblizaja si¢ do siebie w ten
sposéb, ze umieszczone na nich. walce b
wciskaja si¢ wskutek tego ostremi zebami
coraz bardziej w belke r. Podnoszenie sig
osi d powoduje réwnoczesnie obrét dZzwigni
¢, polaczonych zapomoca lacznikéw o i
czopow c* z osiami d. Wskutek obrotu
dZwigni ¢® zaczynaja réwnoczesnie $ciskac
belke r umieszczone na nich mimosrodowe
polkuliste zaciski ¢. Zaciskanie to zwigksza
si¢ stopniowo, gdyz przesuwajace si¢ do
géry sruby n, posiadajace na swych dol-
nych koficach wystepy p ze sko$nemi po-
wierzchniami, wskutek obracania sie na-
$rubka h, dzialaja jako kliny, naciskajace
na drugi koniec dzwigni ¢® i zwickszaja
jej obrét.

W celu unikniecia tarcia o powierzchnie
klinowe na koricu dZzwigni ¢® umieszczone
sa krazki 2. Widelki sterujace a umocowa-
ne sa w miejscu umocowania liny i powo-
duja réwnoczesne dzialanie dwéch par u-
rzadzeri zaciskajacych, polaczonych osia-
mi d i umieszczonych po obu stronach
klatki dZzwigu na plytach s (fig. 3). Kazda
para: mechanizméw zaciskajacych posiada
ostone ¢ oraz wewnetrzna oslone u, przy-
§rubowana dolna czescia do gornej Sciany
klatki dzwigu.

Przy ponownem uruchomieniu zerwa-
nej . klatki, mechanizmy zaciskajace roz-
luzniaja si¢ same i odkrecaja, wracajac w
ten spos6b do dawnego polozenia,

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do zatrzymywania klatek
dZwigéw po zerwaniu sie liny, znamienne
tem, ze walce uzebione (b), zatrzymujace
klatke, wskutek obrotu nakretki (h) zbliza-
ja sie do siebie, przesuwajac si¢ do géry w
sko$nych i pochylonych ku sobie prowad-
nicach (e) i wywoluja obrét dZwigni (c®),
ktérych mimosrodowe obrotowe zaciski (c)
$ciskajq znajdujaca si¢ pomiedzy nimi bel-
ke (r), przyczem nacisk ich zwigksza sie



SRS

przez to, ze na korice dZzwigni (¢®) dzialaja
czesci (p) w ksztalcie klinow, przymoco-
wanych do dolnych koficow $rub Sciago-
wych (n), ktére przesuwaja sie¢ ku gorze
na skutek obrotu nakretki (h), obracanej
przektadnia $limakowa.

2, Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Zze sworznie $ciggajace, obra-

cane przekladnia $limakowa, przyciskaja
walce zatrzymujace (b) oraz mimosrodowe

zaciski (c) do belki (r).

Franciszek Janotta.
Zastepca: Inz. S. Pawlikowski,

rzecznik patentowy.
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