——
————

[

SRy

 POLSKN
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

48864

Patent dodatkowy
do patentu

Zgloszono:

i e Pierwszenstwo:

URZAD
PATERTOWY
= PRL -

Opublikowano:

11.I11.1963 (P 100 988)

15.X11.1964 o

Kl. 21 ¢, 57/15

UKD

Twérca wynalazku: inz. Hieronim Goérski

Wlasciciel patentu: Biuro Projektéw Budownictwa Komunalnego, Wro-
ctaw (Polska)

Rozrusznik automatyczny do silnika pierscieniowego
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Przedmiotem wynalazku jest automatlyczny roz-

‘rusznik do silnika pier§cieniowego zaopatrzony

w uklad przekaznika programowego i rozrusznik
reczny. Rozrusznik automatyczny znajduje zastoso-
wanie przy rozruchu silnikéw elektrycznych pier-
Scieniowych o mocy od 2 do 630 kW i napieciu
od 220/380 do 6000 V.

Znane rozruszniki automatyczne zawierajg duzg
ilos¢ przekaznikéw, sg skomplikowane w obstudze,
zajmujg duzo miejsca, a koszt ich wykonania jest
znaczny.

Wynalazek polega na zastgpieniu znanych §rub
§lizgowych w rozruszniku recznym stykami stalymi
polaczonymi z urzgdzeniem rozruchowym, sterowa-
nym za pomocy przekaZnika programowego oraz
przekaznika pomocniczego.

Rozruch automatyczny silnika pier§cieniowego
nastepuje wedlug zalozonego programu.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest na zalg-
czonych rysunkach, na ktérych fig. 1 przedsiawia
jednobiegunowy schemat polgczen automatycznego
rozrusznika, a fig. 2 — pelny schemat obwodéw
automatycznego sterowania rozrusznika.

Rozrusznik skilada sie z wylgcznika 2, stuzgcego
do samoczynnego zalgczania i wylgczania silnika 1,
przelgcznika grupowego 3, przekaZnika pomocni-
czego 4, odpowiedniego przekaZnika programowe-
go 5, stycznik6w 6, 7, 8, 9 i 10 oraz rozrusznika
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recznego 11, na ktérego styki §lizgowe 13 nalozone
sg styki state 12.

Rozruch silnika 1 nastepuje z chwilg podania
impulsu za pomocg przelgcznika 3 na cewke prze-
kaznika pomocniczego 4. W tym czasie stycznik 6
jest wylgczony. Przekaznik pomocniczy 4 urucha-
mia przekaznik programowy 5, ktéry wigcza stycz-
nik 10, a mnastepnie wylgcznik 2 silnika 1. Stycz-
nik 10 zwiera opér pierwszego stopnia rozrusznika
recznego 11, a po Scifle okre§lonym czasie za po-
mocg przekaznika programowego 5 zostajg zalgczo-
ne kolejno styczniki 9, 8, 7, 6.

Po zalgczeniu stycznika 6 przekaznik programo-
wy 5 wylacza styczniki 10, 9, 8, 7, przy czym stycz-
nik 7 przerywa jednocze$Snie obwo6d przekaznika
pomocniczego 4, ktory z kolei wylgcza przekaznik
programowy 5. Stycznik 6 i wylgcznik 2 maja
uklady samopodtlfzymujace i w czasie normalnej
pracy silnika 1 sg zalaczone.

Istnieje réwniez mozliwo$é recznego zalgczania
i wylaczania silnika 1. Cykl rozruchu pierscienio-
wego silnika 1 za pomocg automatycznego rozrusz-
nika wedlug wynalazku moze byé regulowany
przez wymiane tarcz programowych oraz przeklad-
ni zebatej mapedzajacej tarcze programowe, przy
czym czas rozruchu silnika 1, malezy kazdorazo-
wo odpowiednio dobieraé. Czas ten moze wynosié
od 5 do 120 sekund.

|

:go,)-

fof Letawgt



3 4
Zastrzezenie patentowe wym, znamienny tym, ze styki stale (12) zamoco-
Rozrusznik automatyczny do silnika pierscienio- wane sg na stykach §lizgowych (13), a do auloma-
wego, w ktérego korpusie znajdujg sie styki po- tycznego rozruchu stuzy przekaznik programowy
taczone z automatycznym urzgdzeniem rozrucho- (5) oraz przekaznik pomocniczy (4).
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