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(>1) Medzioperalny oto¥ny dopravnik, najm# pre skupinovi montédZ

Predmetom vyndlezu je prevedenie medzioperatného otofného dopravnika, najmé pre sku-

pinovyi montéZ, napr{klad rir na pelenie.

Doteraz sa jednotlivé skupiny alebo podskupiny montovaného vyrobku moptujd na sa-
mostatnfch pracoviskdch, umiestnenych mimo findlnej montéZnej linky, ktord potom Vv pria-
mej névéznosti zdsobujd. Monté% skupin, respektive podskupin montovaného vyrobku pred-
stavuje vZdy niekolko samostatnych pracovisk, ktorych polet je dany rozsahom montéZnych
oﬁerécii s ur&itou pracnostou. Medzi opera¥né doprava medzi tymito pracoviskami sa prevé-
dza bud rufne, alebo valefkovymi tratami, pésovjmi dopravnikmi, alebo priemo¥iarymi syn-
chrdnnymi, respektive asynchronnymi dopravafkmi réznych kondtrukeif. Pri pouZitf valle-
kovych a pdsovych dopravanikov sa rozpracovéﬁané skupina vyrobku spravidla vkladd volpe
na dopravnik a tak sa posiva medzi jednotlivymi pracoviskami. U vitsich a ta%isich monto-
vanych celkov sa na priemo&iarych synchrénnych, respektive asynchrénnych dopravnfkoch
rozpracované skupiny vyrobku prepravuji medzi pracoviskami vvrbznych upinagoch a poloho~
vadldch, v ktorych sa siufasne prevédza aj montd%. Napriklad monté? rury na pelenie do
elektrického spordka sa v su%asnosti prevddza na stole, kde manipuldcia do poZadovenych
montéZnych poldh vyZaduje gnadny fyzickd némahu.
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Nevyhodou monté%e na stoloch s rufnou manipuldciou u taZdich montovanych celkov Jje
znadné fyzické nédmeha montéinych pracovnikov., Pri montézi s medzioperafnou dopravou me-
dzi pracoviskami na montdZinych synchrénnych dopravnikoch vznikd psychickd zdtaZ pracovn{-
kov v désledku pevného taktu dopravnika., DalZou nevyhodou pri montd%i skupin a podskupin
na synchronnych a asynchronnych dopravnfkoch s upfna¥mi alebo polohovadlami je ich vyS&ia
cena v ddsledku vié¥dieho poltu upinadov, ktoré sa nachédzaji prédzdne na vratnej vetve
dopravnika, respektive'u asynchronnych dopravnikov i v predzdsobe u jednotlivych montdi-
nych stanic. | '

Vy35ie uvedené nevyhody zmierﬁuje medzioperaZny otolny dopravnik, najmi pre skupi-
novd mont4% podla vyndlezu, ktorého podstatou je, %e na nosnom stlpe je pevne uchytend
valka opatrend ﬁo obvode vystupkami. Polet vystupkov je zhodny s poltom nosnych ramien.
Vedla valky Jje na nosnom stlpe uchyteny areta¥ny kotu&. Areta¥ny kotd¥ je po obvode opa-
treny medzi polohami vwystupkov valky aretainymi drédfkemi. Oproti valke a aretalnému ko-
ti%u je kaZdé nosné rameno opatrené aretainym mechanizmom. Na vonkajdich koncoch nosnych
ramién sy otodne uchytené polohovadld. Do podstaety vyndlezu patri aj to, Ze aretalny me-
chaenizmus je tvoreny zdpadkou a 3mykadlom opatrenym kladkou, ktoré sui uloZené vedla seba
posuvne v telese. Zdpadka je umiestnend oproti aretainému kotui¥u a Smykadlo oproti valke.
Zépadka je uloZené na pruZnom ¥lene a je spojend tishlom s ovlddacou pdkou. Smykadlo je
uloZené na pru%ine a medsi zdpadkou a Smykedlom je v telese uloZené gulilka striedavo za-
padajica do vybraﬂia zépadky a 3mykadla. Daldou podstatou vyndlezu je, Ze polohovadlo je
tvorené noeilom, na ktorom je pevne uchytené vedenie, v ktorom sd posuvne uloZené lavé
Zelust a pravd delust., Lavd Zelust a pravé Selust sl opatrené ovlddacimi kolikmi zasahu-
jicimi do ¥ikmych drdZok upinacieho koti¥a otolne uloZeného nad vedenim, ktory je opatre-

ny¥ pékou. Cinné Zasti lavej ¥eluste a pravéj %eluste su opatrené ustavovacimi stojinami.

Hedzioperaénym otodnym dopravnfkom, najmé pre skupinovi mont4% sa docieli zniZenie
fyzickej némahy pri menipulédcii s montovanym vyrobkom eko pri medeioperanej doprave,
tak aj pri samotnej manipulécii na jednotlivych pracoviskdch, Dalej se nim zni%i psy-
chické zdtaf montdinych pracovnikov v désledku samostatného vysivania zdpadiek pre po-
otofenie nosnych ramien o jeden krok a% po ukopéent avojej operdcie. Vyhddqu dopravnika

je aj jeho nizka cena vzhladom k jeho jednoduchosti a nizkemu po¥tu polohovadiel.

Na pripojenych vykresoch je zndzornené prikladné prevedenie medzioperaZného otold-
ného dopravnfika pre skupinovi montdZ rur na pelenie, kde na obr. 1 je nakresleny nérys,
na obr. 2 je nakresleny p8dorys zariadenia s jednym aretadnym mechanizmom odistenym
a na obr, 3 je nakresleny p8dorys gzariadenia po automatickom uvolneni vdetkych zépadiék

pre gzablokovanie nosnych ramien.

Medzioperalny otolny dopravnik pre skupinovi montédZ pozostévae prikiadne z nosného
stipa 1, na ktorom 8d oto¥ne uloZené Styri nosné ramend 2. Po¥et nosnych ramien je dany
po¥tom montéfnych pracovisk, ktorych pri prikladnom prevedeni na riru na pefenie je.éty-
ri. Na nosnom stipe 1 je pavne uchytend valka 5 a nad fiou taktieZ pevne aretadny kotud 30.
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Valka 5 je opatrend na obvode 3tyrmi vystupkami rovnako vzdialenymi od seba. Aretalny
kotd& 30 mé na svojom obvode vytvorené v medzipolohdch vystupkov 6 va¥ky 5 aretainé
drézky 4. Na kaZdom nosnom ramene 2 je pevne uchyteny areta¥ny mechanizmus J. Aretalny
mechanizmus 3 pozostéva z telesa 29, Vv ktorom s’ vedla seba posuvne uloZené zépadka 7

a Smyksdlo 9. Zépadka 7 je umiestnend oproti aretalného kotui¥a 30 a 3mykadlo 9 kladkou
10 oproti vatke 5. Zépadka 7 je uloZend na pruznom &lene 12 tvorenym tla¥nou pruZinou

a je spojend tiahlom 14 s ovlddacou pdkou 15. Smykadlo 3 je uloZené na pruZine 13. Medzi
zépadkou 7 a Smykadlom 3 je v telese 29 ulozend gulilka 16, ktoréd striedavo zapadd do vy-
brani 8 vytvorenych na zépadke 7 a Smykadle 9.

Na koncoch nosnych ramien 2 s otolne brostrednictvom dapu 26 a nosila 17 uchytené
polohovadléd 28. Polohovadlo 28 je tvorené lavou felustou 18 a pravou Zelustou 19, ktoré
s posuvne uloZené vo vedeni 23 pevne uchytenom na nosidi 17. favéd Zelust 18 a pravd Ze-
Tust 19 sui opatrené ovlddacimi kolfkmi 21, zasshujicimi do Sikmych drédZok 25 upinacieho
kotd¥a 20 oto¥ne uloZeného nad vedenim 23 a opatreného pékou 22. Cinné Zasti Tavej elus-

te 18 a pravej feluste 19 si opatrené ustavovacimi stojinemi 24.

Na zaliastku pracovnej Zinnosti obsluha prvého pracoviska nasunie montovand skupinu,
v prikladnom preveden{ ruru na pe¥enie 27, na ustavovacie stojiny 24 aZ na doraz tak,
aby Yavd Zelust 18 a pravé Zelust 19 sa dostali do vnitra rury ha pelenie 27. Potom ob-
sluha presunie péku 22 do druhej krajnej polohy,\v d651edku_éoho sa lavd &elust 18 a pra-
vé Yelust 19 presuni smerom od seba prostrednictvom 3ikmych drd%ok 25 upinacieho kotuda
20 a ovlddacich kolikov 21. Dosadnutim lavej ¥eluste 18 a pravej Zeluste 19 na bodné
vndtorné steny rury na pelenie 27 je zabezpelené jej pevné uchytenie na polohovadle 28.
Potom obsluha prevedie vlastni monté%nu operéciu, pri ktorej mdZe riru na pelenie 27
s polohovadlom 28 ot4¥at podla potreby okolo &apu 26. Po ukonleni montéinej operécie
obsluha prostrednictvom ovlédacej péky 15 na nosnom ramene 2 a tiahla 14 vysunie zdpadku
7 z aretalnej dréfky 4 aretalného kotuda 30 proti pruZnému ¥lepu 12. Akonédhle sa vybranie
8 zépadky 7 dostane do urovne gulidky 16 tdto je okamZite pfesunuté do vybrenia 8 pros-
trednictvom presunutia 3mykadla 9 pruZinou 13 smerom dopredu af sa kladka 10 oprie o kru-
hovd Zast valky 5. Tym guli¥ka 16 zadrii zdpadku T vo vysunutej polohé a pruiny ¥len 12
zostane stlaleny. Tym je jedna pracovnd poloha nosného ramena 2 odistend a je pripravenéd

na pooto¥enie o jednu polohu, kde sa prevéddza daldia operdcia.

VzhYadom k tomu, %e medzioperalny otolny dopravnik obsahuje Styri montédZne praco-
viskd, je potrebné pre jeho pootofenie o jednu polchu aby po ukoneni montéZnej operécie
na keZdom pracovisku, vdetne zloZenia zmontovanej riry na pelenie 27 z polohovadla 28
v poslednom pracovisku, obsluha kaZdého pracoviska previedla vysunutie zdpadky 7 z are-
tatnej dréZky 4 podla u% popfsaného postupu. Po individuélnom vysunutf{ vSetkjch &tyroch
zépadiek 7, obsluha vykond ruZne pootolenie nosnych ramien 2 o jednu polohu, &o zodpove-
dé jednotlivym pracoviskdm. Po¥as otélania nosnych ramien 2 kledky 10 Smykadiel 9 nabeh-
nd na vystupky 6 vaZky 5 /obr. 3/, v dosledku %oho sd 3mykadld 9 vysuvané smerom od sire-
du valky 5, ¥im stlé¥ajd pruiiny 13. Akondhle sa vybrania 8 3mykadiel 9 dostand oproti
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guliékém 16 tieto su do vybrani 8 dmykadiel presunuté prostrednictvom prufnych &lenov 12

a zépadiek 7, ktoré sd vysunuté a pritlé¥ané na obvod areta¥ného kotu¥a 30. Gulilky 16
takto zadriia 3mykedld 9 v natiahnutej polohe, kedy sd prufiny 13 stlalené. Dalidim po-
otdtanim nosnych ramien 2 sa dosatny zépadky ] oproti aretaZnym drédikem 4, kedy vietky
zépadky ] sa do nich zasund, ¥im sa @aldie otd¥anie nosnych ramien 2 zablokuje a je mo%-
né prevddzat daldie montédine operscie. Tento postup sa pri dalsej medzioperalnej doprave

montovanych skupin opakuje.

Aretovanie medzioperalného oto¥ného dopravnika samostatne je nutné jednak z dovo-
dov jeho zabezpelenia v klude aZ po ukonZenie montéZinych operdeif na vdetkych pracovis-
kéch a jednak z ddvodov zniZenia psychickej zdtaZe obsluhy, ktord vykond odistenie otd-
ania a% po ukondenit evbjej operdcie, a aZ potom mbZe sa previest pooto¥enie dopravnika

o jednu polohu.

Polet ramien mbZe byt Iubovolny a je dany po¥tom montéinych pracovisk skupinovej
montéZe. Taktie% polohovadlo mb%e byt rbéznej kondtrukcie, podla potrieb montovaného vy-

robku.

PREDMET VYNALEZU

1. Medzioperalny otolny dopravnik, najm8 pre skupinovu montéZ, pozostévajici z nosného
atipa, na ktorom si oto¥ne uloZené nosné ramend, vyznalujiuci sa tym, Ze na nosnom
stipe /1/ je pevne uchytend valka /5/ opatrend po obvode vystupkami /6/, ktorgch po-
Zet je zhodny s podtom nosnych ramien /2/, pri¥om vedYa valky /5/ je na nosnom stipe
/1/ uchyteny aretalny kotud¢ /3/ opatreny ﬁo obvode medzi polohami vystupkov /6/ val-
ky /5/ aretadnymi dréikemi /4/, zatial ¥o oproti valke /5/ a areta¥ného kotu2a /30/
Jje kaZdé nosné rameno /2/ opatrené aretalnym mechanizmom /3/ a na vonkajdich koncoch

nosnych ramien /2/ sd otodne uchytené polohovadld /28/.

2. MedzioperaZny otolny dopravnik podla bodu 1 vyznedujdci sa tym, %e aretalny mécha-
nizmus /3/ je tvoreny zépadkou /7/ a Emykadlom /9/ opatrenym kladkou /10/, ktoré
sd uloZené vedla seba posuvhe v telese /29/, zépadka /7/ oproti areta¥ného koti¥a
/30/ a 8mykadlo /9/ oproti valke /5/, prilom zdpadks /7/ je ulpﬁené na pruzhom &lene
/12/ a je spojend tiahlom /14/ s ovlddacou pédkou /15/, kym 3mykadlo /9/. je uloZené
na pruZine /13/ a medzi zdpadkou /7/ a 3mykadlom /9/ je v telese /29/ uloZend gulid-
ka /16/ striedavo zapadajica do vybrania /8/ zédpadky /7/ a Smykadla /9/.

3. Medzioperalny otolny dopravnik podla bodu 1 vyznalujici sa tym, %Ze polohovadlo /28/
Je tvorené nosifom /17/, na ktorom je pevne uchytehé vedenie /23/, v ktorom su posuv-

ne uloZené lavd Zelust /18/ & prav4 ¥elust /19/, ktoré su 6patrené ovlddacimi kolfkmi
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/21/ zesahujucimi do Sikmych dréZok /25/ upinacieho kotuyla /20/ otolne uloZeného nad
vedenim /23/ a opatreného pékou /22/, zatial %o ¥inné Zasti lavej &eluste /18/ a pravej

%eluste 719/ sd opatrené ustavovacimi stojinami /24/.

3 vykresy
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