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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie dozujg-
co-zasypowe do mieszarek i betoniarek, przezna-
czone do wazenia i zaladunku sktadnikéw zapraw
tynkarskich, murarskich, betonéw itp.

Znane urzadzenia dozujgco-wagowe do miesza-
rek do zapraw budowlanych, sg najczeSciej wypo-
sazone w urzgdzenia wagowe oraz kosz zasypowy,
ktory jest weciggany do gory jedng ling, a w dot
opada pod wlasnym ciezarem. Podstawowg wada
tych urzadzen jest to, ze uzyskuje sie niedostatecz-
ny przechyl kosza 45° co uniemozliwia wysyp ma-
terialow lepkich jak np. ciasta wapiennego.

Powyzszych wad nie wykazuje urzgdzenie wed-
tug wynalazku, ktére jest wyposazone w mecha-
nizm powrotu kosza zasypowego oraz wspolny
uklad sterujgcy dla ukiladu wazacego i napedowe-
go. Mechanizm powrotu kosza jest zestawiony z
tulei przymocowanej do Pprowadnicy stalej oraz
dzwigni ze sprezynag powrotng, ktéra jest napina-
na w czasie przechylu kosza zasypowego przy ru-
chu do géry i przesuwa kosz zasypowy w poczat-
kowym okresie ruchu do dolu. Uklad sterujacy
sklada sie ze sterujgcej dzZwigni oraz z zamocowa.
nych na niej krzywek i zderzaka.

Sterujaca dzwignia jest utozyskowana obrotowo w
korpusie (cze$ci stalej), a wspotpracujace z krzyw-
kami rolki sg zamocowane na belce prowadnic ru-
chomych, na skutek czego, obracajgc sterujaca
dzwignig unieruchamia sie lub zwalnia urzadze-
nie wazgce. Ponadto, w korpusie zamocowane sa
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dwa przyciski wspdlpracujgce ze zderzakiem, kt6-
ry powoduje wigczanie silnika wciggarki.

Wprowadzenie wspdlnego ukladu sterowania dla
kosza i wagi upraszcza obstuge urzagdzenia oraz
usuwa mozliwo§¢ przypadkowego uszkodzenia me-
chanizméw, poniewaz w okresie podnoszenia lub
opuszczania kosza uklad wazacy jest zawsze unie.
ruchemiony. Zastosowanie mechanizmoéw powrot-
nych umozliwia gleboki przechyt kosza zasypowe-
go, dochodzacy do 75° co zapewnia latwy i catko-
wity wysyp materialdéw lepkich.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia urzadzenie dozujaco-zasypowe W wi-
doku z boku, fig. 2 — przekroj "A—A” oznaczony

na fig. 1, fig. 3 — przekréj "B—B”, oznaczony na
fig. 2, fig. 4 widok w kierunku ”C”, zaznaczony
na fig. 1.

Jak uwidoczniono na fig. 1—4 do korpusu 1,
stanowigcego podwozie urzadzenia, sy przymoco-
wane na stale prowadnice 2, instalacja wodna 3
oraz dynamomeir 4, ktéry jest powigzany z ukla-
dem wazgcym. W gornej czeSci prowadnic 2 znaj-
dujg sie dwa mechanizmy powrotu kosza zasypo-
wego, ktére sg zestawione z ‘tulei 5, przymocowa-
nych do prowadnic 2 oraz z powrotnych sprezyn
7 i dzwigni 8, osadzonych przesuwnie w tych tu-
lejach. Dzwignie 8 sg wykonane w ksztalcie wy-
gietych pretow.

W korpusie 1 ulozyskowana jest sterujgca diwi-
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gnia 9 z krzywkamij 10 j zderzakiem 11. Krzywki
10 wspélpracuja z rolkami 12, zamocowanymi na
belce poprzecznej prowadnic ruchomych 13, pola-
czonych z dynamometrem 4. Zderzak 11 wspél-
pracujeé z przyciskami 14 i 15, wlaczajacymi sil-
nik weciggarki. Do kosza 16 s zamocowane cigg-
na 17, polgczone osig 18, na ktérej znajdujg sie
rolki 19 i rolka 20, opasana ling 21, polaczona z
bebnem wciggarki. Do prowadnic 13 i 2 sg przy-
mocowane wylgczniki kraficowe 23 i 22,

" Przy pionowym ustawieniu sterujacej 'dZwigni 9,
miedzy krzywkami 10, a rolkami 12 powstaje luz,
dzieki czemu moZna wazy¢ material zasypywany
do kosza 16. Po odpowiednim odwazeniu skladni-
kéw zaprawy obracamy sterujacg diZwignia 9 w
prawo, w tym czasie krzywki 11 naciskajgc na rol-
ki 12 powoduja podniesienie prowadnic rucho-
mych 13 i unieruchomienie ukladu wazacego, a
zderzak 11 maciska na przycisk 15 i uruchamia sil-
nik wciggarki, ktéra za pomoca liny 21 podnosi
kosz 16 w gorne polozenie.

‘W czasie ruchu kosza 16 do g6ry o§ 18 zaczepia .

o diwignie 8 mechanizméw powrotu kosza i napi-
na powrotne sprezyny 7. Po uzyskaniu maksymal-
nego przechytu wylacznik krafticowy 22 wylacza sil-
nik weciggarki i kosz 16 zostaje unieruchomiony.
Po obroceniu sterujacy dzwignia 9 w lewo zderzak
- 11 naciska na przycisk 14 i uruchamia silnik wcig-
garki w odwrotnym kierunku. Po zluzowaniu liny
21 powrotne sprezyny 7 powodujg ruch kosza 16
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do dolu w poczatkowej fazie. W dalszym ciagu
kosz 16 opada pod wlasnym ciezarem a réwnomier-
nie odwijajaca sie lina 21 ogranicza jego szybko$é
ruchu. W dolnym polozeniu kosza 16 wylgcznik
krancowy 23 powoduje wylgczenie silnika.

Po obrdceniu sterujacej diawigni 9 w poloZenie
pionowe kosz 16 jest przygotowany do ponownego
odwazania skladnikéw zaprawy. '

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenije dozujgco-zasypowe do mieszarek i
betoniarek, zwlaszcza do mieszarek do zapraw bu-
dowlanych, mocowane ma podwoziu lub na kon-
strukcji mieszarki, znamienne tym, ze jest wypo-
sazone w mechanizm powrotu kosza zasypdwego,
Ktéry jest zamocowany w gérnej czeSci prowadnic
(2) oraz we wspdlny uklad sterujacy dla ukladu
wazacego i napedowego. '

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
2e mechanizm powrotu kosza zasypowego sklada
sie z tulei (5) przymocowanej do prowadnic (2)
oraz powrotnej sprezyny (7) i dzwigni (8), osadzo-
nej przesuwnie w tej tulei.

3. Urzadzenie wediug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze ukfad sterujgcy sktada sie z ulozyskowa-
nej w korpusie (1), sterujacej dzwigni (9) z krzyw-
kami (10) i zderzakiem (11), oraz wsp6lpracujacych
z nimi rolek (12), zamocowanych na belce poprze-
cznej prowadnic ruchomych (13), i przyciskow (14
i 15) wlaczajgcych silnik weiggarki.
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