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PATENTNI ZAHTJEVI

1.

10.

11.

12.

13.

Postupak za prevenciju preopterecenja mehanizma za podizanje za instalaciju kontejnerske dizalice, koji sadrzi dva
identi¢na mehanizma za podizanje na svakoj strani pogonskog mehanizma (20), svaki s pogonskim motorom (50,
50" ¢ija je pogonska osovina (60, 60") spojena na uzlazno vratilo pogonskog mehanizma (80, 80') a zakoci se 1
otpusta s ciklusom relativno visoke izmjene putem kocnice za upravljanje (90, 90") dok je dizalica u radu, i
sigurnosne kocnice (180, 180") na bubnju za kabel (140, 140") izlaznog vratila (120, 120") pogonskog mehanizma
(20), koja se ukljucuje samo na podetku operacije i iskljucuje na kraju operacije, gdje su kabeli za podizanje (150,
150" koji su omotani oko bubnja za kabel spojeni s teretom (160) ili s blokom glave za primljenog kontejnera
(160), gdje kada se podignuti kontejner podiZe ili pomice, barem jedan senzor (130, 130'), odreduje preopterecenje
ili indikaciju preopterecenja, koji je naznacen time da se sigurnosna koc¢nica (180, 180") na bubnjevima za kabel
kao 1 ko¢nica za blokiranje (70, 70") koja se nalazi na pogonskoj osovini motora (60, 60") aktiviraju putem senzora
(130, 130", ¢ime se zaustavlja inercija motora.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1 naznacen time da se koc¢nica za blokiranje (70, 70) i sigurnosna kocnica
(180, 180" aktiviraju prije nego $to nastupi situacija preoptereéenja.

Postupak prema patentnom zahtjevu 1 ili 2 naznalen time da su kut nagiba tereta (160) i/ili horizontalna
akceleracija tereta utvrdeni kada je potencijalno preopterecenje prepoznato u ranoj fazi.

Postupak prema bilo kojem od prethodnih zahtjeva, naznaden time, da se obje sigurnosne kocnice (180), kao 1
koc¢nice za blokiranje (70), aktiviraju svaki put ubrzanim smanjenjem hidraulickog tlaka koji oslobada pohranjenu
energiju opruge za primjenu koc¢nice.

Postupak prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznaen time da kako bi se mehanizam za
podizanje vratio u rad nakon zaustavljanja u nuzdi, najprije se ko¢nica za blokiranje (70, 70") koja se nalazi na
pogonskom motoru (50, 50") nakratko otpusti da se smanji opterecenje a sigurnosna kocnica (180, 180" koja se
nalazi na bubnjevima za kabel (140, 140") ostaje primijenjena, nakon Cega se ponovno aktivira koénica za
blokiranje (70, 70’) na pogonskom motoru (50, 50" i sigurnosna kocnica (180, 180") koja se nalazi na bubnju za
kabel odmah se otpusta.

Postupak prema patentnom zahtjevu 5 naznalen time da se upotreba i otpustanje kocnica provodi putem
kontrolnog programa elektri¢nog kontrolnog uredaja kako bi se mehanizam za podizanje brzo vratio u rad.
Postupak prema bilo kojem od prethodnih patentnih zahtjeva, naznacen time da se koc¢nica za blokiranje (70, 70")
na pogonskoj osovini pogonskog motora (50, 50" kontrolira tako da radi kao kod¢nica za upravljanje za vrijeme
rada opreme za podizanje, gdje, kada je primljen signal za zaustavljanje od senzora (130, 130"), koc¢nica se brzo
upotrebljava kao blokirajuca kocnica.

Oprema za podizanje za instalaciju kontejnerske dizalice, koja sadrZi dva identi¢éna mehanizma za podizanje na
svakoj strani pogonskog mehanizma (20), svaki s pogonskim motorom (50, 50") ¢ija je pogonska osovina (60, 60')
spojena na ulazno vratilo pogonskog mehanizma (80, 80') na kojemu se nalazi ko¢nica za upravljanje (90, 90", i
sigurnosna koc¢nica (180, 180") na bubnju za kabel (140, 140") izlaznog vratila (120, 120") pogonskog mehanizma
(20), gdje su kabeli za podizanje (150, 150") koji su omotani oko bubnja za kabel spojeni s teretom (160) ili
blokom glave za primljenog kontejnera (160), koja je naznacena time da se barem jedan senzor (130, 130') nalazi
na bloku glave (160) 1/ili na kablu za podizanje izmedu bloka glave (160) 1 bubnja za kabel (140, 140") kako bi se
utvrdilo preopterecenje ili potencijalno preopterecenje i1 blokirajuca kocnica (70, 70") koja se nalazi na pogonskoj
osovini (60, 60") pogonskog motora (50, 50", gdje spomenuta blokirajuc¢a kocnica zajedno s sigurnosnom
ko¢nicom mozZe biti aktivirana putem senzora (130, 130') kada je utvrdeno da je preopterecenje imanentno, gdje je
koc¢nica za upravljanje (90, 90") smjestena na pogonsku osovinu (60, 60') pogonskog motora (50, 50') izmedu
blokiraju¢e koc¢nice (70, 70") 1 pogonskog mehanizma (20).

Oprema za podizanje prema patentnom zahtjevu 8, naznacena time da sigurnosne koc¢nice koje su hidraulicki
aktivirane (180, 180") 1 blokirajuée kocnice (70, 70") su svaka kontrolirane zajedno putem hidrauli¢nog kontrolnog
bloka (70.3, 180.3) koji aktivira brzu primjenu kocnica putem ubrzanog smanjenja hidraulickog tlaka.

Oprema za podizanje prema patentnom zahtjevu 9, naznacena time da hidrauliéni kontrolni blok (70.3, 180.3) ima
dva oduska koji se mogu mijenjati elektronickim signalom jedan oduSak omoguéava ubrzanje smanjenja
hidraulickog tlaka putem velikog protoka kroz popreéne presjeke, dok drugi odusak ¢ini kanal kroz koji moZe
prolaziti hidrauli¢ka tekucina potrebna za koristenje kocnice.

Oprema za podizanje prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu od 8 do 10 naznacena time da ima senzor
za nadziranje napetosti kabla ili vla¢ne sile koji je smjesten na kabele za podizanje kako bi se utvrdilo povecanje
pri opterecenju.

Oprema za podizanje prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu od 8 do 11 naznacena time da ima senzor
za odredivanje kuta nagiba kako bi se odredio kut nagiba tereta (160) i/ili senzor (130, 130") koji radi prilikom
horizontalnog ubrzanja tereta (160) kako bi se utvrdilo moguée preopterecenje.

Oprema za podizanje prema bilo kojem prethodnom patentnom zahtjevu od 8 do 12 naznacena time da ima uredaj
za kontrolu (170) koji, nakon $to se aktivira hitno zaustavljanje, kako bi vratio opremu za podizanje u rad, prvo
momentalno otvori blokiraju¢u kocnicu (70, 70") koja se nalazi na pogonskom motoru (50, 50') dok sigurnosna
koc¢nica (180, 180") koja se nalazi na bubnju za kabel ostaje u upotrebi, u kojem trenutku je blokiraju¢a koénica
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koja se nalazi na pogonskom motoru ponovno upotrjebljena i sigurnosna kocnica koja se nalazi na bubnju za kabel
je momentalno otpustena, i gdje program ponavlja korake koji se izmjenjuju dok uvjeti rada nisu postignuti.
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