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(54) Zafizeni pro zménu tvaru strojnich sou&asti ohybanim a kroucenim

Ze¥{zeni pro zm¥nu tvaru strojnich
soudésti ohybdnim a kroucenim, zejména sou-
¢dsti tydovitych, jejichZ tver je moZno
upravovat plastickou deformeci. Lze vyufit
zejména v\piipadech, kdy je nutné strojni
souddst pPetvarovat, aby se doséhlo pPesné
vzéjemné dhlové polohy dvou p¥ri¥nych Fezd
soudssti, jako je tomu napi. u lopetek tur-
bin, nebo kompresord, Za¥izeni vyufivajici
znémého zpisobu rovnéni lisovénim pomoci
primodarého hydromotoru je vybaveno proti-
lehle uloZenymi otodnymi hlavami pro uchy-
ceni & nastaveni pPetvarovdvené strojni
soudésti.

Prvéd oto¥nd hlava je opatfena ovldde-
cim mechenismem pro vyvozeni krouticiho
momentu & druhd oto¥nd hlave mé brzdu pro
zachyceni tohoto momentu. Mechenismus pro
vyvozen{ krouticiho momentu je tvoren dvé-
ma protilehle ulo¥enymi hydromotory, které

pomoci vhodnd primo¥a¥e a oto¥n¥ pisobicich

prevodnich dflct vytys¥eji potfebny krou-
tic{ moment nutny k zédouci deformaci sou-
¢ésti kroucenim. i
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Vynélez se tykd zarizeni pro zm&nu tvaru strojnich souddsti ohybanim a kroucenim, ze-
jména souldsti tyfovitych, jejichZ tver je mo¥no upravovat plastickou deformasci.

N&které souldsti je nutné p¥i vyrob& tverové& korigovat mechanickym neméhénim, tteré
vyvold trvalé deformace. Znémé jsou rovnaci lisy pro rovnéni ohybénim. Pro deformeci krouce-
nim se pouZiivaji rizné mechenismy, napt. s poufitim 3neku a ¥nekového kola. Tyto mechenismy
nésobl kroutici moment, vyvoleny zpravidla rudnd. Jinym prostifedkem k vyvoléni trvalé de-
formace je napr. ohfev souddsti ve vhodném mist® plamenem, nebo elektricky. Timto zpisobem
1lze v3ak vyvolat jen ohybové deformace, priemZ pouZiti je moZné pouze u nékterych materig-
14.

Nedostatkem provédé&ni pretvarovacich operac{ u nejrizndjdich strojnich soulésti tylo-
vitého tvaru je u ruéné provédénych operaci jejich pracnost @ naméhavost a vysokd ndroZnost
na pracovni zkuSenosti. Upravy provéd&né pomoci technickyeh zadfzeni se soustPedujl predev-
8im do oblasti nejrtzn&jsich rovnacich lisd & jednov&elovych tvarovacich zavizeni. Zarize-
ni, kterd by zajistovela Zddouci deformece strojnich soudésti soudasn¥d jak ohybem, tak krou-
cenim pfi jediném upnuti 2 kterd by byla vyrobn& jednoduchd a proto ka¥dému vyrobci dostup-
nd, nejsou zndmea.

Tento nedostatek odstrefiuje zabfzeni pro zménu tvaru strojnich souddsti ohybsnim a
kroucenim podle vyndlezu. ReZeni, které vyu3ivé znémého zplsobu rovndni lisovénim pomoci
p¥imodarého hydromotoru je vybaveno protilehle uloZenymi otoénymi hlavemi pro uchyceni pie-
tvarovévené strojni souddsti. Podstate zar¥izeni podle vyndlezu spodivé v tom, Ze prvé ototnd
hlava je opatrena ovlédacim mechanismem pro vyvozeni krouticiho momentu & druhéd oto¥nd hlava
mé brzdu pro zachyceni tohoto momentu. Mechenismus pro vyvozeni kroutictho momentu je tvoien
dvéma protilehle uloZenymi p¥imo¥aryui hydromotory, ozubenym hiebenem posuvn® uloZenym
v té&lese ovlddaciho mechanismu 2 ozubenym segmentem pevn¥ spojenym h¥{delem s prvni otoénou
hlavou.

Proti jedné &elni st&né& ozubeného h¥ebene, kterd je v zéb¥ru s ozubenym segmentem, je
uloZena pistnice druhého pfimoéarého hydromotoru 8 proti protilehlé &elni stén¥ ozubeného
h¥ebenu je uloZena souese pistnlce t¥retiho p¥imodarého hydromotoru.

Vyhodou zarizeni podle vyndlezu je, %e umoZnuje provéd¥t ohybéni i krouceni strojnich
souldsti tyovitého tvaru na jednom zarizeni a v jediné technologické operaci, pri jediném
upnuti strojni soufdsti mezi oto¥né hlevy zetizeni p¥i moZnosti pohodlného @ presného nasta~
veni vychozich pracovnich poloh pretvarovévend souldsti, To vede ke zkréceni vyrobnich Zasl,
zvy8eni bezpelnosti préce a odstran&nf fyzické némahy.

Na piipojeném vykresu je zndzorn¥n schematicky p¥iklad provedent zarizeni podle vynd-
lezu. Obr. 1 predstavuje celkové uspordédéni za¥{izeni, obr. 2 znézornuae téstedny Fez ovlid-
dacim mechanismem pro vyvozeni krouticiho momentu.

Na loZi 1 jsou proti sob¥ upevndny dv& skiin& 2, 3, z nichZ prvni sk¥in 2 s prvou
oto¥nou hlavou 4 mé ovlddaci mechanismus 5 pro vyvozeni krouticfho momentu & druhy sk¥in 3
s druhou otonou hlavou & je opatiena brzdou.7. Oto&né hlavy_i; 6 slouzi k uchyceni pFetva-
rovévené strojni souddsti 8. V prostoru mezi ob¥ma otodnymi hlavami 4, 6 je na loZi 1 ulo-
Zen prvy p¥imodary hydromotor 9 jehoZ pistnice 10 mé osu kolmou k podélné ose loZe 1.

Pracovn{ prostor je shora chrénén krytem 11, na ném% Jje upevné&no Ustrojf 12 pro indi-
kaci prihybu. X ovlédaci{mu mechenismu 5 je p¥ipojeno zaefizeni 13 pro indikaci natodeni prvé
oto¥né hlavy 4. Druhé ski{n 3 s druhou otodnou hlavou 6, jako% i primodary hydromotor 9 a
kryt 11 s ustrojim 12 pro indikaci prihybu jsou pfestavitelné podle délky pretvarovévané
strojni soudésti 8 ovlédaci mechenismus 5 pro vyvozeni: krouticiho momentu sestévé z ozube-
ného segmentu 14 upevn&ného na hiifdeli 15. H¥idel 15 nese prvou otodnou hlavu 4. Ozubeny
segment 14 je v zébd&ru s ozubenym hiebenem 16 posuvné ulofenym v tZlese ovlddaciho mecha-
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nismu 5. Proti jedné ¥elnf sté&n& o;pbeného h¥ebenu 16 je uloZena pistnice druhého p¥imola-
rého hydromotoru 17 2 proti protilehlé Zelnl st¥n& ozubeného h¥ebenu 16 je souose uloZena
pistnice t¥etfho primodarého hydromotoru 18.

P#i pretvarovéni kroucenim v- jednom sm&ru plisobi na strojni souldst 8 kroutici moment
vyvozeny tlakem pistnice druhého p¥imodarého hydromotoru 17 ne Zelni sténu ozubeného hie-
bene 6. Posuvny pohyb ozubeného hiebene 16 pisobi pootofeni ozubeného segmentu 14 ve sméru
19 a tim i prvé oto¥né hlavy 4 s upnutou. strojni soutdsti 8. Pistnice t¥etiho primolarého
hydromotoru 18 je zatladovéna ve smdru pohybu pistnice druhého p¥imodarého hydromotoru 17,
priem? ob& streny pistu t¥etiho p¥imofarého hydromotoru 18 jsou hydreulicky voln& propo~
jeny.

P#i vriném pohybu strojni soy:‘.éér’ci 8 ‘do polohy blizké poloze pivodni, ve které je strojni
sou¥dst 8 pln¥ uvolnéna, se kroutici moment opaného sméru prendsi pres ozubeny segment 14
na ozubeny h¥eben 16, ktery Je ték-posuuvén smérem k vychozi poloze. Piitom ozubeny hieben
16 zatladuje pfstnici druhého p¥imolerého hydromotoru 17. Rychlost pohybu je ¥izena regu-
lacl vytoku kapaliny z druhého piimoéarého hydromotoru 17. Po plném uvoln¥ni strojni soulés-
ti 8 po pretvarovéni se pIstnice druhého p¥imo¥arého hydromotoru 17 odddlf od ozubeného
h¥ebenu 16 a zastavi se ve vychozl poloze. ) ‘

Pfi potteb® krouceni strojni souddsti 8 v opedném smyslu se funkce druhého pPimolaré-
ho hydromotoru 17 2 t¥etfho p¥imo¥arého hydromotoru 18 vym¥ni. Ohfbéni strojni sou¥dsti g
se provadi prvym p¥imodarym hydromotorem 9 pd predchozim jejim nastaveni v otolnych hlavéch
4, 6. Indikace velikosti ohybového i krouticiho momentu je zajiSt&na bd&in& znémym zef{zenim.

Zarizeni podle vyndlezu je moZno vyufivat pro zddouci vpravu tvaru tydovitych soulésti
z plastickych meteriéld nap¥. oceli, zejména v pripadech, kde zéleZd na presné vzédjemné
dhlové poloze dvou priénych Fezd souZdstf, jeko je tomu u lopatek turbin a turbokompresord.

PREDMET VYINALEZU

1. Zarizen! pro zmdnu tveru strojnich sou¥ésti ohybénim & kroucenim na jehoZ loZi
jsou ve sk¥inich protilehle uloZeny dv& oto¥né hlavy pro uchycend pfetvarovévan§ strojni
souddsti, které jé opat¥eno pretvarovacim mechenismem, pisobicim na uchycenou strojni sou-
Sést silou kolmou na jeji podélnou osu @ indike¥nim dstrojim prihybu vyznefujici se tim,

%e prvni oto¥né hlava (4) je vybavena ovlddecim mechenismem (5) pro vyvozeni kroutictho mo-
. mentu & druhé otodnd hlava (6) mé brzdu (7) pro zachyceni krouticiho momentu.

2. Zarizen{ podle bodu 1 vyznedujici se tim, ¥e ovlddac{ mechenismus (5) pro vyvozeni
krouticiho momentu je tvoren dvéme protilehle ulofenymi p¥imodarymi hydromotory (17, 18),
ozubenym hiebenem (16) posuvnd uloZenjm v t&lese ovlddaciho mechanismu (5) a ozubenym seg-
mentem (14) pevnd spojenym h¥idelem (15).s prvni{ otoSnou hlavou (4), prilem# proti jedné
Zelni stdn® ozubendho h¥ebenu (16), ktery je v zdb¥ru s ozubenym segmentem (14), Je uloZena
pistnice druhého primo¥arého hydromotoru (17) & proti protilehlé Zelni st¥né ozubeného hie-
benu (16) je uloZena souosé pistnice t¥etfho p¥imolarého hydromotoru (18).

1 list vykrest
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