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Urzadzenie kontrolne do zaryséw spirali

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie kontrolne do' zarysow spirali.

Znane urzadzenia pomiarowe do kontroli spirali na tarczach z¢batych, stanowig zestawienia podzespo-
téw uniwersalnveh. Optyczna glowica podziatlowa i dlugosciomierz poziomy to typowy zestaw. Glowica
stuzy do ustawicenia lub pomiaru kgtowego obrotu tarczy zgbatej. 2 dhugosciomierz do pomiaru promienio-
wvch przemieszczen zarysu spirali na zadanym kacie obrotu. Duza ucigzliwosé w ustawieniu podzespotéw.
cala operacja kontroli jest pracochionna i dlugotrwata, szczegélnie w warunkach produkcji wielkoseryjnej
jest nickorzystna,

Znane sg rowniez przyrzadyv do sprawdzania skoku spirali, w ktoryvch zastosowano doktadna Srubg o
skoku odpowiadajagcym nominalnemu skokowi spirali. W urzadzeniach tych wzorem jest wigc Sruba. ktéra
wraz z nakr¢tka stanowi wymienny komplet dobierany stosownie do skoku mierzonej spirali. W rozwigza-
niach tych stosuje si¢ przeniesienic ruchu nakretki na przemieszczenia czujnika kontrolnego za pomocs
ta$my stalowej lub przekiadni zg¢bate;.

Podstawowymi wadami tych urzadzen nie pozwalajacymi na osiagnig¢cie wystarczajaco wysokiej
dokladnosci pomiaru to bigdy przeniesienia ruchu nakrgtki na czujnik kontrolny oraz biqdv ustalania
wymiennej $ruby.

Wad tych nie posiada znane rozwigzanie, w ktérym zastosowano wzorzec przedmlotowv o ksztaltach i
wymiarach identvcznych z przedmiotem, ktérego spirala ma byé kontrolowana, gdzie przedmiot i wzorzec s
ustalonc i zamocowane w precyzyjnych uchwytach membranowych umieszczonych na wspélnym trzpicniu, a
nap¢d czujnika kontrolnego reazlnowany jest poprzez sztywna ramg, ktorej koncowka przylega do boku
zarysu spirali wzorcowej.

Rozwigzanic to ma pewng niedogodnos¢ polegajacy na koniecznos$ci wymiany wzorca odpowiednio do
skoku spirali kontrolowanej. W celu wyeliminowania koniecznosci kazdorazowej wymiany wzorca przy
zmianie skoku spirali kontrolowanej opracowano wynalazek, w ktorym na $rubie wzorcowej o dowolnym
skoku osadzona jest nakrgtka polaczona sztywno z powierzchnia prowadzycy wspétpracujacg z koncowka
polaczona poprzez sztywna ramg z czujnikiem. Nachylenie powierzchni prowadzacej jest zalezne od skoku
spirali tarczy i skoku $ruby wzorcowej.

Przvklad rozwiazania wedtug wynalazku uwidoczniony jest na rysunku w przekroju poprzecznym.

Sruba 1 usytuowana jest wspolosiowo z trzpieniem 3, z ktora wspolpracuje nakrgtka 9 sztywno
polaczona z powierzchnig prowadzaca 14. Nakretka 9 wspolpracuje z prowadnica 12, ktéra zapewnia
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poosiowy ruch nakrgtce 9. poprzez uklady rolek przesuwajgcych sig¢ po trzpieniu 2. Dla zapewnienia
dokiadnego obrotu i polozenia poosiowego trzpienia 2 zastosowano uklad tozysk promieniowych 10 i
wzdhuznych 11. Powierzchnia prowadzgca 14 jest nachvlona w taki sposéb. by dla danego skoku srubv 1
. przemivszczenia promicniowe hofcowki 13 odpowiadaly teoretveznym wartosciom przyvrostu promienia
spirali na tarczy mierzonej 3 podczas jej obrotu. Potozenie wspotosiowe tarczy 3zapewnia uchwvt 7. ktdrega
polozenie osiowe, podczas montazu urzgdzenia. jest regulowane za pomocg szesciu w krgtow 8 osadzonych w
korpusie 6. Sruba 19 stuzy do realizacji promieniowych przemieszczen szczgk uchwytu membranowego 7.
podczas mocowania tarczy 3.

Ukiad pomiarowy urzadzenia pozwala na okreslenie niedokladnosci zarysu splrall tarczy 3 przez
poréwnanie przemicszczent promieniowych konicéwki 13 na powierzchni 14 z przemieszczeniami koncowki
18 czujnika 17. Uklad pomiarowy tworzy rama 16, cigzarek 18, ktéry zapewnia nacisk na koncéwkg 131
czujnik 17. ktory sapewnia nacisk pomiarowy koncowce 18. Nakr¢tka oporowa 4 stuzy do reulizagji
odksztalcen uchwytu membranowego 7t wspotpracuje z srubg 19, ktdrej koniec opiera si¢ na podkladee §.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie kontrolne do zarysow spirali, w ktorvm spirala tarczy mierzonej ustalona jest w uchwycic
samocentrujacym wspolosiowym ze §ruba wzorcowa z osadzong nakrgtka, znamienne tym, ze nakretka (9),
osadzona na srubie wzorcowej (1) o dowolnym skoku, jest sztvwno polaczona z powierzchnig prowadzaca
(14). ktora wspolpracuje z koncowka (13) potaczona poprzez sztywng ramg (16) z czujnikiem (17).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. |, znamienne tym. z¢ nachylenie pownerzchm prowadzgcej (14) jest zalezne od
skoku spirali tarczy (3) i skoku $ruby wzorcowej (1).
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