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(54) KoZeluZsky stroj s mechanismem pro stabilizaci polohy pracovnich valch

Ko¥eluZfsky stroj s mechanismem pro sta-
bilizaci polohy pracovnich vdlcl se ty¥kd
oboru ko¥%elu¥skych strojd a za¥fzen{ pro
ko¥elu¥ny. Ko¥eluZsky stroj s pracovnimi
‘vdlci uloZenymi na odklopnych uhlovych
pdkdch m4 mechanismus pro stabilizaci
polohy pracovnfch vdlci v uzaviené pracovni
poloze a soudasn& dovéluje provddét zm&nu
jejich pracovni polohy. Ka%Zd4 z obou od-
klopnych dhlovych pdk je oto&né uloZena
na excentrickém Sepu. Odklopnd dhlovd pdka
md nard¥ku, jejiZ plocha je p¥i styku
s dorazem uloZfenym v postranici stroje 8
uspofiddna podle nejvyhodn&j$fho dseku po-
hybu osy excentrického &epu v prdb&hu usta-
vovén{ polohy pracovnich vdlcll, p¥idemZ
osa pru¥né vzpéry, spojujfci prostfednictvim
Zepu thlovou odklopnou péku se zaviracim
excentrem, je kolm& k rovind plochy nardZky
nebo se odchyluje do ostrého dhlu. ReZenf
je mo¥no vyu¥it v koZelu¥ském oboru.
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Vyndlez se tyk4 koéeluiékého stroje s mechanismem pro stabilizaci polohy pracovnich .
védlcd.

KoZeluZské stroje s rotujfcimi pracovnimi vdlci, z nich¥ nejméné jeden je opat¥en
noZi, majf nejmén& jeden dal®f odkldp&jfci se pracovni vdlec pro vloZenf nebo vyjmutf
usné& nebo kiZe pfi'jejim opracovdni. P¥ikldpé&ni odklopného pracovntho v4lce do pracovni
polohy je té% nazyvédno zavirdnim stroje, provdd&né prost¥ednictvim zavfracfho mechanismu,
ktery je nejlast¥ji poh4n&n hydraulicky.

NejCast&ji je u¥fvdno provedenf zaviracfho mechanismu s hydraulickym pf¥i{modarym moto~
rem s ozubenym pfevodem, ktery otd¥f excentry nebo klikami, které jsou na obou strandch
pracovn{ 8{fky - u obou postranic - spojeny vzp&rami s pdkami uloZenymi vykyvné& na &epech
upevn&nych v postranicéch stroje.

Na t&chto vykyvnych pdkdch je pak ulo¥en jeden nebo n&kolik pracovnfch vélcid podle
druhu koZeluZského stroje. U koZeluZskych stroid je nezbytné, aby polohu pracovnfho vélce .
v uzaviené poloze bylo mo¥né m&nit podle opot¥ebenf n&kterého z pracovnich v4lcd nebo
podle tloudtky opracovdvané usn&. Proto byvd uZfvdno vyhodného provedenf, kdy vykyvné
pdky nesouci pracovnf vilec jsou ulofeny na &epech, které jsou excentrické a jsou oto&ng
uloZeny v postranicfch stroje.

Synchronizovanym pootd¥enfm excentrickych Sepl pomocf ustavovacfho za¥fzen{ se pak
m&n{ poloha st¥edu excentrického &epu, kterd souasnd vyvold i zménu polohy pracovniho
védlce v uzaviené poloze. Nevyhodou tohoto provedenf je, %e vlivem vil{ v ulo¥enf sougdsti
zaviracfho mechanismu a ustavovacfho za¥fzenf i vlivem jejich pruZnosti je poloha pracov-
niho vdlce mdlo stabilnf, p¥i opracovdn{i usnf nebo kd%f m&nf{ svoji polohu pf{padn& kmitd
nebo pfekmitne p¥i p¥iklopenf pracovnfho vdlce. Toto v8e m4 vliv na zhorsenf kvality,
pfesnosti a intenzity opracovdnf kd%{ nebo usnf, co% je zv1&3% patrné nap¥fklad u postruho-
vacich strojd.

Pro zvy3en{ stability polohy pracovnich v#lcd je proto u n&kterych koZeluZskych
strojd pouZfvdno nardZek upevnénych na vykyvnych pdkdch, které jsou predpdtfm pruzin vésta—
vénych do vzpér zaviracfho mechanismu p¥itladovény na dorazy upevn&né na postranicich.
Sou&asné dorazy a nard¥ky pou%fvané u koZelu¥skych strojl maj{ dorazové plochy kolmé
na smér vykyvného pohybu pdk.

Toto vytvofenf a uspofdddnf{ vZak neumoZiiuje provedené zm&ny polohy pracovniho vélce
v uzaviené poloze. Proto je pot¥ebné uZft ngkladn¥j¥fho uspo¥4ddnf, kdy pracovn{ proti-
vdlec, obvykle se jednd o no¥ovy vdlec, musf byt ulo¥en posuvné nebo vykyvn&, aby mohla
jeho poloha prostfednictvim za¥fzenf pro vyvoldni posuvu nebo vykyvu upravena.

Timto uspofdddnim se vSak op&t vyrazn& zhor¥{ stabilita polohy tohoto pracovniho
protivdlce.

Nedostatky dosud zndmych koZeluZskych strojl s mechanismy pro zlep8eni stabilizace
polohy pracovnich v&lcl odstrafiuje vyndlez, jeho% podstata spoéivd v tom, %e nejmén& jedna
krajnf poloha osy excentritkého ¥epu, na n&m¥ je uloZena vdhlovd odklopnd pdka nesouct
pracovni vdlec, le%{ na sestupné &4sti kruhové drdhy osy excentrického Zepu ke svislici
prochdzejfcf st¥edem Zepu oto¥né ulo¥eného w: postranici, p¥i¥em¥ rovina prolofend krajnf-
mi polohami os excentrického &epu je rovnob&#nd s rovinou plochy narid¥ky upevn&né na
dhlové odklopné pdce nebo s nf svird dhel do 10° pfi styku nardfky s dorazem uloZenym
v postranici a soudasné osa pru¥né vzpdry, spojujfci prostfednictvim Gepu dhlovou odklopnou
pdku se zaviracim excentrem, je kolm& k rovin& plochy nard¥ky nebo s ni svird dhel v&t3f
nez 80°, pfitem#? excentricky Zep je umfstdn uvnit¥ tohoto dhlu.
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Plochd nardfka mi%e byt upevn&na i na postranici stroje a doraz pfichdzejfc{ s nf do
stykn je pak ulo¥en v dhlové odklopné pice. Doraz p¥ichdzejfcf do styku s nardZkou je
excentricky a je oto&nd ulo¥en prostfednictvim svého druhého &epu pro individudln{ zm&nu
polohy pracovnfho vdlce na obou strandch pracovni ¥{¥ky. Ghel roviny v ni% le%{ funkdni
plocha nari¥ky je sefiditelny.

Krajnf polohy osy excentrického %epu, na némZ je uloZena uhlov4 odklopnd pdka, odpo-
vidajfcf nejvit3{ a nejmen®{ vzd4lenosti os pracovnfho vdlce a pracovniho protivdlce
p¥i novém nebo zcela opotfebeném pracovnim vdlci s ohledem na nejmens{ a nejvét3f tloultku
pracovdvané usné.

Hlavnimi pfednostmi koZeluZského stroje se za¥f{zenfm pro stabilizaci polohy pracovnich
v4lcd podle vyndlezu je moZnost jednoduchého dosaZeni stabiln{ polohy pracovnich vdlci.
Poloha jednoho nebo n&kolika pracovnich vélcd uloZengch na dhlové vykyvné pdce je fixovéna
jejfm sev¥ienim na dorazu pomoc{ p¥edp&t{ pru¥né vzpdry tak, Ze je moZné jednodu8e providét
i zm&nu jejich polohy. Poloha pracovniho protivdlce pak miZe byt jednodude fixovéna jeho
pevnym ulo¥enfm na postranicfch stroje.

Toto uspofdddni vyrazné zvySuje tuhost uloZeni hlavnich funkdnfch souldsti koZeluZského
stroje a odolnost proti vibracim, coZ je zv148¥ ddle¥ité u koZelu¥skych strojd provddéjfcich
t¥fskové opracovdn{ kfiZ{ nebo usn{ jako jsou stroje postruhovacf, mizd¥icf, brousici
a podobn&. P¥fnosy tohoto uspofdddn{ jsou ve zvySen{ p¥esnosti, kvality i produktivity
pfi rovnomérné intenzitd opracovéni usni. Toho je dosa¥eno p¥i jednoduchém provedenf stroje
a mechanismi, coZ jeho vyrobnf ndklady sniZfuje stejnd jako ndroky na sefizovdnf a udrZovén{
v provozu a zvy3uje provozn{ spolehlivost.

Na pfipojenych vykresech je zndzorn&n koZelu¥sky stroj s mechanismem pro stabilizaci
polohy pracovnfch v4lcd, kde na obr. 1 je v pf{&ném fezu zndzorné&na &dst postruhovaciho
stroje, kterou se pfedm&t vyndlezu zabyvd, s mechanismem pro p¥iklép&ni - zavirédng
pracovniho, v tomto p¥ipadé poklddaciho vdlce. Pro zjednoduSenf je zde zobrazeni provedeno
jen na jedné strand stroje u pravé postranice. Na obr. 2 je zndzornéno pfikladné provedeni
%¥4sti mechanismu pro zavirdnf poklddacfho vdlce podle obr. 1 s nardZkou upevné&nou na

postranici stroje.

NoZovy vilec 3 je uloZen obvyklym zplisobem v nezndzorn&ném loZisku, které je nepohyb-
1iv& upevnéno na postranici 2. Poklddaci vdlec 1 je uloZen zndmym zplsobem v nezndzorné&nych
lo¥iskdch na dhlové odklopné pdce 4. Poddvaci vdlec 5 je obvyklym zplsobem pfedpétim pruZiny
6 udrZovén ve styku s poklddacim vdlcem 1.

Uhlov4 odklopnd pdka 4 je vykyvnd kolem excentrického &epu 7, pfiZem# druhd &dst
&epu 8.je oto&n& uloZena v postranici 2. Zndmym zplisobem je provedeno spojenf dhlové
odklopné piky 4 se zavirac{m excentrem 10, ktery je pevn& spojen s prib&Zinou hffdelf 12.

Bpojenf dhlové odklopné pdky 4 se zaviracim excentrem 10 je provedeno pruZnou vzp&rou
sestdvajfcf z loZiskového oka 13, v némZ je nadroubovén 3roub 14 a poji¥t&n maticf 15,
pruZiny 16 uloZené na misce 17 opirajic{ se o matici 18 na 3roubu 14, krouZkd 19 navledeném
na d¥fku Sroubu 14 a opfrajfcfho se o pruZinu 16 a oplofeny &ep 20, jehoZ otvorem 21
prochdz{ druhy z4vitovy konec Sroubu 14, na némZ je na vzd4lenost 25 naSroubovdna matice.
23 pojisténd matici 24. :

OploSeny Zep 20 je oto&n& uloZen v neznizornéném rozvidleni dhlové odklopné pdky 4.
NardZka 26, upevnénd 3rouby 47 a podepfend stavécimi Zrouby 45 s pojistnymi maticemi 46
na dhlové odklopné pdce 4, je v uzaviené poloze udr¥ovand ve styku s excentrickym &Eepem
dorazu 27, jeho¥ druhd vdlcovd %4st 28 je otoin& uloZena v postranici 2. Pdka 29 opatfend
rukojetf{ 30 je spojena s excentrickym Sepem dorazu 27. Souddsti pdky gg je kolfik gi, ktery
zapad4 v jednotlivych polohdch do otvord 32 uspo¥ddanych na kruhovém oblouku v postranici 2.
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Krajn{ polohy os 35, 36 excentrického fepu 7, na ném% je uloZena odklopnd pdka 4,
leZf na sestupné &dsti kruhové drdhy 37 pohybu excentrického Cepu 7, kterd sm&fuje
ke svislici 38 prochdzejfcf st¥edem ggvéepu 8 ulo¥eného v postranici 2. Rovina 41 prolofe-
nd krajnimi polohami os 35, 36 excentrického &epu 7 je rovnob&%nd s rovinou 40 plochy
nardZky 26 nebo s n{ svird dhel 42 do 10°.

Osa 43 pru#né vzpéry sestdvajic{ z loZiskového oka 13, Xroubu 14, misky 17, matice 18
a krouZku 19 je p¥itom kolm4 k rovin& 40 plochy nard¥ky 26 nebo s ni svird ostry ihel 44
v&tsL ne¥ 80°, piifemZ excentricky &ep 7 je umistén uvnit¥ tohoto dhlu 44. Krajnif .polohy
os 35, 36 excentrického Cepu 7 jsou urdeny nejvét3{ a nejmen3f{ vzd4lenost{ os no¥ového
vdlce 3 a poklddactfho vilce 1} pfi novych nebo zcela opot¥ebenych no¥fch 33 noZového vilce
3, 1 nejvét3{ a nejmen¥f{ tlou¥tku neznizorn&né opracovdvané usné.

K dhlové pdce 4 byvd u postruhovacich stroji p¥ipevn&n stl 34. Sipka 9 zndzorfuje smdr
odkldpén{ poklddactho vdlce 1 a ¥ipka 1l smér pootdleni zaviracfho excentru 10 s prdbdZnou
h¥fdelf 12 p¥i otviracf{m pohybu. Na obr. 2 je zndzorn&no p¥ikladné provedenf ¥4sti mechanismu
podle obr. 1, kde nard¥ka 26 je upevnéna na postranici 2 a doraz 27 ﬁe upevnén na dhlové
odklopné pice 4. Toto uspofdddni umoZnuje u nékterych ko¥eluiskych strojl, -kde nen{ pot¥eb-
né, aby poloha dorazu 27 byla nastavitelnd ddle zjednodu¥it uspo¥4d4dnf mechanismu.

Funkce mechanismu podle obr. 1 je ndsledujfcf. Bezprostfedn& p¥ed koncem uzaviracfho
pohybu, vyvolaném pooto¥enim zaviracfho excentru 10 na'brﬁbéihé‘hfideli 12 proti sméru
§ipky 11, nardZka 26 dosedne na doraz 27. P¥i dokondeni iavtrécihp pohybu proti sméru
Eipky 11 dojde ke stladeni pruZiny 16, takZfe mezi matici'gg.ébopioéenYm &epem 20 se
vytvof{ vzddlenost 25, kterd dovoluje vykompenzovat zmény polohy uhlové odklopné pdky 4
v prib&hu ustavovdni polohy poklddaciho vdlce 1, které se provéaiiprostfednictvim poot&-
8enf excentrického &epu 7 pomocf obvyklého nezndzorn¥ného za¥fzenf nebo pootddenim
excentrického dorazu 27 pomoc{ pdky 29 s rukojetf 30 napi. p¥i individudlnf zm&n& tlou¥fky
nadikmenfm polohy poklédaciho vdlce 1 u postruhovacich stroji.

Predpét{ prufiny 16, které se pfenese prostfednictvim krouZku 19 na oplo3eny &ep 20
a tfm na dhlovou odklopnou pdku 4, ji sevie prostfednictvim dorazu 26 na excentrickém
dorazu 27 a tim dojde k fixaci polohy poklddacfho vdlce 1, ktery je na hlové odklopné
pdce 4 uloZen. Soudasn& dojde vlivem uspof4ddnf roviny 40 nard¥ky 26 v tdhlu 44 k ose
43 pruZné vzpdry sestdvajfci z loZiskového oka 13, Sroubu 14, misky 17, matice 18 a krouZku
19 a umfstdnfm excentrického Cepu uvnitf tohoto udhlu 44, k vymezenf vilf v uloZenf dhlové
odklopné piky 4 na excentrickém &epu 7, v uloZeni jeho &epu 8 v postranici 2 i v nezndzor-
n&ném zafifzen{ pro zm&nu polohy poklddacfho vdlce 1 v nezndzornéném sm¥ru pracovniho
za¥fzeni.

Néjlep§£ vymezenf{ vidlf, nejvyhodn&j¥{ zmé&nu polohy poklddacfho vdlce 1 vzhledem k po-
ddvacimu vdlci 5 i nejmen¥{ zﬁény v pfedp&tf pruZiny 16 pak umofiuje takovy pohyb excentric-
kého &epu 7, ktery leZf na sestupné &4sti kruhové drdhy 37 pohybu excentrického &epu 7 osy
35, 36 sm&¥ujfct ke svisiici éﬁ prochdzejf{c{ st¥edem 39 &epu 8 otolné& uloXenym v postranici
2. Krajni polohy osy gg,’gg excentrického Cepu pak leZ{ v rovin& 41, kterd je rovnob&Znd

s rovinou 40 plochy nardZky 26 nebo s rovinou 40 plochy naré¥ky 26 svird dhel do 10°.

Pro presn&jsf ustaVenr stejné abnejvhodnéj§i polohy nardZky 26 na obou strédnich
praéqvni E{¥ky SIOuiiisfaVébi érbﬁby_gg za¥roubované v ;éiese dhlové odklopné pdky 4 a
pojisténé maticemi 46. Nard¥ka 26 je p¥ipevn&na k udhlové odklopné pice 4 Srouby 47 jejichZ
d¥fky prochdzejf nezndzorndnymi zvétSenymi otvory nebo drdikami v nard¥ce 26.

Opracovéni nezndzorn&né usn& prov4df no¥ovy vélec 3 na pokléddacim vilci.l, p¥idemZ
usenl k opracovdni pod4vd poddvacf vdlec 5, ktery ji soudasné vlivem pfedpdt{ pruZiny 6
ptitladuje k poklddacfmu vdleci 5.
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Mechanismu pro stabilizaci polohy pracovnich v4lel je mo¥né ‘pouZft u fady koéeluéskjch
strojd s excentrickym, klikovym nebo hydraulickym zaviracim zaff{zenim s odklopnymi pra-
covnimi vdlci jako jsou stroje postruhovact, mizdrici vyrédZect, mékéici, brousicf a daldf.

Hlavni p¥ednosti podle vyndlezu je zaruéenéfdosaieni stabilnf polohy hlavnich pracovnich
vdlch, p¥i vyhodn& provddéné zméné polohy odklopn&ch pracovnich vélcd, co% pfind¥f zvjSe-
ni{ pfesnosti i produktivity p¥i rovnomérné,intenéité opracovdnf usni. Toho je dosaZeno
p¥i jednoduchém provedeni mechanismu, co? sniZuje négklady na jeho vyrobu i ndroky na
sefizovdn{ a ddrZbu p¥i provozu strojd.

PREDMET VYNALEZU

1. Ko¥elu¥sky stroj s mechanismem pro stabilizaci polohy pracovnich vdlel s nejméng
jednim pracovnim vdlcem uloZenym na odklopnych pdkdch spojenych pruZnymi vzp&rami s excentry
nebo klikami zaviraciho mechanismu, kde odklopné pdky jsou uloZeny na excentrickych. &epech
a majf nard¥ky p¥ichdzejfcf do styku s excentrickymi dorazy uloZenymi v postranicich,
vyznadujfci se tfm, %e nejmén& jedna krajni poloha osy /35/ excentrického &epu /7/, na
n&m# je uloZena dhlovd odklopnd pdka /4/ nesouci pracovni védlec /1/, le¥i na sestupné &dsti
kruhové drihy /37/ pohybu osy /35/ excentrického &epu /7/ ke svislici /38/ prochdzejici
st¥edem /39/ Gepu /8/ oto¥n& uloZeného v postranici /2/, pfifem? rovina /41/ proloZend
krajnfmi polohami os /35, 36/ excentrického &epu /7/ je rovnob&ind s rovinou /40/ plochy
nard¥ky /26/ upevn¥né mna thlové odklopné pice /4/ nebo s nf svir4 dhel /42/ do 10° p¥i
styku nardzky /26/ s dorazem /27/ uloZenym v postranici’ /2/ a soudasné osa /43/ pruZné vzpéry
sestdvajfci z lo¥iskového oka /13/, Sroubu /14/,bmisky /17/, matice /18/, krouZku /19/
spojujflci prost¥ednictvim &epu /20/ dhlovou odklopnou péku /4/ se zaviraci{m excentrem /10/,
je kolmd k rovin& /40/ plochy nard¥ky /26/ nebo s nf svird dhel /44/ v&t3{ nei 80°, p¥i%emZ
excentricky &ep /7/ je umist&n uvnit¥ tohoto dhlu /44/.

2. Ko¥elu¥sky stroj s mechanismem pro stabilizaci polohy pracovnich vélcﬁ podle bodu 1,
vyznadujfcf se tfm, ¥e nardfka /26/ je upevnéna na postranici /2/ a doraz /27/ pfichézejici
s nard¥kou /26/ do styku je uloZen v dhlové odklopné pdce /4/.

3. Ko¥elu¥sky stroj s mechanismem pro stabilizaci polohy pracovnich vdlcd podle bodu 1,
vyznadujic{ se tfm, ¥e nardika /26/ pEfichdzd do styku s dorazem /27/, ktery je excentricky
a je oto¥n& ulo¥en prost¥ednictvim svého &epu /28/ pro individudln{ zm&nu polohy pracovniho
v4lce /1/ na obou jeho strandch.

4. Ko¥elu¥sky stroj s mechanismem pro stabilizaei polohy pracovnich vdlcd podle bodu 1,
vyznatujfci se tim, Ze dhel /42/ roviny /40/ plochy nardiky /26/ je sefiditelny pomoci
stavécfch ¥roubd /45/ a matic /46/.
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Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

