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(57)摘要

本发明公开了一种养猪场用饲料全自动输

送供给装置，涉及养猪场技术领域，首先通过第

一控制阀门将原料仓内部的原料导入粉碎仓中，

设置在粉碎仓内部的粉碎轮，通过驱动电机的驱

动可以对进入粉碎仓内部的原料进行粉碎，便于

对原料进行充分搅拌提升投喂的效果，两个原料

仓的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配

合第一控制阀门的设置，可以对每次破碎的原料

量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件，通过

输送电机驱动绞龙对饲料进行输送，避免原料在

进入搅拌仓过程中出现堵塞导致机构出现故障

的情况，通过连接块相连接的输送前管体和输送

后管体，便于进行拆卸清理，提升该饲料自动输

送机构的实际使用效果，配合设置在输送前管体

中部的可视窗口。
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1.一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，包括安置架(1)和搅拌组件

(4)，所述安置架(1)包括框架体(101)、出料仓(102)、出料输送带(103)和定量挡板(104)，

且框架体(101)的下端右侧设置有出料仓(102)，所述出料仓(102)的内侧设置有出料输送

带(103)，且出料输送带(103)的外侧设置有定量挡板(104)，所述出料输送带(103)与出料

仓(102)呈平行状分布，且定量挡板(104)均匀分布于出料输送带(103)的外侧，并且定量挡

板(104)与出料输送带(103)呈垂直状分布，安置架(1)的左侧上方设置有粉碎组件(2)，且

粉碎组件(2)的下端连接有输送组件(3)，所述搅拌组件(4)连接于输送组件(3)的右侧，且

搅拌组件(4)包括搅拌仓(401)、搅拌电机(402)、搅拌轴(403)、搅拌叶(404)、加热块(405)、

第二控制阀门(406)、进料口(407)、进水口(408)、泵体(409)和水箱(4010)，所述搅拌仓

(401)的上端设置有搅拌电机(402)，且搅拌电机(402)的下端连接有搅拌轴(403)，所述搅

拌轴(403)的外侧设置有搅拌叶(404)，所述搅拌仓(401)的内部两侧设置有加热块(405)，

且搅拌仓(401)的底部设置有第二控制阀门(406)，所述搅拌仓(401)的左侧从上至下依次

设置有进料口(407)和进水口(408)，且进水口(408)的外侧连接有泵体(409)，所述泵体

(409)的另一端连接有水箱(4010)。

2.根据权利要求1所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述粉

碎组件(2)包括粉碎仓(201)、原料仓(202)、第一控制阀门(203)、粉碎轮(204)、齿轮传动箱

(205)和驱动电机(206)，且粉碎仓(201)的上端设置有原料仓(202)，所述原料仓(202)的下

端连接有第一控制阀门(203)，所述粉碎仓(201)的内部设置有粉碎轮(204)，且粉碎轮

(204)的一端连接有齿轮传动箱(205)，所述齿轮传动箱(205)的另一侧连接有驱动电机

(206)。

3.根据权利要求2所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述粉

碎轮(204)沿粉碎仓(201)的中轴线对称分布，且原料仓(202)对称分布于粉碎仓(201)的上

端，并且原料仓(202)通过第一控制阀门(203)与粉碎轮(204)之间构成连通结构。

4.根据权利要求3所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述输

送组件(3)包括输送后管体(301)、绞龙(302)、输送电机(303)、输送前管体(304)、连接块

(305)、橡胶层(306)和可视窗口(307)，且输送后管体(301)的内部设置有绞龙(302)，所述

绞龙(302)的一端连接有输送电机(303)，所述输送后管体(301)的前端连接有输送前管体

(304)，且输送后管体(301)与输送前管体(304)的外部两侧均设置有连接块(305)，所述输

送后管体(301)的边缘外表面设置有橡胶层(306)，所述输送前管体(304)的前端中部设置

有可视窗口(307)。

5.根据权利要求4所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述绞

龙(302)与输送后管体(301)呈同圆心分布，且绞龙(302)通过输送电机(303)与输送后管体

(301)和输送前管体(304)之间构成旋转结构。

6.根据权利要求5所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述橡

胶层(306)与输送后管体(301)呈嵌入连接，且输送前管体(304)通过连接块(305)与输送后

管体(301)之间构成活动结构，并且可视窗口(307)与输送前管体(304)之间为固定连接。

7.根据权利要求6所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述搅

拌叶(404)与搅拌轴(403)之间为固定连接，且搅拌叶(404)通过搅拌轴(403)与搅拌电机

(402)之间构成旋转结构，并且搅拌叶(404)设置有两组。
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8.根据权利要求7所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，所述加

热块(405)沿搅拌仓(401)的竖直中轴线对称分布，且搅拌仓(401)下端呈锥形结构，并且第

二控制阀门(406)与搅拌仓(401)呈垂直状分布。

9.根据权利要求8所述的一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，其特征在于，该输送

供给装置还包括如下使用方法：

步骤1：首先通过第一控制阀门(203)将原料仓(202)内部的原料导入粉碎仓(201)中，

设置在粉碎仓(201)内部的粉碎轮(204)，通过驱动电机(206)的驱动可以对进入粉碎仓

(201)内部的原料进行粉碎，便于对原料进行充分搅拌提升投喂的效果；

步骤2：两个原料仓(202)的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配合第一控制阀

门(203)的设置，可以对每次破碎的原料量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件(3)，通过

输送电机(303)驱动绞龙(302)对饲料进行输送，避免原料在进入搅拌仓(401)过程中出现

堵塞导致机构出现故障的情况；

步骤3：通过连接块(305)相连接的输送前管体(304)和输送后管体(301)，便于进行拆

卸清理，提升该饲料自动输送机构的实际使用效果，配合设置在输送前管体(304)中部的可

视窗口(307)，可以实时对输送过程中的饲料进行查看，保证该机构工作的持续性与有效

性；

步骤4：饲料进入搅拌仓(401)内部，搅拌叶(404)在搅拌轴(403)和搅拌电机(402)的带

动下可以对进入搅拌仓(401)内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓(401)一侧连接有的水箱

(4010)，可以进行干湿两种饲料的搅拌工作；

步骤5：设置在搅拌仓(401)内部两侧的加热块(405)，可以对搅拌过程中的原料进行加

热，底部呈锥形结构的搅拌仓(401)，配合转动的搅拌叶(404)，有效避免饲料在搅拌仓

(401)内部出现堵塞的情况；

步骤6：垂直状分布的第二控制阀门(406)与搅拌仓(401)，可以保证之间位置的准确

性，通过第二控制阀门(406)实现对饲料的排出，设置在出料输送带(103)外侧设置有的定

量挡板(104)，配合搅拌仓(401)底部设置有的第二控制阀门(406)，可以实现对排出的饲料

进行定量输送，实现对饲料的均匀分配，提升饲养的投喂效果。
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一种养猪场用饲料全自动输送供给装置

技术领域

[0001] 本发明涉及养猪场技术领域，具体为一种养猪场用饲料全自动输送供给装置。

背景技术

[0002] 近年来，我国养殖业发展十分迅速，其收入已占整个农业的50～60％，其中养猪业

又占整个养殖业的70％左右，中国人均猪肉年消耗量为36kg，随着人们生活水平的提高，猪

肉的人均年消耗量必将会有更大的增加，在养猪场中需要用到饲料自动输送机构。

[0003] 市场上的养猪场饲料自动输送机构不具有搅拌功能，无法对输送的饲料进行搅

拌，需要配合其他设备进行，实用性较差的缺点。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，首先通过第一控

制阀门将原料仓内部的原料导入粉碎仓中，设置在粉碎仓内部的粉碎轮，通过驱动电机的

驱动可以对进入粉碎仓内部的原料进行粉碎，便于对原料进行充分搅拌提升投喂的效果，

两个原料仓的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配合第一控制阀门的设置，可以对

每次破碎的原料量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件，通过输送电机驱动绞龙对饲料

进行输送，避免原料在进入搅拌仓过程中出现堵塞导致机构出现故障的情况，通过连接块

相连接的输送前管体和输送后管体，便于进行拆卸清理，提升该饲料自动输送机构的实际

使用效果，配合设置在输送前管体中部的可视窗口，可以实时对输送过程中的饲料进行查

看，保证该机构工作的持续性与有效性，饲料进入搅拌仓内部，搅拌叶在搅拌轴和搅拌电机

的带动下可以对进入搅拌仓内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓一侧连接有的水箱，可以进

行干湿两种饲料的搅拌工作，设置在搅拌仓内部两侧的加热块，可以对搅拌过程中的原料

进行加热，底部呈锥形结构的搅拌仓，配合转动的搅拌叶，有效避免饲料在搅拌仓内部出现

堵塞的情况，垂直状分布的第二控制阀门与搅拌仓，可以保证之间位置的准确性，通过第二

控制阀门实现对饲料的排出，设置在出料输送带外侧设置有的定量挡板，配合搅拌仓底部

设置有的第二控制阀门，可以实现对排出的饲料进行定量输送，实现对饲料的均匀分配，提

升饲养的投喂效果。

[0005] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种养猪场用饲料全自动输送供给

装置，包括安置架和搅拌组件，所述安置架包括框架体、出料仓、出料输送带和定量挡板，且

框架体的下端右侧设置有出料仓，所述出料仓的内侧设置有出料输送带，且出料输送带的

外侧设置有定量挡板，所述出料输送带与出料仓呈平行状分布，且定量挡板均匀分布于出

料输送带的外侧，并且定量挡板与出料输送带呈垂直状分布，安置架的左侧上方设置有粉

碎组件，且粉碎组件的下端连接有输送组件，所述搅拌组件连接于输送组件的右侧，且搅拌

组件包括搅拌仓、搅拌电机、搅拌轴、搅拌叶、加热块、第二控制阀门、进料口、进水口、泵体

和水箱，所述搅拌仓的上端设置有搅拌电机，且搅拌电机的下端连接有搅拌轴，所述搅拌轴

的外侧设置有搅拌叶，所述搅拌仓的内部两侧设置有加热块，且搅拌仓的底部设置有第二
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控制阀门，所述搅拌仓的左侧从上至下依次设置有进料口和进水口，且进水口的外侧连接

有泵体，所述泵体的另一端连接有水箱。

[0006] 优选的，所述粉碎组件包括粉碎仓、原料仓、第一控制阀门、粉碎轮、齿轮传动箱和

驱动电机，且粉碎仓的上端设置有原料仓，所述原料仓的下端连接有第一控制阀门，所述粉

碎仓的内部设置有粉碎轮，且粉碎轮的一端连接有齿轮传动箱，所述齿轮传动箱的另一侧

连接有驱动电机。

[0007] 优选的，所述粉碎轮沿粉碎仓的中轴线对称分布，且原料仓对称分布于粉碎仓的

上端，并且原料仓通过第一控制阀门与粉碎轮之间构成连通结构。

[0008] 优选的，所述输送组件包括输送后管体、绞龙、输送电机、输送前管体、连接块、橡

胶层和可视窗口，且输送后管体的内部设置有绞龙，所述绞龙的一端连接有输送电机，所述

输送后管体的前端连接有输送前管体，且输送后管体与输送前管体的外部两侧均设置有连

接块，所述输送后管体的边缘外表面设置有橡胶层，所述输送前管体的前端中部设置有可

视窗口。

[0009] 优选的，所述绞龙与输送后管体呈同圆心分布，且绞龙通过输送电机与输送后管

体和输送前管体之间构成旋转结构。

[0010] 优选的，所述橡胶层与输送后管体呈嵌入连接，且输送前管体通过连接块与输送

后管体之间构成活动结构，并且可视窗口与输送前管体之间为固定连接。

[0011] 优选的，所述搅拌叶与搅拌轴之间为固定连接，且搅拌叶通过搅拌轴与搅拌电机

之间构成旋转结构，并且搅拌叶设置有两组。

[0012] 优选的，所述加热块沿搅拌仓的竖直中轴线对称分布，且搅拌仓下端呈锥形结构，

并且第二控制阀门与搅拌仓呈垂直状分布。

[0013] 优选的，该输送供给装置还包括如下使用方法：

[0014] 步骤1：首先通过第一控制阀门将原料仓内部的原料导入粉碎仓中，设置在粉碎仓

内部的粉碎轮，通过驱动电机的驱动可以对进入粉碎仓内部的原料进行粉碎，便于对原料

进行充分搅拌提升投喂的效果；

[0015] 步骤2：两个原料仓的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配合第一控制阀门

的设置，可以对每次破碎的原料量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件，通过输送电机驱

动绞龙对饲料进行输送，避免原料在进入搅拌仓过程中出现堵塞导致机构出现故障的情

况；

[0016] 步骤3：通过连接块相连接的输送前管体和输送后管体，便于进行拆卸清理，提升

该饲料自动输送机构的实际使用效果，配合设置在输送前管体中部的可视窗口，可以实时

对输送过程中的饲料进行查看，保证该机构工作的持续性与有效性；

[0017] 步骤4：饲料进入搅拌仓内部，搅拌叶在搅拌轴和搅拌电机的带动下可以对进入搅

拌仓内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓一侧连接有的水箱，可以进行干湿两种饲料的搅拌

工作；

[0018] 步骤5：设置在搅拌仓内部两侧的加热块，可以对搅拌过程中的原料进行加热，底

部呈锥形结构的搅拌仓，配合转动的搅拌叶，有效避免饲料在搅拌仓内部出现堵塞的情况；

[0019] 步骤6：垂直状分布的第二控制阀门与搅拌仓，可以保证之间位置的准确性，通过

第二控制阀门实现对饲料的排出，设置在出料输送带外侧设置有的定量挡板，配合搅拌仓
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底部设置有的第二控制阀门，可以实现对排出的饲料进行定量输送，实现对饲料的均匀分

配，提升饲养的投喂效果。

[0020] 本发明提供了一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，首先通过第一控制阀门将

原料仓内部的原料导入粉碎仓中，设置在粉碎仓内部的粉碎轮，通过驱动电机的驱动可以

对进入粉碎仓内部的原料进行粉碎，便于对原料进行充分搅拌提升投喂的效果，两个原料

仓的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配合第一控制阀门的设置，可以对每次破碎

的原料量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件，通过输送电机驱动绞龙对饲料进行输送，

避免原料在进入搅拌仓过程中出现堵塞导致机构出现故障的情况，通过连接块相连接的输

送前管体和输送后管体，便于进行拆卸清理，提升该饲料自动输送机构的实际使用效果，配

合设置在输送前管体中部的可视窗口，可以实时对输送过程中的饲料进行查看，保证该机

构工作的持续性与有效性，饲料进入搅拌仓内部，搅拌叶在搅拌轴和搅拌电机的带动下可

以对进入搅拌仓内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓一侧连接有的水箱，可以进行干湿两种

饲料的搅拌工作，设置在搅拌仓内部两侧的加热块，可以对搅拌过程中的原料进行加热，底

部呈锥形结构的搅拌仓，配合转动的搅拌叶，有效避免饲料在搅拌仓内部出现堵塞的情况，

垂直状分布的第二控制阀门与搅拌仓，可以保证之间位置的准确性，通过第二控制阀门实

现对饲料的排出，设置在出料输送带外侧设置有的定量挡板，配合搅拌仓底部设置有的第

二控制阀门，可以实现对排出的饲料进行定量输送，实现对饲料的均匀分配，提升饲养的投

喂效果。

附图说明

[0021] 图1为本发明一种养猪场用饲料全自动输送供给装置的整体结构示意图；

[0022] 图2为本发明一种养猪场用饲料全自动输送供给装置的粉碎轮结构示意图；

[0023] 图3为本发明一种养猪场用饲料全自动输送供给装置的搅拌仓内部结构示意图；

[0024] 图4为本发明一种养猪场用饲料全自动输送供给装置的输送前管体立体结构示意

图；

[0025] 图5为本发明一种养猪场用饲料全自动输送供给装置的图1中A处放大结构示意

图。

[0026] 图中：1、安置架；101、框架体；102、出料仓；103、出料输送带；104、定量挡板；2、粉

碎组件；201、粉碎仓；202、原料仓；203、第一控制阀门；204、粉碎轮；205、齿轮传动箱；206、

驱动电机；3、输送组件；301、输送后管体；302、绞龙；303、输送电机；304、输送前管体；305、

连接块；306、橡胶层；307、可视窗口；4、搅拌组件；401、搅拌仓；402、搅拌电机；403、搅拌轴；

404、搅拌叶；405、加热块；406、第二控制阀门；407、进料口；408、进水口；409、泵体；4010、水

箱。

具体实施方式

[0027] 请参阅图1‑5，一种养猪场用饲料全自动输送供给装置，包括安置架1和搅拌组件

4，安置架1包括框架体101、出料仓102、出料输送带103和定量挡板104，且框架体101的下端

右侧设置有出料仓102，出料仓102的内侧设置有出料输送带103，且出料输送带103的外侧

设置有定量挡板104，出料输送带103与出料仓102呈平行状分布，且定量挡板104均匀分布
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于出料输送带103的外侧，并且定量挡板104与出料输送带103呈垂直状分布，安置架1的左

侧上方设置有粉碎组件2，且粉碎组件2的下端连接有输送组件3，搅拌组件4连接于输送组

件3的右侧，且搅拌组件4包括搅拌仓401、搅拌电机402、搅拌轴403、搅拌叶404、加热块405、

第二控制阀门406、进料口407、进水口408、泵体409和水箱4010，搅拌仓401的上端设置有搅

拌电机402，且搅拌电机402的下端连接有搅拌轴403，搅拌轴403的外侧设置有搅拌叶404，

搅拌仓401的内部两侧设置有加热块405，且搅拌仓401的底部设置有第二控制阀门406，搅

拌仓401的左侧从上至下依次设置有进料口407和进水口408，且进水口408的外侧连接有泵

体409，泵体409的另一端连接有水箱4010。

[0028] 首先通过第一控制阀门203将原料仓202内部的原料导入粉碎仓201中，设置在粉

碎仓201内部的粉碎轮204，通过驱动电机206的驱动可以对进入粉碎仓201内部的原料进行

粉碎，便于对原料进行充分搅拌提升投喂的效果，两个原料仓202的设置可以同时对两种原

料进行破碎工作，配合第一控制阀门203的设置，可以对每次破碎的原料量进行控制，粉碎

完的饲料进入输送组件3，通过输送电机303驱动绞龙302对饲料进行输送，避免原料在进入

搅拌仓401过程中出现堵塞导致机构出现故障的情况，通过连接块305相连接的输送前管体

304和输送后管体301，便于进行拆卸清理，提升该饲料自动输送机构的实际使用效果，配合

设置在输送前管体304中部的可视窗口307，可以实时对输送过程中的饲料进行查看，保证

该机构工作的持续性与有效性，饲料进入搅拌仓401内部，搅拌叶404在搅拌轴403和搅拌电

机402的带动下可以对进入搅拌仓401内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓401一侧连接有的

水箱4010，可以进行干湿两种饲料的搅拌工作，设置在搅拌仓401内部两侧的加热块405，可

以对搅拌过程中的原料进行加热，底部呈锥形结构的搅拌仓401，配合转动的搅拌叶404，有

效避免饲料在搅拌仓401内部出现堵塞的情况，垂直状分布的第二控制阀门406与搅拌仓

401，可以保证之间位置的准确性，通过第二控制阀门406实现对饲料的排出，设置在出料输

送带103外侧设置有的定量挡板104，配合搅拌仓401底部设置有的第二控制阀门406，可以

实现对排出的饲料进行定量输送，实现对饲料的均匀分配，提升饲养的投喂效果。

[0029] 在本实施例中，粉碎组件2包括粉碎仓201、原料仓202、第一控制阀门203、粉碎轮

204、齿轮传动箱205和驱动电机206，且粉碎仓201的上端设置有原料仓202，原料仓202的下

端连接有第一控制阀门203，粉碎仓201的内部设置有粉碎轮204，且粉碎轮204的一端连接

有齿轮传动箱205，齿轮传动箱205的另一侧连接有驱动电机206。

[0030] 在本实施例中，粉碎轮204沿粉碎仓201的中轴线对称分布，且原料仓202对称分布

于粉碎仓201的上端，并且原料仓202通过第一控制阀门203与粉碎轮204之间构成连通结

构。

[0031] 在本实施例中，输送组件3包括输送后管体301、绞龙302、输送电机303、输送前管

体304、连接块305、橡胶层306和可视窗口307，且输送后管体301的内部设置有绞龙302，绞

龙302的一端连接有输送电机303，输送后管体301的前端连接有输送前管体304，且输送后

管体301与输送前管体304的外部两侧均设置有连接块305，输送后管体301的边缘外表面设

置有橡胶层306，输送前管体304的前端中部设置有可视窗口307。

[0032] 在本实施例中，绞龙302与输送后管体301呈同圆心分布，且绞龙302通过输送电机

303与输送后管体301和输送前管体304之间构成旋转结构。

[0033] 在本实施例中，橡胶层306与输送后管体301呈嵌入连接，且输送前管体304通过连
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接块305与输送后管体301之间构成活动结构，并且可视窗口307与输送前管体304之间为固

定连接。

[0034] 在本实施例中，搅拌叶404与搅拌轴403之间为固定连接，且搅拌叶404通过搅拌轴

403与搅拌电机402之间构成旋转结构，并且搅拌叶404设置有两组。

[0035] 在本实施例中，加热块405沿搅拌仓401的竖直中轴线对称分布，且搅拌仓401下端

呈锥形结构，并且第二控制阀门406与搅拌仓401呈垂直状分布。

[0036] 在本实施例中，该输送供给装置还包括如下使用方法：

[0037] 步骤1：首先通过第一控制阀门203将原料仓202内部的原料导入粉碎仓201中，设

置在粉碎仓201内部的粉碎轮204，通过驱动电机206的驱动可以对进入粉碎仓201内部的原

料进行粉碎，便于对原料进行充分搅拌提升投喂的效果；

[0038] 步骤2：两个原料仓202的设置可以同时对两种原料进行破碎工作，配合第一控制

阀门203的设置，可以对每次破碎的原料量进行控制，粉碎完的饲料进入输送组件3，通过输

送电机303驱动绞龙302对饲料进行输送，避免原料在进入搅拌仓401过程中出现堵塞导致

机构出现故障的情况；

[0039] 步骤3：通过连接块305相连接的输送前管体304和输送后管体301，便于进行拆卸

清理，提升该饲料自动输送机构的实际使用效果，配合设置在输送前管体304中部的可视窗

口307，可以实时对输送过程中的饲料进行查看，保证该机构工作的持续性与有效性；

[0040] 步骤4：饲料进入搅拌仓401内部，搅拌叶404在搅拌轴403和搅拌电机402的带动下

可以对进入搅拌仓401内部的原料进行搅拌，配合搅拌仓401一侧连接有的水箱4010，可以

进行干湿两种饲料的搅拌工作；

[0041] 步骤5：设置在搅拌仓401内部两侧的加热块405，可以对搅拌过程中的原料进行加

热，底部呈锥形结构的搅拌仓401，配合转动的搅拌叶404，有效避免饲料在搅拌仓401内部

出现堵塞的情况；

[0042] 步骤6：垂直状分布的第二控制阀门406与搅拌仓401，可以保证之间位置的准确

性，通过第二控制阀门406实现对饲料的排出，设置在出料输送带103外侧设置有的定量挡

板104，配合搅拌仓401底部设置有的第二控制阀门406，可以实现对排出的饲料进行定量输

送，实现对饲料的均匀分配，提升饲养的投喂效果。
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