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(67) Die Erfindung bezieht sich auf eine Minzpriifeinrichtung, die aus zwei Teilen 2, 4, die im Betriebs-, d. h.
geschlossenen Zustand der Vorrichtung zwischen sich einen engen Raum 6 bilden, in dem sich Minzen hochkant
vorwirts bewegen, und aus einem oder mehreren Minzfiihlelementen 12, 12, 14, 14, 16, 16’ besteht, die an
mindestens einem der Teile befestigt sind, wobei die swei Teile zu einer auseinanderfiihrenden Relativbewegung
zwecks Zugangs zu dem zwischen ihnen befindlichen Raum fahig sind und die Miinzpriifeinrichtung dadurch
charakterisiert ist, da die zwei Teile an drei Stellen mit lagebestimmenden Merkmalen 20, 20, 22, 22, 24, 24’
versehen sind, die so auseinanderliegen, daB sie ein Dreieck bilden, so daR beim Zusammenbringen der zwei Teile
aus ihrer auseinanderliegenden Stellung diese im Verhiltnis zueinander ausreichend verschiebbar sind, um
geschlossene Endstellungen einnehmen zu kénnen, die nur durch den Kontakt zwischen den lagebestimmenden
Merkmalen bestimmt werden, und daB ein Mittel 28, 56 vorgesehen ist, um die Teile an einer Stelle innerhalb des
Dreiecks aufeinander zuzudriicken. Trotz Herstellungstoleranzen wird eine genaue Plazierung beider Teile im

Verhaltnis zueinander erreicht.
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Patentanspriiche:

1.

10.

11.

12,

Miinzpriifeinrichtung, die aus zwei Teilen, die im Betriebs- bzw. geschlossenen Zustand der
Vorrichtung zwischen sich einen engen Raum bilden, in dem sich Miinzen hochkant bewegen,
sowie aus einem oder mehreren, mindestens an einem der Teile befestigten Miinzfihlelementen
besteht, wobei die zwei Teile zu einer auseinandergehenden Relativbewegung zwecks Zugangs zu
dem dazwischenliegenden Raum in der Lage sind, dadurch gekennzeichnet, daf die zwei Teile mit
lagebestimmenden Merkmalen an drei Stellen versehen sind, die so auseinanderliegen, dal3siein
ein Dreieck bilden, daf beim Zusammenbringen der zwei Teile aus ihrer auseinanderliegenden
Stellung diese im Verhaltnis zueinander ausreichend verschiebbar sind, um geschlossene
Endstellungen einnehmen zu kénnen, die nurdu rch den Kontakt zwischen den lagebestimmenden
Merkmalen bestimmt werden, und daR ein Mittel vorgesehen ist, um die Teile an einer Stelle
innerhalb des Dreiecks aufeinander zuzudriicken.

Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da3 der Kontakt an einer der
Stellen so ist, dal keine Relativbewegung der geschlossenen Teile moglich ist, an einer zweiten
Stelle so ist, daR eine Relativbewegung der Teile nur entlang einer Achse mdglich ist, dieim
wesentlichen parallel zu der Ebene des Raumes verlauft und im allgemeinen auf die erste Stelle
zulduft, und an der dritten Stelle der Kontakt so ist, daR eine Relativbewegung der Teile in einer
Ebene maglich ist, die im wesentlichen parallel zu der Ebene des Raumes verlauft.
Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daR die Achse die eine Stelie
schneidet.

Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, da an der einen Stelle die
lagebestimmenden Merkmale eine Aussparung in einem Teil mit einem darin eingreifenden
Vorsprung an dem anderen Teil sind, an der zweiten Stelle die lagebestimmenden Merkmale eine
lineare Aussparung in einem Teil mit einem darin eingreifenden Vorsprung an dem anderen Teil
sind und an der dritten Stelle die lagebestimmenden Merkmale eine plane Flache in derim
wesentlichen parallelen Ebene an dem einen Teil mit einer damit in Kontakt tretenden
Kontaktflache des anderen Teils sind.

Minzprifeinrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dal eine Miinzfliihrungsbahn
vorgesehen ist, die die Miinze auf einer vorherbestimmten Bahn innerhalb des engen Raumes
leitet.

Minzpriifeinrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, daR die Miinzfiihrungsbahn im
wesentlichen in die eine Richtung lauft, die im wesentlichen parallel zu der Ebene des Raumes
verlauft.

Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, da die Minzfihrungsbahn sich
an dem einen Teil befindet und mindestens ein Fihlelement an dem anderen Teil angebracht ist.
Mtuinzprifeinrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daR8 das mindestens eine
Fiihlelementin einerim allgemeinen senkrechten Richtung zur Miinzfihrungsbahn auf die Position

eines Teils der Miinze im Verhaltnis zum Fiihlelement reagiert.

. Miinzpriifeinrichtung nach Anspruch 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daf} sie einen

Gelenkmechanismus aufweist, mittels dessen die Teile mit einer Drehbewegung
auseinanderbewegtwerden kénnenund derein Teil im Verhéltnis zum anderen stiitzt, wenn beide
auseinander sind, wobei der Gelenkmechanismus lose mit einem der Teile verbunden ist, um die
relative Verschiebung zu erméglichen, wenn sie geschlossen zusammen sind.
Miinzpriifeinrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, da® der Gelenkmechanismus
einen Gelenkarm umfaft, der gelenkig an einem Teil angebracht ist und locker mit dem anderen
Teil verbunden ist.

Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daf3 der Gelenkarm zu einer
Stelle an dem Teil reicht, mit dem er lose verbunden ist, die in dem Dreieck liegt, und dal3 er an
dieser Stelle mit einer Auflageflache zum Kontaktieren des Teils versehen ist und ein
Vorspannmittel den Gelenkarm so vorspannt, daR seine Auflageflache dieses Teil so berihrt, daly
es gegen das andere Teil gedrangt wird.

Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, da® der Gelenkarm an einem
Ende befestigt ist, seine Auflageflache an dem anderen Ende hat und an einer Stelle zwischen den

Enden lose mit dem anderen Teil verbunden ist.
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13. Miinzprifeinrichtung nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekennzeichnet, daR das
Vorspannmittel eine Zugfeder ist, deren eines Ende mit dem Teil verbunden ist, an dem der
Gelenkarm befestigt ist, und deren anderes Ende mit dem Gelenkarm verbunden ist.

14. Miinzprifeinrichtungnach Anspruch 13,dadurch gekennzeichnet, daf3 sich die Zugfeder Giber den
Mittelpunkt bewegt, wenn die zwei Teile vollstandig auseinanderbewegt sind, um diese
auseinander zu halten.

15. Minzprifeinrichtung nach Anspruch 9 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dal3 beide Teile so
eingerichtet sind, daf der Gelenkmechanismus an ihnen befestigt ist, und beide Teile auch so
eingerichtet sind, daf3 sie lose mit dem Gelenkmechanismus verbunden sind, wodurch die
Minzprufeinrichtung so eingerichtet ist, daB, je nachdem, an welchem Teil der
Gelenkmechanismus befestigt ist, jedes Teil ein stationares Teil und das andere Teil ein
dffnungsfahiges Teil ist.

16. Minzprifeinrichtung nach Anspruch 1bis 15, dadurch gekennzeichnet, daf3 sie mindestens einen
MeRfihler aufweist, der aus einem Paar von einander gegeniberliegenden Fiihlelementen, das
eine andem einen Teil, das andere an dem anderen Teil, besteht, dieaufein Merkmal einerin dem
Raum und zwischen den Fiihlelementen befindlichen Miinze zusammen reagieren.

17. Minzprifeinrichtung nach Anspruch 1bis 16, dadurch gekennzeichnet, daR wihrend des Betriebs
die Miinze sich in dem engen Raum unter Kontakt mit einer Wand von einem der Teile bewegtund
mindestens ein Fihlelement sich in dem anderen Teil befindet, um auf ein Merkmal der Miinze zu
reagieren, wenn diese sich in Kontakt zur Wand befindet.

Hierzu 3 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine M nzpriifeinrichtung.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Elektronische Minzprifeinrichtungen sind heute gut bekannt und finden breite Anwendung, und in den meisten Féallen, wenn

- nicht generell, umfassen sie zwei Hauptteile, die im Betriebszustand der Vorrichtung einen zwischen ihnen gelegenen engen
Raum bilden, in dem sich Miinzen hochkant bewegen, meist auf einer Miinzbahn rollen, sowie einen oder mehrere Minzfiihler,
die auf ein oder mehrere Kenndaten der sich in dem engen Raum bewegenden Munzen ansprechen, Die beiden Teile sind
gelenkig miteinander verbunden, so da sie zu einer auseinanderfithrenden Relativbewegung zwecks Zugangs zu dem zwischen
ihnen befindlichen Raum zum Reinigen oder zur Freisetzung von eingeklemmten Miinzen fahig sind.
Die MeRfiihler sind am haufigsten induktive Spulen, die zumeist in Schalenkernen montiert sind. Manchmal isteine Spule nuran
einer Seite der Miinzbahn angebracht und funktioniert von allein. Eine andere Konfiguration besteht aus zwei Spulen, die
einander gegeniiber auf der Miinzbahn liegen und entweder in Reihe oder paraliel von einem gemeinsamen Oszillator
angetrieben werden. Bei einer anderen Konfiguration befinden sich zwei Spulen einander gegeniiber auf der Minzbahn, und
eine der Spulen wird von einem Oszillator angetrieben, wéhrend die andere ein Empféanger zur Feststellung des vonder anderen
Spule tbertragenen Magnetfeldes fungiert, das durch ein oder mehrere Kenndaten einer beliebigen, zwischen den beiden
Spulen durchlaufenden Miinze beeinflu3t sein wird. Die wichtigsten Minzkenndaten, die mit solchen MeRfithlern gemessen
werden, sind Durchmesser, Dicke und Material, und die Art und Weise, in der sie in Verbindung mit der Prufschaltung zum
Messen einer Miinze und zum Vergleich der gemessenen Werte mit den fir zuldssige Mlnzen reprasentativen Bezugswerten
eingesetzt werden konnten, ist ausfuhrlicher beispielsweise in der Patentschrift GB-A-2093620 beschrieben.

In einigen Miinzprifeinrichtungen werden optische MeRfiihler zusammen mit oder anstelle von induktiven MeRfihlern
verwendet. Diese haben gewohnlich auf der einen Seite der Miinzbahn eine lichtsendende Vorrichtung und auf der anderen Seite
der Bahn eine lichterfassende Vorrichtung, so daR der Zeitpunkt festgestellt werden kann, zu dem eine Miinze an der
MeRfiihlerstelle ankommt bzw. diese wieder verlaRt. MeRfithler dieser Art kénnen zur Beurteilung der Miinzabmessungen oder
sur zeitlichen Regulierung anderer, in der Miinzpriifeinrichtung ablaufender Vorginge eingesetzt werden.

Eir diese Beschreibung und die folgenden Patentanspriiche wird der Begiff Fiithlelement” in der Bedeutung verwendet, dafs er
sich auf ein Bauteil bezieht, das alseine Baueinheit montiertist, ganz gleich, ob es sichum einen kompletten MeBflhler wie eine
unabhangige funktionierende Einzelspule oder nurumein Teil eines kompletten MeRfiihlers wie eine Spule eines in Reihe oder
parallel geschaltenen Spulenpaars, eine Spule eines aus Sende- und Aufnahmespule pestehenden Paars oder ein Teil eines
Paars einer optischen Sende- und Empféngervorrichtung handelt.

Eiir den zuverlassigen Betrieb solcher Prifvorrichtungen ist es wichtig, daR jedes Fiihlelement eine bekannte vorherbestimmte
Position in bezug aufdie vorbeifiihrende Miinzbahn hat, daR zwei Flihlelemente eines jeden Paars (obindu ktiv oder optisch) bei
dem paarweisenZusammwirken genau miteinander {ibereinstimmen und auch sich genau in einem vorherbestimmten Abstand
zueinander tiber die Miinzbahn hinweg pefinden. In vielen Situationen sind die die Miinzbahn bestimmenden Wande zur
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Senkrechten geneigt, so daR die Miinze unter Beriihrung mit einer Wand auf der Bahn entlang rolit und die Miinze mit Hilfe eines
einzelnen induktiven Fiihlelements, das sich in der anderen Wand befindet, gepriift wird. Die Ausgabeinformation des
Fiihlelements kann dann bezeichnend fiir die Dicke der Miinze sein, denn, je dicker die Miinze, desto weiter liegt ihre néhere
Fliche am MeRfithler dran, doch dazu muB sich natiirlich die miinzkontaktierende Wand genau in vorherbestimmtem Abstand
zum MeRfiihler befinden.

In allen obigen und anderen Situationen sind Genauigkeit und Zuverladssigkeit der Vorrichtungzum Teildavon abhéngig, dal die
zwei relativ beweglichen Teile der Vorrichtung im geschlossenen bzw. im Betriebszustand der Vorrichtung im Verhéltnis
zueinander genau angeordnet sind und daB diese Genauigkeit in der Stellung trotz haufigen Offnens der Vorrichtung, was
schwerfillig und unter Belastung des Gelenks erfolgen kann, aufrechterhalten wird.

Das Gelenk selbst hat normalerweise die Hauptfunktion, die zwei Teile in bezug aufeinander genau einzustellen, wenn sie
zusammen geschlossen sind, so daB bei der Herstellung des Gelenks oder dessen Baugruppe méglicherweise vorkommende
MaRabweichungen oder eventuelle Verbiegungen im Gelenk, die bei schwerfélligen Betrieb in der Anwendung entstanden sein
kénnten, entsprechende geometrische Veranderungen zwischen einer Vorrichtung und einer anderen oder bei einer einzelnen
Vorrichtung zu verschiedenen Zeiten hervorgerufen haben, was wiederum Schwankungen in der Arbeitsweise zwischen zwei
verschiedenen Vorrichtungen und in der Arbeitsweise einer einzelnen Vorrichtung zu unterschiedlichen Zeiten ihrer

Lebensdauer verursacht hat.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die Genauigkeit und Besténdigkeit, mit der die zwei Hauptteile einer $ffnungs- und schlieRfahigen
Miinzprifeinrichtung im Verhiltnis zueinander wéhrend des geschlossenen bzw. des Betriebszustandes angeordnet sind, zu
verbessern, indem diese Faktoren fiir Herstellungsschwankungen weniger empfindlich und, wo ein Gelenkmechanismus
verwendet wird, im wesentlichen volistindig unabhingig von bei der Herstellung des Gelenkmechanismus auftretenden
Verinderungen und/oder Verbiegungen desselben gemacht werden.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine verbesserte Miinzpriifeinrichtung zu entwickeln, die aus zwei Teilen, dieim
Betriebs- bzw. geschlossenen Zustand der Vorrichtung zwischen sich einen engen Raum bilden, in dem sich Minzen hochkant
bewegen, sowie aus einem oder mehreren, mindestens an einem der Teile befestigten Miinzfiihlelementen besteht, wobei die
2wei Teile zu einer auseinandergehenden Bewegung zwecks Zugangs zu dem dazwischenliegenden Raum in der Lage sind.
ErfindungsgemaR wird die Aufgabe dadurch geldst, daB zwei Teile mit lagebestimmenden Merkmalen an drei Stellen
vorgesehen sind, die so auseinanderliegen, daB sie ein Dreieck bilden, daf beim Zusammenbringen der zwei Teile aus ihrer
auseinanderliegenden Stellung diese im Verhiltnis zueinander ausreichend verschiebbar sind, um geschlossene Endstellungen
einnehmen zu kénnen, die nur durch den Kontakt zwischen den lagebestimmenden Merkmalenk bestimmt werden, und da ein
Mittel vorgesehen ist, um die Teile an einer Stelle innerhalb des Dreiecks aufeinander zuzudréngen.

Da die Teile an einer Stelle innerhalb des Dreiecks zusammengedréngt werden, ist der Kontakt an allen drei Stellen stets
gewihrleistet. Da es nur drei Kontaktstellen gibt, besteht nicht die Mdglichkeit, daR ein Teil im Verhiltnis zu dem anderen Teil
beim Zusammendriicken schaukelt, so daR diese mégliche Quelle der Leistungsschwankung wéhrend des Betriebs
ausgeschlossen ist.

Bei einer besonders vorteilhaften Ausfiihrungsform ist der Kontakt an der ersten Stelle derart, daB keine Relativbewegung der
geschlossenen Teile mdglich ist, an der zweiten Stelle derart, daB eine Relativbewegung der Teile nur entlang einer Achse
méglich ist, die im wesentlichen parallel zu der Ebene des Raumes verliuft und im allgemeinen auf die erste Stelle zulduft, und
an der dritten Stelle derart, daR eine Relativbewegung der Teile in einer Ebene madglich ist, die im wesentlichen parallel zu der
Ebene des Raumes verléuft.

Obwohl die Nachteile eines Gelenkmechanismus bei der Anbringung der zwei Teile vermieden werden, kdnnen seine Vorteile
beim Offnen der Teile im Verhiltnis zueinander nach einem weiteren erfindungsgeméBen Merkmal erhalten bleiben, da ein
Gelenkmechanismus vorgesehen werden kann, mit dessen Hilfe die Teile durch eine Drehbewegung auseinanderbewegt
werden kénnen und der ein Teil in bezug auf das andere stiitzt, wenn beide auseinander sind, wobei der Gelenkmechanismus
locker mit einem der Teile verbunden ist, so daR, wenn diese geschlossen sind, die Relativverschiebung moglich ist.

Der Gelenkmechanismus kann einen Gelenkarm einschlieBen, der gelenkig an einem Teil angebracht ist und mit dem anderen
Teil locker verbunden ist.

Es ist natiirlich auch zu bemerken, daB die Erfindung im weitesten Sinne eine genaue Plazierung der zwei Vorrichtu ngsteile auch
in einer Vorrichtung ermdéglicht, die ohne einen die Teile mechanisch verbindenden Gelenkmechanismus konstruiert ist.
Vorzugsweise reicht der Gelenkarm zu einer Stelle an dem Teil, mit dem er locker verbunden ist, welche innerhalb des Dreiecks
liegt, und ist an dieser Stelle mit einer Fihrungsfldche zum Kontaktieren des Teils versehen, und durch ein Vorspannungsmittel
wird der Gelenkarm vorgespannt, so daf seine Fiihrungsflache dieses Teil kontaktiert und es gegen das andere Teil zieht.

Ausfiihrungsbeispiel

Damit die Erfindung besser verstanden werden kann, wird eine bevorzugte Ausfiihrungsform anhand eines Beispiels unter
Bezugnahme auf die beigefiigten graphischen Darstellungen beschrieben. Es zeigen

Fig.1: eine perspektivische Zeichnung einer erfindungsgeméRer Minzpriifeinrichtung,
Fig.2: eine auseinandergezogene Darstellung der in Fig.1 dargestellten Vorrichtung,
Fig.3: einen Grundri der Innenwand eines Hauptteils der Vorrichtung,
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Fig.4: einen Grundri der Innenwand des anderen Hauptteils der Vorrichtung,

Fig.5: einen AufriRin Richtung des Pfeiles Xin Fig.1,

Fig.6: einen Querschnitt durch die gesamte Miinzprifeinrichtung in ihrer Konfiguration von Fig. 1, jedoch entlang der Linie, die
in Fig.5 der ZweckmaBigkeit halber mit A-A angegeben ist.

Die in den Zeichnungen dargestelite Vorrichtung umfaBt zwei Hauptteile, die aus ZweckmaBigkeitsgriinden als Hauptteil 2 und
Deckel 4 bezeichnet werden sollen, wobei beide Teile Plastformteile aus einem Stiick sind. \m Betriebs- oder geschlossenen
Zustand der in Fig. 1 dargesteliten Vorrichtung bilden Hauptteil und Deckel zwischen sich einen engen Raum 6vonim
wesentlichen gleichmaRiger Breite. Mittels einer geeigneten Miinzeinwurfvorrichtung wie einer Schale oder Schrégrinne, die
gutbekannt sind, gelangen die Miinzen zu der Vorrichtung im wesentlichen senkrecht und hochkant in die linke Seite des engen
Raumes 6 nach der Darstellungin Fig.1.

Die Miinze trifft auf eine MU nzbahn 8, die die Oberseite eines flachen Vorsprungs 9ist, der auf bekannte Weise ineinem Stiick mit
der Innenwand 10 des Deckesls gegossen ist (siehe Fig.4). Die Miinzbahn 8 fallt nach rechts ab, wie in Fig.1und 2zu sehenist,
wobei die Lage der Miinzbahn in bezug auf das Hauptteil 2 durch die gestrichelte Linie 8" in Fig.2 und 3 angegeben ist.

Drei induktive Fiihlelemente in Form von Spulen 12,14 und 16 sind auf herkdmmliche Weise in dem Deckel 4 an der Riickseite
von dessen Innenwand 10 an vorbestimmten Positionen oberhalb der H&he der Miinzbahn 8 angebracht. Drei weitere
Fishlelemente in Form von Spulen, die mit gestrichelten Linien durch 12, 14 und 16’ angegeben sind, sind auf dhnliche Weise im
Hauptteil 2 angebaut, und, wie bereits erwahnt, sollen beim Zusammensetzen der Vorrichtung undin deren Betriebszustand die
Fuhlelemente genau einander gegeniiberin Paaren 12, 12':14,14';16,16' angeordnet sein. Die Funktionsweise der Fiihlelemente
ist nicht Bestandteil der Erfindung, und es gibt viele bekannte Arten fiir das Betreiben solcher, durch Spulenin
susammenwirkenden Paaren gebildeter MeRfiihler, wo ein entsprechendes Paar in erster Linie auf Durchmesser, Dicke bzw.
Material anspricht. Die MeRfihlersignale werden zu einer Identifizierungsschaltung geleitet, die schematisch im Hauptteil 2
unter 18 dargestelitist. Diese Schaltung kann auf bekannte Art und Weise MeRfiihlerausgangssignale gegen Vergleichswerte
kontrollieren, um zu bestimmen, ob eine Miinze zulissig ist oder nicht, und ein Annahmesignal zur Herbeifiihrung der Annahme
der Miinze im positiven Fall und normalerweise auch ein Signal fiir die Angabe der Art einer zuldssigen Mlnze erzeugen. Es sei
aber nochmals betont, daR das Identifizierungsverfahren nicht Bestandteil dieser Erfindung ist und somit auch nicht weiter
beschrieben werden braucht.

Das Haupttei! 2 und der Deckel 4 kontaktieren einander nur durch lagebestimmende Merkmale, die sich an drei
auseinanderliegenden Stellen befinden und ein Dreieck bilden. An der ersten Stelle erfolgt der Kontakt zwischen den Seiten eines
abgeflachten Kegels, derin einem Stilck mit Deckel4 gepreBtistlin Fig.2 ist der Deckel so gezeigt, alsob erteilweise durchsichtig
ist, um den Kegel darzustelien, siehe auch Fig.6), und den Seiten einer kegelférmigen Aussparung in Hauptteil 2. Kegel und
kegelférmige Aussparung sind mit 20 bzw. 20" bezeichnet. Der Kegelwinkel der Aussparung ist der gleiche wie der des Kegels.
Der zweite Kontakt erfolgt zwischen den Seiten eines Kegels 22 gleich dem Kege! 20, der ander In nenwand 10 von Deckel 4

gepreBtist, und den winden einer linearen oder langlichen Aussparung 292'in dem Hauptteil 2, wobeidiese Aussparung schrég
abfallende Seiten in einem Winkel hat, der dem Winkel von Kegel 22 entspricht. Der dritte Kontakt erfolgt zwischen der Spitze
eines dritten Kegels 24 gleich den Kegeln 20 und 22, der an der Innenwand 10 von Deckel 4 gepreRt ist, und einer flachen
Flache 24', die die Grundflache einer Aussparung in dem Hauptteil 2ist, tatsachlich aber ein Teil der Hauptflache des Hauptteils 2
sein kdénnte.

Die lagebestimmende Wirkung der Kegel 20, 22 und 24, der Aussparungen 20 und 22’ und der Flache 24’ soll spéter erklart
werden, es wird jedoch hier erwihnt, daB im Idealfall die drei Kontakttypen Pu nkt-Punkt-Kontakt, Punkt-Linie-Kontakt bzw.
Punkt-Fliche-Kontakt sind. Die Anwendung von kleinen Flachen anstelle von Punkten und einer Linie kommt dem sehr nahe und
wird zur Minimierung der VerschleiBwirkungen an den Bauteilen, die normalerweise aus Plaste sind, ibernommen.

Der Deckel 4 wird an einer Stelle innerhalb des Dreiecks, und zwar in der Nihe des Mittelpunkts des Dreiecks, durch das freie
Ende 26 eines Gelenkarms 28, das gegen die Spitze eines weiteren, fest am Deckel 4 befindlichen Kegels 30 driickt, lber gine
Auflageflache, die eine Hohlftache 32 innerhalb des freien Endes 26 ist, gegen das Hauptteil 2 gedriickt. Dieser Druck
gewshrleistet, daer ja innerhalb des von den drei Kontaktstellen gebildeten Dreiecks liegt, daR zwischen den zwei Teilen immer
ein konstanter Kontakt an diesen Stellen vorhanden ist, so lange sich die Vorrichtung im Betriebszustand befindet, so daR auf
diese Weise die Ausrichtung und der Abstand, die durch das Drei-Stellen-Kontakt-System vorgegeben werden, konstant
gehalten werden.

Der Gelenkmechanismus einschlieRlich des Gelenkarms 28, die eben erwdhnt worden sind, sollen jetzt ausfihrlicher
beschrieben werden. Eine Gelenkhalterung 34 hat zwei Fiifle 36 von T-férmigem Querschnitt, wie in Fig.2 dargestelltist, und
diese FiiRe driicken in Schlitze (nicht dargestellt, aber Spiegelbilder der Schiitzer 38in Deckel 4} in der Riickseite von Hauptteil 2,
wodurch die Gelenkhalterung 34 an dem Haupteil 2 festgemacht wird. Diese Befestigung braucht nicht duBerst genau zu sein, da,
wie man erkennen wird, sie keine Wirkung auf die relative Positionierung von Deckel 4 und Hauptteil 2im Betriebszustand hat.
Die Gelenkhalterung 34 hatzwei Arme 38, die an ihren Innenseiten mit gegentiberstehenden Aussparungen 40 (nureine inFig.2
sichtbar) ausgebildet sind, in die Drehstifte 42 passen, welche von entgegengesetzten Seiten des anderen Endes des
Gelenkarms 28 herausragen, so daR der Gelenkarm 28 gelenkig an dem Haupteil 2 angebracht ist.

Ein Stift 44 mit einem konischen Fiihrungsende 46 und einem Kopf 48 ist eine starke PreRpassung in einein dem Deckel 4
geprefite Fassung 50, und der Schaft 52 von Stift 44 fuhrt locker durch eine Offnung 54, die zwischen den beiden Enden von
Gelenkarm 28 und ndher an dessen freiem Ende 26 liegt. Der Stift 44 verbindet somit den Deckel 4 nur locker mitdem
Gelenkarm 28.Ein Ende einer Zugfeder 56 haktinein hakenférmiges Teil 58 ein, das Besta ndteil der Gelenkhalterung 34 st {siehe
Fig.2 und 6), und das andere Ende wird Uber den Haken 60 gehidngt, der fest an dem Gelenkarm 28 dran ist.

Die Feder 56 spannt den Gelenkarm 28 entgegen Uhrzeigersinn vor, wie in Fig.6 zu sehen ist, so daR die Auflageflache 32 am
Ende des Gelenkarms standig auf den Kegel 30 driickt und so den Drei-Stellen-Kontakt ;wischen Deckel und Hauptteil
aufrechterhilt. Es sind jedochin geniigendem Umfang Lockerheit zwischen Stift 44 und Offnung 54 und Spiel zwischen Kegel 30
und Auflageflache 32 vorhanden, so daB beim Zusammenbringen von Deckel und Hautteil aus deren offener Stellung diese
genligend gegeneinander verschiebbar sind, um die geschlossenen Endstellungen, die nur durch den Kontakt zwischen den
lagebestimmenden Merkmalen bestimmt werden, frei einnehmen zu kénnen. Folglich spielt der Gelenkmechanismus keine
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Rolle bei der Bestimmung der relativen Lage von Deckel und Hauptteil, nur daR er sie einfach zusammenhilt. Die relative
Verschiebbarkeit der zwei Teile kdnnte auch erreicht werden, in dem die beiden Teile iberhaupt nicht mit einem Gelenk
verbunden werden. Dies wire tatséchlich der Fall, wenn man den Stift 44 weglassen wiirde. Dann wire der Deckel 4 vom
Hauptteil 2 frei abnehmbar, und der Gelenkarm 28 wiirde nur zum Aufbringen eines Haltedrucks dienen.

Der Punktkontakt bei 20 und 20’ bestimmt vollstindig den Abstand zwischen und die relative Position (sowohl in senkrechter als
auch in waagerechter Richtung) von Deckel 4 und Hauptteil 2 in dieser Position. Wenn infolge von Herstellungsabweichungen es
zu einer geringfiigigen Schwankung im Abstand zwischen der Spitze des Kegels 20 und der Spitze des Kegels 22 am Deckel
kommt, wird der Kegel 22 dennoch an einem Punkt auf der Lange der langlichen Aussparung 22’ richtig in Stellung kommen, und
da die Lingsachse der Aussparung 22’ die Aussparung 20’ schneidet, wie durch die Strichpunktlinie in Fig.3 angedeutet ist, ruft
diese Abweichung keine Veranderung in der Winkelorientierung von Deckel 4 in bezug auf das Hauptteil 2 hervor. Wenn die
Achse von Aussparung 22’ im allgemeinen auf die Aussparung 20’ zulduft, diese aber eigentlich nicht schneidet, wird diese
Winkelunverinderlichkeit noch immer teilweise, wenn auch nicht vollstandig erreicht. Auch ist an der Kontaktstelle 22, 22" der
Abstand zwischen Deckel 4 und Hauptteil 2 nicht abhingig von der genauen Position, in der der Kegel 22 in der Aussparung 22'
sitzt, da die Aussparung gleichméaRig linear beschaffen ist, so daR der Abstand an dieser Stelle gut gesteuert wird.

Die einzige verbliebene Freiheit zu einer Relativbewegung ist die zur Drehung um die Strichpunktlinie, die die Aussparung 20’
und die Aussparung 22 in Fig.3 verbindet, und diese Drehung wird durch den Kontakt der Spitze von Kegel 24 auf der planen
Elache 24’ verhindert. Es besteht die Méglichkeitvon Schwankungen im Abstand vonKegel 24 zu Kegel 20 und auch zu Kegel 22
durch Unbestandigkeiten bei der Herstellung, doch GréBe und Ebenheit von Fliache 24’ ermdglichen ein Auffangen dieser
Schwankungen ohne Auftreten von PaRfehlern und ohne die Tendenz zur Stérung der relativen Winkel von Deckel 4 und
Hauptteil 2 oder des Abstands zwischen ihnen.

In der obigen Beschreibung istder Begriff , Freiheitzur Relativbewegung” verwendet worden, der auf dem Fachgebietk bekannt
ist. Man wird erkennen, daR eine solche Relativbewegung in einer Priifeinrichtung mit Einzelspule nicht vorkommt, wenn diese
sich in ihrem geschlossenen oder Betriebszustand befindet. Hingegen kommt es zum Auffangen von
Herstellungsschwankungen, die zwischen den Deckeln und Haupteilen verschiedener Vorrichtungen variieren. Die Bezugnahme
auf die Relativbewegung soll eine anschauliche und hilfreiche Methode sein, dies anzuzeigen.

Auf obige Weise und unter der Annahme, daR die sechs Spulen richtig im Hauptteil 2 und Deckel 4 positioniert sind, ist die
genaue Einstellung einer jeden Spule auf die gegeniiberliegende Spule gewihrleistet, der Abstand zwischen den zwei Spulen
eines jeden Paares und auch der Abstand zwischen einer jeden Spule und der gegeniiberliegenden Wand des engen Raumes 6
werden genau reguliert, und die Position der Bahn einer auf der Fithrungsbahn 8 von Deckel! 4 rollenden Miinze ist in bezug auf
die Hauptteilspulen 12°, 14" und 16’ genau festgelegt, und all dies erfolgt durch die Arbeitsweise des beschriebenen Drei-Stellen-
Kontakt-Systems und ohne eine Beeinflussung durch irgendwelche Abweichungen bei der Herstellung der Gelenkhalterung 34,
des Gelenkarms 28, ihrer Verbindungen zu dem Hauptteil 2 und dem Deckel 4undderen Montage. Es sollte erwahntwerden, da®
die Vorrichtung mit einer Neigung zur Senkrechten installiert wreden soll, so da die Minzen auf der Fiihrungsbahn 8 unter
standigem Kontakt mit der Innenwand von Hauptteil 2 rollenund so ihre Bahn sta bilisieren. Dies kann bekanntlich auch dadurch
erreicht werden, daf die Vorrichtung senkrecht montiert wird, aber ihre Innenwénde im Inneren schraggestelit sind.

Aus Fig. 1 und 2 ist ersichtlich, da ein Paar Spulen 16, 16 oval ist, so dal es auf die Position der oberen Kante der Miinze
reagieren kann, wenn sich die Minze auf der Fithrungsbahn in der Mitte zwischen diesen Spulen befindet. Je nach ihrem
Durchmesser wird die Miinze dann die Spulen von deren unterem Rand bis zur oberen Miinzkante abdecken, so dafd der
abgedeckte Teil der Spulen von dem Durchmesser der Miinze abhingt. Der Umstand, daB der lineare Kontakt 22, 22’ auf einer
Achse liegt, die den Punktkontakt 20, 20" schneidet, und diese Linie im wesentlichen in die gleiche Richtung lauft wie die
Miinzfiihrungsbahn, minimiert insbesondere den Umfang, in dem Herstellungsschwankungen die Funktion von MeRfiithiern
dieses Typs negativ beeinflussen, die auf die Position eines Teils der Miinze im Verhailtnis zu einem Fiihlelement in einer
allgemein senkrecht zur Miinzfiihrungsbahn verlaufenden Richtung reagieren. Dies ist daraufzu riickzufiihren, daB
Schwankungen im Abstand zwischen Kegel 20 und 22 eine relative Drehung von Deckel und Hauptteil um Kegel 20in der Ebene
der Miinzfiihrungsbahn nicht mehr langer hervorrufen konnen, alsoist die genaue relative Positionierung eines Fithlelements an
dem einen und der Miinzfiihrungsbahn an dem anderen verbessert.

Wenn der Deckel 4 weg von Hauptteil 2 gedffnet werden soll, kann die Anfangsbewegung aufgrund des begrenztenUmfangs an
vorhandener Winkelbewegung zwischen Deckel 4 und Gelenkarm 28 infolge der losen Verbindung zwischen ihnen eine
translatorische Bewegung anstelle einer Drehbewegung sein. Dies erleichtert die Freisetzung von festgeklemmten Miinzen
zwischen Deckel 4 und Hauptteil 2, da sie sogar an der Gelenkseite ein begrenztes Stiick auseinanderbewegt werden kénnen,
ohne daf das andere Ende sehr weit schwingen muR. Dies ist ein Vorteil an bestimmten eingeschrinkten Standorten, an denen
die Priifeinrichtung montiert sein kénnte. Ein weiteres Offnen, z.B. zum Reinigen, erfordert, daR der Deckel 4 sich dreht und mit
dem Gelenkarm 28 nach oben schwenkt und die Mitte der Zugfeder 56 schlieBlich durch die Achse der Drehstifte 42 lduft, so da3
bei einer tiber die Mitte hinausgehenden Wirkung die Feder den Deckel 4 in einem Winkel von etwas {iber 90° zum Hauptteil 2
offen halt,

Die dargestellte Priifvorrichtung kann auch anders angeordnet sein. Die FliRe 36 der Gelenkhalterung 34 kénnen in die T-
formigen Schlitze 38 in Deckel 4 anstatt in die Schlitze in Hauptteil 2 eingepal3t sein, so daB der Gelenkarm 28 dann von dem
Deckel bis zur anderen Seite von Hauptteil 2 herumreicht, wie in Fig. 1 und 2 zu betrachten ist. Aus Fig.6 ist zu ersehen, daB das
Hauptteil 2 mit einem Kegel 32’ und einer Fassung 50’ versehen ist, die mit Kegel 32 und Fassung 50 am Deckel 4 identisch sind
und sich in identischen Positionen dazu befinden, so daR der Stift 44 dazu verwendet werden kann, durch Einpassen in
Fassung 50’ den Gelenkarm 28 lose an Hauptteil 2 zu befestigen, und das freie Ende 26 von Gelenkarm 28 driickt das Hauptteil 2
gegen Deckel 4 durch Auflagerung auf Kegel 32'. Bei dieser Anordnung wire es das Teil 4, das bei der Installation der
Miinzpriifeinrichtung stationdr werden wiirde, und Teil 2 wriide das bewegliche oder offnungsfahige Teil sein. Es kénnen also
beide Teile entweder als stationéres Hauptteil oder als 6ffnungsfahiger Deckel dienen.
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