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{54) Dynamometr

Vynaélez se tyka dynanometru k méfeni krouticiho momentu, zejména dynanometru, u néhoz pfi méfeni
dochézi k relativnimu pohybu dvou jeho &asti.

Méfeni krouticiho momentu pfi zjistovani vykonu todivych stroju je béZnou a éasto pouzivanou operaci.
Technickd praxe zna nékolik desitek zptisobli méFeni krouticiho momentu pomoci dynamometru.
Nejéastgji pouZivanymi typy dynamometra jsou ty, u nichZ dochazi k natadeni jedné &asti dynamometru
vugi jiné &asti. Toto natddeni se snima znamymi metodami a je mirou krouticiho momentu. Piikladem
takovych dynamometr je dynamometr sestavajici z motoru, pruziny a lozisek. Stator motoru je uchycen
k podloZce, nejcastéji pies dvé kluzna loZiska, umoZiujici jeho Ghlové natadeni. Pti natodeni je zkrucovana
rovinna pruZinova spirala, upevnéna stfednim koncem ke statoru v ose jeho Ghlového pohybu a vnéjsim
koncem k podlozce. Uhel nato&eni statoru je pak mirou krouticiho momentu psobiciho na hfideli rotoru
motoru.

Jinym ptikladem provedeni je dynamometr na principu oto¢ného stolku, sestavajici z motoru, oto&né
desky, loZisek a siloméru. Otoéna deska je fixovana k podloZce nejéastsji pfes dvé valiva loziska umoziujici
jeji ahlové nataceni. Kroutici moment na hiideli motoru, spojeného statorem pevnés otoénym stolkem se
pfenasi na otocnou desku a mirou kroutictho momentu je sila, kterou silomé&r udrzuje otoénou desku
v kiidu. U v8ech dynamometrd, ve kterych pfi matéaéeni jedné &asti dynamometru viéi druhé dochazi
k vzajemnému pohybu sougasti, at jiz kluzem nebo valenim, je méfeni zatizeno systematickou chybou,
zplsobenou tfenim souééasti.

Odstranéni tohoto nedostatku se dosahuje nahradou obvyklych valivych loZieek jinym druhem ulozeni
se zanedbatelnym &epovym tfenim. Tato uloZeni, znama z jemné mechaniky, jsou v&ak pouzitelna jen pro
velmi malé rotujici hmoty. Jinou zndmou metodou je ulozeni pohybujicich se ¢asti dynamometrli do
hydraulickych nebo pneumatickych loZisek. Nevyhody téchto uloZeni jsou rovnéz zmindnd omezena
Unosnost, zvy$ena konstruk&ni narognost, piidavna zafizeni pro cerpani a Upravu (temperaci a filtraci)
loziskové tekutiny.

Vyse uvedené nedostatky odstrafiuje dynamometr pro méfeni krouticiho momentu sestavajici z pevné
¢asti a pohyblivé &asti podle vynélezu, jeho? podstata spodiva v tom, Ze mezi pevnou ¢asti dynamometru
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a pohyblivou &asti dynamometru je pomoci nejméné dvou dvojic loZisek oto¢né uloZena alespori jedna
viozka spojena spojkou se zdrojem pohybu.

Podstatou feseni podle vynalezu je dale to, #e v dynamometru jsou nejméné dvé vlozky spojeny
spojkami se zdroji protism&rného pohybu. Re$eni podle vynalezu eliminuje nepfiznivé Gginky valivého
nebo kluzného tfeni a odstrafiuje moZnost vzniku systematické chyby.

Nepftetrzitym pohybem pohyblivé viozky mezi ob&ma &astmi dynamometru je vylougeno klidové tfeni,
nebot obé &asti dynamometru jsou trvale ve styku s neustéle se pohybujici vlozkou a neexistuji proto
sty&né plochy, resp. body vzajemné v klidu, na nichZ by nezadouci klidové tfeni mohlo vzniknout.

P¥iklad provedeni dynamometru podle vynalezu je v narysu znazornén na obr. 1 a v pldorysu na obr.
2 na pt¥ipojeném vykrese.

Dynamometr sestava 7 pohyblivé &asti 1 a pevné ¢asti 2. Mezi pevnou &asti 2 a pohyblivou Casti 1 je
umist&na vioZka 3, ulozend pomoci dvou dvojic kulitkovych loZisek 4, § a uvaddéna do pohybu klikovym
mechanismem 7 spojenym s motorem 6.

Pti zatizeni dynamometru dosavadniho provedeni s pohyblivou &astf 1 a pevnou &asti 2 bez nepretréité
se pohybujici vloZzky 3 konstantnim krouticim momentem, vznikne posuv pohyblivé &asti 1 viéi pevne
gasti 2. Tento posuv je viak mensi nez odpovidd posuvu idedlné hladkych t&les. Pfi odlehéeni
dynamometru se &asti 1, 2 nevrati do vychozi polohy, ale v disledku tfeni se zastavi mimo tuto polohu. Tim
vznikaji chyby méteni pfikonu vlivem statického tFeni.

Umist&nim neustéle se pohybuijici vioZky 3 mezi pohyblivou &ast 1 a pevnou &ast 2 se znemozni popsané
chybné méfeni vlivem statického tieni.

V ptipadé rovnomérného pohybu rotaéniho kolém osy dynamometru jedné neustale se pohybuijici
vlozky 3 a soucasné rovnobé&iného se smérem relativniho méficiho pohybu &asti 1, 2 dynamometru
dochazi vlivem tfeci sfly mezi viozkou 3 a &astmi 1, 2 k posunu &asti 1, 2, ktery se séitéd nebo odetitd od
posunu &asti 1, 2, zptisobeného mé&fenym krouticim momentem. Tento posun zplsobeny vioZkou 3 je pfi
konstantni relativni rychlosti styénych ploch, danych teplotnich podminkach, pro dany stav stykovych
ploch &asti 1, 2 s viozkou 3 a danou normélovou silu staly a Ize jej povaZovat za aditivni konstantu pfistroje,
které pouze méni polohu nuly pfi zaznamu méreného krouticiho momemtu.

Pouzitim nejméné dvou pohyblivych vioZek 3, pohybujicich se protismérnég, Ize jednoduse dosahnout
zruseni silovychg&inkd viozek 3 na &asti 1,2 dynamometru azminéna aditivni konstanta pfistroje mGe byt
zcela zanedbatelna a pfi relativnd znaénych zménéach stavu styénych ploch, teploty a pusobicich
normalovych sil. )

Vlozka 3 muze téZ vykonavat symetricky kmitavy pohyb vaéi ¢astem 1, 2 dynamometru, ktery rovnéz
odstrafiuje vliv tfeni mezi nimi. Jestlize tento kmitavy pohyb je rovnob&zny se smé&rem méficiho pohybu
&asti 1, 2, superponuje se na signal méfeného krouticiho momentu signal pohybu neustéle se pohybuijici
vlioZky 3. Tento pfidavny symetricky kmitavy signal 1ze snadno zndmymi zplsoby eliminovat.

PREDMET VYNALEZU

1. Dynamometr pro méfeni krouticiho momentu, sestavajici z pevné ¢asti a pohyblivé ¢asti, vyznateny
tim, e mezi pevnou &asti (2) dynamometru a pohyblivou &asti (1) dynamometru je pomoci nejméné dvou
dvojic loZisek (4, 5) oto&né uloZena alespofi jedna vloZka (3) spojena spojkou (7) se zdrojem (6) pohybu.

2. Dynamometr podle bodu 1, vyznaéeny tim, Ze nejméné dvé vlozky (3) jsou spojeny spojkami (7) se
zdroji protismérného pohybu (6).
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