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Wynalazek dotyczy maszyny do uprawy roli
z pewng liczba lemieszy o zasadniczym ksztal-
cie linii rozwijajacej (owolwenty), przymoco-
wanych do piasty, osadzonej obrotowo wzgle-
dem ruchomej ramy, przy czym kaidy lemiesz
jest umocowany na czopie osadzonym obroto-
wo w pladcie i lezgcym w plaszczyZnie prosto-
padlej do osi piasty. W znanej maszynie tego
rodzaju lemiesze sg przystosowane do wykony-
wania okresowego ruchu pochylnegqg w celu
zrzucenia ziemi, ktéra zostala wyorana.

Gléwnym przedmiotem wynalazku jest me-
chanizm do wytwarzania wymienionego ruchu
pochylnego lemieszy, ktéry osiaga sie wedlug
wynalazku dzieki temu, Ze piasta jest osadzo-
na obrotowo na wale $rodkowym, nierucho-
mym wzgledem ramy, a dokola tego walu jest
uformowany profil krzywkowy, ktéry wspéi-
dziala z krgzkami, polgczonymi z czopami le-
mieszy. '

Dzieki
ruch pochylny

tej konstrukcji lemiesze wykonuja
pochodzacy od mechanizmu,

umieszczonego wewnatrz piasty" i osloniétego
wskutek tego catkowicie przed zanieczyszcze-
niami.

Krzywka moze byé uksztaltowana w ten spo-
sébb, ze podczas obrotu piasty powstaje rTuch
wzgledny w kierunku promieniowym lub po-
osiowym patrzac z nieruchomego walu gtéwne-
go, dokota ktérego zostaly umieszczone krzywki.
Jezeli krzywka jest przystosowana do wzgledne-
go ruchu poosiowego, wéwczas korzystne jest
osadzenie kaidego walka na narzadzie pofred-
nim, ktéry jest prowadzony w piascie i moze
wykonywaé ruch postepowo-zwrotny w plasz-
czyZnie réwnoleglej do osi piasty, przy czym
ten narzad posiada zebatke zazebiajacg sie z ze-
bami nacietymi na co najmniej pewnej czedci
zewnetrznego obwodu wspomnianego czbopa
Dzieki takiej konstrukcji wzglednie przesunig-
cie poosiowe podczas obrotu piasty zostaje
przetworzone na ruch wahadlowy czopbw le-
mieszy.

Mechanizm jest najlepiej wykonaé w ten. spo-
s6b, Ze narzady prowadnicze postepowo-zwrot-



‘nego naqadu podredniego s utworzone w po-

stagi odcigikéw rury, umocowanych z obu stron
wymieniotisgo narzadu w piascie, przy czym te
odcinki rugy z jednej strony sa zaopatrzone na

wycinku mniejszym niz 180° w podluzng szcze-

. line, a nakladki, przymocowane do bokéw na-

“rzadu posredniego, sg przystosowane do prze-

suwania sie¢ w odcinkach rury.
Taka konstrukcja stwarza bardzo zwartg

i silng budowe, dzieki ktoérej moga byé przeno- -

szone znaczne sily w malej przestrzeni.

Jest rzecza korzystng zaréwno dla montazu,
jak i dla latwej wymiany S$cieralnego metalu
nakladek, jezeli kazda nakladka jest zaopatrzo-
na w pewng liczbe uch, ktére tworza jedng ca-
lo§¢ z narzadem posrednim i przez ktére jest
przepuszczony trzpief, przy czym na tym trzpie-
niu i pomiedzy uchami sg przewidziane pa-
newki, ktérych §rednica zewnetrzna jest wieksza
od Srednicy uch.

Ze wzgledu na roéznorakie zastosowanie ma-

.szyny wedlug wynalazku jest pozgdane stwo-
“rzenie mozliwosci ustalenia chwili, w jakiej

podniesione skiby ziemi maja byé wyrzucone
do miejsca, w ktérym skiba ma by¢ odlozona.
Jezeli skiba ma byé odrzucona na pewng od-
leglo$¢ w kierunku bocznym, to ruch wahliwy
jest nastawiony tak, Zeby rozpoczynal sie p6z-
niej niz w przypadku, gdy skiba ma byé odlo-
zona w odpowiedniej bruzdzie. Cel ten osiaga
sie wedlug wynalazku za pomocg narzadéw,
przewidzianych do nastawiania polozenia kato-
wego walu gléwnego wzgledem ramy i tym sa-
mym do wtlasciwego ustalenia polozenia kato-
wego zakresu pochylenia lemieszy.

Wynalazek poza tym ma na celu zwigkszenie
zdolnosci produkcyjnej znanych maszyn bez
znacznego zwickszenia wymiaréw maszyny lub
Fomplikowania mechanizmu napedowego. Cel
ten osigga sie wedilug wynalazku dzieki temu,
ze piasta sklada sie z dwéch lub kilku wsp6i-
osiowo nalozonych jednostek, z ktérych kazda
sklada sie z pewnej liczby promieniowo osa-
dzonych lemieszy. Dzieki temu po jednorazo-
wym przepuszczeniu maszyny po ziemi zostaje
obrobiony szeroki pas ziemi, przy czym nie jest
wymagane powigkszenie ani dlugosci, ani wagi
maszyny. Poza tym mechanizm napedowy po-
zostaje prosty, poniewaz wszystkie jednostki
obracaja sie dokola tej samej osi.

Nalezy zaznaczyé, ze w celu zwigkszenia sze-
roko$ci obrabianego pasa, przy jednorazowym
przepuszczeniu maszyny po ziemi, proponowa-
no juz stosowanie pewnej liczby jednostek,
z ktérych kazda sklada sie z pewnej liczby pro-

mieniowo rozmieszczonych lemieszy, a jednost-
ki s3 rozmieszczone wzgledem siebie badZ
w ukladzie schodkowym, badz tez umieszczone
sg wsp6losiowo obok siebie na tym samym wa-
le, ktory jest ustawiony pod katem innym niz
90° wzgledem kierunku ruchu. Takie schodko-
we lub ukosne potozenie jest niezbedne, ponie-
waz jednostki musza byé umieszczone w pew-
nej odlegloSci od siebie, azeby dwie sasiednie
jednostki nie przeszkadzaly sobie podczas pra-
cy, gdy szeroki pas ziemi ma byé catkowicie
obrabiany za jednorazowym przepuszczeniem.
Obydwa te érodki, a mianowicie uklad schod-
kowy i uko$ne poloZenie osi obrotu, powoduja
zwigkszenie dilugo$ci maszyny. Pierwszy z tych
$rodk6w komplikuje wiec mechanizm napedo-
wy, natomiast drugi czyni maszyne dosé¢ trudna
do kierowania. Stwierdzono jednak, ze przy
uzyciu lemieszy wahliwych poszerzenie obra-
bianego pasa ziemi po jednorazowym przejsciu
mozna otrzymaé bez koniecznoSci stosowania
ktbéregokolwiek z wymienionych wyzej §rodkéw,

W celu utrzymania jak najbardziej réwmo-
miernego obcigzenia maszyny jest korzystne
osadzenie jednostek w piascie w takim wzgle-
dnym polozeniu katowym, zeby w odstepie cza-
su pomiedzy chwilami, kiedy dwa kolejne le-
miesze tej samej jednostki stykaja sie z ziemia,
lemiesz przynajmniej jednej lub drogiej jed-
nostki stykal sie juz z ziemia.

Ta wlasciwos¢ ma duze znaczenie dla prze-
nikania kazdego wierzcholka lemiesza do grun-
tu. Sita reakcji tego ruchu przenikania jest od-
bierana przez lemiesze, ktére juz przeniknety
w pewnym stopniu do gruntu. Dzieki temu ma-
szyna nie wykazuje sklonnosci do uniesienia
sie ponad ziemis.

Dla dokonania wyboru liczby lemieszy w kaz-
dej jednostce nalezy wzigé pod uwage dwa
sprzeczne wymagania. Z jednej strony jest ko-
rzystne, aby liczba lemieszy w kazdej jednostce
byla duza i wskutek tego bylaby mala predkosé
obwodowa w poblizu powierzchni ziemi i tym
samym bylby maly wplyw sily od$rodkowej
podczas pracy przy podnoszeniu i wyrzucaniu
wyoranej skiby. Jednak taka duza liczba le-
mieszy wymaga piasty o duzej érednicy. Z dru-
giej strony jest pozadane zachowanie jak naj-
mniejszych wymiar6w maszyny, co mozZna
osiggnaé¢ tylko przez zastosowanie jak naj-
mniejszej liczby lemieszy w kazdej jednostce.
Stwierdzono, ze mozna osiggnaé korzystny
kompromis, wyposazajac kazdg jednostke w trzy
lemiesze, rozmieszczone réwnomiernie na ocbwo-
dzie piasty. W ten sposéb mozna otrzymaé
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w dopuszezalnych granicach zaréwno predkosé
lemieszy, jak i zewmetrzne wymiary kadzej
jednostki.

Jezeli maszyna wedlug wynalazku jest zao-
patrzona w- dwie lub kilka wspélosiowo nato-
zonych jednostek, posiadajacych kazda pewng
liczbe promieniowo rozmieszczonych lemieszy,
to z konstrukcyjnego punktu widzenia, jest
szczegblnie korzystne, jezeli piasty réznych jed-
nostek s3 wzajemnie polgczone za pomocg od-
cink6w rurowych, przy czym caly uklad jest
podtrzymywany na koncach watu gtéwnego.
Dzieki tym $rodkom montowanie maszyny jest
bardzo uproszczone, poniewaz odcinki rury,
piasty itd. nasuwa sie kolejno na nieruchomy
wal gléwny, az do otrzymania pozgdanej licz-
by jednostek. Za pomoia polgczen Srubowych
miedzy poszczegblnymi czeéciami caly uklad
zespala sie w jedng sztywna konstrukcje.

Na rysunku fig. 1 przedstawia maszyne do
uprawy roli, wedlug wynalazku, skladajaca sie
z kilku jednostek, za ciggnikiem w widoku
z gory, fig. 2 — maszyne, jak na fig. 1 w zwie-
kszonej skali cze$ciowo w widoku z gory i czeScio-
wo w prezkroju poziomym mechanizmu nape-
dowego, fig. 3 — piaste maszyny do uprawy
roli ' w powigkszonej skali w przekroju wzdiuz
linii III, na fig. 2, fig. 4 — szczeg6l maszyny
w- przekroju wzdtuz linii IV—IV na fig. 3, fig. 5
— -szczegbl maszyny w przekroju wzdluz linii
V —V na fig. 3, fig. 6 przedstawia piaste ma-
szyny 'do uprawy roli w skali zmmniejszonej
w przekroju, fig. 7 — piaste maszyny w prze-

‘kroju wzdluz linii VII—VII na fig. 6, fig. 8i 9

przedstawiaja odcinek rury do lgczenia dwéch
natozonych piast w widoku z boku i w przekro-
ju podluznym, fig. 10 — krzywke w rozwinie-
ciu, fig. 11 — mechanizm do nastawiania waitu
gléwnego w widoku z boku.

Do tylnego konica ciggnika 1 jest doczepiona
rama 2 maszyny za pomoca lacznikéw 3. Rame
2 stanowi skrzynak w postaci belki poprzecz-
nej 4, a do kazdego jej konica przymocowane sa
podluzne rury 5 i 6. Rura 5 jest zakoficzona
skrzynkg ‘7 w ksztalcie tarczy. Pomiedzy ta
skrzynka 7 i koficem rury 6 jest osadzony wat 8,
nazywany w dalszym ciggu opisu ,,$rodkowym
watem stalym”, ktérego konce sg umieszczone
w tozyskach osadzonych odpowiednio w skrzyn-
ce 7 i w rurze 6, przy czym wal 8 jest unieru-
chomiony w kierunku swej osi podiuznej. Na
wale §rodkowym 8 jest obrotowo osadzony zlo-
zony wal wydrazony 9, ktory sklada sie z od-
cink6w rurowych 10 i piast 11.-

Ciaggnik 1 posiada wal napedowy 12, ktérego
koniec jest wpuszezony do skrzynki w postaci

belki poprzecznej 4. Ruch obrotowy walu na-
pedowego 12 jest przenoszony za pomoc3g kota
lancuchowego 13 i lafncucha 14 na kolo lancu-
chowe 15, umocowane na koncu walu 16, ktéry
jest osadzony obrotowo w rurze 5. Drugi koniec
watu 16 posiada stozkowe koto zebate 17, zaze-
biajgce sie z zebami kola wiehcowego 18, ktére
z kolei jest przymocowane do konca wydrazo-
nego walu 9, a ponadto jest umieszczone na sta-
lym wale Srodkowym 8 za pomoca lozyska kul-
kowego 19. R.ozysko to sluzy jednoczeénie do
centrowania zewnetrznego walu wydrazonego 9
wzgledem srodkowego walu 8. Na drugim koncu
wal wydrazony 9 jest podtrzymywany na sta-
lym wale 8 za pomocg lozyska kulkowego 20.
Poniewaz wal wydrazony 9 jest znacznie wie-
cej wytrzymaly na zginanie anizeli staly wat
srodkowy 8 w miare potrzeby mozna. umiescié
dodatkowo 1lozysko miedzy dwoma Walami
w poblizu §rodka.

Na koncu stalego walu érodnkowego 8, pm&
ciwleglym kolu wienicowemu 18, jest osadzone
ramig¢ diwigniowe 21 (fig. 2 i 11) za pomoca
sworznia srubowego 22 o zmiennej diugosci. To
ramig diwigniowe jest polaczone ze stalym
punktem 23 ramy 2. Wskutek taklego polacze-
nia wat 8 nie moze sig obracaé ale - jego poto-
zenie katowe wzgledem ramy 2 moze byé zmie-
niane dla celéw wyjasnionych w ponizszym
opisie.

Ka?dd piasta 11 skilada su: z cylmdryczne:
ostony 25, ktéra na swym obwodzie jest zao-
patrzona w pewna liczbe stycznie ustawionych
komoér 26 (na rysunku trzy komory), sluzacych
do umieszczenia czopéw lemieszy.

Czop 27 (fig. 3) posiada ksztalt trzpienia cy-
lindrycznego o koncu stozkowym. 28, na ktérym
moze byé umocowana tuleja 30 lemiesza 31 za
pomocy $ruby 29. Czop 27 posiada po érodku
swej cylindrycznej czesci zgby 32. Czop ten jest
osadzony w komorze 26 za pomocg panewki 33,
opierajacej sie na obrzezu 34 komory 26 i za po-
mocy glowicy 35, wkreconej do kotica komory 26
od strony przeciwleglej lemieszowi 31.

Na stalym wale érodkowym 8 wewnatrz kaideJ
plasty 11 znajduje sie szeroki plerscien 40
(fig. 4), zabezpieczony przed obracaniem sie 2a
pomocy klina 41. Wzdluz obwodu tego pierscie-
nia jest uformowana. krzywka 42 np. przez
obrébke. Wewnatrz kadzej piasty sg osadzone
przesuwnie trzy posrednie narzady 43, Kazdy
narzad posredni jest wyposazony w czop 44,
na ktérym jest osadzony krazek 45 wpuszczony
do krzywki 42. Na stronie przeciwleglej wzgle-
dem czopa 44, kazdy narzad posredni 43 posia-
da zebatke 46, zazebiajaca sie z zebami 32 czopa
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27 lemiesza 31. Narzad 43 jest prowadzony z obu
stron w odcinku rurowym 47, przewidzianym
w oslonie 25 piasty 11, przy e¢zym of kazdego
odcinka rury jest réwnolegla do stalego watu
§rodkowego 8. Na przeciwleglych koncach od-
cinki rurowe 47 sj zaopatrzone w podiuzing
szczeline 48 na przestrzeni kata wycinkowego,
mniejszego niz 180°.

Odcinki rurowe 47 wspétdzialajg z nakladka-
mi 49 przewidzianymi na kazdym koncu narzg-
du posredniego 43. Kazda nakladka 49 posiada
cztery ucha 50 (fig. 5), tworzace jedng calo$é
z narzadem posrednim 43. Miedzy kazda para
uch jest umieszczona panewka 51 z metalu lo-
zyskowego i umocowana za pomocg czopa 52,
przechodzacego przez obydwa ucha. Caly ukiad
jest zabezpieczony za pomocag pierscienia spre-
zystego 53, ktéry ustala w kierunku podiuznym
zaréwno czop, jak i panewke. Zewnetrzna $red-
nica panewki 51 jest r6bwna wewnetrznej sredni-
‘cy odcinka rurowego 47, tak iz narzad posredni
43 jest prowadzony bez luzu. Zewnetrzna
§rednica uch 50 jest nieco mniejsza od $redni-
cy panewek 51, tak iz zetkniecie sie uch z od-
cinkami rurowymi 47 jest uniemozliwione. Cze$é
‘narzgdu posredniego 43, prowadzaca do uch 50
ma ksztalt klinowy i odpowiada z pewnym lu-
zem podluznej szczelinie wycinkowej 48 odcin-
kéw rurowych 47. .

W oslonie 25 (fig. 6—9) kadzej piasty 11 jest
wykonana pewna liczba otworéw, potaczonych
za pomocg odcinkéw rurowych 54, ktérych kon-
ce posiadajg gwint wewnetrzny. Na odcinkach
rurowych 10 s3 umocowane kolnierze 55 réw-
niez z otworami 56. Za pomoca $rub laczacych
57 mczna polaczyé ze soba odcinki rurowe 10
i piasty 11 i utworzyé wat wydrazony 9, skla-
dajacy sie z kolejno polaczonych piast 11 i na-
rzadéw sprzegajacych lub odcinkéw ruro-
wych 10. '

Ta sama zasada moze byé zastosowana do
osadzenia pierscieni 40 na stalym wale Srodko-
wym 8. W tym celu pier§cienie 40 mogg byé
ustalone w kierunku osiowym za pomocg roz-
pérek rurowych 58, nalozonych na wal. Na kon-
cach walu 8 znajdujg sie narzady do zabloko-
~wania calego ukladu.

Podczas pracy maszyny wedlug wynalazku
wydrazony wat 9 jest napedzany przez wal na-
pedowy 12 za poérednictwem pedni lancucho-
wych 13— 15, walu 16, kota zebatego 17 i kola
wieficowego 18. Podczas tego ruchu obrotowego
walu wydrazonego 9 Kkrazki 45 tocza sie po
krzywce 42. Krzywka 42 (fig. 10) jest wykona-
na tak, ze cze§¢ jej obwodu lezy w plaszczyZnie

prostopadlej do stalego walu srodkowego 8, po-
zostala za$ cze$é jest wygieta w bok w kierun-
ku osiowym. Ruch pochylny kazdego lemiesza
sklada sie z czterech faz, a mianowicie: a —
polozenie normalne czyli orka, b — obrét ku
polozeniu pochylenia, ¢ — potozenie pochyle-
nia, d — obr6t ponowny do potozenia normal-
nego.

Czas trwania trzeciej fazy ¢ moze by¢ zmniej-
szony praktycznie do zera. Kazda cze$§¢ krzy-
wej jest zakoniczona w punkcie zagiecia (np.
krzywizna o promieniu nieskonczenie wielkim),
wobec czego kazde rozpoczecie i kazde zakon-
czenie przesuniecia krazka 45 w bok odbywa
sie bez wstrzaséw. Podczas przej$cia przez za-
kres faz drugiej do czwartej (b — d) obrotu wa-
tu 9, kazdy krazek 45 przesuwa sie w kierunku
bocznym réwnolegle do osi watu 8, podczas gdy
posredni narzad 43 porusza sie w sposéb po-
dobny i za pomoca zebatki 46 nadaje jedno
ograniczone wychylenie czopowi 27. Krzywka 42
i Srednica kola podziatowego zebow 32 sg tak
dobrane, ze czop wykonuje pzresuniecie katowe
ponad 90° przy kaidym obrocie wydrazonego
watu 9. Podczas tego ruchu postepowo-zwrotne-
go narzadu posSredniego 43 odcinki rurowe 47
i nakladki 49 zapewniajq dokladne prov_vadzenie.

Polozenie katowe pierScienia 40 wzgledem ra-
my 2 jest dobrane tak, iz zakres wychylenia
kazdego lemiesza 31 jest polozony zasadniczo
w obrebie powierzchni miedzy punktem naj-
glebszego przenikniecia lemiesza do gruntu
i najwyzszym punktem jego drogi. Dokladne

polozenie zakresu pochylenia lemiesza moze by¢ -

ustalone w zalezno$ci od rodzaju czynnosci
uprawy. Jezeli np. podniesiona ziemia ma byé
odlozona do wiasnej bruzdy, jest korzystne, gdy
ruch pochylny rozpoczyna sie juz w poblizu
punktu, gdzie dany lemiesz przeniknat najgle-
biej do gruntu. Jezeli podniesiona ziemia ma
byé odlozona w pewnej odleglo$ci w kierunku
bocznym (np. w przypadku maszyny radlacej),
to korzystnie jest zmienié zakres pochylenia
w taki sposéb, zeby faza b nie rozpoczynatla sie,
dopoki lemiesz wraz z ziemia, pozostajaca jesz-
cze na niej, nie zostanie podniesiony do po-
wierzchni gruntu lub wyzej.

Taka zmiana zakresu pochylenia jest otrzy-
mywana przez nastawienie polozenia katowege
stalego walu Srodkowego 8 wzgledem ramy 2.
Takie nastawienie potozenia katowego walu 8
jest dokonywane za pomocg ramienia dZwignio-
wego 21 i §ruby rozporowej 22. Wydtuzanie lub
skracanie $ruby rozporowej 22 odbywa sie za
pomocag jej obracania w tym lub w innym kie-
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runku. W ten spos6éb zmienia si¢ polozenie ra-
mienia dzwigniowego 21 i walu 8 z pier§cienia-
mi 40 wzgledem ramy 2. Zakres nastawienia
sruby rozporowej 22 jest tak dobrany, zeby
ruch wychylenia lemiesza nigdy nie rozpoczy-
natl sie za wcze$nie ani ustawatl za p6zno.

Piasta sklada sie z dwoch lub kilku wspoi-
. osiowo nalozonych jednostek, z ktérych kazda
sklada sie z pewnej liczby promieniowo roz-
mieszczonych lemieszy. Kazda z przyleglych jed-
nostek 11, 31 jest przesunieta kolejno o kat 40°
wzgledem sasiedniej jednostki, tak aby w od-
stepie czasu pomiedzy chwilami, w ktérych ko-
lejne lemiesze tej samej jednostki dochodza do
styku z ziemiag (np. podczas obrotu piasty 11
o kat 120°), jeden lemiesz spoéréd dwoéch sa-
siednich jednostek zetknal sie z ziemig. W ten
sposéb lemiesze wywieraja na ziemie réwno-
mierng site, i reakcja gruntu na maszyne jest
réwnomierna. W szczegblno$ci reakcja ruchu
zaglebiania sie wierzchotka lemiesza do ziemi
jest odbierana przez te lemiesze, ktére juz prze-
niknely do ziemi na pewng glebokos$é. Dzigki
temu zapobiega sie¢ wszelkiej sklonnoéci lemie-
szy do podniesienia maszyny ponad grunt.
Poza tym obcigzenie mechanizmu napedowe-
go podlega w ten spos6b malym wahaniom.

Podczas pracy maszyny lemiesze 31 odklada-
ja podniesione skiby ziemi do odpowiedniej
bruzdy, tak iz kazda jednostka jest zdolna do
orania skiby ziemi, bezpo$rednio przyleglej do
skiby wyoranej przez sasiedniag jednostke.

W przykladzie wyzej opisanym jednostki sg
zawsze osadzone na wale 8 tak, iz obejmujg
wzgledem siebie kgt 40°. Jest to szczegblnie ko-
rzystne, gdy kazda 2z jednostek sklada sie
z trzech lemieszy. Jednak jest réwniez zupel-
nie dobre takie osadzenie jednostek na wale 8,
zeby zawieraly wzajemnie kat 60°. Gdy kazda
jednostka sklada sie z innej liczby lemieszy
niz trzy, to kat wzajemnego przesunigecia mieg-
dzy sasiednimi jednostkami powinien byé od-
powiednio zmieniony. Celem, do ktérego sie
dazy, jest zawsze osiggniecie réwmnomiernego
obcigzenia i unikniecia wzajemnego oddzialy-
wania na siebie sgsiednich jednostek podczas
ruchu pochylania lemieszy.

Wyzej opisany mechanizm wahliwy wedlug
wynalazku, jak réwniez metoda zestawienia
mechanizmu z odigczalnych przylegtych odcin-
kéw walu wydrazonego 9 na wale $rodkowym
8, wykazujg szereg waznych zalet. Przede
wszystkim skladanie i rozbieranie maszyny jest
bardzo proste, gdyz pewng liczbe pierScieni 40
wraz z krzywkami 42 i narzgdami rozporowymi

58 nasuwa sie na wat $§rodkowy 8, na ktérym
caly uklad jest zablokowany na koncach.
Zewnetrzny wydrazony wat 9 montuje sie w po-
dobny spos6b przez kolejne 1jczenie ze soba
piast 11 i odcinkéw rurowych 10.

Gdy narzady posrednie 43 i czopy 27 zostaly
dopasowane, wowczas katowe polozenie kazde-
go lemiesza 31 ustala sie dokladnie za pomoca
potaczenia kolnierzowego 28, 30 i $§ruby docis-
kowej 29. Przedstawia to te zalete, ze czopy 27
moga byé umocowane w dowolny pozadany spo-
s6b w oprawach 26 bez uwzglednienia poloze-
nia przymocowanych do nich lemieszy. Dzigki
zwartoSci zmontowania cze$ci wewnatrz ostony
25 piasty, zajmuja one malo miejsca, co pozwa-
la na przenoszenie duzych sil i zapewnienie
skutecznego smarowania.

Zastrzezenia patentowe

1. Maszyna do uprawy roli, zawierajaca pewna
liczbe lemieszy o zasadniczym ksztalcie linii
rozwijajacej (ewolwenty) przymocowanych
do piasty osadzonej w ten spos6b, iz moze
obraca¢ sie dokota ruchomej ramy, a kazdy
lemiesz jest umocowany na czopie osadzo-
nym obrotowo w pia$cie, przy czym o§ czo-
pa jest polozona gléwnie w plaszezyznie
prostopadiej do osi piasty, znamienna tym,
ze piasta jest osadzona obrotowo na wale
srodkowym, ktéry jest umocowany nieru-
chomo w ramie, natomiast dokola tego walu
jest uformowana krzywka, po ktérej moga
toczyé sie krazki polgczone z czopami le-
mieszy. _

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze kazdy krazek jest osadzony na prowadzo-
nym w piaScie narzadzie posrednim, ktéry
moze wykonywaé¢ ruch postepowo-zwrotny
w plaszczyzinie réwnoleglej do osi piasty
i na ktéorym jest uformowana zebatka, za-
zebiajgca sie z zebami, nacietymi przynaj-
mniej na pewnej czeSci zewnetrznego obwo-
du wspomnianego czopa.

3. Maszyna wedlug zastrz. 2, znamienna tym,
ze narzady prowadnicze narzadu poSrednie-
go, poruszajacego sie ruchem postepowo-
zwrotnym, posiadaja postaé odcinka ruro-
wego umocowanego na obu koficach w pias-
cie, ktéry to odcinek rurowy jest zaopatrzo-
ny na jednym koncu, na wycinku o kacie
mniejszym niz 180°, w podiuzng szczeling,
przy czym nakladki, przymocowane do bo-
kow narzadu poSredniego, moga przesuwaé
sie¢ w tych odcinkach rurowych.
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. Maszyna wedlug zastrz. 3, znamienna tym,
ze kazda nakladka jest utworzona z pewnej
liezby uch, stanowiacych calo§é z narzadem
posrednim, a poprzez ucha jest przepuszczo-
ny trzpien, przy czym na tym trzpieniu i po-
. miedzy uchami sg przewidziane tozyska tu-
" lejowe, posiadajagce zewnetrzng $rednice
szersza od $rednicy uch.
. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, znamienna
tym, ze posiada narzgdy do nastawiania ka-
-towego polozenia walu srodkowego wzgle-
dem ramy i do odpowiedniego ustalania kg-
towego polozenia zakresu wahania lemieszy.
. Maszyna wedlug zastrz. 1—5, znamienna
tym, ze piasta sklada sie z dwoch lub kilku
wspdtosiowo: natozonych jednostek, z kt6-
rych kazda sklada sie z pewnej liczby pro-
mieniowo rozmieszczonyct} lemieszy.
. Maszyna wedlug zastrz. 6, znamienna tym,
ze jednostki s3 wmontowane do piasty w ta-
kim wzajemnym polozeniu katowym, ze

FIG-]

w odstepie czasu miedzy chwilami, kiedy
dwa kolejne lemiesze tej samej jednostii
dochodzg do zetkniecia sie z ziemis, lemiesz
przynajmniej jeden z tych jednostek juz sty-
ka sie z ziemia.

. Maszyna wedlug zastrz. 7, znamienna .tym,

ze kazda jednostka jest zaopatrzona w trzy
lemiesze, rozmieszczone réwnomiernie na
obwodzie piasty.

. Maszyna wedlug zastrz. 6 —8, znamienna

tym, ze piasty réznych jednostek s3 pola-
c_zdné ze sobg za pomocg odcinkéw rTuro-
wych, przy czym ukiad jest podtrzymywa-
ny na koncach na wale $rodkowym.

N. V. Ontwikkelingmaatschappij
Multinorm

Zastepca: inz. Jozef Felkner,

rzecznik patentowy
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Do opisu patentowego nr 42141
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