POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

97142

Patent dodatkowy
do patentu nr .

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 27.06.75 (P.181635)

Zgloszenie ogtoszono: 03.01.77

Opis patentowy opublikowano: 31.10.1978

MKP B65h 63/02

Int. Cl.2

’ - B65H 63/02

U: 2du Patestoweg0
hisie)  Recopepuhl Lutewe)

Twoércy wynalazku: Jerzy Cascarino, Ryszard Napora

Uprawniony z patentu: -.0dzka Fabryka Maszyn Jedwabniczych, ko6dz

(Polska)

» Uklad magnetyczny w urzadzeniach kontrolujacych zryw nitki,
szczegolnie w lgczniarkach przedzy

1

Wynalazek dotyczy ukladu magnetycznego w
urzgdzeniach kontrolujacych zryw nitki, szczegbl.-
nie w lgczniarkach przedzy.

W maszynach tych stosowane sg elektryczne u-
rzadzenia, ktére w chwili zerwania nitki powodu-
ja np. wylaczenie poszczegélnych punktéw prze-
wijania. W urzadzeniach tych gléwnym elementem
powodujacym uruchomienie urzgdzen ucinajgcych
nitki lub zatrzymujacych naw6j odbiorczy jest
czujnik nitkowy, ktéry po zrywie nitki, zmieniajac
polozenie swych cze$ci skladowych, powoduje za-
mkniecie lub otwarcie obwodu elektrycznego. Przy
wysokowydajnych maszynach pracujacych z du-
23 predkoscia przesuwu nitki przedzial czasu mie-
dzy zrywem nitki, a zadzialaniem urzgdzen ucina-
jacych nitki lub zatrzymujacych nawdéj odbiorczy
musi byé jak najkrétszy. Jest to zaleine przede
wszystkim od ruchu dzwigni czujnika nitkowego,
ktéra po zrywie nitki moze np. opadaé¢ pod wlas-
nym ciezarem.

Tego rodzaju urzadzenie znane jest np. z opis6w
patentowych szwajcarskich nr 419928 i 455595.
Znane jest réwniez inne rozwiazanie z polskiego
wzoru uzytkowego nr 21373, w ktérym ruch dziwi-
gni czujnika wywolany jest dzialaniem sit spre-
zystych. Znane jest réwniez rozwiagzanie ze zglo-
szenia patentowego w RFN nr 1710143, w ktérym
czujnik nitkowy zaopatrzony jest w ruchoma diwi-
gnie z przymocowanym do niej przeciwgigzarem

oraz magnesem oddzialywujgcym, po zrywie nitki,-
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swym polem magnetycznym na drugi nieruchomy
magnes umieszczony w korpusie czujnika nitko-
wego. W rozwigzaniu tym na ruch dzwigni w po-
lozeniu wskaznikowym tzn. podczas odbywajgce-
go sig procesu technologicznego, oddzialywuje tyl-
ko przeciwcigzar, natomiast po zrywie nitki na
ruch dzwigni oddzialywuje poczatkowo przeciw-
cigzar, a nastdpnie wzajemne przycigganie sie ma-
gneséw. '

Znane s3 réwniez inne rozwigzania, jednak ich
wspélng cecha jest duza zmienno$é wartosci sity
dzialajacej na diwignig czujnika nitkowego pod- ;
czas jej ruchu, po zrywie przedzy. W zwiazku z
tym o czasie zadzialania urzadzen ucinajacych nit-
ki lub zatrzymujacych nawéj odbiorczy decyduje
Srednia wartosé¢ sily dzialajacej na diwignie czuj-
nika nitkowego. Dla cienkich przedz, ktérych wy-
trzymalosé¢ jest ograniczona, konieczne jest stoso-
wanie malych naprezen w nitkach, a tym samym
i malych sil napinajacych diwignie czujnika nit-
kowego i utrzymujacych ja w polozeniu roboczym.
W takim przypadku, po zrywie przedzy, o czasie
zadzialania urzadzen ucinajacych nitki lub zatrzy-
mujacych nawédj odbiorczy zadecyduje srednia
wartos¢ sil dzialajgcych na diwignie czujnika nit-
kowego w jej dwobch skrajnych polozeniach, to
znaczy w poczatkowej i koncowej fazie jej ruchu.

‘Silar ta bedzie sie jednak znacznie r6znié od war-

tosci sity koniecznej do napiecia diwigni czujnika
nitkowego i utrzymania go w polozeniu roboczym.
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Czas trwania ruchu dZwigni czujnika nitkowego
bedzie sie wiec wydluzal, a tym samym opézniony
bedzie moment zadzialania urzadzen ucinajacych
nitki lub zatrzymujacych nawéj odbiorczy, co jest
niepozadanym zjawiskiem w technologicznym pro-
cesie wlbkienniczym.

Zagadnienie to rozwigzane zostalo przez uklad
magnetyczny bedacy przedmiotem wynalazku, kté-
Ty zaopatrzony zostal w dwa nieruchome magnesy
zamocowane nastawnie w gniazdach korpusu. Ma-
~ gnesy te oddzialywujg na ruchomy magnes zamo-
gowany w dzwigni czujnika nitkowego, a wypad-
kowe pole magnetyczne od tych magneséw oddzia-
lywuje na zestyk. Nieruchome magnesy oraz

raieszczony miedzy nimi ruchomy magnes sa
wrécone do siebie swymi magnetycznymi biegu-
nami N, S tak, ze magnes ruchomy jest przez je-
den z nich odpychany, a przez drugi przyciagany.

Uklad magnetyczny wedlug wynalazku umozli-
wia skrécenie czasu zadzialania elektrycznego u-

rzadzen ucinajgcych nitki lub zatrzymujacych na-,

woéj odbiorczy, a tym samym zwiekszenie wydaj-
nosci maszyn dzigki temu, ze sily p6l magnetycz-
nych oddzialywujace na diwignie czujnika nitko-
wego sa w przyblizeniu stale w funkecji drogi
diwigni po zrywie przedzy. Pozwala to na sto-
sowanie tego rozwiazania w czujnikach maszyn
do przerobu bardzo cienkich przedz wymagajacych
matych naprezen.

Przedmiot wynalazku - jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku schematycz-
nym.

Uktad magnetyczny bedacy przedmiotem wyna-
lazku jest wyposazony w dwa nieruchome ma-
gnesy 1, 2 zamocowane nastawnie w korpusie 3 i
ruchomy magnes 4, zamocowany w diwigni czuj-
nika nitkowego 5, oddzialywujacy na zestyk 6.
Diwignia czujnika nitkowego 5 jest obrotowo uto-
zyskowana na osi 7 i zakoficzenie jej jest uksztal-
towane w postaci prowadnika 8 nitki 9. Magnesy
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1, 2 moga byé przemieszczane w gniazdach 10, 11
korpusu 3, celem zmiany natezenia pola magne-
tycznego w strefie oddzialywania ruchomego ma-

‘gnesu 4. Magnesy 1, 2, 4 s3 tak zwrécone bieguna-

mi magnetycznymi N, S do siebie, Ze magnes ru-
chomy 4, umieszczony miedzy magnesami nieru-
chomymi 1, 2, jest przez jeden z nich przycigga-
ny, a przez drugi odpychany. Sila wypadkowa ma-
gneséw 1, 2 dzialajgca na magnes ruchomy 4 po-
woduje, przy zrywie nitki 9, obrét diwigni czuj-
nika nitkowego 5 wok6l osi 7 wraz magnesem 4.

Pcdczas tego ruchu magnes 4 przesuwa sie nad
zestykiem 6 i oddzialywujgc swym polem magne-
tycznym na jego styki 12 powoduje zamkniecie lub
otwarcie ‘obwodu elektrycznego. Zamkniecie lub
otwarcie zestyku 6 powoduje zadzialanie innych
urzadzen, niepokazanych na rysunku, np. wyla-
czenie punktu przewijajagcego w maszynach prze-
wijajgcych, wlaczenie sygnalizacji $wietlnej zry-
wu nitki, badZ tez zatrzymanie calej maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad magnetyczny w urzadzeniach kontro-
lujgcych zryw nitki, szczegbélnie w lgczniarkach
przedzy, zaopatrzony w ulozyskowang obrotowo
na osi i wspélpracujaca z nitkg diwignia wraz z
umocowanym na niej magnesem trwalym, zna-
mienny tym, Ze dwa nieruchome magnesy trwate
(1, 2) zamocowane nastawnie w gniazdach (10, 11)
korpusu (3), oddziatywujg na ruchomy magnes (4)
zamecowany w dzwigni (5) czujnika nitkowego,
a wypadkowe pole magnetyczne od magneséw (1,
2: 4) oddzialywuje na zestyk (6).

2. Uklad magnetyczny wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze dwa nieruchome magnesy (1, 2)
oraz umieszczony miedzy nimi ruchomy magnes
(4) sa zwrb6cone do siebie swymi biegunami ma-
gnetycznymi N, S tak, iz magnes (4) jest przez je-
den z nich odpychany, a przez drugi przyciagany.
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