Egz. SLUZZOWY

POLSKA OPIS PATENTOWY | 65874
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA
" Patent dodatkowy Kl1. 21c¢, 62/01
do patentu
Zgloszono: 21.V.1969 (P 133 734)
Pierwszeristwo: MKP HO02p 1/54
URZAD [BIBLIOTEKA
PATENTOWY
PR L Opublikowano: 10.X1.1972 Ena‘-" ,::t,:..,r ;

Tworca wynalazku: Wieslaw Przyluski

Wlasciciel patentu: Zjednoczone Przedsigbiorstwo Projektowania i Wy-
posazania Zakladéw Przemystu Elektro-Maszynowego
»Prozamet-Bepes”, £.6dz (Polska)

Sposob zdalnego sterowania przewodowego dwuodbiornikowych
urzadzehn elektrycznych, a zwlaszcza wciggnikow elektrycznych
oraz uklad do stosowania tego sposobu

b §

Przedmiotem wynalazku jest sposéb zdalnego
sterowania przewodowego dwuodbiornikowych urza-
dzenh elektrycznych zasilanych ze wsp6lnej linii,
zwlaszcza wciggnik6w elektrycznych oraz uklad
do stosowania tego sposobu.

Znane sposoby sterowania przewodowego urza-
dzei dwuodbiornikowych, na przyklad wciggnikéw
elektrycznych, realizowane sg za pomocg odbiera-
kéw pradowych zasilajgcych silniki i uklad steru-
jacy, z odmiu przewod6w jezdnych. Uklady do sto-
sowania tych znanych sposobéw sg skomplikowa-
ne, wymagajg wysokich pomieszczenn oraz prostoli-
niowych przewodéw jezdnych, nie mogg byé wiec
stosowane w pomieszczeniach niskich, ani tam,
gdzie przewody jezdne biegng po torach innych
niz prostoliniowe. Dla linii trolejowych nieprosto-
liniowych nalezy stosowaé dodatkowe skompliko-
wane konstrukcje odbierakéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
szych niedogodno$ci, poprzez wykorzystanie do za-
silania obwod6éw sterujgcych, wytgcznie przewodoé6w
gléwnego obwodu zasilania.

iCel ten zostal osiggniety dzieki temu, ze bocz-
nikujac zestyk stycznika gléwnego, doprowadza sie
napiecie wybranej fazy sieci zasilajacej do uzwo-
jenia stycznika pomocniczego ‘wybranego odbior-
nika, a po zamknieciu sie stykéw stycznika po-
mocniczego — mnapiecie to poprzez uzwojenie od-
biornika przekazuje sie ma pozostale dwie, fazy to-
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ru zasilajacego, a z jednej z nich zasila sig cew-
ke stycznika gitéwnego.

Uklad do stosowania sposobu charakteryzuje sie
tym, ze w obwbd- odbiornika wlgczone sg styki
stycznika pomocniczego, ktérego cewka potaczona
jest z wybrang fazg tr6jfazowego ukladu zasilajg-
cego za pomocg obwodu bocznikujgcego otwarty
zestyk stycznika gléwnego, a cewka stycznika gléw-
nego przylaczona jest do jednej z dwu pozostalych
faz ukladu zasilajgcego od strony toru zasilajg-
cego odbiornik.

Ponadto w celu zapewnienia niezawodno$ci i po-
prawnos$ci dziatania uktadu, w obwody cewek stycz-
nik6w pomocniczych wigczone sg normalnie zam-
kniete styki przekaZnik6w blokujacych, a w obwo-
dy cewek przekaZnik6w blokujgcych wlaczone sg
normalnie otwarte ich wilasne styki oraz polgczo-
ne z nimi réwnolegle normalnie otwarte styki po-
mocnicze dwéch stycznikéw pon{ocniczych innych
niz ten w obwéd ktérego wlgczone sg normalnie
zamkniete styki danego przekaZnika.

Dzigki zastosowaniu sposobu i ukladu wedlug
wynalazku zostaly wyeliminowane cztery tory za-
silajgce oraz odpowiadajgce im odbieraki. Zasto-
sowanie potgczonych zgodnie z wynalazkiem prze-
kaZnik6w blokujgcych chroni uklad przed btednym
zalgczeniem stycznik6w pomocniczych przy chwilo-
wym zaniku napiecia w jednej fazie oraz przed
skutkami niezamierzonego, jednoczesnego naci$nie-
cia wiecej niz jednego przycisku sterowniczego.
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Wynalazek zostanie objasniony szczegélowo na
podstawie przykladu wykonania ukladu sterowa-
nia weciggnik6w elektrycznych uwidocznionego na
_rysunku, na ktérym fig. 1, przedstawia schemat
obwodowy ukladu sterowania, a fig. 2 schemat
obwodowy ukladu blokujgcego przed blednym za-
taczeniem stycznikéw pomocniczych.

Uklad zawiera silnik M1 pracujgcy w obwodzie
podnoszenia i opuszczania wciggnika oraz silnik
M2 pracujgcy w obwodzie jazdy w przéd i w tytl.
W obw6d silnika M1 wlgczone sg dwa styczniki
pomocnicze — stycznik 28 do jazdy w gébre i stycz-
nik 3S do jazdy w déi Stycznik 2S wilaczany jest
za pomocg stykéw 1—2 przycisku 1P, a stycznik
3S za pomocg styk6w 1—2 przycisku 3P. W obwod
silnika M2 wlgczony jest stycznik pomocniczy 1S
do jazdy w prz6d i w tyl, przy czym obwéd jazdy
_w przéd zamyka sie za pomocg styk6éw 1—2 przy-
cisku 2P, a obw6d jazdy w tyt za pomocay sty-
k6w 1—2 przycisku 4P. ' '

Silniki My i M, zasilane sg z tor6w zasilajacych
A, B, C przylaczonych dq sieci RSTO poprzez
styczniki gtéwne 4S8 i 58, przy czym stycznik 4S8
zamyka obw6d jazdy w gbére i w przéd, a stycz-
nik 58 zmienia kolejno$é faz i zamyka obw6d
jazdy w dét i w tyl. Uzwojenie cewki 4Se stycz-
nika 4S zasilane jest od strony tor6w zasilajgcych
i zalgczane za pomocag stykbw 5—6 przycisku 2P,
a uzwojenie cewki 5S¢ stycznika 58 wlgczane jest
za pomocy styké6w 5—6 przycisku 3P. W obwody
cewek 1Se¢, 2S¢ i 3Se stycznikéw 1S, 28 i 3S wiag-
czone sg styki 1—2 przekaZnikéw 1Pk, 2Pk, 3Pk
(fig. 2) blokujgcych bledne zalgczanie styczniké6w
1S, 28, 3S przy chwilowym zaniku napiecia w jed-
nej fazie.

Dzialanie ukladu, w przypadku podnoszenia wcig-
gnika jest nastepujace: po nacis$nieciu przycisku 1P
zamykajg sie jego styki 1—2 oraz 5—6, napiecie
fazy T za pofrednictwem toru zasilajagcego C zo-
staje dostarczone na cewke 2Se stycznika 2S. Stycz-
nik 28 zamknie swe styki i napiecie fazy T po-
przez tréjfazowe uzwojenie, silnika M1 przedo-
stanie sie na tory zasilajace A i B. Napiecie z to-
ru A poprzez zamkniete uprzednio styki 5—6 przy-
cisku 1P zasili cewke stycznika 4S8, ktéry zamy-
kajagc swe styki zalgczy napiecie i uruchomi sil-
nik M1 w ukladzie podnoszenia wciggnika. Silnik
bedzie wlgczony az do chwili zadzialania wytacz-
nika krancowego podnoszenia lub zwolnienia przy-
cisku 1P,

Dzialanie ukladu dla jazdy w tyl! ma przebieg
nastepujacy: po naci$nieciu przycisku 4P zamy-
kajg sie jego styki 1—2 i 5—6, napiecie fazy S
za poérednictwem toru z3silajacego B zostaje prze-
kazane na cewke 1Se stycznika 1S. Stycznik 1S
zamknie swe styki i napiecie fazy S poprzez tré6j-
fazowe uzwojenie silnika M, przedostanie sie na
tory zasilajagce A i C. Napiecie z toru C poprzez
uprzednio zamkniete styki 5—6 przycisku 4P za-
sili cewke 5S¢ stycznika 58, ktéry zamykajgc swe
styki, zalgczy mnapiecie i uruchomi silnik M, do
pracy w tyl. '

Przebieg dzialania ukladu dla jazdy w przéd
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i w dét bedzie analogiczny, z tym, Ze obwéd jazdy
w przéd wlgcza sie za pomocag przycisku 2P (styki
1--2), a jazdy w d6t za pomocg przycisku 3P
(styki 1—2). ’

W celu zapewnienia niezawodno$ci i poprawno-
§ci pracy ukladu sterowniczego jest on wyposa-
zony w szereg obwod6éw. blokujgcych, na przyklad
w blokade zabezpieczajacg przed blednym zalgcza-
niem stycznikéw pomocniczych 1S, 28 lub 3S przy
chwilowym zaniku napiecia sterujacego w jednej
fazie (fig. 2).

Wymieniona blokada polega na tym, ze w obwo-
dy cewek 1Se, 2S¢ i 3Se stycznikéw pomocniczych
1S, 2S i 3S wlgczone sg normalnie zamkniete styki
1—2 -przekazniké6w blokujacych 1Pk, 2Pk i 3Pk,
a obwody cewek 1P¢, 2Pc i 3Pc¢ przekaZnikéw blo-
kujgcych 1Pk, 2Pk i 3Pk wilgczone sg normalnie
otwarte styki 5—6 przekaZnik6w blokujgcych oraz
bocznikujgce je normalnie otwarte styki pomocni-
cze 3—4 i 7—8 styczniké6w 18, 28 i 38, przy czym
w obwédd cewki 1Pc¢ wlgczone sg styki pomocnicze
stycznikéw 28 i 3S, w obwéd cewki 2Pc¢ styki po-
mocnicze stycznikéw 1S i 3S, a w obwbdd cewki
38Pc¢ styki pomocnicze styczniké6w 1S i 28,

W przypadku zalgczania, na przyklad stycznika
1S jego styki pomocnicze 1Sp zamkng sie i spo-
wodujg zalgczenie mapiecia na cewki przekaZni-
kéw 2Pc¢ i 3Pc wtedy przekazniki 2Pk i 3Pk otwo-
rzg swoje styki 7—8 w obwodach zasilajgcych ce-
wek 1Sc i 2S¢ stycznik6w 1S i 28, a zamkng sty-
ki 5—6 w obwodach cewek przekaznikéw 2Pk
i 3Pk.

Chwilowy zanik napiecia powodujacy wylaczenie
stycznika 1S oraz réwnoczesne otwarcie stykéw po-
mocniczych 1Sp, poprzez ktére zasilane sg cewki
2Pc i 3Pc¢ przekaznik6w blokujgcych 2Pk i 3Pk
nie zmieni stanu tych przekaZnikéw poniewaz ich
cewki 2Pc¢ i 3Pc zasilane beda poprzez zamkniegte
styki 5—6, a wiec styki 1—2 przekaZnikéw 2Pk
i 3Pk w obwodach cewek 2S¢ i 3Sc stycznikéw
28 i 3S pozostang otwarte, a tym samym nie pozwo-
1a na bledne zalgczanie jednego z tych stycznikéw
przy ponownym pojawieniu sie napiecia. Zatem
jednym stycznikiem, ktéry moze byé zalgczony
jest uprzednio pracujgcy stycznik 1S. Analogiczny
przebieg cyklu lgczeniowego wyStapi przy pracy
dowolnego z dwu pozostalych stycznikéw 28 lub
3S.

Uklad wyposazony jest ponadto w system blo-
kady przed skutkami niezamierzonego, jednocze-
snego naci$niecia wiecej niz jednego przycisku ste-
rowniczego. Polega on na tym, ze w obwodzie sty-
k6w zamykajgcych, okre§lonego przycisku, umiesz-
czone sg styki rozwierajgce pozostalych przyciskéw
zamykajgcych, na przyklad w obwodzie przycisku
zatgczajgcego 1P znajdujg sie styki normalnie
otwarte przycisk6w 2P, 3P i 4P. Przed btednym
réwnoczesnym zalgczaniem stycznikéw 4S i 5S
chronig normalnie zamkniete styki pomocnicze wig-
czone na przemian, to znaczy, ze styki pomocnicze
4Sp wlaczone s3 w obwéd cewki 5Se, a styki po-
mocnicze 5Sp w obwéd cewki 4Se.
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Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b zdalnego sterowania przewodowego
dwuodbiornikowych tr6jfazowych wurzadzefi elek-
trycznych, a zwlaszcza wciggnikéw elektrycznych
zasilanych ze wspé6lnej linii wieloprzewodowej, ste-
rowanych wspélnym stycznikiem giéwnym i stycz-
nikami pomocniczymi wigczonymi w obw6d kazde-
go z odbiornik6w, znamienny tym, ze bocznikujgc
zestyk stycznika gléwnego doprowadza sie napie-
cie wybranej fazy sieci zasilajacej do uzwojenia
stycznika pomocniczego wybranego odbiornika, a
po zamknieciu sie stykéw stycznika pomocnicze-
go — napiecie to poprzez uzwojenie odbiornika
przekazuje sie na pozostale dwie fazy toru zasila-
jacego, a z jednej z nich zasila sie cewke stycz-
nika gtéwnego.

2. Uktad do stosowania sposobu wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze w obwoéd trbéjfazowego odbior-
nika (M; lub M;) wiaczone sg styki stycznika po-
mocniczego (1S, 28 lub 3S) ktérego cewka (1Se,
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2S¢ lub 3Sc) polaczona jest z wybrang fazg tréj-
fazowego ukladu zasilajgcego (RST) za pomocg ob-
wodu bocznikujacego otwarty zestyk stycznika
gléwnego (4S lub 58), kt6érego cewka (4Sc lub 5Sc)
przylaczona jest do jednej z dwu pozostatych faz
uktadu =zasilajgcego od strony toru zasilajgcego
(ABC) odbiornik (M; lub M,).

3. Uklad do stosowania sposobu wedlug zastrz. 1
wyposazony w przekaZniki blokujgce, znamienny
tym, ze w obwody cewek (1Sc, 2Sc i 3Sc) wiaczo-
czone s3 normalnie zamkniete styki (5—86) prze-
kaZnik6w blokujacych (1Pk, 2Pk, 3Pk), a w uzwo-
jenia cewek (1Pc¢, 2P¢, 3Pc) tych przekaZnikéw
wilaczone sg normalnie otwarte ich wlasne styki
(5—86) oraz polaczone z nimi réwnolegle, normalnie
otwarte styki pomocnicze (1Sp, 2Sp, 3Sp) stycznika
lub stycznikéw pomocniczych (1S, 28, 3S) innego
(innych) niz ten w obw6d ktérego wiaczone sg nor-
malnie zamkniete styki (5—6) wybranego uprzed-
nio przekaZnika blokujgcego.
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