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Manipulator k vnitfnimu zkouseni svislého
lahvovitého kolektoru lezatého parniho ge-
neratoru sestiva 2z dole a nahofe otoéné
uloZeného sloupu (1) se suportem (50) pro
nosi¢e zkusebniho systému, uloZenym pojizd-
né po sloupu (1). Suport je pohanén hnacim
vietenem (35) rovnobéinym se sloupem (1),
jehoz hnaci hlava (80) je uloZena v suportu
{50) a je v zabéru s ozubnici (56) na slou-
pu (1). Drzaky (60, 90) zkusebnich systéma
jsou upevnény ve sténadch nebo na sténdch
(52, 53, 54) suportu (50) a dosedaji tésné
na skrinovy suport. Jejich vylozniky (64 aZ
68, 72 a% 74, 106) jsou vysuvné.
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Manipuldtor k vnit¥nimu zkouseni vélcovych nadob

Oblast techniky

Vyndlez patf¥i do oboru dalkové ovladatelnych za¥izeni neboli
manipuldtorti k manipulaci s mé¥icimi, zkuSebnimi a inspekénimi
pristroji v mistech nepfistupnych nebo jen velmi téiZce pristup-
nych pro &lovéka a jeho predmétem je konstrukce manipuladtoru,
ktery se pouZiva uvnit¥ valcové nadoby a sestdvd v podstaté
z trubkového sloupu a ze suportu, ktery je pojlzdny podél sloupu
a nese mérici, zkusebni nebo inspekéni zarizeni.

Dosavadni stav_ techniky

U znamého manipuldtoru pro tlakovou nadobu jaderného reakto-
ru se opird sloup o dno tlakové nddoby a nad tlakovou nadobou je
uloZen v manipuldtorovém mosté. Sloup je obklopen rourou, kterd
je otoéné uloZena v manipuldtorovém mosté a dd se posouvat podél
sloupu z manlpulatoroveho mostu. Tato roura slouzi jako suport
pro vylozZnik, ktery Je posuvny v podélném sméru a vykyvny kolem
vodorovné osy a nese na svém volném konci zkuSebni, mérici nebo
inspeké&ni zarizeni.Toto provedeni je popséno v nemeckem spise DOS
C. 25 47 472.

U jiného manipuldtoru, zndmého z némeckého pat. spisu ¢. 21
54 015, Kktery slouzi pro tlakovou nadobu jaderného reaktoru, je
sloup otoény kolem své osy zavésen v tlakové nadobé, pricemz
teleskopicky vysuvnd a kolem své osy otocnad ramena, kterd nesou
na volném konci méfici nebo zkusSebni p¥istroj, Jsou upevnéna
nehybné na svisle pojizdném sloupu.

U dal$iho znamého manipuldtoru podle némeckého pat. spisu &.
23 25 388 je usporadan pevny sloup, ktery je u dna tlakové nadoby
podepfen stfedici hvézdici, a suport pojizdny podél sloupu
a otoény kolem sloupu, pricemZ suport nese na konci vysouvaciho
vyloZniku, jenZ je pripadné otoény kolem své osy nebo se da cas-
teéné sklopit, mérici, zkusebni nebo inspekéni zarizeni.

V jadernych elektrdrnidch existuji kromé tlakové nadoby ja-
derného reaktoru jesté dalsi vadlcové nadoby, které se museji
Vv jistych intervalech prekontrolovat. Naprfiklad u lezatych par-
nich generatoru, které jsou obvyklé zejména ve vychodoevropskych
zemich, se pouZiva svisle uloZenych kolektort, do nichZ radidlné
Usti vodorovné vlasenkové teplosménné trubky. Typickym znakem ta-
kovych kolektori je skutecnost, Ze maji na hornim konci hrdlo
's prirubou, kterd se dd uzavrit vikem a jehoZ prumér je priblizZné
poloviéni neZ primér ostatniho télesa kolektoru. Znadmé manipula-
tory pro inspekci tlakovych nddob nejsou z disledku své konstruk-
ce vhodné k vnit¥nimu zkouseni takovych kolektoru.

Ukolem vyndlezu je vytvorit manipuldtor, vhodny k ultrazvu-
kovému zkouseni Kkruhovych svard na svislém lahvovitém kolektoru
leZatého parniho generatoru a ke zkouseni virivymi proudy vodo-
rovnych teplosménnych trubek, usticich radidlné do kolektoru.
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Podstata vyndlezu

Predmétem vyndlezu je manipuldtor k wvnitfnimu zkouseni
vadlcovych naddob, sestdvajici z trubkového sloupu otoéné uloZeného
na dolnim konci v loZisku a na hornim konci ve st¥edici a dloZné
jednotce, 2z ozubeného vénce zabirajiciho s pastorkem pohonu a ze
suportu pro zkusebnl, mé¥ici a inspekéni udstroji, ktery obklopuje
sloup a je po ném pojizdny prostfednictvim hnaci jednotky spojené

se strfedici a dloZnou jednotkou.

Podstata vyndlezu spoc¢ivAd v tom, Ze na loZisku na dolnim
konci sloupu je uspordddna pevnd noha vytvorend jako stredici
hvézdice s radidlnimi opérami, stfedici a UWloZnéd jednotka na hor-
nim konci sloupu sestdvd z prstencové kluzné sanové soustavy, je-
jiZz kluzny krouZek je spojen se sloupem nosnou hvézdici a je ulo-
Zen na hornim okraji kosového adaptéru, ktery je dolnim okrajem
ustavitelny centricky na pfirubé vdlcové nadoby a ma veétsi vysku
neZ suport a rovnobéZné se sloupem je usporddano hnaci vfeteno
pro pojiZdéni suportu, pohanene pres st¥edici a dloZnou jednotku
z hnaci jednotky umisténé vné valcové nadoby.

Manipuldtor této konstrukce md tedy otoény sloup, ktery je
uloZen jednak na dolnim konci prostfednictvim stavitelné a upev-
nitelné stredici hvézdice v kolektoru nebo ve spodnim hlavnim
cirkulaénim potrubi parniho generdtoru, a na hornim konci v hnaci
jednotce pro sloup. Hnaci jednotka sloupu je pritom pres horni
tiloZnou Jjednotku a adaptér spojena s hnacim uUstrojim suportu
v montdZni skupinu, kterd se d4 nasadit na prirubu kolektoru.
V disledku pouZiti otoéné uloZeného sloupu mohou byt pricéné roz-
méry suportu tak malé, Ze miZe projet i pri nasazeném nosic¢i zku-
Sebniho systému hrdlem kolektoru.

Podle vyhodného provedeni je hnaci vreteno uloZeno ve stre-
dici a dloZné jednotce a na dolnim konci sloupu, je obklopeno
sloupem a spojeno s hnaci hlavou, kterd je oto¢né uloZena v su-
portu a je pres prevod v zdbéru s ozubenym hrebenem usporadanym
‘podél sloupu.

USelné sestdva suport ze sk¥ifiového ramu, uvnit¥ kterého
a/nebo na jehoZ sténdch jsou upevnény drzdky pro zkusebni, mé¥ici
nebo inspekéni pristroje.

K ultrazvukovému zkouseni svarl je +treba pridavné upravit
nosié¢ zkusebni soustavy. K tomuto tGc¢elu je podle vyndlezu nosna
deska tohoto nosice vsazena do stény skrinového suportu sousedici
se sténou, kterd nese cepovd loziska pro kluznou desku upevnénou
‘na sloupu. Nosicé zkusSebni soustavy sestdavd 2z ¥idiciho primovodu
s prvnim Evansovym ridicim mechanismem, jehoZ klika je uloZena na
nosné desce, paka je svym vedenym koncem upevnéna na kluzné desce
kolejnicové soustavy, uloZené na nosné desce, a k paralelnimu
vedeni drzZaku zkusSebni sondy, umisténého na volném konci paky, je
uspordddn druhy analogicky EvansGv ridici mechanismus, posunuty
vzhledem k prvnimu rovnobéiné ve sméru vysouvdni drzaku, pricemz
mezi mistem zdbéru kliky na pace druhého Evansova ridiciho mecha-
nismu a vedenym koncem paky prvniho Evansova fidiciho mechanismu
je usporddan zdvihaci pohon.
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Pri pouziti takového primovodu se miuZe drZadk utrazvukové

zkusebni sondy vysunout radidlné do relativné znac¢né vzddlenosti,
pricéemZz ve vychozi poloze priléha primovod naplocho k suportu.
Stabilita takového pfimovodu zustdvAd zachovdna i pri p¥ipadném
vynechdni kliky prvniho Evansova ridiciho mechanismu.

1.

PATENTOVE NAROKY

Manipuldtor k vnitfnimu zkousSeni vAlcovych nadob, sestadvajici
z trubkového sloupu otoéné uloZeného na dolnim konci v loZisku
a na hornim konci ve stfedici a 1UloZné jednotce, z ozubeného
vénce zabirajiciho s pastorkem pohonu a ze suportu pro zkusSeb-
ni, méfici a inspekéni udstroji, ktery obklopuje sloup a je po
ném pojizdny prostfednictvim hnaci jednotky spojené se stfedi-
ci a dloZnou jednotkou, vyznadéujici se tim, Ze na loZisku (5)
na dolnim konci sloupu (1) Jje usporddana pevna noha vytvorena
jako stredici hvézdice (4) s radidlnimi opérami (9), stredici
a dloZna jednotka na hornim konci sloupu (1) sestiavd z prsten-
cové kluzné sariové soustavy (16, 17), jejiZ kluzny krouZek
(16) je spojen se sloupem (1) nosnou hvézdici (12) a je uloZen
na hornim okraji ko$ového adaptéru (20), ktery je dolnim okra-.
jem ustavitelny centricky na prirubé vélcové nadoby a md veétsi
vysku neZ suport (50) a rovnobéiné se sloupem (1) je usporada-
no hnaci vrfeteno (35) pro pojizdéni suportu (50), pohanéné
pres stfedici a dloZnou jednotku. z hnaci jednotky umisténé vné
valcové nadoby.

Manipuldtor podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze hnaci v¥e-
teno (35) je uloZeno ve st¥edici a WloZné jednotce a na dolnim
konci sloupu (1), je obklopeno sloupem (1) a spojeno s hnaci
hlavou (80), kterd je oto¢né uloZena vV suportu (50) a je pres
prevod (57, 83, 84) v zdbéru s ozubenym h¥ebenem (56) uspora-
danym podél sloupu (1). :

Manipuldtor podle naroku 1 nebo 2, vyznac¢ujici se tim, Ze su-
port (50) sestavad ze skrirfového ramu, uvnitf¥ kterého a/ nebo
na JjehoZ sténdch jsou upevneny drzadky pro zkusSebni, mérici

nebo inspekéni pristroje.

Manipuldtor podle néroku 1, vyznac¢ujici se tim, Ze kosovy
adaptér (20) uloZené jednotky sestdvd z horniho nosného kruhu
(21), z dolniho nosného kruhu (22) a z podpér (23), které je
spojuji, pricemZz kazdd podpéra (23) sestiava ze dvou telesko-
picky zasouvatelnych, vzadjemné aretovatelnych trubek (24,25).

Manipuldtor podle ndroku 4, vyznacujici se tim, Ze vnit¥ni
trubka (25) kazdé podpéry (23) je opatfena matici (27), kterou
prochazi zavi=crsy svornik (28) uloZeny otoc¢né v protilehlém
nosném kruhu (21).

Manipuldtor podle ndroku 1, 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze
hnaci vreteno (35) md Sestihranny profil a hnaci hlava (80) je
s nim v zdbéru prostrednictvim vodicich kladek (81) s drazZkou
tvaru pismene V.

Manipuldtor podle naroku 6, vyznacujici se tim, Ze hnaci hlava

e



Cs 276977 B6 4

(80) je opatfena Snekem (83), Kktery obklopuje hnaci v¥eteno:
(35) a je pres Snekové kolo (84) a s nim vazané ozubené kolo
(57) v zdbéru s ozubenym h¥ebenem (56).

8. Manipuldtor podle ndroku 1, 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze
st¥edici hvézdice (4) sestdcd 2z nosniku (8) se dvéma
stavitelnymi opérami (9), uloZenymi radidlné vzhledem ke
sloupu (1), a s radidlné pohyblivym svérnym dilem (10)
vytvofenym jako srpovité zahnutd péka, ktery je spojen se
zdvihacim pohonem (11) a je uspordddna soumérné vuci opéram

(9).

9. Manipulétér podle ndroku 8, vyznacujici se tim, Ze stfedici
hvézdice (4) je na dolnim konci sloupu (1) uloZena axialne.

10.Manipuldtor podle ndroku 1, 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze
do stény (52, 54) skfiniového suportu (50) je vsazena nosna
deska (60) nosice zkusebni soustavy, pricemZz tato sténa (52,
54) sousedi se sténou (51), kterd nese ‘Cepova loZiska pro

kluznou desku (34) upevnénou na sloupu (1).

11.Manipuldtor podle ndroku 10, vyznacujici se tim, 2Ze nosié¢
zkuSebni soustavy sestdvd 2z *fidiciho primovodu s prvnim
Evansovym fidicim mechanismem (64, 69), 3jehoZ klika (69) je
uloZena na nosné desce (60), péka (64) je svym vedenym koncem
upevnéna na kluzné desce (62) kluzné kolejnicové soustavy,
uloZené na nosné desce (60), a k paralelnimu vedeni drzaku
(67) zkuSebni sondy, umisténého na volném konci paky (64), Jje
uspordddn druhy analogicky Evanstiv  fidici mechanismus
(72,74), posunuty vzhledem k prvnimu rovnobéZné ve sméru vy-
souvani drzadku. (67), pricemZ mezi mistem 2zdbéru kliky (74) na
pasce (72) druhéhop Evansova ¥idiciho mechanismu a vedenym
koncem paky (64) prvniho Evansova ¥idiciho mechanismu je uspo-
- ¥adan zdvihaci pohon (76).

12.Manipuldtor podle ndroku 1, 2 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze
na Jjednu sténu (53) sk¥inového suportu (50) je nasazena
zakladni deska (90) nosice zkusebni soustavy, p¥icemZz tato
sténa (53) 1lezZi proti sténé (51), ktera nese cCepova loZiska
pro kluznou kolejnici upevnénou na sloupu (1).

13.Manipuldtor podle naroku 12, vyznacujici se tim, Ze na
zdkladni desce (90) Jje pod =zasobni civkou (92) na tazZnou
hadici (102) sondy umisténo posuvové kclo (93), obracejici
soucasné hadici (102) do svislé polohy, pric¢emZ u jeho obvodu
jsou umisténa pritlacnd kolecka (94), tec¢né k posuvovému kolu
(93) je uloZena skr¥in (105) pro vodorovné ulozZeni sondy, opat-
fend vodici trubkou (106) vykyvnou do svislé polohy,a na zadni
strané zdkladni desky (90), kterd v této oblasti pfesahuje
pres suport (50), ' je umistén pohon (99) spojeny se -zAsobni
civkou (92) a s posuvovym kolem (93) pres pfevodovku (100) se
dvéma stejnosmérné rotujicimi hnacimi h¥ideli.

14.Manipuldtor podle naroku 13, vyznacujici se tim, Ze sk#in
(105) opatfend vodici trubkou (106) je uloZena posuvné v

sméru vodici trubky (106).
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