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Urzadzenie sterujgce ruchem postepowo-zwrotnym
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie steru-
jace ruchem postepowo-zwrotnym, ktére moze
mieé zastosowanie w r6inych galeziach techniki,
zwlaszcza do napedu urzadzei do kontrolowania
jakoSei przesuwajgcego sie pasma produktu w
szczegblnoSci dzianiny, tkaniny lub pokladu wi6-
kien. . .

Znane sg urzadzenia sterujagce ruchem postepo-
wo-zwrotnym, w ktérych do = dwukierunkowego
ruchu przesuwajgcego sie elementu wykorzystana
jest praca elektrycznego silnika napedowego. Wa-
da tych urzadzen jest mier6wnomierna predko$é
ruchu w momencie nawrotéw, wynikajgca z dlu-
giego czasu przelaczania silnika 'dla zmiany obro-
té6w w przeciwnym kierunku, co jest spowodowa-
ne duza elektromechaniczng stalg czasowsa silnika.
Ten rodzaj napedu jest wysoce niekorzystny,
zwlaszcza do przesuwania urzadzen typu czujni-
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kowego, gdzie wymagana jest duza réwnomier- .

no$é ruchu i szybkie nawroty.

Znane jest réwniez urzadzenie, gdzie sterowa-
ny element wykonujgcy ruch postepowo-zwrotny
przesuwany jest za pomocg linki bez korfica pro-
wadzonej na dwé6ch kolach i poruszajacej sie
stale w jednym kierunku. Sterowanym elemen-
tem jest tu segment kola pasowego stykajacy sie
naprzemian z gérnym lub dolnym ciggiem linki
bez konca. Urzadzenie to odznacza sie jednak
skomplikowanym ukladem dZwigni i zderzakéw
sterujacych i nie daje gwarancji unikniecia po-
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czatkowego poflizgu miedzy segmentem kola pa-
sowego a linkag napedu w momencie przesterowy-
wania. -

Celem wynalazku jest opracowanie urzgdzenia
do zmiany kierunku ruchu postepowego na zwrot-
ny, ktére eliminuje wady dotychczas znanych
urzadzen i zapewnia stalg réwnomierng predkos$é
przemieszczania mna catej dlugo$ci skoku.

Zagadnienie to zostalo rozwiazane dzieki zasto-
sowaniu do napedu.elementu o ruchu posuwisto- -
-zwrotnym linki elastycznej bez konca, na ktérej
przemieszczony element zostaje zakleszczany za
pomoca urzgdzenia sterujacego, przy czym Ilinka
no$na napedzana jest z kolei silnikiem elektrycz-
nym o niezmiennym kierunku obrotéw.

Zastosowanie urzadzenia bedacego przedmiotem
wynalazku pozwala ma uzyskanie réwnomiernego
przemieszczenia danego elementu ruchem posuwi-

. sto-zwrotnym, nawet na bardzo krétkiej drodze

skoku, co jest trudne do zrealizowania przy uzy-
ciu do napedu silnika o zmiennym kierunku
obrotéw. \

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania ma rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju wzdluz-
nym, fig. 2 — szczeg6t dzwigni zakleszczajgcych w
przekroju poprzecznym, a fig. 3 — widok z géry
wedlug fig. 2.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z ‘linki
bez konca 13 prowadzonej na dwéch kolach paso.



58 099

. 3

wych 119, z 'ktc’iryvch jedno napedzane jest przez
silnik elektryczny o niezmiennym Kkierunku obro-
tow. Na lince 13 umieszczone jest urzadzenie ste-
rujace 4, do ktérego umocowuje sie element ma-
jacy sie przesuwaé ruchem posuwisto-zwrotnym
na szynie jezdnej nie pokazanej na rysunku.
Urzadzenie sterujgce posiada dwie diwignie za-
kleszczajgce 5 i 12 sterowane przez dwa przesuw.
ne zderzaki 3 i 7T wyposazone w sworznie 6 i 10
oraz w amortyzatory sprezynowe 2 i 8.

Zasada dzialania urzgdzenia jest mastepujgca.

Przemieszczenie sie elementu w prawo to jest w
kierunku strzalki A pokazanej ma fig. 1, powodo-
wane jest zakleszczeniem linki 13 w urzgdzeniu
sterujacym przez diwignie 12, Przesuw nastepuje
do chwili zatkniecia sie urzadzenia sterujgcego 4
z prawym zderzakiem krancowym 7. W momen-
cie zetkniecia sie ze zderzakiem nastepuje wykle-
szczenie dzwigni 12 przez sworzen zderzaka 10 az
do oporu z kotkiem 11, a jednocze$nie zakleszcze-
nie dzwigni 5 na lince 13 przez sworzen zderza-
ka 6.

Dokleszczenie linki nastepuje samoczynnie, co
jest spowodowane jej ruchem i doborem odpo.
wiedniej krzywizny na dZwigni zakleszczajacej.
Sprezyna 2 i 8 o regulowanej sztywnos$ci powodu-
je lagodne wyhamowanie ruchu elementu poru-
szajacego sie. Zakumulowana w sprezynie energia
w momencie dochodzenia nadaje mu predko$é¢ w
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przeciwnym kierunku, o wielkoéci zblizonej do
predkoSci poruszania sie linki, co eliminuje szar-
pnigcia w momencie nawrotu i nier6wnomierno§é
pracy catego ukladu napedowego. Po przeciwnej
stronie umieszczony jest zderzak lewy 3, pracuja-
cy analogicznie jak zderzak prawy 7.

W celu uniemozliwienia samoczynnego zaklesz-
czania linki przez dZwignie 5 i 12 przewidziane sg
zatrzaski kulkowe 14, ktére majg za zadanie usta.
lenie polozenia dZwigni wéweczas, kiedy ona pra-
cuje. Przesuwne zderzaki pozwalajg na dowolng
regulacje skoku elementu przemieszczanego w za-
lezno$ci od potrzeb.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujace ruchem postepowo-
-zwrotnym uruchamiane za pomocg linki bez kon-
ca przesuwajacej sie w jednym kierunku i pro-
wadzonej na kotach pasowych, z ktérych jedno -
posiada naped od silnika o niezmiennym kierunku
obrotéw, znamienne tym, ze na lince (13) osadzo-
ny jest przesuwnie mechanizm sterujgcy (4) wy-
posazony w dwie dZwignie zakleszczajace (5) i (12)
sterowane przez dwa nastawialne zderzaki (3 i 7),
przy czym do ustalenia polozenia przesterowania
dzwigni (5 i 13) stuzg zderzaki kulkowe (14).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zderzaki (3 i 7) wyposazone sg w sworznie (6
i 10) oraz w amortyzatory sprezynowe (2 i 8).
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