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一种基于光触媒的空气净化器

(57)摘要

一种基于光触媒的空气净化器，属于空气净

化器技术领域；包括：底板，所述底板上设置有净

化器外壳，所述净化器外壳的内部设置有安装

板，所述安装板上设置有抽吸气泵，所述抽吸气

泵的两侧设置有进气管道，所述净化器外壳的两

侧开设有进气口，所述进气管道的末端与进气口

连接，所述进气口处设置有防护网，所述净化器

外壳的上部设置有上盖板，所述抽吸气泵的下部

设置有出气管道，所述净化器外壳的内壁两侧设

置有滑动轨道和限位块。本实用新型提供的一种

基于光触媒的空气净化器，第一滤网层和第二滤

网层对粉尘颗粒物进行了两次滤除，提高了空气

净化后的质量；解锁机构便于在长时间使用后通

过锁定组件和限位块对过滤组件拆卸，增加了装

置使用的便捷性。
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1.一种基于光触媒的空气净化器，包括：底板（1），所述底板（1）上设置有净化器外壳

（3），其特征在于所述净化器外壳（3）的内部设置有安装板（4），所述安装板（4）上设置有抽

吸气泵（5），所述抽吸气泵（5）的两侧设置有进气管道（8），所述净化器外壳（3）的两侧开设

有进气口（6），所述进气管道（8）的末端与进气口（6）连接，所述进气口（6）处设置有防护网

（7），所述净化器外壳（3）的上部设置有上盖板（9），所述抽吸气泵（5）的下部设置有出气管

道（10），所述净化器外壳（3）的内壁两侧设置有滑动轨道（13）和限位块（16），所述滑动轨道

（13）上滑动连接有过滤组件（14），所述过滤组件（14）包括外框（141），所述外框（141）的内

部设置有第一滤网层（144）和第二滤网层（145），所述外框（141）上设置有锁定组件（15），所

述锁定组件（15）与限位块（16）的位置相对应，所述限位块（16）的外侧设置有解锁机构

（17），所述过滤组件（14）的下方设置有光触媒净化组件。

2.根据权利要求1所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述外框（141）

的两侧设置有滑槽（143），所述外框（141）通过滑槽（143）与滑动轨道（13）滑动连接，所述外

框（141）的另一端为外置端（142）。

3.根据权利要求1所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述底板（1）的

下部设置有万向轮（2），所述安装板（4）上设置有温度检测模块（11）和湿度检测模块（12）。

4.根据权利要求1所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述限位块（16）

包括块体（161），所述块体（161）上开设有限位槽（162），所述限位槽（162）的上部设置有斜

面（163），所述限位槽（162）的内部设置有定位杆（164）。

5.根据权利要求4所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述锁定组件

（15）包括挡板（151）、固定块（152）和弹簧（154），所述固定块（152）与外框（141）固定连接，

所述挡板（151）位于固定块（152）的外侧且与外框（141）固定连接，所述固定块（152）上设置

有伸缩杆（153），所述伸缩杆（153）的末端设置有锁定块（155），所述限位槽（162）的形状与

锁定块（155）对应，所述弹簧（154）的两端分别与固定块（152）和锁定块（155）固定连接，所

述锁定块（155）上开设有定位孔（156）。

6.根据权利要求5所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述解锁机构

（17）包括转轮（171）和转动杆（172），所述转动杆（172）与净化器外壳（3）转动连接，所述转

动杆（172）的末端设置有螺纹套（173），所述螺纹套（173）上螺纹连接有推动块（174），所述

推动块（174）的形状与锁定块（155）对应。

7.根据权利要求1所述的一种基于光触媒的空气净化器，其特征在于，所述光触媒净化

组件包括紫外线灯组（18），所述紫外线灯组（18）与净化器外壳（3）的内壁固定连接，所述净

化器外壳（3）的内壁上固定连接有光触媒净化板（19），所述净化器外壳（3）的底部设置有多

组均匀分布的分流进气口（20），所述净化器外壳（3）的外部设置有排气部（21），所述排气部

（21）与分流进气口（20）连通。
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一种基于光触媒的空气净化器

技术领域

[0001] 本实用新型属于空气净化器技术领域，具体是涉及一种基于光触媒的空气净化

器。

背景技术

[0002] 光触媒空气净化器集高科技光触媒技术、紫外灯、高效过滤系统、颗粒状活性炭、

叠层悬浮式滤筒、负离子等多项技术为一体，具有快速分解有毒有害气体、有效杀灭各种细

菌、霉菌、病毒、除去各种异味、烟味、吸附粉尘等功效，可迅速有效地改善室内空气质量。

[0003] 现有的光触媒净化器，在长时间使用后，净化器内部过滤相关的器件会有大量灰

尘堆积，若不清理则会降低装置的使用效果，但拆卸步骤相对麻烦，不便清理。

[0004] 因此，有必要提供一种基于光触媒的空气净化器解决上述技术问题。

发明内容

[0005] 本实用新型主要是解决上述现有技术所存在的技术问题，提供一种基于光触媒的

空气净化器。

[0006] 本实用新型的上述技术问题主要是通过下述技术方案得以解决的：一种基于光触

媒的空气净化器，包括：底板，所述底板上设置有净化器外壳，所述净化器外壳的内部设置

有安装板，所述安装板上设置有抽吸气泵，所述抽吸气泵的两侧设置有进气管道，所述净化

器外壳的两侧开设有进气口，所述进气管道的末端与进气口连接，所述进气口处设置有防

护网，所述净化器外壳的上部设置有上盖板，所述抽吸气泵的下部设置有出气管道，所述净

化器外壳的内壁两侧设置有滑动轨道和限位块，所述滑动轨道上滑动连接有过滤组件，所

述过滤组件包括外框，所述外框的内部设置有第一滤网层和第二滤网层，所述外框上设置

有锁定组件，所述锁定组件与限位块的位置相对应，所述限位块的外侧设置有解锁机构，所

述过滤组件的下方设置有光触媒净化组件。

[0007] 作为优选，所述外框的两侧设置有滑槽，所述外框通过滑槽与滑动轨道滑动连接，

所述外框的另一端为外置端。

[0008] 作为优选，所述底板的下部设置有万向轮，所述安装板上设置有温度检测模块和

湿度检测模块。

[0009] 作为优选，所述限位块包括块体，所述块体上开设有限位槽，所述限位槽的上部设

置有斜面，所述限位槽的内部设置有定位杆。

[0010] 作为优选，所述锁定组件包括挡板、固定块和弹簧，所述固定块与外框固定连接，

所述挡板位于固定块的外侧且与外框固定连接，所述固定块上设置有伸缩杆，所述伸缩杆

的末端设置有锁定块，所述限位槽的形状与锁定块对应，所述弹簧的两端分别与固定块和

锁定块固定连接，所述锁定块上开设有定位孔。

[0011] 作为优选，所述解锁机构包括转轮和转动杆，所述转动杆与净化器外壳转动连接，

所述转动杆的末端设置有螺纹套，所述螺纹套上螺纹连接有推动块，所述推动块的形状与
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锁定块对应。

[0012] 作为优选，所述光触媒净化组件包括紫外线灯组，所述紫外线灯组与净化器外壳

的内壁固定连接，所述净化器外壳的内壁上固定连接有光触媒净化板，所述净化器外壳的

底部设置有多组均匀分布的分流进气口，所述净化器外壳的外部设置有排气部，所述排气

部与分流进气口连通。

[0013] 本实用新型具有的有益效果：本实用新型提供一种基于光触媒的空气净化器，第

一滤网层和第二滤网层对粉尘颗粒物进行了两次滤除，提高了空气净化后的质量；解锁机

构便于在长时间使用后通过锁定组件和限位块对过滤组件拆卸，增加了装置使用的便捷

性。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型提供的一种基于光触媒的空气净化器的一种较佳实施例的结构

示意图；

[0015] 图2为本实用新型中净化器外壳的内部结构示意图；

[0016] 图3为本实用新型中锁定组件、限位块和解锁机构的结构示意图1；

[0017] 图4为本实用新型中锁定组件、限位块和解锁机构的结构示意图2。

[0018] 图中标号：1、底板；2、行走轮；3、净化器外壳；4、安装板；5、抽吸气泵；6、进气口；7、

防护网；8、进气管道；9、上盖板；10、出气管道；11、温度检测模块；12、湿度检测模块；13、滑

动轨道；14、过滤组件；141、外框；142、外置端；143、滑槽；144、第一滤网层；145、第二滤网

层；15、锁定组件；151、挡板；152、固定块；153、伸缩杆；154、弹簧；155、锁定块；156、定位孔；

16、限位块；161、块体；162、限位槽；163、斜面；164、定位杆；17、解锁机构；171、转轮；172、转

动杆；173、螺纹套；174、推动块；18、紫外线灯组；19、光触媒净化板；20、分流进气口；21、排

气部。

具体实施方式

[0019] 下面通过实施例，并结合附图，对本实用新型的技术方案作进一步具体的说明。

[0020] 实施例：一种基于光触媒的空气净化器，如图1‑图4所示，一种基于光触媒的空气

净化器包括：底板1，所述底板1上设置有净化器外壳3，所述净化器外壳3的内部设置有安装

板4，所述安装板4上设置有抽吸气泵5，所述抽吸气泵5的两侧设置有进气管道8，所述净化

器外壳3的两侧开设有进气口6，所述进气管道8的末端与进气口6连接，所述进气口6处设置

有防护网7，所述净化器外壳3的上部设置有上盖板9，所述抽吸气泵5的下部设置有出气管

道10，所述净化器外壳3的内壁两侧设置有滑动轨道13和限位块16，所述滑动轨道13上滑动

连接有过滤组件14，所述过滤组件14包括外框141，所述外框141的内部设置有第一滤网层

144和第二滤网层145，所述外框141上设置有锁定组件15，所述锁定组件15与限位块16的位

置相对应，所述限位块16的外侧设置有解锁机构17，所述过滤组件14的下方设置有光触媒

净化组件。

[0021] 抽吸气泵5将外界的空气通过进气管道8抽入净化器外壳3的内部，防护网7防止大

块的杂质和飞虫等进入，再经过第一滤网层144和第二滤网层145后滤除粉尘颗粒物，锁定

组件15、限位块16和解锁机构17便于拆卸过滤组件14，最后空气经过光触媒净化组件，净化
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其中的有害成分，排出外界，完成净化过程。

[0022] 所述外框141的两侧设置有滑槽143，所述外框141通过滑槽143与滑动轨道13滑动

连接，所述外框141的另一端为外置端142。

[0023] 滑槽143与滑动轨道13滑动连接，防止插入外框141时歪斜，拆卸时在解锁机构17

解锁后，拉动外置端142即可。

[0024] 所述底板1的下部设置有万向轮2，所述安装板4上设置有温度检测模块11和湿度

检测模块12。

[0025] 万向轮2方便移动，温度检测模块11和湿度检测模块12检测室内的温度和湿度，直

观展示室内的环境状况。

[0026] 所述限位块16包括块体161，所述块体161上开设有限位槽162，所述限位槽162的

上部设置有斜面163，所述限位槽162的内部设置有定位杆164。

[0027] 限位块16用于插入锁定组件15，使得外框141安装后更加稳定。

[0028] 所述锁定组件15包括挡板151、固定块152和弹簧154，所述固定块152与外框141固

定连接，所述挡板151位于固定块152的外侧且与外框141固定连接，所述固定块152上设置

有伸缩杆153，所述伸缩杆153的末端设置有锁定块155，所述限位槽162的形状与锁定块155

对应，所述弹簧154的两端分别与固定块152和锁定块155固定连接，所述锁定块155上开设

有定位孔156。

[0029] 挡板151用于封闭锁定组件15处的空间，防止空气从空隙进入而未经过第一滤网

层144和第二滤网层145的过滤；在外框141向内侧推进安装时，锁定块155的下部先与斜面

163接触，同时斜面163将锁定块155向固定块152的方向挤压，伸缩杆153和弹簧154收缩，当

锁定块155移动到限位槽162处时，由于斜面163此时已经不再挤压锁定块155，因此伸缩杆

153和弹簧154复原，将锁定块155压入限位槽162中，同时定位杆164插入定位孔156，完成锁

定。

[0030] 所述解锁机构17包括转轮171和转动杆172，所述转动杆172与净化器外壳3转动连

接，所述转动杆172的末端设置有螺纹套173，所述螺纹套173上螺纹连接有推动块174，所述

推动块174的形状与锁定块155对应。

[0031] 解锁时，转动转轮171，带动转动杆172和螺纹套173转动，将推动块174套入螺纹套

173内的螺纹部分向外侧推动，使得推动块174将锁定块155挤压出限位槽162，再向外拉动

外框141，完成卸除。

[0032] 所述光触媒净化组件包括紫外线灯组18，所述紫外线灯组18与净化器外壳3的内

壁固定连接，所述净化器外壳3的内壁上固定连接有光触媒净化板19，所述净化器外壳3的

底部设置有多组均匀分布的分流进气口20，所述净化器外壳3的外部设置有排气部21，所述

排气部21与分流进气口20连通。

[0033] 空气在被紫外线灯组18照射的光触媒净化板19的作用下，有害成分被净化，多组

均匀分布的分流进气口20使得空气排出时的流动过程更加均匀。

[0034] 本实用新型的原理：抽吸气泵5将外界的空气通过进气管道8抽入净化器外壳3的

内部，防护网7防止大块的杂质和飞虫等进入，再经过第一滤网层144和第二滤网层145后滤

除粉尘颗粒物，锁定组件15、限位块16和解锁机构17便于拆卸过滤组件14，最后空气经过光

触媒净化组件，净化其中的有害成分，排出外界，完成净化过程。

说　明　书 3/4 页

5

CN 222560216 U

5



[0035] 最后，应当指出，以上实施例仅是本实用新型较有代表性的例子。显然，本实用新

型不限于上述实施例，还可以有许多变形。凡是依据本实用新型的技术实质对以上实施例

所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均应认为属于本实用新型的保护范围。
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图1

图2
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图3
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图4
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