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mist&nych op&t soumdrné k podélné ose /Uh/,
zaiizeni kontrolniho sténi vozidla, mimo=

to prfedniho teleskopického pravitka /17/

s pfednimi sdruZenymi stupnicemi /25 a 26/,
zadniho teleskopického pravitka /13/ se zad-
nimi sdruZenymi stupnicemi /9, 10, 11, 12/,
p*ifemZ ob& teleskopickd pravitka se sdru- -
Zenymi stupnicemi zaujimaji kolmou polohu

k podélné ose /O,/ zatizeni v konstantni
vzdélenosti/Lkonst/ od podélné osy /0,/ za~-

*izen{ stifedd pfednich kol,
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Vyndlezem je zafifzeni pro m¥feni sbihavosti a rovnobdZnosti polohy levych a pra=
vych kol motorovych vozidel,

Reditelnost motorového vozidla neni ovlivnéna pouze pirednimi, respektive Fizeny=
mi koly, ale i zadnimi koly, P¥edn{ i zadni{ kola musi udrZovat vozidlo na poZadované
dréze a zajisfovat jeho sprévné vedeni, Zadn{ kola mohou tento poZadavek plnit jen teh=
dy, JestliZe jejich osy jsou bud kolmé, nebo pokud se proseiik os sbihavych kol nachdzi
na podélné ose vozidla, Sbihavé kolo m& vEtd{ S1ri stopy a vice vyosenou jeji stfedovou
piimku, Nésledkem toho dochdzi k v&t3imu namshéni, a tim i k nerovnomérnému opot¥ebeni
pneumatik a &asti upevndni kola, pfiZems opotifebeni je mnohem v3tdi pri nesprévném nasta-
veni sbihavosti nebo nesprivné poloze levych & pravych kol vi&1i podélné ose vozidla.

Dosud znémé m&Fici zafizeni s optickou projekci a indikaci zédvislych veli&in na
stupnice umistdné v promdnlivé vzdélenosti od stiedd kol Jsou zaloZena na principu nezéa-
vislého m&Feni sbihavosti nebo rovnob&Znosti polohy pFednich & zadnich kol, Jedné se na=-
prikled o w&ici zarizeni Motex, Andersen, Muller, Precyzja, Laycock, Blackhawk, Hofmann,
Bosch a dal3{, Témito zarizenimi jsou indikovény hodnoty vzéjemnd nezdvislé celkové sbie
havosti pFednich nebo zadnich kol, to znamené s podainkou vynulovéni sbihavosti Jednoho
z nich. Tim mizi moinost ovdFit soumSrnost nastaveni sbihavosti nebo rovnob&Znosti polohy
kaZdého z m&ifenych kol v0&1i podélné ose vozidla. U ndkterych t8chto zakizeni dochazi ke
kombinaci m&Feni sbihavosti v podélné i pfiZné rovind, kdy dochézi hlavnd u zadnich kol
k tomu, Ze profil n¥které &4sti podvozku znenoZifuje projekci svételného znaku na protdj=
31 stupnici, &imZ se mdFeni sbihavosti nebo rovnob&Znosti polohy zadnich kol nemfZe vde
bec uskutednit., Mimoto se zadni kola opiraji pfimo o plochu podlahy a tak vznikaji dosti
velké nepFesnosti néfeni,'zvlésti potom u nezévisle zavé¥enych zadnich kol, Vzdélenost
teleskopickych pravitek s Jednoduchyni stupnicemi od stieds ptednich i zaednich kol se mu-
si neustdle mdnit v zdvisloatech na priméru réfkd diskd p*i{sludného vozidla. NBkdy je
nutno vozidlo dokonce oto&it, odstranit s znovu usadit teleskopickd pravitka, coi si vy=
Zaduje volnou,technologicky nevyufitou plochu za kontrolnim sténim ~ v pF*ipadech boxové~
ho uspotddéni sténi, musi vozidlo vyjiZd&t ven mimo kontrolni prostor. Tim se velmi zna-
telnd zvy3uje stavebni 1 provezni néklady z titulu gasovych i tepelnych ztrat.

Uvedené nedostatky odstrafiuje za*izeni pro m&feni sbihavosti a rovnob&znosti polohy
levych a pravych kol motorovych vozidel podle vyndlezu, jehoz podstatou je, Ze sestdvé
ze dvou optickych projektors, které jsou otoZnd uloZeny ve dvou driscich a které Jesou o=
patfeny dv&ma zadnimi aretainimi Srouby a déle ze dvou stupnic soumdrnoeti upevndnych
v driécich pomoci dvou pfednich areta&nich Sroubd, priZemZ soum¥rnd k podélné ocse zar{ze-
ni jsou umistdny dvd oto&né plodiny a dvd p¥i&n& posuvné plodiny, piilem% zarizeni Je o~
pat¥eno piednim teleskopickym pravitkem se dvima pfednimi sdruZenymi stupnicemi, piidenz
ob& teleskopicks pravitka zaujimaji kolmou. polohu k podélné ose zar{zeni v konstantni
vzdélenosti od osy stiedd pifednich kol.

Zaizeni pro m&Feni sbihavosti s rovnob&Znosti levych a pravych kol motorovych voe
zidel podle vyndlezu md dva optické projektory 1l a2, které Jsou uloZeny v driédcich 5a
§ s aretainimi 3rouby 3 a 4, stupnice soumdrnosti 23 a 24 upevnéné v driécich 19a 20
8 aretalnimi Srouby 21 a 22, Zaizeni mé déle dv¥ oto&né Plodiny 27 a 28 kolmo posuvné
k podélné ose 0, zaFizeni, dv¥ p#i&n¥ posuvné plodiny 7 a 8+ pledni teleskopické pravit-
ko 17 s piednimi sdruZenymi stupnicemi 25 a 26, zadni teleskopické pravitko 13 se zadni-
mi sdruZenymi gtupnicemi 9, 52; 11 a 12, Ob# teleskepicks pravitka zaujimaji kolmou polohy
k podélné ose‘gh zafizenimi a p#i kaZdém méFeni zaujimaji konstaritni vzdélenost bkonst
od osy 0, , stiedd pFednich kol.

Zaiizeni pro m&feni sbihavosti a rovnob&Znosti polohy levych a pravych kol motoro-
vych vezidel funguje ndsledujicim zpGsobem,

U méFeného vozidla byla b¥Znym zplisobem vynulovidna hézivost viech kol, P*edni kols
Ky a K> se opiraji o stXedy otodnych pleodin 27 a 28, zatimco zadn{ kola Lo K4 po jejich
uvolnéni o etfedy p#i&n& posuvnych plo&in Z a B, Pri&nd posuvné plosiny Z a 8 jsou zajii-
tény, Pomoci zvld3tni pedélové rozpéry jsou vBechny kola zabrzdina.

Optické projektory 1 @ 2 jsou upevniny v dridcich 5 a 6. V daném pFipads Jsou zad-
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ni kola K K30 Ky md*eného vozidla sbihavé, to znamené, Ze osy 03 a 0, jsou proti stiedovyn
pfimkém B3 @ By vychyleny vid&i podélné ose % za*izeni o (hly abihevoatiiia.4 zadnich kol
Kge Kgo pFitem% vzdélenost X; = x,, kde Xy Je vzddlenost 'padélné osy 0y, zaitizeni a stFedové
primky B3 my$lend stopy 15 kola K3 8 %, Je vzdélenost podélné osy %, za*izeni od stife-
dové pFimky p, mySlené stopy 14 kola K4 Nésleduje projekce svétélnych znakt 31 a 32

z optickych projektord 1 a 2 primdty 8; a8, na zvlédtni edruZené stupnice 9 a 10, na
kterych musi byt po vyst¥ed&ni indikovény stejné hodnoty. Projekci sv&telnych znakd
prométy £3 8 S, na stupnice soum¥rnosti 23 a 24 musi byt indikovény také atejné hodnoty.
Pokud nejsou tyto hodnoty stejné, upravi se poloha pifednich kol 51,552 volantem 16

k odpovidajici poloze volantu 16b, kdy je na stupnicich soumdrnosti dosaZeno indikace
stejnych hodnot, Tim je poloha levych kol K. ks a pravych kol Koo K, soumdrnd vO¥i po-
délné ose Eh zarfizeni, Dal8i projekci svdtelnych znakd 31 e 32 prométy 21' 22 na zvléstni
pedni sdruZené stupnice 25 a 26, musi byt vyeteddn{ pFedniho teleskopického pravitka
17 indikovény opdt stejné hodnoty, Nezbyvéd ne: stanovit sbihavoat kafdého ze zadnich kol
Kqe K4o kteréd je déna rozdilem indikovanych hodnot na zadnich sdruZenych stupnicich 9,
25, a 10, 2B, piilenz celkovéd sbihavost zadnich kol K3 K, Je déna soultem zjistdnych roz-
dila, ,

Stupnice soumdrnosti 23 a 24 ge vysunou 8 namisto nich se upevni optické projekto-
ry 1 a 2 do drzské 19 a 20. Projekci svdtelného znaku 31 priméten dy na sdrufenou stup-
nici 11 a sv&telného znaku d, na sdruZenou stupnici 12 jsou indikovény stejné hodnoty
jako pi*i prém&tech 8) @ 85. Projekci svételnych znskd na pfedni sdruZené stupnici 25 a
26 jaou indikovény ur&ité hodnoty, Pokud jsou piedni kola K, a K, sbihavéd je sbihavost
kaZdého z nich déna op§t rozdilem, jako tomu bylo u zadnich kol, Stejnym zpdsobem se
uréi i celkovd gbihavost, Stupnice soumérnosti 23 a 24 se nasadi do drdkd 5 a 6 zadnich
kol K KyoK4e Projekci svitelnych znekd 31 a 32 prOméty 1 @ £, na stupnice aoumérnosti 23
a 24 musi byt indikovény op&t stejné hodnoty, Tim je zaruiena soumdrnost a soustiednost
stifedovych os 910 90, 93‘ 94 vi&i ose 91-2 stfedl piednich kol Ky a K vi&i podélné ose
-h kontrolniho sténi vozidla a vi&i stFedovym piimkém py, Py, Bge By mySlenych stop 14,
15, 29, 30, kol K4 K Kge K3 K, vozidla. Tim je zaruZeno, Ze vrchol Ghlu sbihavosti 83 -4
uhlu sbihavosti faB 4 zednich kol K3+ K, @ vrchol Sl 2 thlu sbihavosti “1 o PFednich
kol Ko X5 le2i na ose 05_4 8tiedld zadnich kol K Ky 8 K, prim&tu podélné osy 9, kontrol-
niho sténi vozidla v zékledni rovin& kontrolntho sténi.

V piipadech, kdy jsou indikovdny jiné ne2 predepsané hodnoty sbihavosti levych
a pravych kol m8feného vozidla, je nutno provésti odpovidajici sefizovaci korekce, pfi-
temZ néslednd kontrola spréavnosti seXizeni je analogické popisovanému postupu méfeni.

PATENTOVE NAROKY

Zaitizend pro méfeni sbihavosti a rovnobdZnosti polohy levych a pravych kol moto-
rovych vozidel, vyznalujici se tim, Ze sestdvéd ze dvou optickych projektovt /1, 2/,
které jsou otoind uloZeny ve dvou dridcich /5, 6/ a které jsou opatfeny dvéma zadnimi
aretadnimi Srouby /3, 4/ a déle ze dvou stupnic soumdrnosti /23, 24/ upevndnych v dr-
Zdcich /19, 20/ pomoci dvou pFednich aretainich Zroubd /21, 22/, piitemZ soumdrnd k po-
délné ose /Oh/ zatizeni jsou umistény dvd otoiné plodiny /27, 28/ a dvé p*i{&n& posuvné
plodiny /7, 8/, pritem: zaf{izeni je opat¥eno pfednim teleskopickym pravitkem /17/

s dvénma plednimi sdruZenymi stupnicemi /25, 26/ a zadnim teleskopickym pravitkem /13/
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9 &tyfmi zadnimi edrufenymi stupnicemi /9, 10, 11, 12/, pFitemZ ob& teleskopické pra-
vitka /13, 17/ zaujimaji kolmou polohu k podélné ose /°h/ zatizeni v konstantni vzdé-
lenosti /Lkonst/ od osy /01-2/ sti‘edd pifednich kol,

2 vykresy
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