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Bidlen (4) tkaciho stroje je soufdsti p¥i-
razného mechanismu, ktery dile sestdvi z
kliky [2) a t&hlice (3). V podstaté v polo-
ving své délky je na bidlenu (4) upevnéna
svymi prvnimi konci dvojice pruZin (5, 6).
Jejich opatné konce jsou prostfednictvim
dvojice rotatnich vazeb (7, 8) pFipojeny na
prvni konce dvojice Sroubti (9, 10), Které
jsou na svych opa&nych koncich opatfeny
dvojici regulatnich kotoutd (13, 14). Dvo-
jice Sroubdl (9, 10} je prostfednictvim dvo-
jice matic (11, 12) pfipojena k rédmu (1).
Dvojice pruZin (5, 6) méa s vyhodou lineadrni
nebo exponencidlni charakteristiku tuhosti.

Bidlen tkaciho stroje je vyuZitelny v tex-
tilnim pramysiu.

245136




245136

3

Vynédlez se tyka bidlenu tkactho stroje,
jenZ je soutdsti jeho pFirazového mechanis-
mu a jenZ upravuje jeho silové alinky.

K vyrobg tkanin se pou#ivd pFirazového
mechanismu jako jednoho ze zékladnich
mechanismi, uréujiciho kvalitu tkaniny.
Znamé principy vyuZivaji mechanismi vac-
kovych nebo kloubovych, a to &tyf€lennych
nebo Sestiflennych. Nevyhodou takovychto
mechanism@ je skutenost, Ze zajiStuji zdvi-
hovou zéavislost na bidlenu podle prFisludné
pfevodové funkce mezi hnacim a hnanym
¢lenem mechanismu a tim jsou zajiStovdny
neménné dynamické Gfinky 1mechanismu
bidlenu u tkaciho procesu. Zména dynamic-
kych udinkft mechanismu je umoZnéna pou-
ze na Clunkovém tkacim stroji zménou po-
lohy kyvani osy bidlenu, pfifemZ u dalich
typh tkacich stroji tato Gprava neni moZné
vzhledem ke konstrukci pfirazového me-
chanismu.

Uvedené nedostatky odstraiiuje bidlen
tkaciho stroje, jenZ je soutdsti prirazového
mechanismu, sestdvajictho déle z kliky a
t&hlice, podle vynélezu. Jeho podstata spo-
¢ivd v tom, Ze ve st¥edni ¢asti délky bidle-
nu je upevnéna dvojice pruZin, jejichZ opac-
né konce jsou prostfednictvim dvojice ro-

ta¢nich vazeb pPipojeny na prvni Kkonce.

dvojice Sroubd, kterd je na svych opaénych
koncich opatiena dvojici reguladnich kotou-
¢t a kterd je prostfednictvim dvojice ma-
tic pfipojena k rdmu. Dvojice pruZin md s
vyhodou linedrni nebo exponencialni cha-
rakteristiku tuhosti.

Zékladni vyhoda bidlenu tkaciho stroje
podle vynalezu spo¢ivd ve zméné dynamic-
kych veliin mechanismu, respektive moZ-
nosti jejtho nastaveni zvlast& v tvratich po-
hybu bidlenu, a to p¥i zachovani stavajici
konstrukce mechanismu, zlepSeni rozb&ho-
vé charakteristiky mechanismu pro realiza-
ci prvniho piirazu, vymezeni vili mecha-
nismu a sniZeni{ nerovnomérnosti chodu
stroje. Aplikaci jedné nebo dvou pruZin stej-
né jako nastavenim jejich tuhosti nebo u-
chycenim na bidlenu a ramu stroje lze vy-
vodit dopliikové silové G&inky na bidlen po-
tfebnym smérem a velikosti. PouZiti je moZ-
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no rozdifit na v8echny typy p¥irazovych me-
chanismii, a to p¥i zachovani jejich stava-
jici konstrukce. P¥i pouZiti dvou pruZin s
linearni nebo exponencidlni charakteristi-
kou tuhosti se zlep8i dynamické vlastnosti
pFirazového mechanismu v jeho udvratich a
souCasné lze dosdhnout zmény piFirazovych
sil, pritemZ nastaveni zmény silovych ugin-
kit lze provést za chodu stroje. Kineticka
energie pruZin kladn& ovlivni rozb&hovou
charakteristiku pfirazového mechanismu v
rozbéhu z krajnich poloh.

Piikladné provedeni pfipojeni pruZin k
bidlenu podle vynélezu je zndzornéno na -
pfiloZeném vykresu pro variantu ¢&tyfclen-
ného prirazového mechanismu.

Ctyftlenny piirazovy mechanismus tvofi
klika 2, t&hlice 3 a bidlen 4, pfipojeny k ra-
mu 1. Na bidlen 4 je v podstat® v poloviné
jeho délky zavéSena dvojice pruZin 5 a 6,
které jsou svym druhym koncem uchyceny
prostifednictvim dvojice rotatnich vazeb 7
a 8 na prvni konce dvojice Sroublt 9 a 10.
Dvojice roubll 9 a 10 je na svych opafnych
koncich opatiena dvojici regulagnich ko-
touctt 13 a 14 a je také prost¥ednictvim
dvojice matic 11 a 12 pfFipojena k rdmu 1.
Dvojice rota&nich vazeb 7 a 8 miZe byt tvo-
Fena napriklad podle obrédzku objimkami,
vytvofenymi na Kkonci dvojice Sroubll 9 a
10, a do t&chto objimek uloZenych valco-
vych hlav, které tvoli zakonCeni dvojice
pruZin 5 a 6. Obecné viak tyto rotalni vaz-
by 7 a 8 muZe tvoFit napfiklad i sféricky
kloub. Dvojice pruZin 5 a 8 ma s vyhodou
linedrni nebo exponencidlni charakteristiku
tuhosti. :

PFi vySroubovani dvojice Sroubti 9 a 10
pomoci dvojice reguladnich kotoudd 13 a
14, respektive n&kterého z nich, lze zvysit
pfedpéti pruZin 5 a 6 a tim zvysit pfidavneé
sily ptlisobici na bidlen 4 piirazového me-
chanismu, naopak zaSroubovdnim dvojice
Sroubl 9 a 10 do matic 11 a 12 se sniZi pfed-
péti pruZzin 5 a 6. Tim je zajiSt&na zmeéna
dopliitkovych silovych Gfinkdl na bidlen 4.

Bidlen tkaciho stroje podle vynéalezu je
vyuZitelny v textilnim primyslu.

PREDMET VYNALEZU

1. Bidlen tkaciho stroje, jenZ je soufdsti
pfirazového mechanismu, sestdvajiciho dale
z Kliky a t&hlice, vyznadujici se tim, Ze ve
stfedni Céasti jeho délky je na ném svymi
prvnimi konci upevn&na dvojice pruZin (5,
6), jejichZ opatné konce jsou prostied-
nictvim dvojice rota&nich vazeb (7, 8) p¥i-
pojeny na prvni konce dvojice Sroubll (9,

10}, kterad je na svych opa¢nych koncich o-
patfena dvojici reguladnich kotou¢d (13,
14), a kterd je prostiednictvim dvojice ma-
tic (11, 12) pf¥ipojena k rdmu (1).

2. Bidlen tkaciho stroje podle bodu 1 vy-
znatujici se tim, Ze dvojice pruZin (5, 6)
ma linedrni nebo exponencidlni charakte-
ristiku tuhosti.

1 list vykresi
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