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Description 

La  présente  invention  a  pour  objet  une  machine  à 
étiqueter  portative  manoeuvrable  d'une  seule  main, 
apte  à  être  chargée  d'un  rouleau  d'étiquettes  auto- 
collantes  détachables  disposées  à  la  suite  sur  une 
bande  continue,  à  imprimer  des  caractères  choisis 
sur  ces  étiquettes,  à  les  détacher  de  la  bande  et  à 
les  coller  une  à  une  et  au  fur  et  à  mesure  de  leur  im- 
pression  sur  des  articles  destinés  à  la  vente. 

On  connaît  déjà  une  machine  à  étiqueter  capable 
d'effectuer  ces  opérations,  décrite  dans  le  fascicu- 
le  de  brevet  européen  No  0  058  350  B1,  qui  présen- 
te  avec  celle  de  la  présente  invention  certains  ar- 
rangements  comuns. 

Ces  deux  machines  ont  en  effet  ceci  de  commun 
qu'elles  comportent  chacune  un  boîtier  muni  d'une 
poignée  de  manutention,  une  unité  d'imprimerie  si- 
tuée  dans  le  boîtier  et  comprenant  au  moins  une  tête 
d'impression  à  sélecteur  de  caractères  et  une  table 
d'impression  aptes  à  se  rencontrer  pour  la  frappe 
de  caractères  choisis,  un  dispositif  d'entraînement 
pas-à-pas  d'une  bande  continue  porteuse  d'étiquet- 
tes  le  long  d'un  circuit  passant  sur  la  table  d'impres- 
sion,  une  gâchette  reliée  à  l'unité  d'imprimerie  et  au 
dispositif  d'entraînement  pas-à-pas  pour  provo- 
quer  alternativement  à  chaque  actionnement  la  frap- 
pe  des  caractères  choisis  sur  une  étiquette  et  à 
chaque  relâchement  l'écartement  des  deux  éléments 
de  l'unité  d'imprimerie  ainsi  que  l'avance  d'un  pas  de 
la  bande  continue,  un  dispositif  d'encrage  des  ca- 
ractères  choisis  apte  à  être  mis  alternativement  en 
condition  d'escamotage  et  en  condition  d'encrage  en 
synchronisme  avec  les  mouvements  respectifs  de 
rapprochement  et  d'écartement  des  deux  éléments 
de  l'unité  d'imprimerie,  un  dispositif  de  retenue  desti- 
né  à  s'opposer  à  une  seconde  impression  des  ca- 
ractères  choisis  provoquée  par  un  rebond  consé- 
cutif  à  la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité  d'im- 
primerie  avant  le  relâchement  de  la  gâchette  et 
comprenant,  d'un  côté  au  moins  des  deux  éléments 
de  l'unité  d'imprimerie,  d'une  part  un  poussoir  (30), 
une  butée  latérale  (31)  et  au  moins  un  cran  de  rete- 
nue  (32,  33)  disposés  en  position  fixe  sur  l'un  des 
deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie,  et  d'autre  part 
sur  l'autre  élément  de  l'unité  d'imprimerie  un  organe 
rotatif  (35)  de  retenue  à  actionnement  séquentiel 
synchronisé  aux  mouvements  relatifs  des  éléments 
de  l'unité  d'imprimerie  et  sollicité  par  ledit  poussoir, 
un  élément  de  rappel  soumis  à  la  pression  d'un  res- 
sort,  et  apte  à  s'appuyer  contre  la  butée  latérale 
par  sollicitation  du  poussoir  lors  de  la  frappe  des 
caractères  choisis  et  à  s'engager  dans  le  cran  de 
retenue  pendant  le  rebond  précité,  et  un  dispositif 
de  séparation  et  de  distribution  des  étiquettes  de  la 
bande  continue  vers  l'extérieur  du  boîtier  pour  per- 
mettre  leur  fixation  par  collage  sur  les  articles  à  éti- 
queter. 

Dans  la  machine  connue  précitée,  l'organe  rotatif 
du  dispositif  de  retenue  comporte  sur  sa  périphérie 
trois  doigts  de  commande  d'armement  équidistants 
destinés  à  être  actionnés  sélectivement  et  séquen- 
tiellement  par  le  poussoir  lors  de  la  frappe  et  à  venir 
successivement  et  respectivement  en  appui  contre 
la  butée  latérale  et  dans  le  cran  de  retenue.  L'élé- 

ment  de  rappel  de  cet  organe  rotatif  est  constitué 
par  un  prisme  coaxial  audit  élément  rotatif  et  dont  le 
contour  polygonal  présente  trois  arêtes  correspon- 
dant  chacune  à  l'un  des  trois  doigts  de  commande 

5  d'armement. 
A  chaque  frappe  de  caractères,  c'est-à-dire  à 

chaque  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité  d'im- 
primerie,  le  poussoir  rencontre  l'un  des  trois  doigts 
d'armement  de  l'organe  rotatif  de  retenue  et  fait 

10  tourner  ce  dernier  jusqu'à  ce  que  le  doigt  d'arme- 
ment  suivant  rencontre  la  butée  latérale,  prêt  à 
s'engager  dans  le  cran  de  retenue  en  cas  de  rebond 
sous  la  poussée  du  ressort.  Au  relâchement  de  la 
gâchette,  le  ressort  fait  tourner  l'organe  rotatif 

15  pour  dégager  ledit  doigt  de  commande  d'armement 
suivant  du  cran  de  retenue  et  le  présenter  à  son 
tour,  à  la  prochaine  frappe,  à  l'action  du  poussoir. 
L'organe  rotatif  présente  ainsi  à  l'action  du  pous- 
soir,  frappe  après  frappe  et  à  la  suite  l'un  de 

20  l'autre,  ses  trois  doigts  de  commande  d'armement 
par  rotation  répétitives  et  de  même  sens  de  120° 
chacune. 

Par  cet  arrangement  du  dispositif  de  retenue,  la 
machine  connue  précitée  permet  de  résoudre  de  ma- 

25  nière  fiable  les  problèmes  de  double  impression  et 
de  surencrage  liés  au  phénomène  de  rebond  consé- 
cutif  à  la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité  d'im- 
primerie,  avant  le  relâchement  de  la  gâchette,  et  ce- 
ci  grâce  au  fait  qu'un  élément  rigide  d'écartement 

30  constitué  par  un  doigt  de  l'organe  rotatif  est  intro- 
duit  entre  ces  deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie 
de  suite  après  ledit  rebond. 

La  fiabilité  de  ce  dispositif  de  retenue  est  égale- 
ment  dépendante  de  sa  résistance  aux  agressions 

35  extérieures  occasionnées  par  les  manipulations  de 
l'appareil,  en  cours  d'étiquetage,  et  de  la  rapidité  de 
réponse  de  l'organe  rotatif  aux  sollicitations  du 
poussoir  et  à  la  pression  du  ressort  pendant  le  rap- 
prochement  des  deux  éléments  de  l'unité  d'imprime- 

40  rie  provoquant  la  frappe  des  caractères  et  jusqu'à 
l'instant  du  rebond. 

Cette  phase  opérationnelle  pendant  laquelle  l'or- 
gane  rotatif  doit  tourner  d'un  peu  moins  de  120°  et  à 
la  fin  de  laquelle  un  de  ses  doigts  doit  s'engager 

45  dans  un  cran  de  retenue  par  seule  pression  du  res- 
sort  est  en  effet  très  brève,  en  particulier  pour  les 
machines  dans  lesquelles  la  frappe  se  fait  par  dé- 
tente  instantanée  d'un  ressort  prétendu  pendant  la 
course  d'actionnement  de  la  gâchette. 

50  Dans  l'optique  de  recherche  d'une  fiabilité  enco- 
re  plus  grande,  l'invention  vise  à  la  fois  une  aug- 
mentation  de  la  résistance  aux  agressions  extérieu- 
res  du  dispositif  de  retenue  et  une  augmentation  de 
la  rapidité  de  réponse  de  son  organe  rotatif  de  rete- 

55  nue,  pour  toutes  contraintes  fonctionnelles  égales 
appliquées  à  ses  éléments. 

A  cet  effet,  la  machine  selon  l'invention  est  ca- 
ractérisée  en  ce  que  : 
-  l'organe  rotatif  de  retenue  est  un  levier  compor- 

60  tant  un  premier  bras  et  un  second  bras  formant  un 
V, 
-  ce  levier  est  pivoté  à  son  sommet  et  son  déplace- 
ment  angulaire  est  alternatif, 
-  l'élément  de  rappel  est  une  came  formant  un  dièdre 

65  solidaire  du  levier,  ce  dièdre  étant  soumis  à  la  pres- 
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îion  permanente  du  ressort  et  son  arête  définissant 
à  position  de  basculement  dudit  levier  entre  une 
oremière  et  une  seconde  positions  angulaires  diffé- 
rentes, 
■  dans  la  première  position  angulaire  du  levier  son  5 
premier  bras  est  en  position  levée  d'attente  orien- 
tée  vers  l'autre  élément  de  l'unité  d'imprimerie  ce- 
pendant  que  son  deuxième  bras  est  en  position 
abaissée  d'escamotage, 
-  dans  la  seconde  position  angulaire  du  levier  son  10 
premier  bras  est  en  position  escamotée  cependant 
que  son  deu  xième  bras  est  en  position  levée  d'at- 
tente  sur  la  trajectoire  du  poussoir, 
-  un  bras  d'escamotage  du  premier  bras  du  levier 
est  monté  mobile  dans  le  boîtier,  le  mouvement  de  ce  15 
bras  d'escamotage  étant  alternatif  et  synchronisé 
par  liaison  mécanique  aux  mouvements  de  rappro- 
chement  et  d'écartement  des  deux  éléments  de  l'uni- 
té  d'imprimerie, 
-pendant  le  mouvement  de  rapprochement  des  deux  20 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie,  le  bras  d'escamota- 
ge  se  déplace  dans  un  sens,  rencontre  le  premier 
bras  du  levier  et  pousse  ce  premier  bras  de  sa  posi- 
tion  levée  d'attente  vers  sa  position  abaissée  d'es- 
camotage,  ce  qui  a  pour  effet  de  faire  pivoter  le  le-  25 
vier  de  sa  première  position  angulaire  à  sa  deuxième 
position  angulaire, 
-  avant  la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie,  le  poussoir  rencontre  le  deuxième  bras 
du  levier  et  pousse  ce  deuxième  bras  de  sa  position  30 
levée  d'attente  vers  sa  position  abaissée  de  repos, 
ce  qui  a  pour  effet  de  faire  pivoter  le  levier,  en 
sens  inverse,  de  sa  deuxième  position  angulaire 
vers  sa  première  position  angulaire  et  de  pivoter  le 
premier  bras  dudit  levier  jusqu'à  sa  rencontre  avec  35 
la  butée  latérale  contre  laquelle  il  est  maintenu  en 
position  d'attente  d'engagement  élastique  dans  le 
cran  de  retenue  jusqu'à  la  rencontre  des  deux  élé- 
ments  de  l'unité  d'imprimerie,  prêt  à  s'engager  dans 
ledit  cran  de  retenue  en  cas  de  rebond  consécutif  à  40 
cette  rencontre,  par  l'action  du  ressort  sur  l'arête 
du  dièdre, 
-  et  pendant  le  mouvement  d'écartement  des  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie  consécutif  au  relâ- 
chement  de  la  gâchette,  l'action  du  ressort  sur  l'arê-  45 
te  du  dièdre  achève  de  faire  tourner  le  levier  jus- 
qu'à  sa  première  position  angulaire  cependant  que 
le  bras  d'escamotage  se  déplace  dans  un  sens  op- 
posé,  rencontre  le  premier  bras  et  le  pousse  au-de- 
là  de  sa  position  levée  d'attente,  ce  qui  a  pour  effet  50 
de  faire  pivoter  le  levier  au-delà  de  sa  première  po- 
sition  angulaire  et  contre  l'action  du  ressort  sur  le 
dièdre  jusqu'à  ce  que  ce  premier  bras  cède  le  pas- 
sage  au  bras  d'escamotage,  après  quoi  le  levier  re- 
tourne  en  sens  inverse  pour  reprendre  sa  première  55 
position  angulaire  sous  l'action  du  ressort  sur  le  diè- 
dre. 

De  la  sorte,  par  la  forme  de  levier  en  V  conférée 
à  l'organe  rotatif  de  retenue,  qui  ne  comporte  ainsi 
que  deux  bras  au  lieu  d'un  minimum  de  trois,  et  par  le  60 
mode  de  déplacement  angulaire  alternatif  basé  sur 
le  passage  d'une  position  angulaire  à  l'autre  et  vice- 
versa,  dans  chacune  desquelles  l'un  de  ces  deux 
bras  est  toujours  escamoté  et  l'autre  toujours  orien- 
té  en  position  levée  vers  l'élément  de  l'unité  d'impri-  65 

nerie  qui  lui  fait  face,  I  nvention  répond  bien  au  but 
/isé. 

En  effet  il  n'y  a  ainsi  jamais  stationnement  d'un 
aras  de  l'élément  rotatif  de  retenue  en  position 
saillante  à  l'extérieur  de  l'ensemble  des  deux  élé- 
ments  de  l'unité  d'imprimerie,  donc  proche  ou  sensi- 
blement  au  ras  des  limites  du  boîtier  de  la  machine, 
dans  une  zone  généralement  ouverte  exposée  aux 
agressions  extérieures,  comme  en  particulier  sous 
la  table  d'impression  qui  est  un  endroit  susceptible 
de  rencontrer  un  objet  dur,  lors  de  la  pose  d'une  éti- 
quette,  tel  que  par  exemple  une  boîte  de  conserve  à 
contours  anguleux. 

La  conformation  ainsi  réduite  de  l'organe  rotatif 
de  retenue  constitué  par  ce  levier  en  V  offre  égale- 
ment  l'avantage  d'un  encombrement  réduit,  ce  qui 
est  appréciable  pour  le  concepteur  de  ce  type  de 
machines  dans  lesquelles  il  manque  toujours  de  la 
place  pour  agencer  toutes  les  structures  fonction- 
nelles  indispensables  dans  un  espace  minimal. 

Enfin  la  suppression  sur  l'organe  rotatif  d'un 
bras  sur  trois  offre,  toutes  proportions  et  toutes 
contraintes  égales  appliquées  notamment  à  cet  or- 
gane  rotatif  du  dispositif  de  retenue,  un  gain  appré- 
ciable  sur  son  poids,  donc  sur  son  inertie,  et  donc 
par  redondance  sur  sa  rapidité  de  réponse  aux  solli- 
citations  du  poussoir  et  à  la  pression  du  ressort 
pendant  la  phase  très  brève  de  frappe  des  caractè- 
res  choisis  sur  une  étiquette. 

Le  dessin  annexé  représente,  à  titre  d'exemple, 
une  forme  d'exécution  de  l'objet  de  l'invention,  ainsi 
qu'une  variante  de  l'une  de  ses  éléments. 

La  figure  1  est  une  vue  d'ensemble  de  l'objet  de 
l'invention,  en  position  de  repos. 

Les  figures  2,  3,  4  et  5  en  sont  quatre  vues  par- 
tielles  montrant  respectivement  quatre  étapes  de 
son  fonctionnement. 

La  figure  6  est  une  vue  partielle  de  la  variante. 
La  figure  7  est  une  coupe  partielle  selon  l'axe  de 

coupe  l-l  de  la  figure  1  . 
La  figure  8  est  une  vue  en  persepctive  d'un  élé- 

ment  de  l'invention. 

La  machine  à  étiqueter  portative  comporte,  com- 
me  montré  dans  son  ensemble  figure  1  : 
-  un  boîtier  1  muni  d'une  poignée  de  manutention  2, 
-  une  unité  d'imprimerie  située  dans  le  boîtier  1  et 
comprenant  ici  une  seule  tête  d'impression  3  à  sélec- 
teur  de  caractères  intégré,  fixée  à  l'extrémité  d'un 
premier  levier  4  articulé  sur  un  premier  pivot  5  et 
comprenant  un  doigt  d'entraînement  6  et  un  cran 
d'arrêt  7,  et  une  table  d'impression  8  fixe  sur  laquel- 
le  passe  le  circuit  d'une  bande  continue  10  d'étiquet- 
tes  auto-collantes  11  en  provenance  d'un  rouleau  12 
logé  dans  la  partie  haute  du  boîtier, 
-  une  gâchette  13  articulée  sur  le  premier  pivot  5,  ici 
du  type  connu  assisté  à  pression  uniforme  par  dé- 
tente  dont  l'action  combinée  est  assurée  par  un  res- 
sort  d'armement  14,  un  cliquet  d'échappement  15  à 
ressort  de  rappel  16  engagé  en  position  de  repos 
dans  le  cran  d'arrêt  7,  et  par  un  déclencheur  17  soli- 
daire  de  la  gâchette  13  et  destiné  à  libérer  cette  ac- 
tion  par  dégagement  du  cliquet  15  hors  du  cran  7;  un 
écarteur  à  ressort  18  est  prévu  pour  ramener  ce 
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mécanisme  en  position  de  repos, 
-  un  dispositif  d'entraînement  pas-à-pas  19  de  la 
bande  continue  10  animé  par  un  second  levier  20  ar- 
ticulé  à  un  second  pivot  21  et  comprenant  une  coulis- 
se  oblique  22  dans  laquelle  est  engagé  le  doigt  d'en- 
traînement  6  du  premier  levier  4;  ce  dispositif  19, 
animé  d'un  mouvement  de  va-et-vient  à  chaque  ac- 
tionnement  et  relâchement  de  la  gâchette  13  a  pour 
fonction  connue  de  faire  avancer  la  bande  continue 
10  d'une  longueur  correspondant  à  celle  d'une  éti- 
quette  à  chaque  pas, 
-  un  dispositif  d'encrage  des  caractères  d'imprime- 
rie  de  la  tête  d'impression  3  constitué  ici  par  un  rou- 
leau  encreur  escamotable  25  porté  par  un  double  le- 
vier  26  à  rappel  à  ressort  articulé  de  part  et  d'autre 
de  l'unité  d'imprimerie  et  hors  de  celle-ci  sur  deux  pi- 
vots  27  portés  par  deux  consoles  latérales  28  soli- 
daires  d'un  support  29  lié  au  boîtier  1,  un  seul  levier 
26,  un  seul  pivot  27  et  une  seule  console  28  étant  vi- 
sibles  sur  le  dessin, 
-  et  un  dispositif  de  séparation  et  de  distribution  des 
étiquettes  11  portés  par  la  bande  continue  10  consti- 
tué  par  l'association  d'une  extrémité  recourbée  en 
épingle  à  cheveux  23  de  la  table  d'impression  8  qui  a 
pour  fonction  de  séparer  les  étiquettes  de  la  bande 
continue  et  par  un  rouleau  presseur  24  permettant 
de  coller  ces  étiquettes  par  pression  de  la  machine 
sur  l'article  à  étiqueter. 

Ces  mécanismes  de  type  connu,  mise  à  part  toute- 
fois  la  fonction  spéciale  du  dispositif  d'encrage  25- 
26-27-28  et  29  qui  sera  détaillée  plus  loin,  sont  com- 
plétés  par  un  dispositif  de  retenue  propre  à  l'inven- 
tion  et  qui  est  destiné  à  empêcher  une  deuxième  im- 
pression  de  caractères  sur  les  étiquettes  par  re- 
tour  de  la  tête  d'impression  consécutif  au 
phénomène  de  rebond  signalé  en  début  d'exposé. 
Ce  dispositif,  sujet  à  variantes  qui  seront  exposées 
plus  loin,  comporte  des  objets  répartis  sur  les  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie  et  un  objet  séparé  de 
ceux-ci,  et  qui  sont  : 
-  un  poussoir  30,  une  butée  latérale  31  et  deux  crans 
de  retenue  32  et  33  formés  ici  par  le  contour  infé- 
rieur  d'une  pièce  plane  34  rapportée  et  fixée  sur  le 
levier  4  d'un  côté  de  la  tête  d'impression  3  en  re- 
gard  de  la  table  d'impression  8, 
-  un  organe  rotatif  de  retenue  constitué  par  un  le- 
vier  35  portant  un  premier  bras  36  et  un  second 
bras  37  formant  un  V,  pivoté  par  son  sommet  sur  un 
pivot  38  solidaire  de  la  table  d'impression  8,  et  à  dé- 
placement  angulaire  alternatif  dont  le  plan  de  rota- 
tion  est  perpendiculaire  à  ladite  table  d'impression  8 
et  étendu  dans  la  direction  de  la  longueur  de  celle- 
ci.  Ce  levier  35,  montré  également  par  les  figures  7 
et  8,  comporte  un  élément  de  rappel  qui  lui  est  soli- 
daire  et  qui  est  constitué  par  une  came  39  formant 
un  dièdre  40  soumis  tangentiellement  à  la  pression 
permanente  d'un  ressort  à  lame  41  fixé  à  la  table 
d'impression  8,  et  dont  l'arête  42  définit  la  position 
de  basculement  de  ce  levier,  sous  la  pression  du 
ressort  41,  entre  une  première  position  angulaire  de 
repos  correspondant  à  celle  montrée  figure  1  et  une 
seconde  position  angulaire  de  repos  correspondant 
à  celle  montrée  figure  2,  ces  deux  positions  angulai- 
res  étant  explicitées  plus  loin, 
-  un  bras  d'escamotage  43  du  premier  bras  36  du  le- 

vier  35,  à  rappel  élastique,  qui  est  constitué  ici  par 
un  prolongement  de  l'un  des  deux  leviers  latéraux  26 
du  dispositif  d'encrage,  mais  qui  pourrait  sans  in- 
convénients  être  indépendant  de  ce  dernier,  comme 

5  il  sera  montré  plus  loin  par  la  description  de  la  va- 
riante  représentée  figure  6. 

Sur  la  figure  8,  il  ressort  bien  que  le  premier  bras 
36  et  le  second  bras  37  du  levier  35  sont  dans  un 
même  plan  situé,  comme  montré  figure  7,  à  l'aplomb 

10  de  la  pièce  34  comportant  le  poussoir  30,  et  il  res- 
sort  également  de  ces  mêmes  figures  que  le  premier 
bras  36  comporte  à  son  extrémité  une  extension  laté- 
rale  44  située  dans  le  plan  de  pivotement  du  bras 
d'escamotage  43. 

15  De  son  côté  le  dispositif  d'encrage  qui  porte  le 
bras  d'escamotage  43  est  synchronisé  avec  les 
mouvements  alternatifs  de  rapprochement  et 
d'écartement  relatifs  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie,  c'est-à-dire  ici  avec  les  mouvements 

20  effectifs  de  la  tête  d'impression  3,  par  une  liaison 
mécanique  comprenant  ici  une  came  45  constituée 
par  le  contour  de  la  tête  d'impression  3  situé  de  son 
côté,  et  par  le  rouleau  encreur  25  lui-même  qui  est 
maintenu  pressé  élastiquement  contre  ce  contour 

25  par  un  ressort  de  rappel  46.  Géométriquement,  l'em- 
placement  du  pivot  27  du  levier  26  portant  à  la  fois 
le  rouleau  encreur  25  et  le  bras  d'escamotage  43,  et 
les  bras  de  levier  séparant  ces  trois  éléments  sont 
prévus  pour  que  pendant  l'abaissement  de  la  tête 

30  d'impression  3  le  rouleau  encreur  25  passe  sur  les 
caractères  d'imprimerie  47  puis  s'escamote  de  la 
trajectoire  de  ladite  tête  d'impression  cependant  qui 
l'extrémité  du  bras  d'escamotage  43  passe  au-des- 
sus  et  à  proximité  de  la  table  d'impression  8  sur  une 

35  longueur  suffisante  pour  rencontrer  l'extension  la- 
térale  44  du  premier  bras  36  du  levier  35. 

Les  conditions  du  fonctionnement  du  dispositif  de 
retenue  qui  vient  d'être  décrit  rassortent  de  ce  qui 
suit  : 

40  -  dans  la  première  position  angulaire  du  levier  35, 
correspondant  à  la  figure  1,  son  premier  bras  36  est 
en  position  levée  d'attente  orientée  vers  l'autre  élé- 
ment  de  l'unité  d'imprimerie,  cependant  que  son 
deuxième  bras  37  est  en  position  abaissée  d'esca- 

45  motage  dans  la  table  d'impression  3,  la  machine 
étant  en  position  de  repos, 
-  dans  la  seconde  position  angulaire  du  levier  35, 
correspondant  à  la  figure  2,  son  premier  bras  36 
est  en  position  escamotée  dans  la  table  d'impression 

50  3  cependant  que  son  deuxième  bras  37  est  en  posi- 
tion  levée  d'attente  sur  la  trajectoire  du  poussoir  30 
solidaire  de  la  tête  d'impression  3, 
-  pendant  le  mouvement  de  rapprochement  relatif 
des  deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie,  c'est-à-di- 

55  re  ici  pendant  l'abaissement  de  la  tête  d'impression  3 
consécutif  à  l'actionnement  de  la  gâchette  13,  le 
bras  d'escamotage  43  se  déplace  dans  un  sens  fi- 
guré  par  l'arc  de  cercle  C1  (fig.  1),  sous  l'effet  de  la 
poussée  de  la  came  45  sur  le  rouleau  encreur  25, 

60  rencontre  le  premier  bras  36  au  niveau  de  son  ex- 
tension  latérale  44,  et  pousse  ce  premier  bras  de 
sa  position  levée  d'attente  vers  sa  position  d'esca- 
motage,  ce  qui  pour  effet  de  faire  pivoter  le  levier 
35  de  sa  première  position  angulaire  selon  figure  1  à 

65  sa  seconde  position  angulaire  selon  figure  2, 

4 
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-  avant  la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie,  c'est-à-dire  de  la  tête  d'impression  3 
avec  la  table  d'impression  8,  dans  une  phase  com- 
prise  entre  celles  représentées  par  les  figures  2  et 
3  et  qui  précède  la  frappe  des  caractères  47  sur 
une  étiquette  de  la  bande,  10,  le  poussoir  30  rencon- 
tre  le  deuxième  bras  37  du  levier  35  et  pousse  ce 
deuxième  bras  de  sa  position  levée  d'attente  selon 
figure  2  vers  sa  position  abaissée  de  repos,  ce  qui 
a  pour  effet  de  faire  pivoter  le  levier  35,  en  sens  in- 
verse,  de  sa  deuxième  position  angulaire  selon  figu- 
re  2  et  de  faire  pivoter  le  premier  bras  36  dudit  le- 
vier  jusqu'à  sa  rencontre  avec  la  butée  latérale  31 
contre  laquelle  il  est  maintenu  en  position  d'attente 
d'engagement  élastique  dans  un  cran  de  retenue  32 
ou  33  jusqu'à  la  rencontre  des  deux  éléments  de 
l'unité  d'imprimerie,  selon  figure  3,  prêt  à  s'engager 
dans  l'un  des  deux  crans  de  retenue  en  cas  de  re- 
bond  consécutif  à  cette  rencontre,  et  ceci  par  l'ac- 
tion  du  ressort  41  sur  l'arête  42  du  dièdre,  comme 
montré  par  la  figure  4, 
-  pendant  le  mouvement  d'écartement  des  deux  élé- 
ments  de  l'unité  d'imprimerie,  c'est-à-dire  ici  pen- 
dant  la  remontée  de  la  tête  d'impression  consécuti- 
ve  au  relâchement  de  la  gâchette  13,  l'action  du  res- 
sort  41  sur  l'arête  42  du  dièdre  achève  de  faire 
tourner  le  levier  35  jusqu'à  sa  première  position  an- 
gulaire,  dans  une  phase  comprise  entre  celles  re- 
présentées  par  les  figures  4  et  5,  cependant  que  le 
bras  d'escamotage  43  se  déplace  dans  un  sens  op- 
posé,  selon  la  phase  représentée  par  la  figure  5, 
rencontre  le  premier  bras  36  et  le  pousse  au-delà 
de  sa  position  levée  d'attente,  ce  qui  a  pour  effet  de 
faire  pivoter  pour  un  temps  très  bref  le  levier  35  au- 
delà  de  sa  première  position  angulaire  et  contre  l'ac- 
tion  du  ressort  41  sur  le  dièdre  40  jusqu'à  ce  que  ce 
premier  bras  36  cède  le  passage  au  bras  d'escamo- 
tage  43,  après  quoi  le  levier  35  retourne  en  sens  in- 
verse  pour  reprendre  sa  première  position  angulai- 
re  de  repos  selon  figure  1  sous  l'action  du  ressort 
41  sur  le  dièdre  40. 

La  machine  est  ainsi  à  nouveau  à  la  position  initia- 
le  de  repos  selon  figure  1,  prête  pour  un  nouveau 
cycle  de  travail. 

Dans  la  variante  représentée  figure  6,  seul  le 
bras  d'escamotage  430  et  le  mécanisme  de  synchro- 
nisation  de  son  déplacement  alternatif  avec  les  mou- 
vements  de  rapprochement  et  d'écartement  des 
deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie  sont  différents 
de  leurs  homologues  du  dispositif  de  retenue  qui 
vient  d'être  décrit. 

Ce  bras  d'escamotage  430  est  à  déplacement  al- 
ternatif  rectiligne  et  comporte  à  cet  effet  une  partie 
rectiiigne  48  guidée  en  translation  dans  une  coulis- 
se  49  solidaire  d'une  paroi  latérale  du  boîtier  1,  re- 
liée  ici  par  une  bielle  50  au  dispositif  d'entraînement 
pas-à-pas  19  de  la  bande  continue  10. 

L'extrémité  de  ce  bras  d'escamotage  430  oppo- 
sée  à  la  bielle  50  présente  un  doigt  51  déporté  vers 
la  table  d'impression  8  et  dont  la  trajectoire  rectili- 
gne  croise  celle  du  premier  bras  36  du  levier  35, 
sensiblement  dans  la  même  région  et  pour  assurer 
les  mêmes  fonctions  que  le  bras  d'escamotage  43 
précédemment  décrit,  mais  sa  course  plus  courte 
est  cependant  suffisante  et  correspond  à  la  course 

du  dispositif  19  précité  qui  est  figurée  par  les  flè- 
ches  C2. 

Le  mécanisme  de  liaison  assurant  le  déplacement 
alternatif  de  ce  bras  d'escamotage  comporte,  com- 

5  me  on  peut  le  voir  en  s'aidant  de  la  figure  1  ,  la  chaîne 
des  éléments  composée  de  la  bielle  50,  du  dispositif 
d'avance  pas-à-pas  1  9  et  du  levier  20  de  commande 
de  ce  dernier. 

On  notera  sur  cette  figure  6,  qui  représente  une 
10  phase  de  travail  correspondant  à  la  figure  2,  la  pré- 

sence  du  rouleau  encreur  25  et  de  l'extrémité  tron- 
quée  de  son  levier  26,  ce  qui  montre  bien  que  le 
bras  d'escamotage  n'est  pas  nécessairement  lié  à 
un  dispositif  d'encrage  et  que  ce  dernier  peut  être 

15  de  ce  fait  de  n'importe  quelle  autre  conception. 
Il  est  également  possible  de  prévoir,  dans  une  va- 

riante  non  représentée  mais  cependant  facilement 
concevable,  à  la  fois  un  dispositif  d'encrage  pivo- 
tant,  par  exemple  comme  celui  représenté  dans  le 

20  fascicule  de  brevet  EP  0  058  350  cité  en  début  d'ex- 
posé,  et  un  bras  d'escamotage  pivotant  dans  le  gen- 
re  du  bras  43  décrit  ici,  de  forme  rectiligne  directe- 
ment  articulé,  sand  coude,  à  un  pivot  qui  serait  soli- 
daire  d'une  paroi  latérale  du  boîtier  1  . 

25  De  même  d'autres  mécanismes  de  liaison  que  ceux 
montrés  pourront  être  appliqués  à  la  synchronisa- 
tion  du  déplacement  alternatif  du  bras  d'escamotage 
43  ou  430  avec  les  mouvements  de  rapprochement 
et  d'écartement  des  deux  éléments  de  l'unité  d'impri- 

30  merie,  pourvu  qu'une  course  comparable  aux  cour- 
ses  C1  ou  C2  soit  obtenue. 

Bien  entendu,  le  concept  de  l'invention  n'est  pas 
limité  à  son  application  à  une  machine  du  genre  de 
celle  décrite  dont  la  tête  imprimante  3  est  mobile  et  la 

35  table  d'impression  8  fixe;  il  est  également  applicable 
aux  machines  dans  lesquelles  cette  disposition  est 
inversée,  ainsi  qu'à  celles  dans  lesquelles  ces  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie  sont  mobiles. 

Le  dispositif  de  retenue  peut  être  doublé,  c'est-à- 
40  dire  disposé  de  part  et  d'autre  de  l'unité  d'imprime- 

rie,  le  deuxième  levier  35  monté  par  exemple  sur  le 
même  arbre  38  afin  de  compenser  un  éventuel  dé- 
faut  de  parallélisme  transversal  naturel  ou  élasti- 
que  entre  ces  deux  éléments,  dans  le  cas  par  exem- 

45  pie  d'un  choix  d'une  valeur  d'écartement  très  petite 
entre  les  deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie  en  po- 
sition  de  retenue  consécutive  à  un  rebond. 

Enfin  l'invention  est  évidemment  applicable  aux 
machines  dans  lesquelles  l'unité  d'imprimerie  com- 

50  porte  plus  d'une  tête  d'impression. 

Revendications 

1.  Machine  à  étiqueter  portative  comportant  un 
55  boîtier  (1  )  muni  d'une  poignée  de  manutention  (2),  une 

unité  d'imprimerie  située  dans  le  boîtier  et  compre- 
nant  au  moins  une  tête  d'impression  (3)  à  sélecteur 
de  caractères  et  une  table  d'impression  (8)  aptes  à 
se  rencontrer  pour  la  frappe  de  caractères  choisis, 

60  un  dispositif  d'entraînement  pas-à-pas  (19)  d'une 
bande  continue  porteuse  d'étiquettes  (10)  le  long 
d'un  circuit  passant  sur  la  table  d'impression,  une 
gâchette  (13)  reliée  à  l'unité  d'imprimerie  et  au  dispo- 
sitif  d'entraînement  pas-à-pas  pour  provoquer  al- 

65  tetnativement  à  chaque  actionnement  la  frappe  des 
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caractères  choisis  sur  une  étiquette  et  à  chaque  re- 
lâchement  l'écartement  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie  ainsi  que  l'avance  d'un  pas  de  la  bande 
continue,  un  dispositif  d'encrage  des  caractères 
choisis  apte  à  être  mis  alternativement  en  condition 
d'escamotage  et  en  condition  d'encrage  en  synchro- 
nisme  avec  les  mouvements  respectifs  de  rappro- 
chement  et  d'écartement  des  deux  éléments  de  l'uni- 
té  d'imprimerie,  un  dispositif  de  retenue  destiné  à 
s'opposer  à  une  seconde  impression  des  caractè- 
res  choisis  provoquée  par  un  rebond  consécutif  à 
la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité  d'imprime- 
rie  avant  le  relâchement  de  la  gâchette  et  compre- 
nant,  d'un  côté  au  moins  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie,  d'une  part  un  poussoir  (30),  une  butée 
latérale  (31)  et  au  moins  un  cran  de  retenue  (32,  33) 
disposés  en  position  fixe  sur  l'un  des  deux  éléments 
de  l'unité  d'imprimerie,  et  d'autre  part  sur  l'autre  élé- 
ment  de  l'unité  d'imprimerie  un  organe  rotatif  (35)  de 
retenue  à  actionnement  séquentiel  synchronisé  aux 
mouvements  relatifs  des  éléments  de  l'unité  d'impri- 
merie  et  sollicité  par  ledit  poussoir,  un  élément  de 
rappel  soumis  à  la  pression  d'un  ressort  (41),  et  ap- 
te  à  s'appuyer  contre  la  butée  latérale  par  sollicita- 
tion  du  poussoir  lors  de  la  frappe  des  caractères 
choisis  et  à  s'engager  dans  le  cran  de  retenue  pen- 
dant  le  rebond  précité,  et  un  dispositif  de  sépara- 
tion  et  de  distribution  (23,  24)  des  étiquettes  de  la 
bande  continue  vers  l'extérieur  du  boîtier  pour  per- 
mettre  leur  fixation  par  collage  sur  les  articles  à  éti- 
queter,  caractérisée  en  ce  que  : 
-l'organe  rotatif  de  retenue  (35)  est  un  levier  com- 
portant  un  premier  bras  (36)  et  un  second  bras  (37) 
formant  un  V, 
-  ce  levier  est  pivoté  à  son  sommet  et  son  déplace- 
ment  angulaire  est  alternatif, 
-  l'élément  de  rappel  est  une  came  formant  un  dièdre 
(40)  solidiare  du  levier,  ce  dièdre  étant  soumis  à  la 
pression  premanente  du  ressort  (41)  et  son  arête 
(42)  définissant  la  position  de  basculement  dudit  le- 
vier  entre  une  première  et  une  seconde  positions 
angulaires  différentes, 
-  dans  la  première  position  angulaire  du  levier  son 
premier  bras  (36)  est  en  position  levée  d'attente 
orientée  vers  l'autre  élément  de  l'unité  d'imprimerie 
cependant  que  son  deuxième  bras  (37)  est  en  posi- 
tion  abaissée  d'escamotage, 
-  dans  la  seconde  position  angulaire  du  levier  son 
premier  bras  (36)  est  en  position  escamotée  cepen- 
dant  que  son  deuxième  bras  (37)  est  en  position  le- 
vée  d'attente  sur  la  trajectoire  du  poussoir  (30), 
-  un  bras  d'escamotage  (43,  430)  du  premier  bras 
(36)  du  levier  est  monté  mobile  dans  le  boîtier,  le 
mouvement  de  ce  bras  d'escamotage  étant  alterna- 
tif  et  synchronisé  par  liaison  mécanique  aux  mouve- 
ments  de  rapprochement  et  d'écartement  des  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie, 
-  pendant  le  mouvement  de  rapprochement  des  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie,  le  bras  d'escamota- 
ge  (43,  430)  se  déplace  dans  un  sens,  rencontre  le 
premier  bras  (36)  du  levier  et  pousse  ce  premier 
bras  de  sa  position  levée  d'attente  vers  sa  position 
abaissée  d'escamotage,  ce  qui  a  pour  effet  de  faire 
pivoter  le  levier  de  sa  première  position  angulaire  à 
sa  deuxième  position  angulaire, 

-  avant  la  rencontre  des  deux  éléments  de  l'unité 
d'imprimerie,  le  poussoir  (30)  rencontre  le  deuxième 
bras  (37)  du  levier  et  pousse  ce  deuxième  bras  de 
sa  position  levée  d'attente  vers  sa  position  abais- 

5  sée  de  repos,  ce  qui  a  pour  effet  de  faire  pivoter  le 
levier,  en  sens  inverse,  de  sa  deuxième  position  an- 
gulaire  vers  sa  première  position  angulaire  et  de  pi- 
voter  le  premier  bras  (36)  dudit  levier  jusqu'à  sa 
rencontre  avec  la  butée  latérale  (31)  contre  laquelle 

10  il  est  maintenu  en  position  d'attente  d'engagement 
élastique  dans  le  cran  de  retenue  (32)  jusqu'à  la  ren- 
contre  des  deux  éléments  de  l'unité  d'imprimerie, 
prêt  à  s'engager  dans  ledit  cran  de  retenue  en  cas 
de  rebond  consécutif  à  cette  rencontre,  par  l'action 

15  du  ressort  (41  )  sur  l'arête  (42)  du  dièdre, 
-  et  pendant  le  mouvement  d'écartement  des  deux 
éléments  de  l'unité  d'imprimerie  consécutif  au  relâ- 
chement  de  la  gâchette,  l'action  du  ressort  sur  l'arê- 
te  (42)  du  dièdre  achève  de  faire  tourner  le  levier 

20  jusqu'à  sa  première  position  angulaire  cependant 
que  le  bras  d'escamotage  (43,  430)  se  déplace  dans 
un  sens  opposé,  rencontre  le  premier  bras  (36)  et  le 
pousse  au-delà  de  sa  position  levée  d'attente,  ce 
qui  a  pour  effet  de  faire  pivoter  le  levier  au-delà  de 

25  sa  première  position  angulaire  et  contre  l'action  du 
ressort  sur  le  dièdre  (40)  jusqu'à  ce  que  ce  premier 
bras  cède  le  passage  au  bras  d'escamotage  (43, 
430),  après  quoi  le  levier  retourne  en  sens  inverse 
pour  reprendre  sa  première  position  angulaire  sous 

30  l'action  du  ressort  sur  le  dièdre. 
2.  Machine  selon  la  revendication  1,  caractérisée 

en  ce  que  le  bras  d'escamotage  (43)  est  monté  mobi- 
le  dans  le  boîtier  par  pivotement  autour  d'un  pivot 
(27),  sa  course  active  étant  ainsi  un  arc  de  cercle 

35  C1. 
3.  Machine  selon  la  revendication  2,  caractéri- 

sée  en  ce  que  le  bras  d'escamotage  (43)  est  consti- 
tué  par  un  levier  (26)  du  dispositif  d'encrage. 

4.  Machine  selon  la  revendication  3,  caractéri- 
40  sée  en  ce  que  la  liaison  mécanique  de  synchronisa- 

tion  des  mouvements  alternatifs  du  bras  d'escamo- 
tage  (43)  avec  les  mouvements  de  rapprochement 
et  d'écartement  des  deux  éléments  de  l'unité  d'impri- 
merie,  comprend  une  came  (45)  portée  par  l'un  de 

45  ces  deux  éléments  et  sur  laquelle  est  maintenu  pres- 
sé  élastiquement  par  un  ressort  (46)  un  organe  ro- 
tatif  de  guidage  (25)  du  pivotement  dudit  bras  d'es- 
camotage  (43)  solidaire  de  ce  dernier. 

5.  Machine  selon  la  revendication  1,  caractérisée 
50  en  ce  que  le  bras  d'escamotage  (430)  est  monté  mo- 

bile  dans  le  boîtier  par  translation  dans  une  coulisse 
(49),  sa  course  active  étant  ainsi  une  droite  C2. 

6.  Machine  selon  la  revendication  5,  caractéri- 
sée  en  ce  que  la  liaison  mécanique  de  synchronisa- 

is  tion  des  mouve  ments  alternatifs  du  bras  d'escamo- 
tage  (430)  avec  les  mouvements  de  rapprochement 
et  d'écartement  des  deux  éléments  de  l'unité  d'impri- 
merie  comprend  une  bielle  (50)  articulée  d'une  part 
audit  bras  d'escamotage  (430)  et  d'autre  part  au  dis- 

B0  positif  d'entraînement  pas-à-pas  (19)  de  la  bande 
continue  d'étiquettes. 

55 
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Clafms 

1  .  A  portable  labelling  machine  comprising  a  hous- 
ing  (1)  provided  with  an  operating  handle  (2),  a  print- 
ing  unit  disposed  in  the  housing  and  comprising  at 
least  a  printing  head  (3)  with  character  selector  and 
a  printing  plate  (8)  which  are  capable  of  meeting  for 
printing  selected  characters,  a  device  (19)  for  step- 
ping  entrainment  of  a  continuous  strip  (10)  carrying 
labels  along  a  circuit  passing  over  the  printing 
plate,  a  trigger  (13)  connected  to  the  printing  unit 
and  to  the  stepping  entrainment  device  for  alter- 
nately  producing  upon  each  actuation  thereof  print- 
ing  of  the  selected  characters  on  a  label  and  upon 
each  release  thereof  movement  of  the  two  éléments 
of  the  printing  unit  away  from  each  other  and  ad- 
vance  movement  by  a  step  of  the  continuous  strip, 
a  device  for  inking  the  selected  characters,  which 
can  be  moved  alternately  into  a  retracted  condition 
and  an  inking  condition  synchronously  with  the  re- 
spective  movements  of  the  two  éléments  of  the 
printing  unit  towards  and  away  from  each  other,  a 
retaining  device  intended  to  prevent  second  print- 
ing  of  the  selected  characters,  caused  by  rebound- 
ing  of  the  two  éléments  of  the  printing  unit  after  they 
have  been  brought  together,  prior  to  release  of  the 
trigger,  and  comprising  on  one  side  at  least  of  the 
two  éléments  of  the  printing  unit,  on  the  one  hand  a 
thrust  member  (30),  a  latéral  abutment  (31)  and  at 
least  one  retaining  notch  (32,  33)  which  are  dis- 
posed  in  a  fixed  position  on  one  of  the  two  éléments 
of  the  printing  unit,  and  on  the  other  hand  on  the  oth- 
er  élément  of  the  printing  unit  a  rotatable  retaining 
member  (35)  with  sequential  actuation  which  is  syn- 
chronised  with  the  relative  movements  of  the  élé- 
ments  of  the  printing  unit  and  which  is  acted  upon  by 
said  thrust  member,  a  return  élément  which  is  sub- 
jected  to  the  pressure  of  a  spring  (41)  and  which  is 
capable  of  bearing  against  the  latéral  abutment  by 
engagement  of  the  thrust  member  when  printing  the 
selected  characters  and  engaging  into  the  retaining 
notch  during  said  rebounding,  and  a  device  (23,  24) 
for  séparation  and  distribution  of  the  labels  from 
the  continuous  strip  towards  the  outside  of  the 
housing  to  permit  fixing  thereof  by  glueing  to  the  ar- 
ticles  to  be  labelled,  characterised  in  that: 
-  the  rotatable  retaining  member  (35)  is  a  lever  com- 
prising  a  first  arm  (36)  and  a  second  arm  (37)  form- 
ing  a  V, 
-  the  lever  is  pivoted  at  its  apex  and  the  angular  dis- 
placement  thereof  is  alternating, 
-  the  return  élément  is  a  cam  (40)  forming  a  dihe- 
dron  which  is  fixed  with  respect  to  the  lever,  said  di- 
hedron  being  subjected  to  the  permanent  pressure 
of  the  spring  (41)  and  its  edge  (42)  defining  the  posi- 
tion  of  pivotai  movement  of  said  lever  between  first 
and  second  différent  angular  positions, 
-  in  the  first  angular  position  of  the  lever  its  first 
arm  (36)  is  in  a  raised  waiting  position  of  being  ori- 
entée!  towards  the  other  élément  of  the  printing  unit 
while  its  second  arm  (37)  is  in  a  lowered  retraction 
position, 
-  in  the  second  angular  position  of  the  lever  its  first 
arm  (36)  is  in  a  retracted  position  while  its  second 
arm  (37)  is  in  a  raised  waiting  position  in  the  path  of 

movement  of  the  thrust  member  (30), 
-  a  retraction  arm  (43,  430)  for  the  first  arm  (36)  of 
the  lever  is  mounted  movably  in  the  housing,  the 
movement  of  said  retraction  arm  being  alternating 

5  and  synchronised  by  mechanica!  Connecting  means 
with  the  movements  of  the  two  éléments  of  ttie  print- 
ing  unit  towards  and  away  from  each  other, 
-  during  the  movement  of  the  two  éléments  of  the 
printing  unit  towards  each  other,  the  retraction  arm 

10  (43,  430)  is  displaced  in  one  direction,  meets  the 
first  arm  (36)  of  the  lever  and  pushes  said  first  arm 
from  its  raised  waiting  position  towards  its  lowered 
retraction  position,  the  effect  thereof  being  to  pivot 
the  lever  from  its  first  angular  position  to  its  second 

15  angular  position, 
-  before  the  two  éléments  of  the  printing  unit  meet, 
the  thrust  member  (30)  meets  the  second  arm  (37)  of 
the  lever  and  pushes  said  second  arm  from  its 
raised  waiting  position  towards  its  lowered  rest  posi- 

20  tion,  the  effect  thereof  being  to  pivot  the  lever  in 
the  opposite  direction  from  its  second  angular  posi- 
tion  towards  its  first  angular  position  and  to  pivot 
the  first  arm  (36)  of  said  lever  until  it  meets  the  lat- 
éral  abutment  (31)  against  which  it  is  held  in  a  waiting 

25  position  of  résilient  engagement  in  the  retaining 
notch  (32)  until  the  two  éléments  of  the  printing  unit 
meet,  being  ready  to  engage  into  said  retaining 
notch  in  the  event  of  rebounding  following  said 
meeting  of  the  two  éléments  of  the  printing  unit  meet, 

30  being  ready  to  engage  into  said  retaining  notch  in 
the  event  of  retounding  following  said  meeting  of 
the  two  éléments  of  the  printing  unit,  by  virtue  of  the 
action  of  the  spring  (41  )  on  the  edge  (42)  of  the  dihe- 
dron, 

35  -  and  during  the  movement  of  the  two  éléments  of 
the  printing  unit  away  from  each  other  as  a  resuit  of 
release  of  the  trigger,  the  action  of  the  spring  on 
the  edge  (42)  of  the  dihedron  finishes  rotating  the 
lever  to  its  first  angular  position  while  the  retraction 

40  arm  (43,  430)  is  displaced  in  an  opposite  direction, 
meets  the  first  arm  (36)  and  pushes  it  beyond  its 
raised  waiting  position,  the  effect  thereof  being  to 
pivot  the  lever  beyond  its  first  angular  position  and 
against  the  action  of  the  spring  on  the  dihedron  (40) 

45  until  said  first  arm  allows  the  retraction  arm  (43, 
430)  to  pass,  whereupon  the  lever  returns  in  the  op- 
posite  direction  to  take  up  its  first  angular  position 
again  under  the  action  of  the  spring  on  the  dihedron. 

2.  A  machine  according  to  daim  1,  characterised 
50  in  that  the  retraction  arm  (43)  is  mounted  movably  in 

the  housing  by  pivotai  displacement  about  a  pivot 
(27),  its  active  travel  thus  being  a  circular  arc  Cl. 

3.  A  machine  according  to  daim  2  characterised 
in  that  the  retraction  arm  (43)  is  formed  by  a  lever 

55  (26)  of  the  inking  device. 
4.  A  machine  according  to  daim  3  characterised 

in  that  the  mechanical  connection  for  synchronisa- 
tion  of  the  alternating  movements  of  the  retraction 
arm  (43)  to  the  movements  of  the  two  éléments  of 

60  the  printing  unit  towards  and  away  from  each  other 
comprises  a  cam  (45)  carried  by  one  of  said  two  élé- 
ments,  a  rotary  member  (25)  for  guiding  the  pivotai 
displacement  of  said  retraction  arm  (43)  which  is 
fixed  with  respect  to  the  latter  being  held  pressed 

65  resiliently  against  the  cam  (45)  by  a  spring  (46). 
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5.  A  r  sohine  according  to  daim  1  characterised  in 
that  the  retraction  arm  (430)  is  mounted  movably  in 
the  housing  by  translatory  movement  in  a  slideway 
(49),  its  active  travel  thus  being  a  straight  line  C2. 

6.  A  machine  according  to  daim  5  characterised 
in  that  the  mechanical  connection  for  synchronisa- 
tion  of  the  alternating  movements  of  the  retraction 
arm  (430)  with  the  movements  of  the  two  éléments  of 
the  printing  unit  towards  and  away  from  each  other 
comprises  a  link  (50)  which  is  pivotally  connected  on 
the  one  hand  to  said  retraction  arm  (430)  and  on  the 
other  hand  to  the  device  (19)  for  stepping  entrain- 
ment  of  the  continuous  strip  of  labels. 

Patentansprùche 

1.  Handetikettiergerât  mit  einem  Handgriff  (2) 
versehenen  Gehâuse  (1),  einem  in  dem  Gehâuse  an- 
geordneten  Druckwerk,  das  wenigstens  einen 
Druckkopf  (3)  mit  Typenwâhler  und  einen  Druck- 
tisch  (8)  aufweist,  die  sich  zum  Anschlagen  der  aus- 
gewâhlten  Typen  treffen  kônnen,  mit  einer  Vorrich- 
tung  (19)  fur  den  schrittweisen  Vorschub  eines  Eti- 
kettentrâgerbandes  (10)  lângs  einer  ûber  den 
Drucktisch  verlaufenden  Bahn,  einem  Auslôser 
(13),  der  mit  dem  Druckwerk  und  mit  der  Vorrichtung 
fur  den  schrittweisen  Vorschub  verbunden  ist,  um 
abwechselnd  bei  jeder  Betâtigung  das  Anschlagen 
der  ausgewâhlten  Typen  auf  einem  Etikett  und  bei  je- 
dem  Loslassen  das  Trennen  der  beiden  Elemente 
des  Druckwerks  sowie  den  Vorschub  des  kontinu- 
ieriichen  Bandes  hervorzurufen,  mit  einer  Einfàrbe- 
vorrichtung  fur  die  ausgewâhlten  Typen,  die  syn- 
chron  mit  den  Bewegungen  des  Annâherns  und  des 
Entfernens  der  Elemente  des  Druckwerks  abwech- 
selnd  in  einen  Rûckzugszustand  und  einen  Einfàr- 
bezustand  gebracht  werden  kann,  mit  einer  Rûck- 
haltevorrichtung,  die  dazu  bestimmt  ist,  einem  zwei- 
ten  Aufdrucken  ausgewàhlter  Typen 
entgegenzuwirken,  das  durch  ein  Zurûckprallen  im 
AnschluB  an  das  Aufeinandertreffen  der  zwei  Ele- 
mente  des  Druckwerks  vor  dem  Loslassen  des  Aus- 
lôsers  hervorgerufen  wird,  wobei  dièse  Rûckhalte- 
vorrichtung  wenigstens  auf  einer  Seite  der  zwei 
Elemente  des  Druckwerks  einerseits  einen  StôBel 
(30),  einen  seitlichen  Anschlag  (31)  und  wenigstens 
einen  in  tester  Position  an  einem  der  Elemente  des 
Druckwerks  angeordneten  Rûckhalteausschnitt 
(32,  33)  und  andererseits  am  anderen  Elément  des 
Druckwerks  ein  von  dem  StôBel  beaufschlagtes, 
drehbares  Rûckhalteorgan  (35)  mit  séquentielles 
mit  den  Relativbewegungen  der  Elemente  des 
Druckwerks  synchronisierter  Betâtigung,  ein  unter 
dem  Druck  einer  Feder  (41)  stehendes  Rûckstellele- 
ment  und  mit  der  Eignung,  sich  durch  Beaufschla- 
gung  durch  den  StôBel  beim  Aufschlagen  der  ausge- 
wâhlten  Typen  gegen  den  seitlichen  Anschlag  zu  le- 
gen  und  in  den  Rûckhalteausschnitt  wâhrend  des 
erwâhnten  Rûckpralls  einzugreifen,  enthâlt  und  mit 
einer  Vorrichtung  (23,  24)  zum  Ablôsen  und  Aus- 
ben  von  Etiketten  von  dem  kontinuierlichen  Band 
aus  dem  Gehâuse,  damit  die  Etiketten  an  den  zu  eti- 
kettierenden  Gegenstànden  festgeklebt  werden 
kônnen,  dadurch  gekennzeichnet,  daS 

-  das  drehbare  Rûckhalteorgan  (35)  ein  Hebel  mit  ei- 
nem  ersten  Arm  (36)  und  einem  zweiten  Arm  (37)  un- 
ter  Bildung  eines  V  ist, 
-  dieser  Hebel  an  seinem  Scheftelpunkt  drehbar  ge- 

5  lagert  ist,  wobei  seine  Winkelverschiebung  abwech- 
selnd  erfolgt, 
-  das  Rûckstellelement  ein  einstûckig  mit  dem  Hebel 
verbundener,  ein  Dieder  (40)  bildender  Nocken  ist, 
wobei  dièses  Dieder  unter  dem  stândigen  Druck  der 

10  Feder  (41)  steht  und  sein  Scheitelpunkt  (42)  die  Kip- 
position  des  Hebels  zwischen  einer  ersten  Winkel- 
position  und  einer  davon  verschiedenen  zweiten 
Winkelposition  festlegt, 
-  in  der  ersten  Winkelposition  des  Hebels  sein  er- 

15  ster  Arm  (36)  eine  angehobene  Erwartungsposition 
mit  Ausrichtung  gegen  das  andere  Elément  des 
Druckwerks  einnimmt,  wâhrend  sich  sein  zweiter 
Arm  (37)  in  einer  abgesenkten  Rûckzugsposition  be- 
findet, 

20  -  in  der  zweiten  Winkelposition  des  Hebels  sein  er- 
ster  Arm  (36)  die  Rûckzugsposition  einnimmt,  wâh- 
rend  sein  zweiter  Arm  (37)  die  angehobene  Erwar- 
tungsposition  in  der  Bewegungsbahn  des  StôBels 
(30)  einnimmt, 

25  -  in  dem  Gehâuse  ein  Rûckstellarm  (43,  430)  fûr 
den  ersten  Arm  (36)  des  Hebels  angebracht  ist,  wo- 
bei  die  Bewegung  dièses  Rûckstellarms  abwech- 
selnd  und  durch  eine  mechanische  Verbindung  mit 
den  Bewegungen  des  Annâherns  und  Entfernens 

30  der  zwei  Elemente  des  Druckwerks  synchronisiert 
erfolgt, 
-  wâhrend  der  Bewegung  des  Annâherns  der  zwei 
Elemente  des  Druckwerks  der  Rûckstellarm  (43, 
430)  sich  in  einer  Richtung  verschiebt,  auf  den  er- 

35  sten  Arm  (36)  des  Hebels  trifft  und  diesen  ersten 
Arm  aus  seiner  angehobenen  Erwartungsposition  in 
seine  abgesenkte  Rûckzugsposition  stôBt,  was  zur 
Folge  hat,  daB  der  Hebel  aus  seiner  ersten  Winkel- 
position  in  seine  zweite  Winkelposition  gedreht  wird, 

40  -  vor  dem  Zusammentreffen  der  zwei  Elemente  des 
Druckwerks  der  StôBel  (30)  auf  den  zweiten  Arm 
(37)  des  Hebels  trifft  und  diesen  zweiten  Arm  aus 
seiner  angehobenen  Erwartungsposition  in  seine 
abgesenkte  Ruheposition  stôBt,  was  zur  Folge  hat, 

45  daB  der  Hebel  in  umgekehrter  Richtung  aus  seiner 
zweiten  Winkelposition  in  seine  erste  Winkelpositi- 
on  verschwenkt  und  der  erste  Arm  (36)  des  Hebels 
bis  zu  seinem  Zusammentreffen  mit  dem  seitlichen 
Anschlag  (31)  verschwenkt,  gegen  den  er  bis  zum 

50  Aufeinandertreffen  der  zwei  Elemente  des  Druck- 
werks  in  eine  Erwartungsposition  fûr  das  federnde 
Eingreifen  in  den  Rûckhalteausschnitt  (32)  gehalten 
ist,  wobei  er  dàbei  bereit  ist,  im  Falle  des  sich  an  diè- 
ses  Aufeinandertreffen  anschlieBenden  Zurûck- 

55  prallens  aufgrund  der  Wirkung  der  Feder  (41)  auf 
den  Scheitelpunkt  (42)  des  Dieders  in  den  Rûckhal- 
teausschnitt  einzugreifen, 
-  und  wâhrend  der  Trennbewegung  der  zwei  Elemen- 
te  des  Druckwerks  als  Folge  des  Loslassens  des 

60  Auslôsers  die  Wirkung  der  Feder  auf  den  Scheitel- 
punkt  (42)  des  Dieders  das  Drehen  des  Hebels  bis 
in  seine  erste  Winkelposition  herbeifûhrt,  wâhrend 
sich  der  Rûckstellarm  (43,  430)  in  der  entgegenge- 
setzten  Richtung  verschiebt,  auf  den  ersten  Arm 

65  (36)  trifft  und  diesen  ûber  seine  angehobene  Erwar- 
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tungshaltung  hinausstôBt,  was  zur  Folge  hat,  daB 
der  Hebel  ûber  seine  erste  Winkelposition  hinaus 
und  gegen  die  Wirkung  der  Feder  auf  das  Dieder 
(40)  verschwenkt  wird,  bis  der  erste  Arm  den 
Durchgang  des  Rûckstellarms  (43,  430)  freigibt,  5 
worauf  der  Hebel  in  umgekehrter  Richtung  zurûck- 
kehrt,  um  unter  der  Einwirkung  der  Feder  auf  das 
Dieder  wieder  seine  erste  Winkelposition  einzuneh- 
men. 

2.  Gérât  nach  Anspruch  1,  dadurch  gekennzeich-  10 
net,  daB  der  Rûckstellarm  (43)  um  eine  Achse  (27)  in 
dem  Gehâuse  verschwenkbar  angebracht  ist,  wobei 
seine  Bewegungsbahn  ein  Kreisbogen  C1  ist. 

3.  Gerâte  nach  Anspruch  2,  dadurch  gekenn- 
zeichnet,  daB  der  Rûckstellarm  (43)  von  einem  He-  15 
bel  (26)  der  Einfârbevorrichtung  gebildet  ist. 

4.  Gérât  nach  Anspruch  3,  dadurch  gekenn- 
zeichnet,  daB  die  mechanische  Verbindung  zum 
Synchronisieren  der  abwechselnden  Bewegungen 
des  Rûckstellarms  (43)  mit  den  Bewegungen  der  An-  20 
nâherung  und  des  Entfernens  der  zwei  Elemente 
des  Druckwerks  einen  von  einem  der  beiden  Ele- 
mente  getragenen  Nocken  (45)  aufweist,  gegen  den 
mittels  einer  Feder  (46)  ein  mit  dem  Rûckstellarm 
(43)  verbundenes  Drehfûhrungsorgan  (25)  fûr  das  25 
Verschwenken  des  Rûckstellarms  (43)  elastisch  in 
Anlage  gehalten  ist. 

5.  Gérât  nach  Anspruch  1  ,  dadurch  gekennzeich- 
net,  daB  der  Rûckstellarm  (430)  in  dem  Gehâuse  mit- 
tels  einer  Kulisse  (49)  verschiebbar  angebracht  ist,  30 
wobei  seine  Bewegungsbahn  auf  dièse  Weise  eine 
Gerade  C2  ist. 

6.  Gérât  nach  Anspruch  5,  dadurch  gekennzeich- 
net,  daB  die  mechanische  Verbindung  zum  Synchro- 
nisieren  der  abwechselnden  Bewegungen  des  Rùck-  35 
stellarms  (430)  mit  den  Bewegungen  der  Annâhe- 
rung  und  des  Entfernens  der  zwei  Elemente  des 
Druckwerks  eine  Schubstange  (50)  enthâlt,  die  ge- 
lenkig  einerseits  mit  dem  Rûckstellarm  (430)  und  an- 
dererseits  mit  der  Vorrichtung  (19)  fur  den  schritt-  40 
weisen  Antrieb  des  kontinuierlichen  Etikettenban- 
des  verbunden  ist. 
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