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(54) Nézev vyndlezu:
Vadkovy mechanismus

(57) Anotace:
Vackovy mechanismus obsahuje radidlni vatku (1), kterd je
otoéné uloZena mezi dvojici innych rovnobé&znych ploch
hnaného &lenu, pFidemZ vatka (1) ma &innou plochu (2), pro
kterou plati n(t) + n{t + nt) = L, kde n(t) je vzdalenost teény v
bodé &inné plochy (2) vacky (1) od osy (O) otadeni vatky (1),
t je polohovy iihel normaly v tomto bod& a L je vzdalenost
dvajice ginnych ploch hnaného &lenu. Cinng plocha (2) vatky
{1) ma tvar popsany zdvihovou funkci, jejiZ prvni a alespott
druha derivace jsou spojité v celém intervalu polohového tihlu.
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Vadkovy mechanismus

Oblast techniky

Vynalez se tykd valkového mechanismu obsahujiciho radidlni vacku, ktera je otodn& uloZena
mezi dvojici ¢innych rovnob&Znych ploch hnaného &lenu, pfi¢emz vatka ma &innou plochu, pro
kterou plati n(t) + n(t + n) = L, kde n(t) je vzdalenost te¢ny v bodé& &inné plochy va&ky od osy
ota¢eni vacky, t je polohovy dhel normaly v tomto bodé a L je vzdalenost dvojice ¢innych ploch
hnaného ¢&lenu.

Dosavadni stav techniky

Pii konstrukcei strojii jsou €asto pouZivany mechanismy s tzv. trojbokou vatkou. Divody pro
Jejich pouziti jsou pfedevsim jednoduchost konstrukce a mensi prostorové niroky. Tyto mecha-
nismy obecné realizuji vratny pohyb hnaného &lenu mezi dvojici klidovych poloh. Hnany &len
miiZe konat posuvny, rotaéni nebo obecny rovinny pohyb. Podstatnym pozadavkem kladenym na
tvar inné plochy vatky tohoto mechanismu je jeji trvaly kontakt s obéma €innymi plochami hna-
ného Elenu. Tomuto poZzadavku vyhovuje pravé trojboka vadka, jejiZ &innd plocha je tvofena kru-
hovymi oblouky. Jak je znazornéno na obr. 1, maji kruhové oblouky [, a 1, stfed na ose Sy
otaeni vacky, kruhové oblouky [, a s maji stfed S,s mimo osu ota&eni vagky a kruhové oblouky
1; a I maji stfed S35 mimo osu otageni vatky. Pokud poloméry jednotlivych kruhovych obloukii I;
oznacime jako R;, plati pro podminku soudasného kontaktu &inné plochy vacky s ob&éma &innymi
plochami hnaného &lenu konstantni souget polom&ri korespondujicich kruhovych obloukd R, +
Ri=R;+Rs=R3 +Rs =L, kde L je vzdalenost &innych rovinnych ploch hnaného &lenu. Vzda-
lenost te¢ny k i—tému oblouku &inné plochy valky od osy otageni ozna&ime n; a polohovy thel
této normaly oznadime t;, pak pro trojbokou vatku v obecné poloze plati ni(t)) + np.3(ti.3) = L.
Jak je patrno zobrazk(i2 a 3, které zobrazuji priib&h pohybové funkce a jeji prvni derivace
v zévislosti na Ghlu t, jsou pohybova funkce n(t) a jeji prvni derivace spojité n(t) spojité v celém
intervalu polohového iihlu t € < 0,2a>. Druha derivace n”'(t) pohybové funkce podle stavu tech-
niky, znizoména na obr. 4, viak vykazuje body nespojitosti v mistech, kde na sebe navazuji
jednotlivé kruhové oblouky tvofici &innou plochu vagky, pfi&emz se pfi potfebé pouzit vatkovy
mechanismus s radialni vatkou pfi vy$8ich pracovnich rychlostech ukéazalo, Ze tyto nespojitosti
jsou vyraznym zdrojem buzeni kmiti mechanismu, coZ omezuje ¢i dokonce znemoziiuje pouziti
takovych mechanismi zejména pfi vy$3ich pracovnich rychlostech.

Cilem vynalezu je odstranit nebo alespofi minimalizovat nevyhody dosavadniho stavu techniky.

Podstata vynalezu

Cile vyndlezu je dosaZeno vackovym mechanismem s radialni vatkou, jehoZ podstata spodiva
v tom, Ze &inna plocha vatky mé tvar popsany zdvihovou funkei, jejiz prvni a alespoii druha deri-
vace jsou spojité v celém intervalu polohového hlu t € < 0,2x>.

Vyhodou tohoto feSeni je vyrazné sniZeni buzeni kmitani mechanismu, coZ umoZiiuje pouZiti
mechanismu s radialni vackou i p¥i vysokych pracovnich rychlostech.

Prehled obrizki na vykresech

Vynilez je schematicky znizorn&n na vykresech kde ukazuje obr. 1 radialni vatku podle stavu
techniky, obr. 2 pribéh zdvihové funkce n(t) radidlni vacky podle stavu techniky, obr. 3 priibsh
prvni derivace zdvihové funkce n(t) radialni vatky podle stavu techniky, obr. 4 pribgh druhé
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derivace zdvihové funkce n(t) radidlni vaiky podle stavu techniky, obr. 5 prib&h zdvihové funk-
ce n(t) radialni vaZky podle vynalezu, obr. 6 priibéh prvni derivace zdvihové funkce n(t) radialni
vatky podle vyndlezu, obr. 7 prib&h druhé derivace zdvihové funkce n(t) radidlni vatky podle
vyndlezu, obr. 8 radidlni vacku podle vynalezu.

Priklady provedeni vynilezu

Vynilez bude popsan na ptikladu provedeni trojboké vagky pro vatkovy mechanismus s radiélni
vagkou, kterd je oto¢né uloZena mezi dvojici &innych rovnob&nych ploch hnaného &lenu. Vadka
1 mé Zinnou plochu 2, pro kterou soucasné plati n(t) + n(t + m) =L a p(t) + p(t + ) =L, kde n(t)
Je vzdalenost te¢ny v bodé& &inné plochy 2 vagky 1 od osy O otadeni vadky 1, t je polohovy uhel
normaly v tomto bodé&, L je vzdalenost dvojice &innych ploch hnaného &lenu a p je polomér k¥i-
vosti v dané oblasti &inné plochy 2. Cinna plocha 2 je tvofena na sebe navazujicimi zakfivenymi
oseky, jejich stfedy kfivosti leZi na uzaviené spojité Eafe X. Jinak fedeno, druha derivace n”'(t)
pohybové funkce &inné plochy 2 vagky je, na rozdil od stavu techniky, spojita v celém intervalu
polohového Ghlu t € < 0,27>.

PATENTOVE NAROKY

1. Vatkovy mechanismus obsahujici radialni vagku, ktera je otoéné uloZena mezi dvojici &in-
nych rovnobéinych ploch hnaného &lenu, piidemz vatka ma &innou plochu, pro kterou plati
n(t) + n(t + 1) = L, kde n (t) je vadélenost teny v bod& &inné plochy vagky od osy oticeni vadky,
t je polohovy thel normély v tomto bod® a L je vzdalenost dvojice &innych ploch hnaného &lenu,
vyznadujici se tim, Ze &inna plocha (2) vatky (1) ma tvar popsany zdvihovou funkei,
Jejiz prvni a alespoii druha derivace jsou spojité v celém intervalu polohového tihlu t € < 0,27>.

2. Valkovy mechanismus podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, e Zinna plocha (2)

vacky (1) je tvofena na sebe navazujicimi zakiivenymi Useky, jejich stfedy kivosti le#i na uza-
viené spojité Eare (X).

5 vykresi




CZ 300375 B6

12
13
R2
R3
S ’

1
14
336
RS
R6
5
16

Obr. 1
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Obr. 8
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