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(54) prlsoB podpirdni téikych pfedmétd k manipulaci a tuhému podep‘r’ehi

Pfedmétem vyndlezu je zplsob podpirdni t&i-

kych prfedmétl k usnadnéni manipulace a k tu--

hému podepteni, vhodny zejména pro manipulaci
s tézikymi obrobky pfi ustavovani i tuhé podepfeni
po jejich ustaveni na tézkych obrabécich strojich.

Dosud se manipulace s tézkymi obrobky pro-
vadi vesmés pfi smykovém uloZeni na tuhych pod-
loikdch stolu obrdbéciho stroje; vyjime&né se
uziva valivych podpérek, které se po tuhém pode-
preni ze stolu stroje sunddvaji.

Nevyhodou manipulace s obrobkem pf¥i smyko-
vém uloZeni je znaénd namdhavost, pracnost a
zdlouhavost pFipravy pfed obrdbénim obrobku,
a tedy i malé operacni vyuZiti drahého vyrobniho
zatizeni, Nevyhodou pfi pouziti valivych podpér
klasického typu je nutnost smykového podepieni
obrobku po jeho ustaveni, coz &asto vede k poru-
Seni pfedchozi polohy ustaveni a dal3imu zvyso-

vani pracnosti. Nevyhodou obou popsanych zp@- -

sobl je rovnéZ nebezpeéi Grozu obsluhy, kterd

piichdzi do bezprostfedniho styku s obrobkem,

vavs

casto v nejnebezpeénéjiich pozicich.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény zpG- i
sobem podpirdni t&zkych pfedmétd k usnadnéni

manipulace a k tuhému podepfeni podle vyndle-
zu, ktery spoéiva v tom, ze zdména druhu. ulozeni
je provddéna zavedenim nebo zrugenim odlehéu-
jici sily proti tize podpiraného predmétu. Dal-
$im znakem vyndlezu je, ze zpétné horizontdlni
ustaveni ¢lenl se snizenym pasivnim odporem
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proti horizontdlnimu pfestaveni je umoinéno sou-
stavou pruzin, podobné jako zpétné horizontdini
ustaveni ‘nosiCe tézkych obrobkd je umoinéno
dalsi soustavou pruZin. Rovnéi znakem vyndlezu
je, Ze velikosti jednoznaéného vertikalniho posu-
nuti nosice téZkého predmétu, nezdvisle na zve-
daci sile a z4téiné tize, je dosaieno UGpravou
zdkladny podpiraci soustavy. :

Priklady provedeni zplsobu podpirdni tézkych
predmétd k usnadnéni manipulace a k tuhému
podepfeni podle vyndlezu jsou zndzornény na
obr. 1q, 1b, 1c, 1d, 1e, na obr. 2, obr. 3 a obr. 4.
Tézky pfedmét tihy G je uloZen na nosié 1, ktery
v zdkladni poloze prendsi tthu G téikého pred-
métu na ¢len 2 se ‘snienym pasivnim odporem
proti horizontdInimu pfestaveni. Vaéi zakladné 3
je nosic 1 centrovan pomoci soustavy pruzin 4
a cleny 2 jsou vystfedény viéi zdkladné 3 pomoci
soustavy pruzin 5,

Funkce zpdsobu podpirani tézkych obrobks po-
dle vyndlezu ‘je zfejmd z obr. 1a, 1b, 1c, 1d, 1e.
Obr. 10 zndzorhuje prvni fazi zplsobu valivého
ulozeni téikého predmétu tihy G prostiednictvim
nosi¢e 1 na ¢leny 2 se snizenym pasivhim odpo-
rem proti horizontdlnimu pfestaveni, které maji
mozpost se horizontdlné pohybovat po zdkladné
3. Obr. 1b zndzorfiuje druhou f4zi, v niz byl nosié 1
s predmétem tihy G plsobenim sily N horizon-
talné prestaven o délku 2s. Clen 2, ktery je v tom-
to pfipadé uloZen valivé, se posunul o miru s.
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Obr. 1c zndzoriuje fazi odleh&eni élenu 2 plso-
benim tuhého podepfeni s vyvozenim sily F proti
tize G podpiraného predmétu. Clen 2 se vratil
zpét do zdkladni polohy, nosié 1 setrval ve vystre-
déné poloze o miru 2s. Obr. 1d zndzorfiuje fazi
po sunddni zdtéiného pfedmétu, tedy po zruseni
tihy G. Tuhé podepfeni nosi¢e 1 plisobi naddle,
avsak sila F se snizila pouze na droveh tihy F,
nosiée 1. Clen 2 setrvava v zdkladni poloze, no-
si¢ 1 se v dlsledku pisobeni soustavy pruzin 4
vraci do zdkladni polohy. Obr. 1e zobrazuje po-
sledni fazi po zruSeni tuhého podepfeni nosiée 1,
kdy se celd soustava dostdvd do zdkladni pozice,
kterd je totoind s pozici na obr. 1a.

Vhodnou Gpravou zdkladny 3 je mozno v pfi-
padé potieby zabezpedit vertikdIni posunuti no-
sice 1 o zcela jednoznaéné definovanou hod-
notu.

Podpirdni tézkych ‘pfedmétl podle vyndlezu je
pfispévkem ke zvySeni automatizace zejména
v oblasti t&Zkych obrdbécich strojd, nap¥. na hori-
zontdlnich vyvrtdvackdch a svislych soustruzich,
kde umoini snazsi manipulaci s tézkymi obrobky
ve fazi polohovdni, stfedéni i upindni, snizi ne-
bezpeéi téikych Grazl pfi prdci, zaruéi nezbytné
tuhé podepfeni obrobku pro fazi obrabéni, zkrati

fedoperadni &éasy, &imz prodlouzi operaéni &as
velmi drahych tézkych strojli, a tim zvysi produkti-
vitu vyroby v jedné z nejndroénéjiich oblasti t&zké
strojirenské vyroby.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob podpirdni téikych pfedmétd k mani-
pulaci a tuhému podepfeni, vyznadujici se tim,
Ze zaména druhu uloZeni se provadi zavede-
nim nebo zru$enim odlehéujici sily (F) proti
tize (G) podpiraného predmétu.

2. ZplGsob podpirani tézkych predmétl podle
bodu 1, vyznadeny tim, Ze zpétné horizontdlni
ustaveni ¢lenl se snizenym pasivnim odporem
proti horizontdlnimu ‘postaveni- je umoinéno

soustavou pruzin, podobné jako zpétné hori-
zontalni ustaveni nosiée téikych predméti je
.umoinéno soustavou pruiin, :

3. Zplsob podpirani téikych predmétl podle
bodl 1 a 2, vyznadeny tim, Ze velikosti jedno-
znacného vertikdIniho posunuti nosie tézkého
pfedmétu, nezdvisle na zvedaci sile (F) a z4-
t&Iné tize (G) tézkého pfedmétu, je dosazeno
Gpravou zdkladny podpiraci soustavy. '

4 vykresy
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