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OZET

ALTERNATIF OLARAK YUK KALDIRMA KUVVETINE VEYA YUK BOYUTUNA
DUYARLI YUK SIKMA KUVVETINI UYGULAMASI ICIN UYARLANMIS BIiRDEN
FAZLA TELESKOPIK OLARAK UZATILABIiLIR ASAMA IGEREN BiR YUKU SIKAN
HIDROLIK SILINDIRE SAHIP KISKAC

Bir forklifte monte edilebilen bir yik tasimha klskac[lklskachl skIstirIm (sl yiikii diiglirme riski
olmadan, yiik agliging duyarlCdegisken hidrolik yiik skma kuvveti veya alternatif olarak ylik
boyutuna duyarlCiledisken hidrolik yik skina kuvveti uygulayabilen iki veya daha fazla sralC]
olarak uzatl3bilen asamaya sahip tipte bir veya daha fazla hidrolik skisticina silindirlerine
sahiptir. Hidrolik skistirina silindirinin(lerinin) uzunlugu, bazCliygulamalarda genellikle destek
forkliftinden ileri dodru uzayabilmektedir ve dider uygulamalarda, destek forkliftine gore

genellikle yanal olarak uzamaktadirl
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1. Bir basklChidrolik aklskan kaynagb yan(lolarak bir yiike skina kuvveti uygulayabilen en

az birinci ve ikinci siidlCblarak uzatldbilir agsamaya (105, 107) sahip tipteki en az bir yuk
sonumleyici hidrolik silindiri (101, 103) kapsayan bir hidrolik yik skina ve yiik kaldfna
sistemi olup, s6z konusu birinci asama, s6z konusu ikinci asamanal (107) bir ikinci akkan
basbtilAlma alanbban daha biyik bir birinci akiskan basik[hima alanbh sahiptir, soz
konusu birinci agama (105), s6z konusu birinci aklskan basbtl[dIma alanbb uygulanan séz
konusu yik agHGInL destekleyen hidrolik basita otomatik olarak degisken bir sekilde baglc
olan s6z konusu yuke birinci skima kuvvetini uygulayabilmektedir; s6z konusu sistem, s6z
konusu ikinci asamanol (107), s6z konusu yikiin boyutuna otomatik olarak baglCblan séz
konusu yiike, séz konusu birinci slkima kuvvetinden daha az ikinci skima kuvvetini

uygulayabilmesi ile karakterize edilmektedir.,

. S6z konusu ikinci asaman(nl (107), séz konusu birinci agamanil {105) maksimum uzatlthashh

yaniEblarak stz konusu ikinci skima kuvvetini uygulayabildigi, istem 1'e gore sistem.

. Ayrich s6z konusu yiikiin s6z konusu agFliginl destekleyen séz konusu hidrolik bashka yan(tl

olarak stz konusu yuki kaldran bir yik kaldlrina hidrolik silindirini kapsayan, istem 1'e gtre

sistem.

. SOz konusu yiik kaldrina hidrolik silindirinin, en az iki sfalCblarak uzatOdbilir agsamaya

(154, 156) sahip tipteki bir silindir oldudu, istem 3’e gbre sistem.

. S6z konusu yik slkma hidrolik silindirinin (101, 103), s6z konusu yik skima hidrolik

silindirinin (101, 103) uzunludu genellikle s6z konusu forkliftten ileri dogru uzanacak
sekilde malzeme taslvhn forklift (zerine faal olarak monte edilebildigi, istem 1'e gore

sistem.
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TARIFNAME

ALTERNATIF OLARAK YUK KALDIRMA KUVVETINE VEYA YUK BOYUTUNA
DUYARLI YUK SIKMA KUVVETINI UYGULAMASI ICIN UYARLANMIS BIiRDEN
FAZLA TELESKOPIK OLARAK UZATILABIiLIR ASAMA IGEREN BiR YUKU SIKAN
HIDROLIK SILINDIRE SAHIP KISKAC

ILGILI BASVURULARA CAPRAZ REFERANS

Yok.

ONCEKI TEKNIK

Mevcut bulus, genel itibariyle otomatik olarak yiik adli@nh duyarl[Jdedisken hidrolik yik
skina kuvveti uygulayabilen, forklifte monte edilmis yik kelepgesi aracllfida kadEl rulolar

veya diger objelerin tasimasmlnl optimize edilmesine yonelik hidrolik devreler ile ilgilidir.

6,454,511 saylMUS Patent Dokiiman[J elektriksel olarak yik agil@nin algldanmasive
algldnan yik adddink yanElolarak bir elektrikli kontrolér tarafidan dedisken bir sekilde
kontrol edilen bir baskt emniyet valfi araclfiyla maksimum hidrolik yik skma kuvvetinin
otomatik olarak shlflanmasChraclfida bir yiik skina kuvvetinin yik agrligine duyarlCbir
sekilde hidrolik olarak kontrol edilmesine yonelik bir dnceki teknige ait elektrik sistemini
acKlamaktadlr]

2010/0089704 say[IUS Patent Bagvurusu Yay[nl lbir elektrikli kontroldre ihtiyac duymayan ve
bununla birlikte yiik agmiging duyarl[Jdegisken hidrolik yiik skina kuvvetini otomatik olarak
uygulayabilen daha basit mekanik tipteki sistemi acklamaktadltl Ancak bu yik aglrlgink
bagmlC$Kistima sistemi, tek uzatldbilir asamadan daha fazlasinb sahip bir hidrolik slklstiina
silindiriyle birlikte kullanSlColdugu daha onceden disinilmemis, ¢linki, silindir uzatmasC
esnashida bu tir bir silindirin her bir ek ardBKl asamas[]kademeli olarak azalan skima
kuvvetine yol acan kademeli olarak azalan bashk alanlb sahip olmakta ve bu da kiskachl
skistirIdn yiki distrmesine sebep olabilmektedir.

Diger vandan, DE 102010046227 Al saylPatent Dokiiman[]sabit kallplanm(s] slkistlrina
plakasCile hareketli kallplanmisl sKistlrina plakas[Arasinda iki kolona sahip bir enjeksiyonla
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kallPlama makinesine yonelik bir skistlcina birimini acklamaktadld Hareketli kallpanmi(s
sKisticina plakashlnl tahrik mekanizmashlo es zamanlOgallsmasCligin bir kontrol cihaz[d
saglanmaktad|(cl

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulug, klskachl skistrlAn yiik( distrme riski bulunmadan, yiik agd@nk duyarl(d
degisken hidrolik yiik slkia kuvveti veya alternatif olarak, ylk boyutuna duyarl[Jdegisken
hidrolik yik skina kuvveti uygulamak amachda, ¢rnegin 4,127,205 ve 4,227,850 sayllUS
Patent Dokiimanlariida gdsterildidi gibi iki veya daha fazla sltalCblarak uzat@@bilir asamaya
sahip tipteki bir veya daha fazla hidrolik sKklstirina silindirini kullanmak suretiyle, yukarldh tarif
edilen mekanik tipteki yik kelepgesi sistemini gelistirmektedir. Hidrolik slkistlrina
silindirinin(lerinin) uzunlugu, bazDOuygulamalarda genellikle destek forkliftinden ileri dodru
uzayabilmekte ve dijer vakalarda, destek forkliftine goére genellikle yanal olarak
uzayabilmektedir. Gelistirilmis sistem, bir veya daha fazla yiik skina ozelliginde uzat3bilir
asamaya sahip bir veya daha fazla ylk skistlcina silindiriyle birlikte kullanIdbilmektedir.
Gelistirilmis sistem, asagldbki dijer avantajlara yol agmaktad (3

(1) ylk hasarmCdnlemek icin daha disik ylkler Ustiinde otomatik olarak azaltlmis]skima

kuvvetleri;

(2) yuk taglmha olusumunu arttEinak icin daha kiiglik yiikler Ustlinde otomatik olarak daha
hzZKEkag¢ kapanmasl[;]

(3) daha biiyiik arallitaki yik boyutlar3KIsthbilme kapasitesi.
Mevcut bulusun yukarlda yer alan ve dider amaglar[Jozellikleri ve avantajlar[Jekteki sekillerle
birlikte allben mevcut bulusun asagldeki ayrintlThgklamas[hoz éniinde bulundurulduktan
sonra halihazltda anlasi@bilmektedir.

SEKILLERIN KISA AGIKLAMASI

SEKIL 1, mevcut bulusta kullan@@bilen bir hidrolik sistemin tercih edilen biciminin bir

ornegidir.
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SEKIL 2, SEKIL 1'deki hidrolik sistem ile etkilesime girebilen bir anahtar tertibat@rnedidir.

TERCIH EDILEN YAPILANDIRMANIN AYRINTILI ACIKLAMASI

Asagldbki ayrfktlacKlamada, belirli spesifik tercih edilen &zellikler, mevcut bulusun
anlaslhasblb yardimhcClolmak icin tarif edilmektedir. Ancak, mevcut bulus, bu spesifik
ozellikler kullanlhadan sayEzlbigcimde uygulanabilmektedir.

SEKIL 1, normalde k&§El rulolar veya dider agE yiklerin tag@masha yonelik bir forklift
tarafinidan taslbn tipteki yik tasma kiskacilnl avantajl[bir sekilde kontrol edilmesine yonelik
mevcut  bulugta kullan@@bilen bir hidrolik sistemin  tercih  edilen yaplandrinas(ol]
gostermektedir. Hidrolik sistem, yiik Gstiindeki ylik skina kuvvetinin otomatik, degisken yiik
aglgna duyarlChir sekilde kontrol edilmesi igin uyarlanmakta ve burada, forklift tarafdan
tasbbilen sKISHFImIS yiklerin boyut arall@nCarttFinak icin uzatImEl hidrolik slkistiFina
aktiatorii teleskopik uzunlugunun azami seviyeye c¢lkhrlthasCile kombinasyon halinde, geri
cekilmis hidrolik siispansiyon aktiiatori teleskopik uzunludunun asgari seviyeye indirilmesi
arzu edilmektedir. Bu tiir bir sistem, tercihen her biri bir veya daha fazla teleskopik, sk&lhir
sekilde uzatl@bilen asamalara (drnedin 105 ve 107) sahip bir veya daha fazla akkan giicii
ylk skistirina aktlatérlerini (101, 103) icermektedir.

Her daha blyik captaki asama (105), ilk olarak klska¢ kapatma hatlar[}(118 ve 120)
araclilyla tedarik edilen, hidrolik kiSkag kapatma bashk[Chltiida her bir agsamanml daha
biiylk bashtlandfImisl alanibh (105) uzat@maktadlr]l Daha blylk ¢aptaki asamalarinl (105)
maksimum seviyede uzatlthaslhdan sonra, ilgili karslkl gelen daha kigik captaki asamalar
{105), daha kiiclik bashtlandlcIfm(s] alanlariddan dolay[Jdaha bulylik captaki asamalardan
{107) daha az kuvvetle uzatl@dcaktlrl

Sistem, tercihen ayn[kamanda iki veya daha fazla teleskopik, salCbir sekilde uzatldbilen
asamaya (154 ve 156) sahip en az bir uzunlamasioh bir sekilde uzatlabilen akiskan glci yik
kaldimna aktiiatoriinl icermektedir. Tercihen bu tiir yik kaldlcina aktlatérl, distk tavani
alanlarda ylk kaldtinayOkolaylagtfinak icin forkliftin diregini uzatmadan yliki kald[G&n
uzat@@bilir serbest kaldlrina asamaslnb (154) ve forkliftin diredini uzatltken, daha yuksek
tavanlCalanlarda yikl daha biyik ylksekliklere kaldrdn bir ana kaldltina asamas(ol (156)
sahiptir.

Bir yik skistirina valfi (134), skistirina aktiatorlerinin (101, 103) uzatlmhashl lve geri
3
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¢ekilmesini kontrol etmekte ve bir yik kaldmia valfi (146), yiik kaldcina aktUatorlerinin (154
ve 156) uzatlhasbllve geri gekilmesini kontrol etmektedir. Bu tir valfler, manuel olarak

kontrol edilebilmekte veya uzaktan kontrol edilebilmektedir.

Bir veya daha fazla akigkan glict aktlatdrleri (101, 103} taraflddan kontrol edilebilen bir yiik
skstirina elemanfgdsterilmemekte), bir kagErulo skistifina kolu veya dider herhangi tipteki
bir ylik skistrina elemannlicerebilmektedir. Mevcut tarifnamenin 6rneklenmesi amaclyla,
ylk kaldlmna sistemi, ilaveten aklgkan glicli aktUatorleri (101, 103) taraflbdan ortak ydnde es
zamanlChareket etmeleri icin birlikte kontrol edilen iki hareketli, uzatI3bilir ve geri cekilebilir
asamaya (105 ve 107) sahip bir ¢ift yan yana yuk skIstfina akSkan glici aktiatdriine sahip
bir kagEl rulo kkkac[baglaminda tarif edilecektir. Bu tir bir dizenlemede, akikan giicl
aktiiatorleri (101, 103), kBka¢ valf makarasiln (134) SEKIL 1'de sola dodru hareketi ile
aktlatorleri uzatmak amachda, akBkan hatlar[X136, 118 ve 120) araclifida akBkan glicl
aktliatorlerinin (veya silindirlerin) (101, 103) bas taraflnb hidrolik akiskan getiriimesi esnasihta
ylk skistliina elemanlaribl birlikte kapatmak icin yaplandildbilmekte ve es zamanlCblarak
hidrolik akgkan, akiskan hatlar({1122 ve 132) aracliflyla akiskan giicii aktiiatérlerinin (101, 103)
zETaraflarindan atlhaktadc] Dider yandan, kiskag valf makarasoinl (134) sada dodru hareketi,
aktlatéreri (101, 103) geri cekmektedir.

iki yollu valfin (196) yiik kEkacChclha hattmdan (132) pilotla kumanda edildigi ve bunun
ylk kiskac[aclha hattidda (132) aklskan bashkhnl arttEllhasCamachda yik skistrina secici
valfin (134) sada dodru hareket etmesi halinde valfin kapal[Jak§l olmayan konuma hareket
etmesine sebep oldudu gdsterilmektedir.

Her bir aklskan glicl aktlatéri (101, 103), ilaveten giic aktlatorlerinin (101, 103} icinden
esit hacimsel akEInl gegmesi ve boylelikle birlikte callshalaril] saglamak amachyla
konvansiyonel aklslbollcil-birlegtirici valf (gdsterilmemekte) gibi hidrolik devre ihtiva eden bir
valf tertibat({126) tarafididan kontrol edilebilmektedir. Yik skistlcina valf tertibat[{126), ayn(J
zamanda klska¢ aclitha kontrol hatlarda (122 ve 132) karsChidrolik baslot ile serbest
bak@@na dek yik skistina durumunda glc aktiatérlerinin tutulmasCigin konvansiyonel
pilot kumandalldek valfler ve iliskili devre sistemini icerebilmektedir.

Yik kaldtna sistemi, en azlodan serbest kaldtina asamas[{154) ve ana kaldtina asamasinb
{156) sahip olan en az bir aklskan gulcl kaldkta cihazUigerebilmektedir. Kaldlrina cihazd
{154, 156) tek veya cok asamallhklskan giici cihaz[dreya aklskan glici cihazlar[tertibat[]
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olabilmektedir. Her vakada, aklskan qucl kaldltina cihaz[Jdiredi uzatmadan ylik skistirina
elemanlaril kald lihasCigin uzunlamasbk harekette serbest kalditina aral@nb ve diredin
de kaldlrina cihaz[izat[ltken uzatldigllizunlamasih harekette ana kaldltina aral@nk sahip
olmak icin yaplandirithaktadlrd Sematik olarak gosterildidi gibi, serbest kaldlftna asamas[]
{154), ana kaldfina asamashb (156) klyhsla, uzatddbilir tahrik icin hatta (158) daha duisik
aklskan baslnklbb ihtiyag duymakta, clinkii serbest kaldiina asamas[¥154) pistonu, ana
kaldlmma asamas[{156) pistonundan daha biylk basibkl[kizey alanbb sahip olmaktadI(cl
Sonug olarak, hatta (158} hidrolik akiskan aklsInlnl arttirimhas( Iserbest kaldltina asamasnlnl
(154) son noktasinb kadar uzatlihashh sebep olmakta ve bundan sonrasta, hattaki (158)
ilave akiskan aklslJana kaldltina asamashhlnl (156) uzatlthashb sebep olmaktad]

Sistemin hidrolik valf devresinin (¢ farklCimodil (128, 150 ve 152) halinde gruplandfd(g]
gdsterilmekle birlikte, cesitli bilesenler farkiTekillerde gruplanabilmekte veya farklCBaydhki
modiiller halinde grupland FI@bilmektedir. Ozetle, modiil (128) halinde gruplandFlI@n hidrolik
valf devresi, kaldtia cihazlar({154, 156) ile iligkili hidrolik devreden hattaki (168) algl@nan
ylik agGIninl albinas¥e algl@nan yik agdGnn yik skistina aktlatdrlerinin (101 ve 103)
agdiga duyarlO bir sekilde kontrol edilmesi amaclda kullanlthasia yonelik devre
icermektedir.

Valf tertibatlar({150 ve 152) halinde gruplandtd3n hidrolik valf devresi, hatta (168) allnBn
algldnan vyik agHiginin, kalditna cihazind (154, 156) uzunlamashbB uzatO3bilir
konumlardan biiylik élclide bagmsZ olacak sekilde esitlenmesinin saglanmasVe kaldlfina
cihazl154, 156) iceren silindir veya silindirlerin, yik skistiima (134) ve yik kaldlrina (146)
secici valfler kapatId§inda akimilator olarak hareket etmesinin sadlanmasCve bdylelikle,
ylik kaldeina sisteminin yiik skistliina elemanlarinl tam zamanlCbtomatik, agldigh duyarl™

kontrol kuvveti ile donatlthasioh yonelik devre icermektedir.

Valf tertibatida (128) gosterilen hidrolik valf devresi, yuk skistiona segici valften (134)
hidrolik akSkan@ al@masla yonelik bir yiik kEkacCkapatma devresini icermektedir. Ornegin,
kad Elrulolard taghimasiha yonelik yiik kaldEna sistemi ile donath & bir forkliftin operatérd,
hidrolik aklskanlnl klska¢ kapatma hattibh (130) akmaslb, pilot kumandalClvalfi (190)
¢kbrmash ve es zamanl[Cblarak skisticina silindirlerini (101 ve 103) uzatmak icin hat (130Q)
ve yik skistlcina valfinin (126) icinden hatlarid (118 ve 120) icine dogru akmaya devam
etmesine sebep olmak icin ylk slkistlrina segici valfi (134) sekilde sola dogru hareket
ettirerek, yik skistirina elemanlarnlnl kapatlhasCigslemini baglatabilmektedir. Aklskan, ylk
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kEkacCkapatma hatthldl (130) icine getirildiginde, hidrolik aklskan, es zamanlCblarak yik
kskacClaglha hattldan (132) atlhaktadll Yuk skistlfina elemanlarld ylkten sonra
kapatldiginda, yik klskac[dkapatma hattldaki (130} hidrolik baslnkt, ayarlanabilir basing
emniyet valfi (194) veya dider uygun valf aracllflyla istenen esik (veya baslanglc) kavrama
bashkhh artmaktad® Ornedin, basAk emniyet valfi (194), yiik kSkac[kapatma hatt@I130 ila
650 psi've shlrlemak icin ayarlanabilmekte ve boylelikle, ylk skistiiina secici valften (134)
gelen ve bu shltllasan hidrolik aklskan, skistirldan yike uygulanan kavrama basinknl]

artticinaya devam etmekten ziyade forklift haznesine (140) geri donmektedir.

Yik kiskacCkapatma hattibaki (130) baslak, bashk emniyet valfinin (194) ayarlib kadar
artt@inda, pilot hatt[{174), kaldna cihaz[{154, 156) ile iligkili hidrolik devreden ve hattan
{168) kabul edilen akBkan bashk[aral@nlsecici bir sekilde kontrol etmek igin kullan@@n iki
pilot kumandallJayarlanabilir yay etkili iki konumlu valflerin (172, 176) konumunu kontrol
etmek i¢in referans numarasita (184) bask[Chimaktadl] Valf (172), tercihen minimum
bas[ok, sllrinl dyarlamak icin kullanlthakta ve bu slrlnl altiida yiik kiskaclkapatma devresi,
hidrolik olarak yik kaldkina devresinden ayrlhakta ve valf (176), tercihen maksimum
sKkisticina bashkCshiriChyarlamak icin kullanltakta ve bu shlfl (zerinde yik kiEkacll
kapatma devresi, hidrolik olarak yiik kaldFina devresinden ayrlfaktad[F] Iki konumlu valf
{176}, normalde ackl valf olarak gdsteriimekte ve hat (174) taraflndan kapalCveya aklskan
akE[bolmama durumuna getiriimedikce aklskanil akmashh izin verirken, iki konumlu valf
{172) ise normalde kapal(bir valf olarak gésteriimekte ve hat (174) tarafidan aglkl akiskan
ak§ldurumuna getiriimedikge akSkan ak SIABKamaktad [ ki konumlu valflerin (172, 176) her
biri, pilot hattCyay mukavemetinin ayarlCasmad(@l3irece normal durumunda kalmak icin yay
etkili clmaktadlc] YUk kiskacaglha hatt[]132) ve yaylLdecersiz kitha hattindaki (170) basink,
valflerin (172, 176) normal durumuna geri dénmesine sebep olmaktadlr] Yiik kiskacChclha
hatthidaki (132) bashk, ayn[Famanda pilot hatt[{192) araclfiyla ¢ek valf i (190) yerinden
¢kbrmakta ve akiskanil yuk kiskac[Rapatma devresinden bosaltlthash izin vermektedir.

Tercihen, valfe (172) ybnelik yay mukavemeti ayar[dbashk emniyet valfine (194) yénelik esik
veya baslangldl basbbicOlayarlidan daha az olmakla birlikte, yine de yiik sKistlfina
elemanlarinl yilkii kavramak igin yaklastirId Klarinkla asagHodru kaymalarCbnlemek igin
yeterince yiksek olmaktadl] Tipik yay mukavemeti ayarlar(Ivalfteki {172) yay icin 600 psi ve
valfteki (176) yay icin 1800 psi olabilmektedir. Referans numarasioda (184} algl3nan aklskan
bashkhln, valfin (172) yay ayarlh veya 600 psi'ye ulagsmasChalinde, 6rnegin valf (172),
aklskan bashkch artlkl agkl valften (172) asagCdodru, normalde agklvalften (176) asaddodru
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ve aynUzamanda cek valf ten (178) asagUdodru algl@Bnmashh olanak saglamak icin
aclthaktadlcl Her iki valf (172 ve 176) agld@inda, hattan (168) gelen aklSkan bashbklve
boylelikle yiikin aglgl referans numarasita (180) algl@nabilmektedir. Valf (172} agldna dek,
yik klskaclJkapatma devresindeki basint, kaldta¢ hatlarlhaki (148 ve 168) basinttan
ayrlhaktad[e] Yalnlzta iki konumlu valflerin (176 ve 172) her ikisinin acklclmasChalinde, hattan
{168) gelen aklskan, referans numarashba (180) ylik kEkac[lkapatma devresinin icine
allbbkbilmektedir. Cek valfi (178), yUk klskaclkapatma devresinden gelen aklgkanl hat (168)
araclifiiyla yik kaldina devresine geri akmasldnlemektedir.

Cek valfi (182), hattan (168) gelen aklskanin], yilk kSkac[kapatma devresinde yukarCtHogru
akmashl&nlemekte ve bunun yerine aklskan[ basnk diizenleyici valfin (188) icine akmasLikin
zorlamaktad(rl Basnk diizenleyici valf (188), hat (168) araclifivla allnbn ag Kl crantlIakiskan
baskOile ilgili olarak yik skIstiima elemanlarOtarafdan uygulanan skina bashkh]
ayarlamak icin kullan@@bilmektedir. Ornedin, daha biylik kapasiteli akBSkan giicii
akttatorlerine (101, 103) sahip bir kaldlmna sistemine yénelik olarak, hattan (168) allnan
agIlKl orantlhidrolik bask, yik Ustiinde asitl kavrama kuvvetlerinin uygulanmasig yol
acabilmektedir. Bu tir vakalarda, bashbk diizenleyici valf (188), ylikiin kavranmasOigin
kullan@bilen maksimum bashkCdiislirmek icin kullanTdbilmektedir. Belirli tiplerdeki yliklerin
krIdan yapL¥e stabilitesi, kaldrina cihazlnl[{154, 156) iceren yik kaldirina silindiri veya
silindirlerinin boyutu ve kapasitesi ve asagda daha ayrk@Dolarak tarif edilecedi gibi,
kaldlrina cihazlyla {154, 156) iliskili basin dengeleme devresinin (150) baslot yodunlastltina
etkileri gibi diger faktorler, hattan (168) allmBn slkima bashkhinl dislirtiimesini
gerektirebilmektedir.

Hattaki (168) baslnka degisken 6lclide duyarlCherhangi uygun tipteki basink diizenleyici valf,
bir veya daha fazla pilot kumandalCemniyet valfleri veya bask disirme valfleri de dahil
olmak Uzere, valf (188) konumunda kullanldbilmektedir.

Bir yik kaldltna islemi esnasoda, yikin skistiflihasibh yonelik esik baslhkloh ulasldkian
sonra, yik skistfina segici valf (134), ortalanmlg] tahriksiz konumuna geri donmekte ve
kaldlradg veya yuk kaldlina segici valf (146), yukl kaldlcinak igin kaldlrina cihazolnl (154, 156)
uzatlhashbk yonelik kaldidg tahrik hattmlnl (148) icinden hidrolik akiskanll akmasioh olanak
saglamak icin hareket etmektedir. Aklskan kanallarilnl {148, 158 ve 168) birbiriyle baglCd
olmasChalinde, hatta (168) algl@nan yik agi@Cile hattaki (168) hidrolik baslk arasibdaki
iliski, kaldlrina cihaznlnl (154, 156) konumuna bagl[Jolarak dedismekte, gilinkii serbest
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kaldlina modunda (154) vyikiin kaldidhas[dana kaldiina modunda (156) aynOyikin
kaldrIihas(nk kliyhsla daha az hidrolik basbk gerektirmektedir. Ana kaldlfina asamas[{156),
ornegin etkinlestirilmesi igin ilaveden 400 psilik bir hidrolik baslka ihtiyag duymaktadl]
Sonuc olarak, bu tir bir kaldtna sisteminden kullan@3bilir yik agrgikinyali, kaldirna
cihazlll serbest kaldFina modunda veya ana kaldibina modunda olmasha badlTolarak

degismektedir.

Valf tertibatlarbbh (150 ve 152) gruplandlIthis] hidrolik valf devresi, hatta (168} allbhn
algldnan yik aggnin, kaldmma cihazinl (154, 156) uzunlamashi uzatlabilir konumundan
blylik olglide bagmsz olacak sekilde esitlenmesinin  sadlanmasiha yonelik devre
icermektedir. Gosterildigi gibi, 6rnek valf tertibat[{150), serbest kaldlmina silindiri (154) ile
ana kaldlcina silindiri (156} araslidaki tahrik baslklarlodaki farkCIdengeleyen bir baslg
diferansiyel dizenleyici valf (164) icermektedir. Bash dlzenleyici valf (164), dérnedin ana
kaldlrtna silindirinin (156) daha kiiglk alanlCpistonunu gallgtfmak igin hatta (158) gerekli olan
daha yiksek asagyonlii baslta klyasla, serbest kaldlrina silindirini (154) callstfinak igin
hattaki (158) bashk[400 psi duslirmek igin ayarlanabilmektedir. Serbest kaldlcina silindirinin
(154) calGimnasClesnasida, hattaki (148) baslk, hatta (168) algldnan yik agiginJana
kaldlrina silindirinin (156) callsimasCsnashtda dodal olarak olusan agliKla esitlemek amacia
valf (164) tarafintan etkili bir sekilde yogunlastilhaktadrl

Cek valf (166), kaldfina cihazl[ {154, 156) iceren silindir veya silindirlerin, yiik slkistlrina
{134) ve ylk kaldlrina (146) secici valflerin kapalCblmasChalinde akimilatdr olarak hareket
etmesini saglamakta ve boylelikle, yik kaldfina sistemini yiik skistirina elemanlarlnl tam
zamanl[J otomatik, agd@dh duyarlOkontrolli ile donatmaktadl Ornedin, alglEnan yiik
agrllgnnl biyikliginde bir artlsl olmas[durumunda, ¢ek valf {(166), kaldfina cihazinidan
{154, 156) gelen aklskanil yiik skIstlfina (134) veya yik kald[fina (146) secici valfleri eg
zamanl[olarak calBtcIihadan hattinl (168) icinden yuk kilskaclkapatma devresindeki aklskan
seviyesine otomatik olarak arttfihas Dl 3aglamaktad ]

Benzer sekilde, yiike uygulanan kavrama Kuvvetinde bir azalma olmasChalinde, gek valf
{166), kaldlcina cihazlodan (154, 156) gelen aklskan(nl yuk skistlrina (134) veya yuk kaldlrina
(146) secici valfleri es zamanlUolarak callstitihadan yik kikacllkapatma devresindeki
aklskan seviyesine otomatik olarak arttitithasnl$aglamaktad (]

SEKIL 2'de gésterilen bir anahtar tertibat[{152), diredin uzat@@bilir konumuna duyarlCdlan ve
8



10

15

20

25

30

35

valf tertibatdaki (150) normalde ack] solenoid ile etkinlestirilen iki yonli valfe (200) bir
elektrik etkinlestirme sinyali sadlayan bir anahtar (204) igerebilmektedir. Solenoid ile
etkinlestirilen iki yonlii valf (200), etkinlestirilmemis, aclkl konumda gésterilmektedir. Ornegin
bir hedef (202) gibi dider cihaz veya bir anahtar tetikleme elemanl]diregin hareketli ana
kaldrina bolimiiniin ara bagdlantislnk monte edilebilmekte ve bir anahtar (204) (6rnegin
yaklasma anahtar[}j diregin alt veya sabit klSmibh monte edilebilmektedir. Yaklasma anahtar(
(204), kaldlcina cihazlblnl {154, 156) serbest kaldlna (154) hareket aral@inda uzatlthas(]
boyunca solenoid ile etkinlestirilen iki yonli valfin (200), etkinlestirilmis, kapalClkonuma
gelmesine sebep olan bir etkinlestirme sinyali sadlamaktadle] Serbest kaldffina asamashinl
{154), Ust son noktashh ulasmashtan sonra, ana kaldfinanf ara badlantBI]diredin sabit
klsinlnban yukarCdogru uzaklasmakta ve boylelikle anahtar elemanlaribldylmnakta ve solenoid ile
etkinlestirilmis iki yonli valfin (200) etkisiz hale gelmesine sebep olmakta ve buna kargKiki yonla
valfi (200) ackl konumuna getirmektedir. Bu, akikan@l esitleme valfini (164) pas gegmesini
sadlamakta ve basit; disiirlicii etkisini ortadan kaldlrinaktad[rl Yiikiin kaldFlrhashb devam etmek
icin hat (148) aracliflyla ek hidrolik aklskanl getirimesinden dolay[akkan, esitleme valfini (164)
pas gecebilmekte ve boylelikle, hattaki (148) ylksek basht, kaldirna cihazlnlnl (154, 156) ana
kaldletna asamas(olnl {156) calStHhaskin kullanl3@bilmektedir. Anahtar (204) ve solenoid valfin
{200) elektrikli olmasil ragmen, bunlaril her ikisi, direk veya forklitin sabit kiSimlariih monte
edilmekte ve direk uzamasb yanll olarak hareket etmemekte ve bdylelikle, diredin
uzamash yan( olarak hareket etmesi gereken ve dolaylSia tehlikelere ve saglamikl

sorunlarinb ¢klolan herhangi bir elektrik iletkenine yénelik ihtiyac ortadan kaldclhaktad[r]

Kaldirina cihaziolnl (154, 156) ana kaldlrina (156) hareket aralldinda olmasCesnasinkla
esitleme valfinin (164) bypass edilmesi icin elektrikli bilesenlere ihtiyac duymadan diger
tiplerde valfler veya bilesenler, alternatif olarak kullanl3bilmektedir. Ornegin, elektrikle
gallsan solenoid valfin (200) yerine, ana kaldfinanil ara badlantSIninl yukar[y&nli hareketine
fiziksel olarak duyarlCdlan bir mekanik olarak gallshn valf kullan@bilmektedir.

Kaldlrina cihazlnlnl (154, 156) ana kaldtina (156) hareket araldinda geri cekilmesi esnasinda,
hidrolik akkan[l iki yonli (veya bypass) valfinin (200) icinden akmaslok izin verilmektedir.
Iki yonli valf (200) kapand@inda, akiSkan, ek valf in (166) icinden akarak esitleme valfini
(164) pas gegebilmekte ve bu ¢ek valf, kaldlcina cihaziolnl (154, 156) daha fazla geri
cekilmesi halinde hidrolik aklskan(l serbest kaldlcina agsamasbdan (154) atlthasCigin bir yol
saglamaktad[t]
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iki asamalddiger bir ifadeyle serbest kaldlta ve ana kaldEina) yik kaldbna cihaz@ld tarif
edilmis olmasib ragmen, alternatif olarak tek asamalkaldftna cihaz[kullanIdbilmektedir.
Alternatif olarak, gerekli daha yiksek tahrik bashklarbldengelemek icin esitleme ve bypass
valflerinin eklenmesi aracllfliyla ek ana kaldlftna asamalarVerlestirilebilmekte ve boylelikle,
hatta (168) algll@nan yiik agliglilkaldrina cihaznl uzunlamasik uzatlabilir konumundan
bagmsE kalmaktadEl Ornegin, kaldfina cihaz@l SEKIL 1'de gosterilen tek ana kaldEna
asamashlnl (156) otesinde ikinci ana kaldina asamasllicermesi halinde, esitleme valfi
(164) ile seri halde diger esitleme valfi eklenebilmekte ve birinci ana kaldfina asamasninl
(156) son hareket noktashlb ulagsmasOhalinde ilave (ikinci) ana kaldfna asamasininl
cal§thasCicin eklenen dengeleme valfinin pas gecilmesine yénelik dider bir valf ilave
edilebilmektedir.

Yukarideki tarifnamede kullanl@n terimler ve ifadeler, shltama dedil, acklama terimleri
olarak kullanlthakta ve bu tir terimlerin ve ifadelerin kullanimda, gdsterilen ve tarif edilen
Ozelliklerin veya bunlarlnl kisIolarnlnl muadillerinin dislanmasChAmaglanmamakta ve mevcut
bulusun kapsammblnl yalnzta takip eden istemlerle tanimland@ve shlland@]kabul

edilmektedir.
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