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Pierwszenstwo; 26 lutego 1920 r, (Francja).

Celem wiynalazku jest stworzenie prze-
kladni, podobnej do két zebatych, ktéraby
pozwalata na przeksztatcenie ruchu obrote-
wego na ruch obrotowy i posuwowy przy
dowolnym kierunku osi két zebatych, t. j.
osie tych k6t moga, by¢ réwnolegle, przeci-
na¢ sig lub krzyzowac.

Osiaga sie to w ten sposéb, ze jedno z
kot przektadni posiada zeby w ksztalcie
wklestych krazkéw obrotowych, podczas
gdy zeby drugiego kola maja, ksztatt wkle-
stych krazkéw obrotowych, przyczem zeby
jednego z dwoéch két sa ustawione wedtug
linji, odpowiadajacej pozadanemu ruchowi
posuwowemu,

Wskutek swego ksztaltu, zeby zazebiaja
sig niefylko stycznie wzgledem ruchu obro-

tcwego, lecz wytwarzaja rowniez site skla-
dowga, cisnaca w kierunku osi obrotu. Wsku-
tek falistego ustawienia jednego uzebienia,
jedno z két zebatych moze byé przy swym
obrocie réwnoczesnie przesuniete wzdluz
swej csi lub wraz z nia, podczas gdy dru-
gie pozostaje na miejscu, obracajac si¢ tyl-
ko na swej osi lub razem z nia, '
Tego rodzaju przekladnie nietylko ze
umozliwiajg jednoczesny ruch obrotowy i
posuwowy, lecz posiadaja jeszcze i te za-
lete, ze umozliwiaja dowolne regulowanie
ruchu posuwowego, czyli kolejne skoki o
réznej dlugosci. Zastosowanie wynalazku
przyczynia si¢ w wielu wypadkach do upro-
szczenia maszyn roboczych obrabiarek i sil-
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Na zalaczonym rysunku przedstawiono
kilka przykladéw wykonania wynalezionej
przekladni,

Na fig. 1 przedstawiony jest wypukly
zab @, osadzony obrotowo na wydrazonym
czopie a’, stuzacym mu za o§ i ustawionym
prostopadle do powierzchni obwodu kola
zebatego 11, Wedlug fig. 3, wymieniona po-
wierzchnia robocza jest cylindryczna, we-
dtug fig. 4 — tarczows i fig. 5 — stozkowa.
Przy stozkowych i cylindrycznych po-
wierzchniach roboczych, zeby sa zwykle u-
tjzaddzoﬂg;pafpo’wilerzchmi wewnetrznej ob-
wodu. Koto zebate I, zazebiajace z kotem
zebatem II (fig. 4) posiada wkleste zeby b
(fig. 2) w ksztatcie krazkéw obrotowych.
Oba rodzaje zebéw sa zwykle osadzone
obrotowo na osiach a’, b'. Wkleste zgby
umieszczaja sie na zwyklem kole podziato-
wem, za$ wypukle na zamknietej linji fali-
stej, ksztatt ktérej zalezy od pozadanej
wielkosci, oraz pozadamego ruchu posuwo-
wego kota zebatego I. Tworzace krazkow,
zastepujace zeby maja zwykle ksztatt linji
logarytmicznej lub wyktadniczej $limako-
wej, drugie zaé koto zebate posiada krazki,
ktérych tworzace dostosowuja sie do kraz-
kéw kota pierwszego. Przy obrocie kola
11, na ktérem znajduja si¢ wypukle zeby,
ustawione na zamknietej linji falistej, koto
I obraca si¢ na swej osi wskutek ciénienia
stycznego, wywieranego przez ze¢by a na
z¢by b i réwnoczeénie przesuwa sie wzdluz
osi, przez site sktadows, dziatajaca w kie-
runku osi b* wskutek falistego rozmieszcze-
nia wypuklych zebéw na kole II. W ten
sposab, ciénienie na zeby kola I wywotuje
obrét obu kot zebatych naokolo ich osi,
oraz posuw kola zgbatego I, odpowiedni do
linji falistej umieszczenia zeboéw kota II.
Sredni stosunek przektadni okresla sie z ilo-
$ci zgboéw obu kot. Sredni posuw kola ze-
batego I réwna sig w przyblizeniu wysoko-

éci fali linji umieszczenia z¢béw ma obwo-
dzie kota II.

Przektadnie tego rodzaju moga by¢ uzy-
wame np, zamiast drazkéw korbowych oraz
korb przy silnikach, obrabiarkach i maszy-
nach roboczych, przyczem unika sie zwia-
zanego z temi cze$ciami niekorzystnego ci-
$nienia na powierzchnie §lizgowe, Jezeli

kolo zebate I jest osadzone na trzomie tto-

kowym, za$ koto zebate II na wale, to o-
trzymuje sie taki sam ruch co i za posred-
nictwem drazka korbowego i korby. Prze-
suw, oraz przebieg tego ruchu, moga byé
regulowane przez umieszczenie kota zeba-
tego miedzy dwoma przestawialnemi cpcr-
kami, i przez zmiane ksztaltu linji falistej,
wedlug ktérej umieszczone sa zeby a, oraz
przez dowolne laczenie kola I z jego trzo-
nem, stosownie do tego czy kolo zebate jest
sprzegniete dla ruchu obrotowego z trzo-
nem tlokowym lub nie. Ilo$é skokéw wy-
konanych przez koto zgbate I, przy jednym
obrocie kola zgbatego II, zalezy od ilosci
fal linji zebéw a. Tak np. tlok przy prze-
kladni, wedtug fig. 4 wykonywa 4 skoki,
za§ wedlug fig. 7 tylko 2 skoki. Przez
przestawienie kolejne zebéw, mozna otrzy-
ma¢ zmiane skoku dla kazdego drugiego ze-
ba, celem udzielenia tlokowi pewnego ru-
chu drgajacego. Wielka zaleta nowej prze-
kladni dla niektérych maszyn roboczych
polega na tem, ze dzigki odpowiedniemu u-
ksztaltowaniu linji falistej mozna osiagaé
nietylko czas trwamia, przebieg i dtugos¢
kolejnych skokéw, ®"lecz réwniez zmiang
szybkoséci obrotu kota I w pewnych grani-
cach.

Fig. 2 przedstawia przebieg zazebienia
powierzchni zebéw. Rzuty punktéw srod-
kowych o,, 0,, 0, 0,, zazebiajacych si¢ ko-
lejno przekroi wypuklego zeba znajduja
sic na krzywej $limakowej. W rzeczywi-
stoéci za§ punkty te znajduja sie na krzy-
wej przestrzeniowej o ksztalcie §limako-

2 —



wym. Jezeli wkleste i wypukle zeby sa
osadzone obrotowo na osi, to w miejscu sty-
ku nie zdarza sie $lizganie i zgby tocza sie
po sobie.

Opisane zazebienie odznacza si¢ dlugim
okresem przylegania zebéw do siebie i lep-
szem wspétdzialaniem, nawet przy niedo-
ktadnych zebach i nadaje si¢ do znacznych
szybkoéci. Jezeli oba rodzaje zebéw sa u-
mieszczone na kotach podzialowych, woéw-
czas zazebienie cdbywa sie na podobien-
stwo zwyklych przektadni zebatych.

Dla wykreslenia linji rozmieszczenia zg-
béw przy danym ich ksztatcie oraz nieréw-
nomiernej podziatki zazebienia, spowodowa-
nej zmienna krzywizna linji falistej, stuzy
przyrzad, przedstawiony na fig. 6 w prze-
krcju przez oé i na fig. 7 w przekroju we-
dtug linji ABCD. Przyrzad ten sklada sie
z opory j, do ktérej przymocowany jest za
posrednictwem pier$cienia / i nakretki [*
wat k, k. Okoto tego walu obraca sie pia-
sta p w ksztatcie rury z dwoma kotnierzami
P, p“. Od przesuwu podtuznego na wale
piasta jest zabezpieczona przez pochwy g,
q‘ i nakretki ¢, ¢“. Do kolnierza p‘ sa
przymocowane §rubami krazki r, r' o jedna-
kowej $rednicy, Krazki te sa rozdzielone
pierscieniem odlegltosciowym s. Miedzy te-
mi krazkami sg umieszczone przesuwalne
w kierunku promienia ramiona f, #. Ra-
miona te sa prowadzcme, przy przesuwie
podiuznym, promieniowo za posrednictwem
sworzni §rub u, przechodzacych przez wy-
kroje ramicn, oraz przez krazki wodzace v,
v’, v*. Do koficow ramion ¢ przymocowana
jest, za po$rednictwem odejmowalnych
szczek zaciskowych, zamknieta w sobie
szeroka gietka tasma stalowa 1, 2, 3, 4 w ta-
ki spos6b, ze chociaz moze przybieraé rézne
krzywizny przy przestawianiu ramion ¢,
jednak zachowuje zwykle zasadniczy
ksztalt cylindryczny, ktérego tworzaca skie-
rowana jest réownolegle do osi &, &', Tasmie

stalowej mozna nadawaé wszelki prawidto-
wy lub nieprawidlowy ksztalt, Do tasmy
tej przymocowuja si¢ §rubami . przycisko-
wemi wypuktle zeby a w- taki sposéb, ze ich
osie sa réwnolegle do osi watu k, &, Do
opory j przymocowany jest, prostopadle- do
osi watu k, k‘, drugi wat m, m’ zapomoca
pier§cienia n i nasrubka n‘. Na tym wale
obraca sie swobodnie kolo zebate d z wkle-
stemi zebami b, na ktérego wydtuzonej pia-
écie osadzony jest beben 8. Zgby « zacze-
piaja za zeby b. Ramig 7 przymocowane do
stojaka j posiada otéwek e, kreslacy linje
ruchu bebna 8 w stosunku do ramienia, Do
kotnierza p* piasty p, przymocowany jest
krazek 17, o kt6ry opiera sie otéwek 6. Ot6-
wek ten osadzony jest w ramieniu 9 pochwy
10, obracajacej sie na osi 11, 11°. Na po-
chwie 10 obraca si¢ swobodnie kétko z row-
kiem 12, zabezpieczone od przesuwu po-
dluznego z jednej strony przez pochwe 10,
z drugiej za$ przez piersciefi nastawny 13.
Ramie 9 i pierécieri nastawny 13 sa potaczo-
ne z pochwa 10 zapomoca zatyczek. Za-
tyczki te przechodza przez wyciecie w - osi
11, 11° tak, ze pochwa moze sie na osi tyl-
ko przesuwad, .

0Os walu 11 jest prostopadla do osi walu
k, k', Wal 11 jest osadzony w ruchomem
ramieniu 74, nastawianem na wysokos$é i
zamocowywanem w pozadanem polozeniu
do tacznika 15 $ruba, 16, przechodzaca przez
wykr6j w ramieniu ruchomem., W rowek
kétka 12 zachodzi tasma stalowa 1, 2, 3, 4,
ktéra prowadzi oléwek 6 i zmusza go do
wykreélania swej krzywizny na krazku 17,
przy jego réwnoczesnym obrocie wraz z ta-
$ma na osi k, k', przesuwajac ctéwek cdpo-
wiednio do swej falistej krzywizny wzdhuz
osi 11, 11",

Przyrzad ten uzywa sie¢ w mastepujacy
sposéb: ,

Taéme stalowa wygina si¢, zapomoca
przestawialnych ramion, w ksztalcie linjt



falistej tak, 2e otrzymuje si¢ mmiej wiecej
pozadany skok kota z¢batego d. Nastepnie
zeby @ przymocowujgy, si¢ kolejno do tasmy
srubami przyciskowemi tak, zeby przy za-
ze¢bianiu z kolem zgbatem d nie powstawa-
ly zacinania. Teraz ma bebnie 8 kresli sig
istotna, dlugoéé skoku kota zebatego d. Przy
niezmiennej dlugoéci taémy stalowej dlu-
gosé¢ skoku moze byé zwigkszong lub zmniej-
szona przez przysuniecie lub odsuniecie ta-
$my od osi k, k. Wykres na bebnie daje
dokladny obraz postepowego i cbrotowego
ruchu kola zebatego I, zaleznego nietylko
od linji falistej, lecz rowniez i od ksztattu
zgba. Przez zmiang ksztattu fali tasmy sta-
lowej, wykres ten moze byé¢ zawsze uzgod-
niony z pozadanym celem, ewentualnie z
wykresem dla ruchu kota zebatego d.
Ksztalt fali wykresla sie na krazku 17, Réw-
niez mozna naznaczyé na krazku 17, np. za-
pomocy drazka uderzajacego o zeby, miej-
sca odpowiadajace zgbom, przymocowanym
do taémy stalowej. Przy pomocy wiec te-
go przyrzadu, rozwiazuje sie w prosty i
praktyczny spos6b postawione zadanie,
dzieki czemu staja sie zbytecznemi graficz-
ne rozwigzania w trzech rzutach.

Z nakres§lonych w taki sposéb plaskich
linji falistych moga byé wykreslone odpo-
wiednie linje dla powierzchni cylindrycz-
nych i stozkowych.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przektadnia do pnzéks:zatarl‘cania ru-
chu obrotowego na ruch obrotowo-postepo-
wy, znamienna tem, Ze oba zazebiajace sie

kota posiadaja ze¢by w ksztalcie krazkéw
obrotowych, przyczem zeby jednego kota sg
wypukle, drugiego zas wklesle,

2. Przekladnia wedlug zastrz 1, zma-
mienna tem, ze zeby jednego kola sa, usta-
wione po linji falistej, celem nadania dru-
giemu kotu ruchu obrotowego # przesuw-
nego.

3. Przyrzad do wykreslania linji fali-
stej, oraz podziatki, wedtug ktérej sa usta-
wione zeby przekladni, wedlug zastrz 2,
znamienny tem, ze posiada tasme stalowa
(1,2, 3, 4), do ktérej sa przymocowane ze-
by (a) tak, ze przez ich zazebiamie za dru-
gie koto, osadzone nal osi (m, m‘), ustawio-
nej promieniowo wzgledem osi srodkowe;j,
otrzymuje si¢ posuw drugiego kota, przy-
czem taéma stalowa jest przymocowana do
przesuwanych promieniowo ramion (#, ).

4, Przyrzad wedtug zastrz. 3, znamien-
ny tem, ze z kolem ze¢batem (d) potaczony
jest beben (8), na ktérym wykresla sie, za
posrednictwem nieruchomego otéwka (e),
przesuntecia kola zebatego (d), przy zaze-
bianiu jego za zeby, przymocowane do ta-
$my stalowej,

5. Przyrzad wedlug zastrz. 3 i 4, zna-
mienny tem, ze posiada przesuwana pro-
mieniowo do osi (k, k') pochwe (10), po
ktérej toczy sie tasma stalowa (1, 2, 3, 4)
i ktéra posiada otéwek (6), kreslacy przy
obrocie tasmy stalowej jej ksztatt falisty na
cbracanym wraz z nig krazku (17).

Nicolai Gribojedoff.
Zastepca: I. Myszczyfiski, -

rzecznik patentowy.
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