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Urzadzenie do rehabilitacji dioni
(57) Skrét opisu:

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni zawiera
mikrokomputer (4) oraz modut rehabilitacyjny
z modutem elektroniki. Do podstawy (1),
poprzez pierwszy wysiegnik (2), zamocowany
jest wyswietlacz (3), ktéry potgaczony jest
z mikrokomputerem (4). Modut rehabilitacyjny,
poprzez modut elektroniki, potgczony jest
z mikrokomputerem (4) oraz zawiera on cztery
moduty rehabilitacyjne. Na powierzchni gérne;j
podstawy (1), po stronie przeciwnej do
mocowania wysiegnika (2), sg trzy moduty
rehabilitacyjne: pierwszy modut rehabilitacyjny
dla palca wskazujgcego albo palca matego,
drugi modut rehabilitacyjny dla palca
Srodkowego i palca serdecznego oraz trzeci
modut rehabilitacyjny dla palca matego
albo palca wskazujgcego. Drugi modut
rehabilitacyjny jest pomiedzy pierwszym
modutem rehabilitacyjnym, a trzecim
modutem rehabilitacyjnym. Za drugim
modutem rehabilitacyjnym i trzecim modutem
rehabilitacyjnym, w  poblizu  mocowania
pierwszego wysiegnika (2), jest pierwszy modut
napedowy (9). Do dolnej czesci podstawy (1)
zamocowany jest ruchomo drugi wysiegnik (10)
zakonczony prostopadto$cienng platformg (11),
na ktérej osadzony jest czwarty modut
rehabilitacyjny dla kciuka. Pierwszy modut
rehabilitacyjny zawiera drugi modut napedowy
(12), na ktérego watku, od strony drugiego
modutu  rehabilitacyjnego  osadzona jest
walcowata, ptaska pierwsza podktadka (13),
w ktérej rozmieszczone promieniscie sg co
najmniej trzy pierwsze otwory do mocowania
pierwszej podpory (15) na palec, ktéra ma
ksztatt potrynny z denkiem. Drugi modut
rehabilitacyjny (6) zawiera dwuczesciowy
wspornik (16), w ktérego gornej czesci sa
otwory przelotowe (17) na wat, za$ na jednym
z koncow tego watu osadzona jest walcowata,
ptaska druga podkifadka (19) z promieniscie
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rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami
do mocowania drugiej podpory (20) na palec,
ktora ma ksztalt potrynny z denkiem. Po
przeciwnej stronie wspornika (16), do drugiego
konca watu zamocowana jest walcowata, ptaska
trzecia podktadka (21) z promieniscie
rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami
(14) do mocowania trzeciej podpory (22) na
palec, ktéra ma ksztalt poétrynny z denkiem,
a ponadto do watu zamocowane jest ciegno,
ktére potgczone jest z watkiem pierwszego
modutu  napedowego (9). Trzeci modut
rehabilitacyjny zawiera trzeci modut napedowy
(24), na ktorego watku, od strony drugiego
modutu  rehabilitacyjnego, osadzona jest
walcowata, ptaska czwarta podktadka (25)
Z promieniscie rozmieszczonymi na niej co
najmniej trzema otworami do mocowania
czwartej podpory na palec, ktéra ma ksztat
pétrynny  z  denkiem. Czwarty  modut
rehabilitacyjny =~ zawiera  czwarty = modut
napedowy (27), ktérego watek jest prostopadty
do platformy (11) drugiego wysiegnika (10) i na
tym watku osadzona jest walcowata, ptaska
piata podktadka (28) z  promieniscie
rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami
do mocowania pigtej podpory (29) na palec,
ktéra ma ksztatt potrynny z denkiem.
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Urzadzenie do rehabilitacji dloni

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rehabilitacji dtoni,
przeznaczone zwlaszcza dla osob dotknigtych porazeniem potowicznym
jednostronnym.

Z opisu patentowego US9375382B2 znane jest urzadzenie mechatroniczne
do rehabilitacji dloni stosowane w terapiach rehabilitacji ruchomosci
i funkcjonalnosci  stawdéw  $rodreczno-paliczkowych,  miedzypaliczkowych
blizszych, uszkodzonych 1lub zredukowanych po wurazach, w okresie
pooperacyjnym lub w przypadku niedowladu lub paralizu dloni w nastepstwie
chorob osrodkowego uktadu nerwowego, urazow rdzenia kregowego, neuropatii
obwodowych lub gdy ruchy stawow rak majg zosta¢ poprawione w zwigzku
z fizjoterapia. Urzadzenie zawiera podstawe, ktora osadzania jest na
przedramieniu. Gigtkie prety urzadzania sa mocowane na zewnetrzne] stronie
dioni i umozliwiaja one wykonywanie ¢wiczen biernych lub wspomaganych
czynnych polegajacych na selektywnym zginaniu i prostowaniu wszystkich lub
wybranych palcow, a takze wykonywania zadanych dowolnych kombinacji
ruchow.

Z opisu patentowego US6827579B2 znane jest urzadzenie mechatroniczne
do rehabilitacji dtoni oraz sposob prowadzenia rehabilitacji z wykorzystaniem
tego urzadzenia. Rekonwalescencja z zastosowaniem tego urzadzenia prowadzona
jest z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci, za$ samo urzadzenie zawiera
system sterowania oraz system czterech matych sitownikéw zamontowanych na
podstawie i znajdujacych si¢ po wewnetrzne] stronie dioni, skoncentrowanych

w szczegolnosci na realizacje ruchu — ¢wiczen palcow.
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Ze stosowania znane jest rowniez urzadzenie mechatroniczne, pod nazwa
CR2-Haptic, do rehabilitacji ruchowej reki, w szczegolnosci nadgarstka, powstate
w oparciu 0 modut mechatroniczny bazy, ktora stanowi modut zawierajacy naped
elektryczny, enkoder oraz uktad sterowania. Urzadzenie posiada na obudowie
zamocowany element obrotowy, na ktérym moga by¢ mocowane naktadki
umozliwiajace prowadzenie ¢wiczen ruchow reki wykonywanych na co dzien.
Naktadki wraz z odpowiednim ustawieniem 1 orientacja modutu gléwnego
umozliwiaja prowadzenie treningu nadgarstka w kilku plaszczyznach.
Zroznicowane ksztalty nakladek oraz ¢wiczenia wyswietlane na ekranie
komputera pozwalaja na trening ruchow wykorzystywanych w zyciu codziennym.

Ze stosowania znane jest rOwniez rozwigzanie, znane pod nazwg Amadeo,
ktore przeznaczone jest do rekonwalescencji, w szczegolnosci palcow. To znane
urzadzenie umozliwia wykonywanie ¢wiczen biernych, ¢wiczen czynnych oraz
¢wiczen czynnych z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci. Zawiera ono
rame, na ktorej opiera si¢ przedrami¢ wraz z dlonig oraz szyny z uchwytami, do
ktorych mocuje si¢ palce za pomoca plastréw. Kazdy palec wsparty jest na
oddzielnym uchwycie 1 wykonuje ruchy wzdluz szyn, a kombinacja zadanych
ruchéw moze by¢ dowolnie konfigurowania za pomocg jednostki sterujace;j.

Znane urzadzenia nie pozwalaja jednak na samodzielne wykonywanie
¢wiczen przez pacjenta z kontrola osoby prowadzacej prowadzong na odleglos¢,
co ogranicza dostep do rehabilitacji, zwlaszcza w okresie pandemii.

Celem wynalazku jest utworzenie nowego urzadzenia do rehabilitacji
dioni, ktére umozliwi prowadzenie samodzielnej rehabilitacji pacjenta
zjednoczesna kontrolg przez rehabilitanta prowadzona na odlegtos¢, co moze
mie¢ znaczenie, zwlaszcza w przypadku epidemii, minimalizujac mozliwos¢
przenoszenia wirusow.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni zawierajace dotykowy wyswietlacz oraz
podstawe, wedlug wynalazku charakteryzuje si¢ tym, ze zawiera mikrokomputer
oraz modut rehabilitacyjny z modulem elektroniki, przy czym do podstawy,

poprzez pierwszy wysiegnik, zamocowany jest wyswietlacz, ktory potaczony jest
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z mikrokomputerem, a ponadto modut rehabilitacyjny, poprzez modut elektroniki,
potaczony jest z mikrokomputerem oraz =zawiera on cztery moduly
rehabilitacyjne, przy czym na powierzchni gornej podstawy, po stronie przeciwnej
do mocowania wysiggnika, sg trzy moduly rehabilitacyjne: pierwszy modut
rehabilitacyjny dla palca wskazujacego albo palca matego, drugi modut
rehabilitacyjny dla palca $rodkowego i1 palca serdecznego oraz trzeci modut
rehabilitacyjny dla palca matego albo palca wskazujacego, przy czym drugi modut
rehabilitacyjny jest pomiedzy pierwszym modulem rehabilitacyjnym a trzecim
modutem rehabilitacyjnym, za§ za drugim modulem rehabilitacyjnym 1 trzecim
modutem rehabilitacyjnym, w poblizu mocowania pierwszego wysiegnika, jest
pierwszy modul napedowy, a ponadto do dolnej czesci podstawy zamocowany
jest ruchomo drugi wysiggnik zakonczony prostopadtoscienng platforma na ktorej
osadzony jest czwarty modut rehabilitacyjny dla kciuka, przy czym pierwszy
modut rehabilitacyjny zawiera drugi modut napedowy, na ktérego watku, od
strony drugiego modutu rehabilitacyjnego, osadzona jest walcowata, ptaska
pierwsza podktadka, w ktérej rozmieszczone promieniscie s co najmniej trzy
otwory do mocowania pierwszej podpory na palec, ktéra ma ksztatt potrynny
z denkiem, za$ drugi modut rehabilitacyjny zawiera dwuczeSciowy wspornik,
w ktorego gomej czesci sg otwory przelotowe na wat, zas na jednym z koncow
tego watu osadzona jest walcowata, ptaska druga podkladka z promieniscie
rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami do mocowania drugiej podpory na
palec, ktora ma ksztalt potrynny z denkiem, za$ po przeciwnej stronie wspornika,
do drugiego konca watu, zamocowana jest walcowata, plaska trzecia podktadka
Z promieniscie rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami do mocowania
trzeciej podpory na palec, ktora ma ksztalt potrynny z denkiem, a ponadto do
watu zamocowane jest ciegno, ktore potaczone jest z waltkiem pierwszego modutu
napedowego, a ponadto trzeci modul rehabilitacyjny zawiera trzeci modut
napedowy, na ktorego waltku, od strony drugiego modulu rehabilitacyjnego,
osadzona jest walcowata, plaska czwarta podktadka =z promieniscie

rozmieszczonymi na niej co najmniej trzema otworami do mocowania czwarte]

5/20



PL 442202 A1

podpory na palec, ktora ma ksztatt potrynny z denkiem, za§ czwarty modut
rehabilitacyjny zawiera czwarty modut napedowy, ktérego walek jest prostopadty
do platformy drugiego wysiegnika i na tym walku osadzona jest walcowata,
plaska pigta podktadka z promieniscie rozmieszczonymi co najmniej trzema
otworami do mocowania piatej podpory na palec, ktéra ma ksztalt potrynny

z denkiem.

Korzystnie pierwszy modut rehabilitacyjny, drugi modut rehabilitacyjny
i trzeci modut rehabilitacyjny na podstawie sa ulozone w ksztatcie tuku, zas drugi
wysiegnik jest dwuczesciowy, a po spodniej stronie platformy drugiego
wysiegnika jest kotko.

Dalsze korzysci uzyskiwane sg, jezeli podpory na palce w wewnetrznej
czesci sa pokryte warstwa elastycznego tworzywa sztucznego, korzystnie podpory
na palce w wewnetrzne] czesci sg pokryte warstwa silikonu, a ponadto pierwszy
modut rehabilitacyjny, trzect modut rehabilitacyjny oraz pierwszy modut

napgdowy sa na platformach zamocowanych do podstawy.

Nowe urzadzenie do rehabilitacji dioni, wedlug wynalazku, pozwala na
prowadzenie rehabilitacji, zwlaszcza wszystkich palcow jednoczesnie.
Prowadzona z jego wykorzystaniem rehabilitacja opiera si¢ na realizacji ¢wiczen
wyswietlanych na wyswietlaczu oraz umozliwia obserwowanie przez osobe
¢wiczaca reakcji jego ciata na kontrolowane ruchy. Urzadzenie umozliwia
prowadzenie ¢wiczen w odbiciu lustrzany, jezeli terapeuta zaleca wykonywanie
synchronicznych ruchow przez cztery palce albo wykonywanie takich samych
ruchow przez kazdy z palcow osobno. Promien okregu stosowanych walcowatych
podktadek do dlugosci palca jest dostosowywany poprzez odpowiednie osadzenie
podpor pod palce w otworach. Uzyskiwane przez pacjenta wyniki, w trakcie
realizacji ¢wiczen sg przez system raportowane i pozwalajg one na indywidualne
dopracowywanie dalszych etapéw prowadzonej rekonwalescencji. Czwarty modut
rehabilitacji, przeznaczony dla kciuka, dzieki osadzeniu na wysiegniku, ktory

korzystnie jest dwudzielny, moze by¢ regulowany tak, aby uzyska¢ komfort
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osadzenia kciuka 1 bezpieczny zakres jego ruchow. Wprowadzenie innego
rozwigzania do ruchu kciukdéw, w poréwnaniu do ruchéw pozostatych czterech
palcow, spowodowane jest zarowno tym jaka obecnie funkcje w zyciu
codziennym spelnia kciuk, jak rowniez checig uzyskania osadzenia dtoni jako
chwytu sferycznego. Umieszczenie w wewnetrznych czesciach podpdr na palce
warstwy elastycznego tworzywa sztucznego, zwlaszcza gumy albo silikonu
zapobiega wyslizgiwaniu si¢ palcow podczas ¢wiczen. Urzadzenie umozliwia
samodzielne wykonywanie ¢wiczen przez pacjenta, ktore poprzez komputer sa
zadawane na wyswietlaczu, za$ dzigki raportowanym informacjom zwrotnym
o poprawno$ci wykonywania ¢wiczen, rehabilitant moze prowadzi¢ kontrole na

odleglos¢ i dostosowywac ¢wiczenia do postepow rehabilitacji.

Przedmiot wynalazku, w przyktadach wykonania, zostal przedstawiony na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie do rehabilitacji dtoni w widoku
z przodu i lewego boku, fig. 2 — to samo urzadzenie do rehabilitacji dtoni
w widoku z gory, fig. 3 — to samo urzadzenie do rehabilitacji dtoni w widoku
z dotu, natomiast fig. 4 — plaska podktadke z otworami urzadzenie do rehabilitacji

dloni.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedlug wynalazku, w pierwszym
przyktadzie wykonania zawiera podstawe 1, do ktorej, przy jej dtuzszej krawedzi,
zamocowany jest pierwszy wysiegnik 2, na ktorego przeciwnym do mocowania
koncu osadzony jest dotykowy wyswietlacz 3. W poblizu mocowania pierwszego
wysiggnika 2, w tylnej czesci podstawy, jest mikrokomputer 4, ktory potaczony
jest z wyswietlaczem 3. Urzadzenie zawiera rowniez modul rehabilitacyjny
zmodutem elektroniki. Modut rehabilitacyjny poprzez modut elektroniki
potaczony jest z mikrokomputerem 4, a ponadto modut elektroniki, poprzez
dwukierunkowa magistrale potaczony jest z komputerem. Modul rehabilitacyjny,
zawiera ponadto cztery moduty rehabilitacyjne 5, 6, 7, 8. Na gornej powierzchni
podstawy 1 osadzone sa trzy moduly rehabilitacyjne: pierwszy modut

rehabilitacyjny 5 przeznaczony dla palca wskazujacego, drugi modut
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rehabilitacyjny 6 przeznaczony dla palcéw srodkowego i1 serdecznego oraz trzeci
modut rehabilitacyjny 7 przeznaczony dla palca malego. Drugi modut
rehabilitacyjny 6 jest pomiedzy pierwszym modutem rehabilitacyjnym 5 a trzecim
modutem rehabilitacyjnym 7. W poblizu mocowania pierwszego wysiggnika 2 do
podstawy 1, za drugim modulem rehabilitacyjnym 6 1itrzecim modutem
rehabilitacyjnym 7, jest pierwszy modut napedowy 9, ktérego walek skierowany
jest w strong srodka podstawy 1. Do dolnej czesci podstawy 1 zamocowany jest
natomiast dwuczesciowy drugi wysiggnik 10 zakonczony prostopadioscienng
platformg 11, na ktorej jest czwarty modut rehabilitacyjny 8 przeznaczony dla
kciuka. Dlugos¢ drugiego wysiegnika 10 jest regulowana. Umieszczenie
czwartego modutu rehabilitacyjnego 8 na ruchomym drugim wysiegniku 10
umozliwia dostosowanie urzadzenia do wykonywania ¢wiczen prawg albo lewa
reka poprzez przesuwanie czwartego modulu rehabilitacyjnego 8 na prawa albo
lewa strone urzadzenia. Pierwszy modut rehabilitacyjny 5 jest osadzony pod
katem ostrym w stosunku do krawedzi bocznej 1 zawiera on drugi modut
napgdowy 12, na ktorego watku osadzona jest walcowata, ptaska pierwsza
podktadka 13, w ktorej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt
dtoni, ktore przeznaczone sg do mocowania pierwszej podpory 15 na palec, ktora
ma ksztatt potrynny z denkiem, i ktorej wnetrze pokryte jest warstwg gumy. Drugi
modut rehabilitacyjny 6 zawiera dwudzielny wspornik 16, w ktérego gornej
czeSci sg otwory przelotowe 17 na wal 18. Na pierwszym koficu walu 18
zamocowana jest walcowata, ptaska druga podktadka 19, w ktorej sa trzy otwory
14 rozmieszczone promieniscie, na ksztalt dloni, ktore przeznaczone sg do
mocowania drugiej podpory 20 na palec, ktora ma ksztatt potrynny z denkiem,
i ktore] wnetrze pokryte jest warstwg gumy. Po przeciwnej stronie wspornika 16,
na drugim koncu watu 18, zamocowana jest walcowata, ptaska trzecia podktadka
21, w ktorej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt dtoni, ktore
przeznaczone s3 do mocowania trzeciej podpory 22 na palec, ktora ma ksztatt
potrynny z denkiem, 1 ktérej wnetrze pokryte jest warstwa gumy. Do watu 18

zamocowane jest ponadto ciggno 23, ktore potaczone jest z watkiem pierwszego
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modutu napedowego 8. Ciggno 23 pozwala na przeniesienie momentu
napgdowego z waltka pierwszego modutlu napedowego 8 na watl 18 i osadzone na
nim drugg podktadke 19 i trzecig podktadke 21, a tym samym utworzona zostaje
przektadnia mechaniczna ciggnowa. Trzeci modut rehabilitacyjny 7 zawiera trzeci
modut napedowy 24, na ktérego watku osadzona jest walcowata, ptaska czwarta
podktadka 25, w ktorej sg trzy otwory 14 rozmieszczone promieniscie, na ksztatt
dioni, ktére przeznaczone sa do mocowania czwartej podpory 26 na palec, ktora
ma ksztalt pdtrynny z denkiem, i1 ktorej wnetrze pokryte jest warstwa gumy.
Czwarty modul rehabilitacyjny 8 zawiera czwarty modut napedowy 27, ktorego
watek jest prostopadly do platformy 11 drugiego wysiegnika 10 i na tym watku
osadzona jest walcowata, ptaska pigta podktadka 28, w ktorej sg trzy otwory 14
rozmieszczone promieniscie, na ksztalt dtoni, ktore przeznaczone sa do
mocowania piatej podpory 29 na palec, ktora ma ksztatt potrynny z denkiem. Po
spodniej stronie platformy 11 drugiego wysiegnika 10, jest zamocowane kotko 30,
ktore obraca si¢ 1 zmniejsza sile potrzebna do przesuwania wysiegnika 10 po
stole, na ktérym ustawione jest urzadzenie.

Urzadzenie do rehabilitacji dtoni, wedlug wynalazku, w drugim
przyktadzie wykonania, takie jak w przyktadzie pierwszym, z tym, ze pierwszy
modut rehabilitacji 5, drugi modut rehabilitacji 6 i trzeci modul rehabilitacji 7, na
podstawie 1, utozone sg w ksztalcie tuku, co odpowiada ustawieniu kostek na
rece, co jest istotne przy prawidlowo wykonywanym ruchu, zas podpory na palce
15, 20, 22, 26, 29 w wewnetrzne] czesci, s3 wytozone warstwa silikonu, a ponadto
pierwszy modut rehabilitacji 5, drugi modutl rehabilitacji 6 1 trzeci modut
rehabilitacji 7 zamocowane sa na prostopadlosciennych platformach 31
umieszczonych na podstawie 1, przy czym pierwszy modut rehabilitacyjny 5
przeznaczony jest dla palca matego, zas trzeci modul rehabilitacyjny 7
przeznaczony jest dla palca wskazujacego.

Urzadzenie do rehabilitacji dloni, wedlug wynalazku, pozwala na
samodzielne prowadzenie rehabilitacji przez pacjenta w warunkach domowych

oraz, dzigki potaczeniu z mikrokomputerem, raportowanie i diagnozowania
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postepéw w procesie rehabilitacji. Pacjent moze sterowac przebiegiem ¢wiczen za
pomoca dotykowego wyswietlacza 3 ustawiajagc wybrane do zrealizowania
¢wiczenia. Opuszki czterech palcow uszkodzonej dioni, umieszcza si¢ podporach
15, 20, 22, 26 na palce trzech moduléw rehabilitacji 5, 6, 7. Nastepnie, na drugim
wysiegniku 10, ustawia si¢ czwarty modut rehabilitacji 8, a jego ustawienie zalezy
od tego czy ¢wiczenia wykonywane sg reka prawa czy lewa, po czym kciuk
umieszcza si¢ w piatej podporze na palec 29. Kazdym z pieciu palcow wykonuje
si¢ ruchy okrezne ¢wiczac stawy poprzez realizacje ¢wiczen wyswietlanych na
dotykowym wyswietlaczu 2. Dzigki réwnoczesnemu wystgpowaniu bodzcodw
dotykowych, stuchowych oraz wzrokowych, uzyskiwane jest sprzezenie zwrotne
majace istotny wplyw na postepy rehabilitacji oséb po urazach lub chorobach
neurologicznych, gdzie najwazniejsza jest odbudowa utraconych potaczen
nerwowych. W procesie rehabilitacji wykorzystywany jest mechanizm
percepcyjno-motoryczny zwigzany z kojarzeniem danych sensorycznych
zdanymi ruchowymi. Uzyskiwane przez pacjenta, w trakcie realizowanych
¢wiczen, wyniki sa wyswietlane na wyswietlaczu 1 sa raportowane do osoby
prowadzace] proces rehabilitacji, co pozwala mu na doprecyzowanie dalszych

etapow prowadzonej rekonwalescencji.
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Wykaz oznaczen rysunkowych

1 - podstawa
2 - wysiggnik
3 - pierwszy wyswietlacz
4 - mikrokomputer
5 - pierwszy modut rehabilitacyjny
6 - drugi modut rehabilitacyjny
7 - trzeci modut rehabilitacyjny
8 - czwarty modut rehabilitacyjny
9 - pierwszy modul napedowy
10 - drugi wysiegnik
11 - platforma
12 - drugi modul napedowy
13 - pierwsza podktadka
14 - pierwszy otwor
15 - pierwsza podpora
16 - wspornik
17 - otwor przelotowy
18 - wal
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19 -
20 -
21 -
22 -
23 -
24 -
25 -
26 -
27 -
28 -
29 -
30 -
31-

druga podktadka

druga podpora

trzecia podktadka
trzecia podpora

ciegno

trzeci modul napedowy
czwarta podktadka
czwarta podpora
czwarty modul napedowy
piata podktadka

piata podpora

kotko

platforma
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Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rehabilitacji dloni zawierajace dotykowy wyswietlacz
oraz podstawe, znamienne tym, ze zawiera mikrokomputer (4) oraz modut
rehabilitacyjny z modutem elektroniki, przy czym do podstawy (1), poprzez
pierwszy wysiegnik (2), zamocowany jest wyswietlacz (3), ktory polaczony jest
z mikrokomputerem (4), a ponadto modul rehabilitacyjny, poprzez modut
elektroniki, potaczony jest z mikrokomputerem (4) oraz zawiera on cztery moduty
rehabilitacyjne (5, 6, 7, 8), przy czym na powierzchni gornej podstawy (1), po
stronie przeciwne] do mocowania wysiegnika (2), sa trzy moduty rehabilitacyjne:
pierwszy modut rehabilitacyjny (5) dla palca wskazujacego albo palca matego,
drugi modut rehabilitacyjny (6) dla palca srodkowego i palca serdecznego oraz
trzeci modut rehabilitacyjny (7) dla palca matego albo palca wskazujacego, przy
czym drugi modul rehabilitacyjny (6) jest pomiedzy pierwszym modulem
rehabilitacyjnym (5) a trzecim modutem rehabilitacyjnym (7), za$§ za drugim
modutem rehabilitacyjnym (6) 1 trzecim modulem rehabilitacyjnym (7), w poblizu
mocowania pierwszego wysiegnika (2), jest pierwszy modul napedowy (9),
aponadto do dolnej czesci podstawy (1) zamocowany jest ruchomo drugi
wysiegnik (10) zakonczony prostopadtoscienng platformg (11) na ktdrej osadzony
jest czwarty modut rehabilitacyjny (8) dla kciuka, przy czym pierwszy modut
rehabilitacyjny (5) zawiera drugi modul napedowy (12), na ktorego watku, od
strony drugiego modutu rehabilitacyjnego (6), osadzona jest walcowata, ptaska
pierwsza podktadka (13), w ktorej rozmieszczone promieniscie sg co najmniej
trzy otwory (14) do mocowania pierwszej podpory (15) na palec, ktora ma ksztatt

potrynny z denkiem, za$ drugi modutl rehabilitacyjny (6) zawiera dwuczgsciowy
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wspornik (16), w ktorego gornej czesci sa otwory przelotowe (17) na wat (18), zas
na jednym z koncow tego watu (18) osadzona jest walcowata, ptaska druga
podktadka (19) z promieniscie rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami
(14) do mocowania drugiej podpory (20) na palec, ktora ma ksztalt potrynny
z denkiem, za$ po przeciwne] stronie wspornika (16), do drugiego konca watu
(18), zamocowana jest walcowata, ptaska trzecia podktadka (21) z promieniscie
rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami (14) do mocowania trzeciej
podpory (22) na palec, ktora ma ksztalt pélrynny z denkiem, a ponadto do watu
(18) zamocowane jest ciegno (23), ktore potaczone jest z walkiem pierwszego
modutu napedowego (9), a ponadto trzeci modut rehabilitacyjny (7) zawiera trzeci
modut napedowy (24), na ktorego watku, od strony drugiego modutu
rehabilitacyjnego (6), osadzona jest walcowata, plaska czwarta podktadka (25) z
promieniscie rozmieszczonymi na niej co najmniej trzema otworami (14) do
mocowania czwartej podpory (26) na palec, ktéra ma ksztatt polrynny z denkiem,
za$ czwarty modut rehabilitacyjny (8) zawiera czwarty modul napedowy (27),
ktorego watek jest prostopadly do platformy (11) drugiego wysiggnika (10) i1 na
tym watku osadzona jest walcowata, ptaska pigta podktadka (28) z promieniscie
rozmieszczonymi co najmniej trzema otworami (14) do mocowania pigtej

podpory (29) na palec, ktora ma ksztatt potrynny z denkiem.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze pierwszy modut
rehabilitacyjny (5), drugi modut rehabilitacyjny (6) i trzeci modut rehabilitacyjny

(7) na podstawie (1) sa utozone w ksztalcie tuku.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 albo 2, znamienne tym, ze drugi

wysiegnik (10) jest dwuczeSciowy.

4. Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze po

spodniej stronie platformy (11) drugiego wysiggnika (10) jest kétko (30).

5. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, zZe

podpory (15, 20, 22, 26, 29) na palce w wewngtrznej czgsci sa pokryte warstwa
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elastycznego tworzywa sztucznego.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 5 znamienne tym, ze podpory (15, 20, 22,

26, 29) na palce w wewnetrznej czesci sa pokryte warstwa silikonu.

7. Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. od 1 do 6, znamienne tym, ze
pierwszy modul rehabilitacyjny (5), trzeci modut rehabilitacyjny (7) oraz
pierwszy modul napedowy (9) sa na platformach (31) zamocowanych do

podstawy (1).
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Fig. 2
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Fig. 4
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. URZAD PATENTOWY 0950 Woresome, s, pocct, 203
RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ tel.: (+48) 22 579 05 55 | fax: (+48) 22 579 00 01

e-mail: kontakt@uprp.gov.pl | www.uprp.gov.pl

SPRAWOZDANIE O STANIE TECHNIKI DO ZGLOSZENIA NR P.442202

Klasyfikacja zgloszenia: A61H 1/02, A63B 23/12, A63B 23/16

Podklasy w ktérych prowadzono poszukiwania: A61H A63B

Bazy komputerowe w ktorych prowadzono poszukiwania: EPODOC WPI bazy UPRP GOOGLE PATENTS
GOOGLE

Kategoria Dokumenty - z podana identyfikacja Odniesienie do
dokumentu zastrz.
A PL239126 B1 (POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM IGNACEGO 1-7

LUKASIEWICZA) 08-11-2021

A PL435969 Al (POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM IGNACEGO 1-7
LUKASIEWICZA) 16-05-2022

A PL423472 Al (POLITECHNIKA RZESZOWSKA IM IGNACEGO 1-7
LUKASIEWICZA) 21-05-2018

A CN209221443 U (SUZHOU MUNICIPAL HOSPITAL SUZHOU MATERNAL 1-7
AND CHILD HEALTH HOSPITAL SUZHOU CENTER MEDICAL
EXAMINATIO) 09-08-2019

Dalszy ciag wykazu dokumentdéw na nastgpnej stronie

A — dokument okreslajacy ogolny stan techniki, ktory nie jest uwazany za posiadajacy szczegodlne znaczenie,

E — dokument stanowiacy wczesniejsze zgloszenie lub patent, ale opublikowany w lub po dacie zgloszenia,

L — dokument, ktéry moze poddawac w watpliwos¢ zastrzegane pierwszenstwo(-wa), lub przytoczony w celu ustalenia daty publikacji innego cytowanego dokumentu
lub z innego szczegdlnego powodu,

O — dokument odnoszacy si¢ do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposéb,

P — dokument opublikowany przed data zgloszenia, ale pézniej niz zastrzegana data pierwszenstwa,

T — dokument pozniejszy, opublikowany po dacie zgloszenia lub w dacie pierwszenistwa i niebedacy w konflikcie ze zgloszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia
zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku,

X — dokument o szczegolnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli
ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie,

Y — dokument o szczegdlnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument zostanie polaczony z
jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie polaczenie bedzie oczywiste dla znawcy,

& — dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowe;j.

Sprawozdanie wykonal/-a: Data: Podpis:

H /podpisano kwalifikowanym podpisem elektroniczny m/
VIOletta WaCJfawek 20 06 ) 2023 Pismo wydane w formie dokumentu elektronicznego
Ekspert

Uwagi do zgloszenia

Sprawozdanie zostalo wykonane w oparciu o zastrz. z dnia 5/09/2022
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Kontynuacja wykazu dokumentéw
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ZGLOSZENIE NR P.442202

Kategoria Dokumenty - z podang identyfikacja Odniesienie do
dokumentu zastrz.
A CN108096790 A (LEANMED MEDICAL TREAT GUANGZHOU CO LTD) 01- 1-7
06-2018
A CN106272404 A (HARBIN INSTITUTE TECHNOLOGY) 04-01-2017 1-7
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